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1. CZESC OGOLNA.

1.1. Nazwa zamdwienia.
Termomodernizacia budynku szkoly z bursg Zespolu Szkél Budowlanych w Lublinie przy ul. Stowiczej 3 (dz.
Nr 55; ark. 11; obr. 19)

1.2. Przedmiot specyfikacii | zakres robdt instalacyjnyeh.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji s wymagania techniczne zwigzane z wykonaniem robot elektrycznych
i teletechnicznych, ogdine zasady crganizacji pracy na budowie, transporty, przyjmowania i sktadowania
materiatow na budowie, zatozen kalkulacyjnych, kontroli zuzycia srodkéw produkeji, warunkow obimiaruy,
koordynacji robét instalacyjnych z innymi rodzajami robdt w trakcie ich wykonywania

i przekazanie wykonanych instalacji do eksploatacii.

W zwigzku z termomodernizacjg budynku szkoty i bursy projektuje sig wykonanie nastepujacych
instalacji elekirycznych:

@ instalacja elektryczna i sterownicza w wymiennikowni

WLZ-y i tablice rozdzielcze i
instalacja fotowoltaiczna * : ‘
instalacja zasilania odbioréw technologicznych
Instalacja oswietlenia na elewacji

Instalacja systemu zarzgdzania energig
Instalacja odgromowa

Instalacja ochrony przeciwprzepigciowej
Instalacja ochrony przeciwporazeniowej

® @& @ & & © @ @

Zakres robot instalacyjnych w budynku w kolejnosci technologicznej wykonywania jest nastepujacy:
- demontaz istnigjacych instalacji elektrycznych w zakresie objetym projektem

- wykucie bruzd i utozenie tras kablowych

- uktadanie przewodéw w trasach kablowych i pod tynkiem.

- zaprawianie bruzd

- montaz tablic i rozdzielnic elekirycznych |
- montaz opraw oswietleniowych i osprzetu elektrycznego |
- podigczenie osprzetu, aparatow i urzgdzen technologicznych

- montaz elementow instalacji fotowoltaicznej | systemu zarzadzania energig

- montaz instalacji odgromowe;j

- pomiary i badania instalacji elektrycznych

- odbiory robot

1.3. Wyszczegdlnienie robof towarzyszacych i tymeczasowych.
1. Wykonanie przebi¢ i przekué przez sciany i stropy.

1.4. Nazwy i kody grup, klas i kategorii robét (wg wspélnego stownika zaméwien CPV).
45310000-3 Roboty instalacyjne elekiryczne

1.5. Okreélenia podstawowe.
Okreslenia podstawowe w niniejszej Specyfikacji Technicznej sg zgodne z obowigzujacymi przepisami.

2. WYMAGANIA DOTYCZACE WLASCIWOSCI WYROBOW.

2.1. Ogéine wymagania.

1. Ogéine wymagania dotyczace wyrobdw stosowanych w instalacjach elekirycznych zawarte sg

w publikacji ,Warunki techniczne wykonania i odbioru robét budowlanych, cz. D: Roboty instalacyjne,
zeszyt 2: Instalacje elektryczne i piorunochronne w budynkach uzytecznosm publicznej.”

2. Nalezy stosowaé wyroby posiadajace stosowne certyfikaty zgodnosci i aprobaty techniczne

lub deklaracje zgodnosci.

3. Parametry techniczne materiatéw i wyrobow powinny by¢ zgodne z wymogami podanymi

W prOJekme budowlano-wykonawczym i powinny odpowiada¢ wymaganiom obowigzujacych norm

i przepiséw. Materiaty i wyroby o zblizonych, lecz nie o identycznych parametrach jak w projekcie
lub kosztorysie mozna zastosowaé na budowie wyltacznie za zgoda projektanta i Inwestora.

2.2. Przewody i kable elektryczne.
Stosowaé przewody i kable zgodnie z dokumentacja techniczng.

2.3. Oprawy oswietleniowe.
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- obstuge sprzetu nie posiadajgcego obstugi etatowej

- usuwanie wad i usterek zawinionych przez wykonawce

- udziat brygadzisty w przeprowadzaniu wewnetrznego obmiaru i odbioru robot

7. Rodzaj, typ oraz wymagania techniczne materiatow nalezy przyjmowac z dokumentacii projekiowe;.

8. Naklady zuzycia materiatéw nalezy uzupetnic¢ o naktady na materialy pomocnicze. W zaleznosci

od potrzeb do materiatdw pomocniczych zaliczono przyktadowo: cement, drut aluminiowy i elektrody do
spawania, farby, gips, kit uszczelniajgcy, kleje, koli rozporowe i wstrzeliwane z nabojem, lepik asfaltowy,
nakretki, deski, papier scierny, podktadki okragte i sprezynujace, proszek do spawania aluminium,

rozpuszczalnik do farb, sruby, tasme izolacyjna, wkrety do drewna, wazeling techniczng, koszulki igielitowe,

klamerki, uchwyty do mocowania przewodow, itp.

9. Nakiady rzeczowe robocizny dotyczg elementow i robdt wykonywanych w budynkach do 5 kondygnac]i,
oraz budowlach naziemnych o wysokosci do 4 m.

10. W przypadku wykonywania robét na wiekszych wysokosciach nakiady robocizny powieksza sig

o wspdlczyniiki, ktore majg na celu zrekompensowanie zwigkszonych z tego tytulu naktadéw robocizny.

Wymagania dodatiowe:

1. Nalezy zapewni¢ rdéwnomierne obcigzenie faz linii zasilajgcych oraz odpowiednie przytaczenie odbiorow
jednofazowych.

2. Tablice z aparatami zabezpieczajacymi nalezy sytuowadé w taki sposoéb, aby zapewni¢ tatwy dostep

i zabezpieczenie przed dostepem niepowotanych osob.

3. Mocowanie puszek w $cianach i gniazd wiyczkowych powinno zapewniac niezbgdng wytrzymaitosc

na wygcigganie wtyczki z gniazda.

4. Gniazda wtyczkowe i wytgczniki nalezy instalowac w sposéb niekolidujgey z wyposazeniem
pomieszczania.

5. W sanitariatach nalezy przestizegac¢ zasady poprawnego rozmieszczenia osprzetu

z uwzglednieniem przestrzeni ochronnych.

6. Polozenie wylacznikow klawiszowych nalezy przyjmowac takie, aby w catym obiekcie byto jednakowe.
7. Pojedyncze gniazda wtyczkowe ze stykiem ochronnym nalezy mstalowac w takim potozeniuy,

aby styk ten wystepowat u gory.

8. Przewody do gniazd wtyczkowych 2-biegunowych nalezy podiaczy¢ w taki sposéb, aby przewod fazowy
dochodzil do lewego bieguna, a przewod neutralny do prawego bieguna.

5.2. Trasowanie.

1. Trasowanie nalezy wykona¢ uwzgledniajac konstrukcje budynku oraz zapewniajac bezkolizyjnosc
Z innymi instalacjami.

2. Trasa instalacji powinna byc przejrzysta, prosta i dostepna dla prawidiowej konserwacp i remontow.
3. Trasa winna przebiegac w liniach poziomych i piohowych:

- dla tras poziomych {o szerokosci 30 cm):

SH-g: 30cm pod gotowa powierzchnig sufitu w pomieszczeniach (15 - 45 cm)

SH-d: 30 cm powyze| gotowe] powierzchni podiogi {15 - 45 ¢cm)

SH-s: 100 cm powyzej gotowej powierzchni podiogi (20 - 120 cm)

- dla tras pionowych (o szerokosci 20 cm);

SP-ofd: 10-30 cm od skraju o$cieznic okien/drzwi

SP-k: 10-30 cm od linii zbiegu scian w kacie

4. Trasy instalacji elektrycznych winny byé skoordynowane z trasam| innych instalacji: ¢.0., gazowej,
wodociggowej i kanalizacyjnej.

5.3. Uldadanie tras kablowych. Kucie bruzd.

1. Zabrania sie wykonywania bruzd w cienkich $cianach dziatowych w sposéb ostabiajgey ich konstrukcje.
2. Zabrania sie kucia bruzd, przebi¢ i przepustéw w betonowych elementach konstrukeyjno-budowlanych.
3. Trasy kablowe przewidziane do ulozenia w nich instalacji elektrycznych, powinny by¢ zamocowane do
podtoza ($cian, stropéw, elementow konstrukcji budynku itp.) w sposob trwaly, uwzgledniajacy rodzaj
instaiacji, warunki lokalne i technologiczne w jakich dana instalacja bedzie pracowac.

5.4, Ukladanie i mocowanie przewodow.

1. Instalacje natynkowe, uktadane w korytkach nalezy wykona¢ przewodami kabelkowymi okragtymi,
instalacje podtynkowe wykonaé przewodami ptaskimi.

2. Przéwody wprowadzane do puszek powinny mieé nadwyzke dlugosci niezbedna do wykonania
potaczen.

3. Zagiecia i luki w plaszczyznie przewodu powinny by¢ fagodne.

4. Do puszek nalezy wprowadzac tylko te przewody, ktére wymagajg fgczenia w puszce. Pozostate
przewody nalezy prowadzi¢ obok puszki.

5. Zabrania sie uktadania przewodow bezposrednio w betonie, w warstwie wyrdwnawczej podiogi,

w zigczach piyt itp. hez stosowania aston w postaci rur.

5.5. Montaz sprzetu | osprzetu.
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b} pomiary rezystancji izolacji instalacii, ktore nalezy wykona¢ dla kazdego obwodu oddzielnie pomigdzy
przewodami czynnymi /L1,L2,L3,PE,N/ oraz miedzy przewodami czynnymi a ziemig (przewody PE nalezy
trakiowad jako ziemieg)

¢) pomiary ochrony przeciwporazeniowe] obwodow z wyt. réznicowopradowymi:

- sprawdzenie samoczynnego wylaczenia zasilania - proba dziatania wyt. réznicowopradowego

- porntiar pradu wylgczenia 1A oraz czasu wytaczenia

d} pomiar impedancji petli zwarciowe] (sprawdzenie samoczynnego wytaczenia zasilania)

€} pomiar rezystanci uziemienia

f) sprawdzenie ciggtosci polgczen instalacji piorunochronnej nadziemnej

g) pomiar natezenia oswietlenia

h} pomiary systemu zarzadzania energig | instalacji fotowoeltaiczne)

4. Po pozytywnym zakoficzeniu wszystkich badaf | pomiardw objetych probami montazowymi, nalezy
zalgczy( instalacje pod napiecie | sprawdzic czy punkty Swietine sg zataczane zgodnie z zatozonym
programem oraz czy w gniazdach wtyczkowych przewody fazowe sg dotgczone do wiasciwych zaciskGw.

5.17. DemoniaZ istniejacej instatacii.

1. Demontazowi podlegaja instalacje w wymiennikowni, instalacja o$wietlenia zewnetrznego na elewaci,
instalacja odgromowa.

2. Zdemontowane materialy nalezy przekaza¢ do magazynu Inwestora.

3. Prace prowadzi€ z zachowaniem przepisow.

6. OPIS DZIALAN ZWIAZANYCH Z KONTROLA | ODBIOREM ROBOT.

Szezegblowy zakres kontroli | badan odbiorczych powinien by€ okreslony w umowie pomiedzy Inwestorem
i wykonawca.

6.1. Zasady kontroli jakosci robét.

1. Celem kontroli robét bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osagnqc zalozong
jakos¢ robot.

2. Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole robot i jakosci materiatow. Wykonawca zapewni
odpowiedni system kontroli, wiaczajac personel, sprzet, zaopatrzenie i wszystkie urzgdzenia niezbedne
do wykonania robdt.

3. Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inspektor Nadzoru moze zazada¢ od Wykonawcy
przeprowadzenia badati w celu zademonstrowania, ze poziom ich wykonywania jest zadowalajgcy.

4. Wykonawca bedzie przeprowadzac pomiary i badania materiatow oraz robot z czestotliwoscig
zapewniajgcg stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentaciji
projektowej i ST.

5. Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czestotliwos¢ sa okreslone w ST, normach

i wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaty one tam okreslone, Inspekior Nadzoru ustali jaki zakres kontroli
jest konieczny, aby zapewni¢ wykonhanie robét zgodnie z umowa,

6. Wykonawca dostarczy do Inspektora Nadzoru $wiadeciwa, ze wszystkie stosowane urzqdzema

i sprzet badawczy posiadaja wazna legalizacje, zostaly prawidtowo wykahbrowane i odeW|adan
wymaganiom norm okreslajgcych procedury badan.

7. Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatéw ponosi Wykonawca.

6.2. Badania i pomiary.

1. Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm.

2. Stosowac mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.
3. Przed przystapieniem do pomiardow fub badan, Wykonawca powiadomi Inspekiora Nadzoru

o rodzaju, migjscu i terminie pomiaru lub badania.

4. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi na pi$mie ich wyniki do akceptacji
Inspektora Nadzoru.

6.3. Protokoly badan i pomiarow.

1. Wykonawca bedzie przekazywaé do Inspektora Nadzoru kopie raporidw z wynikami badan.
2. Wyniki badan (kopie) beda przekazywane do inspektora Nadzoru na formularzach wedtug
dostarczonego przez niego wzoru lub innych, przez niege zaaprobowanych.

6.4. Certyfikaty i deklaracie.

1. Inspektor Nadzoru moze dopuscic do uzycia tylko te materiaty, ktére posiadaja;

- certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujgcy, ze zapewniono zgodno$¢ z kryteriami technicznymi
okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wlasciwych przepisow

i dokumentow technicznych

- deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnoéci z Polska Norma lub aprobatg techniczng, w przypadku
wyrobow, dla ktérych nie ustanowicono Polskigj Normy
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przediozonych dokumentdw, wynikéw badan | pomiaréw, aceny wizualnej oraz zgodnoéci wykonania robot
z dokumentacjg projekiows i ST.

5. W toku odbioru ostatecznego robdt komisja zapozna sie z realizacig ustalen przyjetych w irakcie
odbicrow robot zanikajgoych | ulegajacych zakryciu, zwlaszeza w zakresie wykonania robdt
uzupetniajgcych i robdt poprawkowych.

6. W przypadkach niewykonania wyznaczonych robét poprawkowych, robét uzupeiniajacych lub robét
wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

7. W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jakos¢ wykonywanych robdt w poszczegdinych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacjg projekiowa i ST z uwzgigdnieniem
tolerancii i nie ma wiekszego wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpieczefstwo ruchu, komisja
dokona potracent, ocenizjae pomniejszong wartosé wykonywanych robot w stosunku do wymagan
przyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbicru ostaiecznego.

1. Podstawowym dokumentem do dokonania cdbiory ostatecznego robot jest protokdt odbioru
ostatecznego robdt sporzgdzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.

2..Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac nastepujgce dokumenty: -

- dokumentacje projektows podstawowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesl zostata
sporzadzona

w trakcie realizacji umowy :

- specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentdw umowy | ew. uzupeiniajgce Iub zamienne)

- wytyczne.i ustalenia technologiczne .

- dzienniki budowy

- wyniki pomiardw kontrolnych oraz badan, zgodnie z 8T

- deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatéw zgodnie z ST

- rysunki (dokumentacje) na wykonanie robét towarzyszacych (np. tymezasowe zasilanie rozdzielnicy
budowlanej, czasowe uziemienia rusztowan itp.) oraz protokoty odbioru i przekazania tych robot
wiascicielom urzadzeit.

3. W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie bedg gotowe
do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonaweca wyznaczy ponowny termin odbioru '
ostatecznego robot.

4. Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe ub uzupelniajgce deq zestawione

wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.

5. Termin wykonania rohét poprawkowych i robot uzupetniajacych wyznaczy komisja.

8.5.0d blOE‘ pogwarancyjny.

1. Odbior pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robét zwigzanych z usunigciem wad stwierdzonych
przy odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

2. Odbiér pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzgigdnieniem zasad
opisanych w punkcie 8.4 ,0dbi6r ostateczny robaét". _

9. OPIS SPOSOBU ROZLICZENIA ROBOT.

Podstawe platnosci stanowi komplet wykonanych robot i pomiardw pomontazowych jako ryczalt. -

10. DOKUMENTY ODNIESIENIA.

10.1. Dokumentacja projektowa.
1. Projekt budowlany i wykonawczy instalacii elekirycznych.

10.2. Rozporzadzenia.

1. Ustawa Prawo budowlane z dn. 7 lipca 1994 r {(Dz.UU.Nr 106/100 poz. 1126, Nr109/00 poz. 1157,

Nr 120/00 poz. 1268, Nr 5/01 poz. 42, Nr 100/01 poz. 1085, Nr 110/01 poz. 1190 Nr 115/01

poz. 1229,Nr 129/01 poz. 1439, Nr 154/01 poz. 1800, Nr 80/03 poz. 718).

2. Rozporzgdzenie Ministra Infrastrukiury z dn. 12 kwietnia 2002 r w sprawie warunkow technicznych jakim
powinny odpowiadaé budynki i ich usytuowanie (Dz.U.Nr 75/02 poz. 690, Nr 108/04 poz. 1156).

3. Rozporzgdzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dn. 31 lipca 1998 r w sprawie systemow
cceny zgodnosci deklaracji zgodnosci oraz sposobu znakowania wyrobow budowlanych dopuszczonych do
obrotu i powszechnego stosowania w budownictwie {(Dz .U Nr 113/92 poz. 728).

4. Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych | Administracji z dnia 5 sierpnia 1998 r w sprawie aprobat

i kryteridw technicznych oraz jednostkowego stosowania wyrobdw budowlanych
{Dz.U.Nr 107/98 poz. 679, Nr 8/02 poz. 71).




