SST 2.5. - Branza drogowa

ZAWARTOSC OPRACOWANIA

25.1.D0000 00 - Wymagania ogolne

252.D04 0101 -Koryto wraz z profilowaniem 1 zageszezaniem podloza

2.53.D0403 01 - Warstwa odsaczajaca

254.D040402 -Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego
mechanicznie

2.5.5. - - Nawierzchnia mineralno — zywiczna

str. 1

2-17
18-22
23-28

29- 36
37-42







SST 2.5.1. D 00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE

SPIS TRESCI

. WSTEP

2. MATERIALY

3. SPRZET

4. TRANSPORT

5. WYKONANIE ROBOT

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
7. OBMIAR ROBOT

8. ODBIOR ROBOT

9. PODSTAWA PLATNOSCI

10. PRZEPISY ZWIAZANE




1. WSTEP

1.1, Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej ogdlnej specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania dotyczace wykonania
i odbioru robdt drogowych w ramach zadania: ,PROJEKT PIECIU SKWEROW POLOZONYCH PRZY
UICACH: ul. Lipowej 10-12, ul. Lipowej przy cmentarzn, ul. Chmielarczyka, ul. Hempla, Krakowskim
Przedmiesciu (przy ul. Krotkiejy”. Skwer przy ul. Chmielarczylka.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegdlowa specyfikacja techniczna stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji robot na drogach krajowych, a takze wojewddzkich, powiatowych i gminnych.

1.3. Zakres robdt objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujg wymagania , wspdélne dla robdt objetych ogdinymi
specyfikacjami technicznymi, wydanymi przez GDDP dla poszczegdlnych asortymentéw robot drogowych.
W przypadku braku ogdlnych specyfikacji technicznych wydanych przez GDDP dla danego asortymentu robot,
ustalenia dotycza réwniez SST sporzadzanych indywidualnie.

1.4. Okreslenia podstawowe
Uzyte w SST wymienione ponizej okre§lenia nalezy rozumied w kazdym przypadku nastepujaco:

1.4.1. Budowla drogowa - obiekt budowlany, nie bedacy budynkiem, stanowiacy calosé¢ techniczno-uzytkows
(droga) albo jego czgi¢ stanowiaca odrebny element konstrukeyjny fub technologiczny (obiekt mostowy, korpus
ziemny, wezel), .

1.4.2. Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odsuniety od jezdni, przeznaczony do ruchu pieszych.

i.4.4. Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdéw oraz ruchu pieszych wraz z
wszelkimi urzadzeniami technicznymi zwiazanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

1.4.5. Droga tymczasowa (montazowa) - droga specjalnie przygotowana, przeznaczona do ruchu pojazdéw
obstugujacych zadanie budowiane na czas jego wykonania, przewidziana do usuni¢cia po jego zakonczeniu.

1.4.6. Dziennik budowy — zeszyt z ponumerowanymi sironami, opatrzony pieczecig organu wydajacego,
wydany zgodnie z obowigzujacymi przepisami, stanowiacy urzedowy dokument przebiegu robdt budawlanych,
stuzgey do notowania zdarzen i okoliczno$ci zachodzacych w toku wykonywania robdt, rejestrowania
dokonywanych odbioréw robdt, przekazywania polecern 1 innej korespondencji technicznej pomiedzy
Inzynierem/ Kierownikiem projektn, Wykonawes i projektantem.

1.4.7. Estakada - obiekt zbudowany nad przeszlkoda terenowa dla zapewnienia komunikacji drogowe] i ruchu
pieszego. .

1.4.8. Inzynier/Kierownik projektu — osoba wymieniona w danych kontraktowych (wyznaczona przez
Zamawiajacego, o ktérej wyznaczenin poinformowany jest Wykonawca), odpowiedzialna za nadzorowanie
robdt i administrowanie kontraktem.

1.4.9. Jezdnia - czgs$¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdéw.

1.4.10. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania robotami 1 do
wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontrakty,

1.4.11. Korona drogi - jezdnia (jezdnie) z poboczami lub chodnikami, zatokami, pasami awaryjnego postoju i
pasami dzielacymi jezdnie,

1.4.12. Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich polgczenia.

1.4.13. Konstrukcja nosna (przesto Iub przgsla obiektu mostowego) - czedé obiektu oparta na podporach
mostowych, tworzaca ustrdj niosacy dla przeniesienia ruchu pojazdéw lub pieszych.

1.4.14. Korpus drogowy - nasyp lub ta czgsé wykopu, kidra jest ograniczona korona drogi i skarpami rowow.
1.4,15, Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celu uwlozenia w nim konstrukcji nawierzchni.

1.4.16. Ksiazka obmiarow - akceptowany przez Inzyniera/Kierownika projektu zeszyt z ponumerowanymi
stronami, sluzacy do wpisywania przez Wykonawce obmiaru dokonywanych robdt w formie wyliczen, szkicdw i
ew. dodatkowych =zalacznikéw. Wpisy w ksigzce obmiar6w podlegaja potwierdzeniu przez
Inzyniera/Kierownika projektu.



1.4.17. Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaai(cepte{arane przez Zamawiajacego,
niezbedne do przeprowadzenia wszelkich badan 1 préb zwiazanych z oceng jakosci materialéw oraz robot.

1.4.18, Materiaty - wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robot, zgodne z dokumentacja projektowa
i specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przez Inzyniera/Kierownika projekiu.

1.4.19. Most - obiekt zbudowany nad przeszkoda wodna dla zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu
pieszego.

1.4.20. Nawierzchnia - warstwa lub zespdt warstw shuzacych do przejmowania i rozkiadania obeiazen od ruchu
na podtoze gruntowe 1 zapewniajacych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwa $cieralna - gorna warstwa nawierzehni poddana bezposrednio oddziatywaniu ruchu i czynnikéw
atmosferycznych.

b} Warstwa wiazqca - warstwa znajdujaca si¢ miedzy warstwa $cieralng a podbudowa, zapewniajaca lepsze
roztozenie naprezen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbudowe.

c) Warstwa wyrownawcza - warstwa shizaca do wyréwnania nieréwnosci podbudowy lub profifu istniejacej
- mawierzchni.

d} Podbudowa - dolna czesé nawierzchni stuzaca do przenoszenia obcigzen od ruchu na podloze. Podbudowa
moze sktada¢ sie z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocniczej.

e) Podbudowa zasadnicza - gdrna czes¢ podbudowy spehiajaca funkcje no$ne w konstrukeji nawierzchni,
Moze ona sktadac si¢ z jednej lub dwoch warstw.

f) Podbudowa pomocnicza - dolna czgé¢ podbudowy spehiajaca, obok funkcji nosnych, funkcje
zabezpieczenia nawierzchni przed dziataniem wody, mrozu i przenikaniem czastek podloza. Moze zawierad
warstwe mrozoochronna, odsaczajacq lub odcinajacy.

g) Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktdrej glownym zadaniem jest ochrona nawierzchni przed skutkami
dzialania mrozu.

h) Warstwa odcinajaca - warstwa stosowana w celu uniemozliwienia przenikania czastek drobnych gruntu do
warstwy nawierzchni lezacej powyiej.

i)  Warstwa odsaczajaca - warstwa stuzaca do odprowadzenia wody przedostajacej si¢ do nawierzehni.

1.4.21. Niweleta - wysokosciowe i geometryczne rozwinigeie na plaszczyZnie pionowego przekroju w osi drogi
Iub obiektu mostowego.

1.4.22. Obiekt mostowy - most, wiadukt, estakada, tunel, ktadka dla pieszych i przepust.

1.4.23. Objazd tymczasowy - droga specjalnie przvgotowana i odpowiednio utrzymana do przeprowadzenia
ruchu publicznego na okres budowy.

1.4.24. Odpowiednia (bliska) zgodnosé - zgodno$é wykonywanych robét z dopuszezonymi tolerancjami, a jesli
przedziat tolerancji nie zostal okreslony - z przecietnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dla danego
rodzaju robét budowlanych.

1.4.25. Pas drogowy - wydzielony liniami granicznymi pas teremy przeznaczony do umieszezania w nim drogi i
Zwiazanych z nig urzadzen oraz drzew 1 krzewdw. Pas drogowy moze réwniez obejmowac teren przewidziany
do rozbudowy drogi i budowy urzadzeni clironiacych tudzi i érodowisko przed ucigzliwo$ciami powodowanymi
przez ruch na drodze.

1.4.26. Pobocze - czesé korony drogi przeznaczona do chwilowego postoju pojazdéw, umieszezenia urzqdzen
organizacji 1 bezpieczenstwa ruchu oraz do ruchu pieszych, sthizaca jednoczesnie do bocznego oparcia
konstrukeji nawierzchni.

1.4.27. Podloze nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchniag do glebokodei
przemarzania.

1.4.28. Podtoze ulepszone nawierzchni - géma warstwa podioza, lezaca bezpodrednio pod nawierzchnia,
ulepszona w celu umozliwienia przejecia ruchu budowlanego i whasciwego wykonania nawierzchni.

1.4.29. Polecenie Inzyniera/Kierownika projektu - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez
Inzyniera/Kierownika projektu, w formie pisemmnej, dotyczace sposobu realizacji robdt lub innych spraw
zwigzanych z prowadzeniem budowy.

1.4.30. Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem dokumentacji projektowej.

1.4.31. Przedsiewziecie budowlane - kompleksowa realizacja nowego pofaczenia drogowego lub catkowita
modernizacja/przebudowa (zmiana paramelréw geometryczimych trasy w planie i przekroju podiuinym)
istniejacego polaczenia.




1.4.32. Przepust — budowla o przekroju poprzecznym iamknif;tym, przeznaczona do przeprowadzenia cieku,
szlaku wedrowek zwierzat dziko zyjacych fub urzadzen technicznych przez korpus drogowy.

1.4.33. Przeszkoda naturalna - element $rodowiska naturalnego, stanowiacy utrudnienie w realizacji zadania
budowlanego, na przyktad dolina, bagno, rzeka, szlak wedréwek dzikich zwierzat itp.

1.4.34. Przeszkoda sztuczna - dzielo ludzkie, stanowiace utrudnienic w realizacji zadania budowlanego, na
przyklad droga, kolej, rurociag, kanal, ciag pieszy lub rowerowy itp.

1.4.35. Przetargowa dokumentacia projektowa - czedé dokumentacji projektowej, ktéra wskazuje lokalizacje,
charakterystyke i wymiary obicktu bedacego przedmioten) robét,

1.4.36. Przyczoélek - skrajna podpora obiektu mostowego. Moze sklada¢ sie z pefne] sciany, stupow lub inmych
form konstrukcyjnych, np. skrzyi, komdr.

1.4.37. Rekultywacja - roboty majace na celu uporzadkowanie i przywrocenie pierwotnych funkceji terenom
naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego.

1.4.38. Rozpigtosé teoretyczna - odleglosé migdzy punktami podparcia (fozyskami), przesta mostowego.

1.4.39. Szerokosé catkowita obiektn (mostu / wiadukiu) - odlegloi¢c miedzy zewnetrznymi krawedziami
konstrukcji obiektu, mierzona w linii prostopadlej do osi podluznej, obejmuje catkowita szerokosé konstrukcyjng
ustroju niosgcego.

1.4.40. Szerokos¢ uzytkowa obicktu - szeroko$é jezdni (nawierzchni} prezeznaczona dla poszezegolnych
rodzajéw ruchu oraz szeroko$c¢ chodnikdw mierzona w swietle poreczy mostowych z wylaczeniem konstrukcji
przy jezdni dotem oddzielajacej rach kotowy od ruchu pieszego.

1.4.41. Slepy kosztorys - wykaz robét z podaniem ich ilodci (przedmiarem) w kolejnosci technologicznej ich
wykonania.

1.4.42. Teren budowy - teren udostepniony przez Zamawiajacego dla wykonania na nim robdt oraz inne migjsca
wymienione w kontrakcie jako tworzace czgé¢ terenu budowy.

1.4.43. Tunel - obiekt zaglebiony ponizej poziomu terenu dla zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu
pieszego.

1.4.44. Wiadukt - obiekt Zbudowaﬁy nad linia kolejowa lub inng drogg dla bezkolizyjnege zapewnienia
komunikacji drogowej 1 ruchu pieszego.

1.4.45. Zadanie budowlane - czgé¢ przedsiewrzigeia budowlanego, stanowiaca odrebng catosé¢ konstrukeyjna lub
technologiczna, zdolng do samodzielnego pelnienia funkeji techniczno-uzytkowych, Zadanie moze polegaé na
wykonywaniu robdt zwigzanych z budows, modernizacja/ przebudowa, utrzymaniem oraz ochrona budowli
drogowej lub jej elementu.

1.5. Ogolne wymagania dotyczgce robét

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykenanych robdt, bezpieczenstwo wszelkich czynnosci na
terenie budowy, metody uwzyte przy budowie oraz za ich zgodno$é z dokumentacia projektowa, SST
i poleceniami Inzyniera/Kierownika projektu.

1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajgcy w terminie okredlonym w dokumentach kontraktowych przekaze Wykonawcy teren
budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, lokalizacje
i wspotrzedne punktow gléwnych trasy oraz reperéw, dziennik budowy oraz dwa egzemplarze dokumentacji
projektowej i dwa komplety SST.,

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialnoéé za ochrong przekazanych mu punktéw pomiarowych do
chwili odbioru ostatecznego robot. Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali
na whasny koszt.

1.5.2. Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowa bedzie zawiera¢ rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazem
podanym w szezegdlowych warunkach umowy, uwzgledniajacym paodziat na dokumentacje projektowa:
—  Zamawiajacego; wykaz pozycji, ktore stanowig przetargowa dolkumentacie projektowa oraz projektowa
dolkumentacje wykonawczg (techniczng) 1 zostana przekazane Wykonawcy,
~  Wykonawcy; wykaz zawierajacy spis dokumentacji projektowej, ktéra Wykonawca opracuje w ramach
ceny kontraktowej.



1.5.3. Zgodnos¢ robot zrdokumentacja_ projektows i SST

Dokumentacja projektowa, SST i wszystkie dodatkowe dokumenty przekazane Wykonawcy przez
Inzyniera/Kierownika projektu stanowig cz¢$¢ umowy, a wymagania okreslone w choéby jednym z nich sg
obowiazujace dla Wykonawey tak jakby zawarte byly w calej dokumentacji.

W przypadku rozbiernosci w ustaleniach poszczegdlnych dokumentéw obowiazuje kolejnos¢ ich
waznoéci wymieniona w ,Kontraktowych warunkach ogdlnych” (,,Ogélnych warunkach umowy™).

Wykonawca nie moze wykorzystywaé bledow Iub opuszezen w dokumentach kontraktowych, a o ich
wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Inzyniera/Kierownika projektu, ktory podejmie decyzjg
o wprowadzeniu odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku rozbieznodci, wymiary podane na piémie sa wazniejsze od wymiaréw okreslonych na
podstawie odczytu ze skali rysunku.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materialy beda zgodne z dokumentacja projektowa i SST.

Dane okreslone w dokumentacii projektowe]j i w SST beda uwazane za wartodci docelowe, od ktorych
dopuszczalne sa odchylenia w ramach okreslonego przedziatu tolerancji. Cechy materiatéw I elementéw budowli
musza wykazywa¢ zgodnosé z okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie moga przekraczaé
dopuszezalnego przedzialu tolerancji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nie beda w petni zgodne z dokumentacja projektowa lub SST
i wphynie to na niezadowalajacy jako$¢ elementu budowli, to takie materialy zostang zastapione inmymi,
a elementy budowli rozebrane i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy

a) Roboty modernizacyjne/ przebudowa i remontowe (,pod ruchem™)

Wykonawca jest zobowiazany do utrzymania mchu publicznego oraz utrzymania istniejacych obiektow
(jezdnie, §ciezki rowerowe, ciagi piesze, znaki drogowe, bariery ochronne, urzadzenia odwodnienia itp.) na
terenie budowy, w okresie trwania realizacji kontraktu, az do zakoficzenija i odbioru ostatecznego robét.

Przed przystapieniem do robdt Wykonawca przedstawi Inzynierowi/Kierownikowi projektu do
zatwierdzenia, uzgodniony z odpowiednim zarzadem drogi i organem zarzadzajacym ruchem, projekt
organizacji ruchu i zabezpieczenia robot w okresie trwania budowy. W zaleznodci od potrzeb i postepu robét
projekt organizacji ruchu powinien byé na biezaco aktualizowany przez Wykonawce. Kazda zmiana, w stosunku
do zatwierdzonego projektu organizacji ruchu, wymaga kazdorazowo ponownego zatwierdzenia projektu.

W czasic wykonywania robot Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie obstugiwal wszystkie
tymezasowe urzadzenia zabezpieczajace takie jak: zapory, $wiatla ostrzegawcze, sygnaly, itp., zapewniajac w
ten sposdb bezpieczenstwo pojazddw i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widocznoéei w dziefl | w nocy tych zapdr i znakéw, dla kidrych jest
to nieodzowne ze wzgledow bezpieczenstwa.

Wszystkie znaki, zapory 1 inne urzadzenia =zabezpieczajace beda akceptowane przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Fakt przystapienia do robot Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpeczeciem w spos6b
uzgodniony z Inzynierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszczenie, w migjscach i iloSciach okreslonych
przez Inzyniera/Kierownika projektu, tablic informacyjuych, ktorych tresé bedzie zatwierdzona przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Tablice informacyjne beda utrzymywane przez Wykonaweg w dobrym stanie
przez caly okres realizacji robdt.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaplacie i przyjmuje sig, Ze jest wiaczony
w cene kontraktows.

b) Roboty o charakterze inwestycyjnym

Wykonawca jest zobowiazany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania realizacji kontraktu
az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robdt.

Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie utrzymywaé tymezasowe urzadzenia zabezpieczajgce,
w tym: ogrodzenia, porecze, oéwietlenie, sygnaly i znaki ostrzegawcze oraz wszelkie inne $rodki niezbedne do
ochrony robot, wygody spolecznosei 1 innych.

W miejscach przylegajacych do drég otwartych dla ruchu, Wykonawca ogrodzi lub wyraZnie oznakuje
teren budowy, w sposdéb uzgodniony z Inzynierem/Kierownikiem projekeu.

Wijazdy 1 wyjazdy z terenu budowy przeznaczone dla pojazdéw i maszyn pracujgcych przy realizacji
rob6t, Wykonawca odpowiednio oznakuje w sposéb uzgodniony z Inzynierem/Kierownikiem projektu.

Fakt przystapienia do robét Wykonawca obwiedci publicznie przed ich rozpoczeciem w sposob
uzgodniony z Inzynierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszczenie, w miejscach i iloSciach okreslonych
przez Inzyniera/Kierownika projektu, tablic informacyjnych, ktérych tre$¢ bedzie zatwierdzona przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Tablice informacyjne beda utrzymywane przez Wykonawce w dobrym stanie
przez caly okres realizacji robot.
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Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej 'zapiacie i przyjmuje sig, ze jest wlaczony
w ceng kontraktowa.

1.5.5. Ochrona érodowiska w czasie wykonywania robét

Wykonawca ma obowiazek znaé i stosowaé w czasie prowadzenia robét wszelkie przepisy dotyczace
ochrony $rodowiska naturalnego.
W okresie trwania budowy i wykanczania robot Wykonawca bedzie:
a} utrzymywac teren budowy i wykopy w stanie bez wody stojacej,
b) podejmowaé wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepiséw i norm dotyczacych
ochrony $rodowiska na terenie i wokot terenu budowy oraz bedzie unika¢ uszkodzefi lub uciazliwosdci dla oséb
lub débr publicznych i innych, a wynikajacych z nadmiernego hatasu, wibracji, zanieczyszczenia Iub innych
przyczyn powstatych w nastepstwie jego sposobu dziatania.
Stosujac si¢ do tych wymagan bedzie mial sz¢czegolny wzglad na:
1)  lokalizacjg baz, warsztatow, magazyndw, skladowisk, ukopow i drog dojazdowych,
2)  $rodki ostroznodci i zabezpieczenia przed:
a) zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekdw wodnych pylami lub substancjami toksycznymi,
b) zanieczyszezeniem powietrza pytami i gazami,
¢} mozliwodcig powstania pozaru.

1.5.6. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegaé przepiséw ochrony przeciwpozarowej.

Wykonawca bedzie utrzymywaé, wymagany na podstawie odpowiednich przepiséw sprawny sprzet
przeciwpozarowy, na terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych, magazynach
graz w maszynach i pojazdach,

Materialy tatwopalne beda skladowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone
przed dostepem osdb trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem Wywolanym jako
rezultat realizacji robot albo przez personel Wykonawcy.

1.5.7. Materiaty szkodliwe dla otoczenia

Materialy, ktdre w sposéb trwaly sa szkodliwe dla otoczemia, nie beda dopuszezone do uzycia.

Nie dopuszcza si¢ uzycia materiatéw wywolijacych szkodliwe promieniowanie o stezeniu wigkszym od
dopuszczalnego, okreslonego odpowiednimi przepisami.

Wiszelkie materiaty odpadowe uzyte do robét beda miaty aprobatg techniczna wydang, przez uprawniona
jednostke, jednoznacznie okredlajacy brak szkodliwego oddziatywania tych materiatéw na $rodowisko.

Materiaty, ktore sa szkodliwe dla otoczenia tylke w czasie robot, a po zakonczeniu robét ich
szkodliwo$¢ zanika (np. materialy pylaste) moga by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan
technologicznych whudowania. Jezeli wymagaja tego odpowiednie przepisy Wykonawca powinien otrzymaé
zgodg na uzycie tych materiatéw od wlasciwych organéw administracji pafistwowe;j.

Jezeli Wykonawca uzyt materialéw szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze specyfikacjami, a ich uzycie
spowodowalo jakiekolwiek Zagrozenie érodowiska, to konsekwencije tego poniesie Zamawiajacy.

1.5.8. Ochrona wlasnodei publicznej i prywatne;

Wykonawea odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne, takie jak
rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich whadz bedacych wlascicielami tych wrzadzen potwierdzenie
informacji dostarczomych mu przez Zamawiajacego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewni
wlasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w czasie trwania budowy.

Wykenawca zobowigzany jest umiesci¢ w swoim harmonogramie rezerwe czasows dla-wszelkiego
rodzaju robdt, kidre majg by¢ wykonane w zakresie przelozenia instalacji { urzadzef podziemnych na terenie
budowy i powiadomi¢ Inzyniera/Kierownika projektu i whadze Iokalne o zamiarze rozpoczecia robét, O fakeie
przypadkowego uszkodzenia tych instalacjii Wykonawca bezzwlocznie powiadomi Inzyniera/Kierownika
projektu i zainteresowane wladze oraz bedzie z nimi wspéfpracowat dostarczajac wszelkiej pomocy potrzebnej
przy dokonywaniu napraw. Wykonawca bedzie odpowiadaé¢ za wszelkie spowodowane przez jego dziatania
uszkodzenia iostalacji na powierzchni ziemi i urzadzen podziemnych wykazanych w dokumentach
dostarczonych mu przez Zamawiajgcego.

Jezeli teren budowy przylega do terenéw z zabudowa mieszkaniowa, Wykonawca bedzie realizowaé
roboty w sposéb powodujacy minimalne niedogodnoscei dla mieszkanicdw. Wykonawcea odpowiada za wszelkie
uszkodzenia zabudowy mieszkaniowe] w sgsiedztwie budowy, spowodowane jego dziatalnoscia.



Inzynier/Kierownik projektu bedzie na biezaco informowany o wszystkich umowach zawartych
pomiedzy Wykonawca a wiadcicielami nieruchomosci i dotyczacych korzystania z whasnoéei i drog
wewnetrznych. Jednakze, ani Inzynier/Kierownik projektu ani Zamawiajacy nie bedzie ingerowal w takie
porozumienia, o ile nie beda one sprzeczne z postanowieniami zawartymi w warunkach umowy.

1.5.9. Ograniczenie obciazeh osi pojazdow

Wykonawca bedzie stosowaé sig do ustawowych ograniczen naciskéw osi na drogach publicznych przy
transporcie materiatéw i wyposazenia na i z terenu robét. Wykonawca uzyska wszelkie niezbgdne zezwolenia
i uzgodnienia od whagciwych wladz co do przewozu nietypowych wagowo tadunkéw (ponadnormatywnych)
i 0 kazdym takim przewozie bedzie powiadamial Inzyniera/Kierownika projektu. Inzynier/Kierownik projekiu
moze polecié, aby pojazdy nie spehniajace tych warunkéw zostaly usunigte z terenu budowy. Pojazdy
powodujace nadmierne obciazenie osiowe nie bedq dopuszczone na $wiezo ukoniczony fragment budowy
w obrebic teremu budowy i Wykonawca bedzie odpowiadal za naprawe wszelkich robot w ten sposéb
uszkodzonych, zgodnie z poleceniami Inzyniera/Kierownika projekn.

1.5.10. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robét Wykonawca bedzie przestrzegaé przepiséw dotyczacych bezpieczefistwa
i higieny pracy.

W szezegdlnoici Wykonawca ma obowiazek zadba¢, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajacych odpowiednich wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie wzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzgt
i odpowiednig odziez dla ochrony Zycia i zdrowia osob zatrudnionych na budowic oraz dla zapewnienia
bezpieczenstwa publicznego.

Uznaje sie, ze wszelkie koszty zwiazane z wypelmemem wymagan okreslonych powyzej nie podlegaja
odrebnej zaptacie i sq uwzglednione w cenie kontraktowej.

1.5.11, Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca bedzie odpowiadat za ochrone robét i za wszelkie materiaty i urzadzenia uzywane do robot
od daty rozpoczecia do daty wydania potwierdzenia zakobczenia robét przez Inzyniera/Kierownika projekiu,

Wykonawca bedzie utrzymywaé roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanie powinno by¢
prowadzone w taki sposob, aby budowla drogowa lub jej elementy byty w zadowalajacym stanie przez caly czas,
do momentu odbioru ostatecznego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Inzyniera/Kierownika
projektu powinien rozpoczaé roboty utrzymaniowe nie pézniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.12, Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowiazany jest znaé wszystkie zarzadzenia wydane przez wladze centralne i migjscowe
oraz inne przepisy, regulaminy i wytyczne, ktore sa w jakikolwiek sposob zwigzane z wykonywanymi robotami
i bedzie w pemi odpowiedzialny za przestrzeganie tych postanowien podczas prowadzenia robot.

Wykonawea bedzie przestrzega¢ praw patentowych i bedzie w pelni odpowiedzialny za wypehienie
wszelkich wymagan prawnych odnoénie znakéw firmowych, nazw lub innych chronionych praw w odniesieniu
do sprzetu, materiatéw lub urzadzen uzytych lub zwiazanych z wykonywaniem rob6t i w sposéb ciagly bedzie
informowaé Inzyniera/Kierownika projektu o swoich dzialaniach, przedstawiajac kopie zezwolefi i inne odnosne
dokumenty. Wszelkie straty, koszty postepowania, obciazenia i wydatki wynikle z lub zwiazane z naruszeniem
jakichkolwiek praw patentowych pokryje Wykonawca, z wyjatkiem przypadkéw, kiedy takie naruszenie
wyniknie z wykonania projektu lub specyfikacji dostarczonej przez Inzyniera/Kierownika projektu.

1.5.13. Réwnowaznosé norm i zbioréw przepiséw prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontrakiowych powolane sg konkretne normy i przepisy, kiére spetniac
maja materialy, sprzet i inne towary oraz wykonane i zbadane roboty, beda obowigzywa¢ postanowienia
najnowszego wydania lub poprawionego wydania powotanych norm i przepiséw o ile w warunkach kontraktu
nie postanowiono inaczej. W przypadku gdy powolane normy i przepisy sa pafistwowe Iub odnosza sig do
konkretnego kraju lub regionu, moga byé réwniez stosowane inne odpowiednie normy zapewniajace réwny lub
wyzszy poziom wykonania niz powofane normy lub przepisy, pod warunkiem ich sprawdzenia i pisemnego
zatwierdzenia przez Inzyniera/Kierownika projektu. Réznice pomiedzy powotanymi normami a ich
proponowanymi zamiennikami musza by¢ dokladnie opisane przez Wykonawce i przediozone
Inzynierowi/Kierownikowi projektn do zatwierdzenia.

1.5.14. Wykopaliska




Wizelkie wylkopaliska, monety, przedmioty wartosciowe, budowle oraz inne pozostatosci o znaczeniu
geologicznym lub archeologicznym odkryte na terenie budowy bedy uwazane za whasno$é Zamawiajacego.
Wykonaweca zobowigzany jest powiadomi¢ Inzyniera/Kierownika projektu i posiecpowaé zgodnie z jego
poleceniami. Jezeli w wyniku tych polecen Wykonawca poniesie koszty i/lub wystapia opd#nienia w robotach,
Inzynier/Kierownik projektu po uzgodnieniu z Zamawiajacym | Wykonawca ustali wydluzenie czasu wykonania
robét i/lub wysokosé kwoty, o ktéra nalezy zwickszy¢ ceng kontrakiowa,

1.6. Zaplecze Zamawiajacego (o ile warunki kontraktu przewidujg realizacje)

Wykonawca zobowiazany jest zabezpieczy¢ Zamawiajacemu, pomieszczenia biurowe, sprzet, transport
oraz inne wurzadzenia towarzyszace, zgodnie z wymaganiami podanymi w D-00.00.01 ,Zaplecze
Zamawiajacego”.

2. MATERIALY

2.1. Zrédla uzyskania materialow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materiatow
przeznaczonych do robot, Wykonawca przedstawi Inzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia,
szczeghtowe informacje dotyczace proponowanego Zrodta wytwarzania, zamawiania ub wydobywania tych
materialéw jak réwniez odpowiednie $wiadectwa badan laboratoryjuych oraz probki materiatow.

Zatwierdzenie partii materiatéw z danego Zrodla nie oznacza automatycznie, ze wszelkie materialy
z danego 7rédha uzyskajq zatwierdzenie.

Wykonawca zobowiazany jest do prowadzenia badan w celu wykazania, Zze materialy uzyskane
z dopuszczonego 7rodla w sposab ciagly spelniaja wymagania SST w czasie realizacji robét,

2.2. Pozyskiwanie materialow miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wilasdcicieli i odnosnych wladz na pozyskanie
materialdw ze Zrodel miejscowych whaczajac w to #rodla wskazane przez Zamawiajacego i jest zobowigzany
dostarczy¢ nzynierowi/Kierownikowi projektu wymagane dokumenty przed rozpoczeciem eksploatacji zrédia.

Wykonaweca przedstawi Inzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia dokumentacic
zawicrajacy raporty z badan terenowych i laboratoryjuych oraz proponowana przez siebie metode wydobycia
i selekeji, uwzgledniajac aktualne decyzje o eksploatacji, organéw administracji paﬁstwowej i saiorzadowe;j.

Wykonawca ponosi odpowiedzialnosé za spe}meme wymagan ilofciowych 1 jako$ciowych materiatow
pochodzacych ze Zrodet migjscowych.

Wykonawca ponosi wszystkie koszty, z tytuhu wydobycia materiatow, dzierzawy i inne jakie okaza sie
potrzebne w zwiazku z dostarczeniem materialéw do robot.

Humus i nadklad czasowo zdigte z terenu wykopow, dokopéw i miejsc pozyskania materialow
miejscowych beda formowane w haldy i wykorzystane przy zasypcee i rekultywacji terenu po ukoficzeniu robét.

Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykopéw na terenie budowy lub z inmych miejsc
wskazanych w dokumentach umowy beda wykorzystane do robét lub odwiezione na odktad odpowiednio do
wymagan umowy lub wskazai Inzyniera/Kierownika projektu.

Wykonawea nie bedzie prowadzi¢ zadnych wykopow w obrebie terenu budowy poza tymi, ktore
zostaty wyszezegdlnione w dokumentach umowy, chyba, ze uzyska na to pisemna zgode Inzyniera/Kierownika
projektu.

Eksploatacja #rodet materialow bedzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obowiazujacymi na
danym obszarze.

2.3. Materialy nie odpowiadajgce wymaganiom

Materialy nie odpowiadajace wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z terenu budowy
i ztozone w miejscu wskazanym przez Inzyniera/Kierownika projektu. Jesli Inzynier/Kierownik projektu zezwoli
Wykonawey na uzycie tych materiatéw do innych robét, niz te dla ktorych zostaty zakupione, to koszt tych
materiatéw zostanie odpowiednio przewartosciowany (skorygowany) przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Kazdy rodzaj robét, w ktorym znajduja si¢ nie zbadane i nic zaakceptowane materialy, Wykonawca
wykonuje na wlasne ryzyko, liczac sie z jego nieprzyjeciem, usunigciem i niezaptaceniem

2.4, Wariantowe stosowanie materialow

Jedli dokumentacja projektowa lub SST przewidujg mozliwoéé wariantowego zastosowania rodzaju
materialu w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Tnzyniera/Kierownika projektu o swoim
zamiarze co najmmiej 3 tygodnie przed uzyciem tego materiafy, albo w okresie dluzszym, jesli bedzie to
potrzebne z uwagi na wykonanie badan wymaganych przez Tnzyniera/Kierownika projektn. Wybrany i
zaakeceptowany rodzaj materialu nie moze by¢ péiniej zmieniany bez zgody Inzyniera/Kierownika projektu.
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2.5. Przechowywanie i skladowanie materialéw

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skiadowane materialy, do czasu gdy beda one uzyte do robot,
byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zachowaly swojq jakosé i wlasciwosci i byly dostepne do
kontroli przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Miejsca czasowego sktadowania materialéw beda zlokalizowane w obrebie terenu budowy w miejscach
uzgodnionych z Inzynierem/Kierownikiem projektu lub poza terenem budowy w migjscach zorganizowanych
przez Wykonawce i zaakceptowanych przez Inzyniera/Kierownika projelctu.

2.6, Inspekeja wytworni materialéw

Wytwornie materialow moga by¢ okresowo kontrolowane przez Inzyniera/Kierownika projektu w celu
sprawdzenia zgodnosci stosowanych metod produkeji z wymaganiami. Probki materialéw moga by¢ pobierane
w celu sprawdzenia ich wlasciwosci. Wyniki tych kontroli beda stanowié podstawe do akceptacji okreslonej
partii materiatow pod wzgledem jakosci,

W przypadku, gdy Inzynier/Kierownik projektu bedzie przeprowadzal inspekcje wytworni, musza byc
spetnione nastgpujace warunki:

a) Inzynier/Kierownik projektu bedzie miat zapewniona wspéipracg i pomoc Wykonawcy oraz producenta
materiadddw w czasie przeprowadzania inspekcji,

b) Inzynier/Kierownik projektu bedzie miat wolny dostep, w dowolnym czasie, do tych czesici wytwdrni, gdzie
odbywa sie produkcja materialéw przeznaczonych do realizacji robét,

¢) Jezeli produkcja odbywa sie w micjscu nie nalezacym. do Wykonawcy, Wykonawca uzyska dla
Inzyniera/Kierownika projektu zezwolenie dla przeprowadzenia inspekcji i badan w tych miejscach.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje
niekorzysmego wplywu na jako$¢ wykonywanych robot. Sprzet uzywany do robdt powinien by¢ zgodny z oferta
Wykonawcy i powinien odpowiadaé pod wzgledem typow i ilodel wskazaniom zawartym w SST, PZJ lub
projekcie organizaci robét, zaakeeptowanym przez Inzyniera/Kierownika projektu; w przypadku braku ustalen
w  wymienionych wyzej dokumentach, sprzet powinien by¢ wuzgodniony i zaakceptowany przez
Inzyniera/Kierownika projektu. 7 .

Liczba i wydajnosé sprzetu powinny gwaramtowaé przeprowadzenie robét, zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, SST i wskazaniach Inzyniera/Kierownika projektu.

Sprzet bedacy wlasnoscia Wykonawey lub wynajety do wykonania robot ma byé utrzymywany
w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Powinien byé zgodny z normami ochrony $rodowiska i przepisami
dotyczacymi jego uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inzynicrowi/Kierownikowi projektu kopie dokumentéw potwierdzajacych
dopuszezenie sprzetu do uzytkowania i badan okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Wykonawca bedzie konserwowad sprzet jak rowniez naprawiac lub wymieniac¢ sprzet niesprawny.

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewiduja mozliwos¢ wariantowego uzZycia sprzetu przy
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera/Kierownika projektu o swoim zamiarze wyboru
i uzyska jego akceptacje przed uzyciem sprzetu. Wybrany sprzet, po akceptacji Inzyniera/Kierownika projekiu,
nie moze by¢ pdzniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzgdzia nie gwarantujace zachowania warunkéw umowy,
zostana przez Inzyniera/Kierownika projektu zdyskwalifikowane i nie dopuszezone do robot.

4. TRANSPORT

Wykonawea jest zobowiazany do stosowania jedynie takich $rodkéw transportu, ktdre nie wplyng
niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robét 1 wlasciwosci przewozonych materialéw,

Liczba $rodkéw transportu powinna zapewniaé prowadzenie robot zgodnie z zasadami okreslonymi w
dokumentacji projektowej, SST i wskazaniach InZyniera/Kierownika projekty, w terminie przewidzianym
WNowa,

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spelnia¢ wymagania dotyczace przepiséw ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych naciskéw na o i innych parametréw technicznych. Srodki
transportu nie spelniajace tych warunkow moga by¢ dopuszezone przez Inzyniera/Kierownika projektu, pod
warunkiem przywrécenia stanu pierwotnego uzytkowanych odcinkéw drdg na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bedzie usuwaé na biezaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia, uszkodzenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z warunkami umowy oraz za jakosc
zastosowanych materiatéw i wykonywanych robot, za ich zgodno$é z dokumentacjq projektowa, wymaganiami




11

SS8T, PZI, proj ektem organizacji robdt opracowanym przez Wykonawce oraz poleceni‘ami Inzyniera/Kierownika
projektu.

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metody wykonywania robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za dokladne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokodci
wszysikich elementéw robét zgodnie z wymiarami i rzednymi okre§lonymi w dokumentacji projektowej lub
przekazanymi na piSmie przez Inzyniera/Kierownika projektu,

Bledy popelnione przez Wykonawceg w wytyczeniu i wyznaczaniu robot zostana, usunigte przez
Wykonawce na wlasny koszt, z wyjatkiem, kiedy dany blad okaze si¢ skutkiem bledu zawartego w danych
dostarczonych Wykonawcey na pismie przez Inzyniera/Kierownika projekin.

Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia wysokosci przez Inzyniera/Kierownika projektu nie
zwalnia Wykonawcey od odpowiedzialnodei za ich dokladnosé.

Decyzje Inzynieta/Kierownika projektu dotyczace akeeptacji lub odrzucenia materialéw i elementow
robét beda oparte na wymaganiach okreslonych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowej i w SST,
a takze w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Inzynier/Kierownik projektu uwzgledni wyniki
badafi matetiatow i robot, rozrzuty normalnie wystgpujace przy produkeji i przy badaniach materiatow,
doswiadczenia z przesztodci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wplywajace na rozwazana kwestie.

Polecenia Inzyniera/Kierownika projektu powinny byé wykonywane przez Wykonawce w czasie
okreslonym przez Inzyniera/Kierownika projektu, pod grozba zatrzymania robot. Skutki finansowe z tego tytulu
poniesie Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Program zapewnienia jakoS$ci

Wykonawca jest zobowigzany opracowad i przedstawi¢ do akceptacji Inzyniera/Kierownika projektu
program zapewnienia jakodci. W programie zapewnienia jakosci Wykonawca powinien okreslié, zamierzony
sposéb wykonywania robét, mozliwodci techniczne, kadrowe i plan organizacji robot gwarantujacy wykonanie
robot zgodnie z dokumentacjg projektows, SST oraz ustaleniami.

Program zapewnienia jakosci powinien zawierac:

a) czesé ogdlng opisujaca:

—  organizacje wylonania robot, w tym terminy i sposob prowadzenia robat,

—  organizacje ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robdt,

—  sposob zapewnienia bhp.,

—  wykaz zespoléw roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,

— - wykaz osob odpowiedzialnych za jakoéé i terminowod¢ wykonania poszezegdl. elementéw robot,

~  system (sposob i procedurg) proponowanej kontroli i sterowania jakoscia wykonywanych rabot,

—  wyposazenie w sprzet i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratorium wlasnego lub

laboratorfum, ktéremu Wykonawca zamierza zleci¢ prowadzenie badan),

- sposob oraz forme gromadzenla wynikéw badan laboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw

mechanizméw sterujacych, a takze wycigganych wnioskéw 1 zastosowanych koreki w procesie

technologicznym,  proponowany  sposéb 1 form¢  przekazywania  tych  informacji

Inzynierowi/Kierownikowi projektu;

b) czes€ szezegblowa opisujacy dla kazdego asortymeniu robot:

- wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parameframi technicznymi oraz

wyposazeniem w mechanizmy do sterowania i urzadzenia pomiarowo-kontrolne,

—  rodzaje i ilog¢ $rodkdw transportu oraz urzadzen do magazynowania i zatadunku materiatow,

spoiw, lepiszezy, kruszyw itp.,

- sposob zabezpieczenia 1 ochrony tadunkdéw przed utrata ich wlasciwodei w czasie transportu,

-  sposob i procedurg pomiardw i badai (rodzaj i czestotliwoéé, pobieranie probek, legalizacja

i sprawdzanie urzadzen, itp.) prowadzonych podezas dostaw materialéw, wytwarzania mieszanek

i wykonywania poszczegdlnych elementdw robot,

—  sposdb postgpowania z materialami i robotami nie odpowiadajacymi wymaganiom.

6.2, Zasady kontroli jakosei robdt

Celem kontroli robdt bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem I wykonaniem, aby osiagnad
zatozong jakosd robot,

Wykonawcea jest odpowiedzialny za petna kontrolg robét i jakosci materiatow. Wykonawca zapewni
odpowiedni system kontroli, wlaczajac personel, laboratorium, sprzet, zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia
niezb¢dne do pobierania probek i badan materialéw oraz robot.
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Przed zatwierdzeniem systemu kontroli TnZﬂmier/Kierownik projektu moze zazadaé od Wykonawcy
przeprowadzenia badan w celu zademonstrowania, ze poziom ich wykonywania jest zadowalajacy.

Wykonawca bedzie przeprowadzaé pomiary 1 badania materialéw oraz robét z czestotliwoscia
zapewniajaca stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji
projeltowe] 1 SST

Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czestotliwo$¢ sq okreslone w SST, normach
i wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaly one tam okrelone, Inzynier/Kierownik projektu ustali jaki zakres
kontroli jest konieczny, aby zapewnié wykonanie robot zgodunie z umowa,

Wykonawca dostarczy Inzynierowi/Kierownikowi projektu $wiadectwa, ze wszystkie stosowane
urzadzenia i sprzet badawczy posiadaja wazng legalizacje, zostaly prawidlowo wykalibrowane i odpowiadaja
wymaganiom norm okreglajacych procedury badan.

Inzynier/Kierownik projektu bedzie mie¢ nicograniczony dostgp do pomieszczerr laboratoryjnych,
w celu ich inspekcji.

Inzynier/Kierownik projektu bedzie przekazywaé Wykonawey pisemne informacje o jakichkolwiek
niedociagnieciach dotyczacych urzadzen laboratoryjnych, sprzetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu
lub metod badawczych. Jezeli niedociagniecia te beda tak powazne, ze moga wplyna¢ ujemnie na wyniki badan,
Inzynier/Kierownik projektu natychmiast wstrzyma uzycie do robot badanych materialéw i dopuscei je do uzycia
dopiero wtedy, gdy niedociagniecia w pracy laboratorium Wykonawey zostana usunigte i stwierdzona zostanie
odpowiednia jakod¢ tych materiatdw,

Wiszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badaf materiatéw ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie prébek

Probki beda pobierane losowo. Zaleca sie stosowanie statystycznych metod pobierania prébek, opartych
na zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji moga by¢ z jednakowym prawdopodobienstwem
wytypowane do badan.

Inzynier/Kierownik projektu bedzie mied zapewniong mozliwos¢ udziatu w pobieraniu probek.

Pojemniki do pobierania probek beda dostarczone przez Wykonawce 1 zatwierdzone przez
Inzyniera/Kierownika projektn. Probki dostarczone przez Wykonawce do badan wykonywanych przez
Inzyniera/Kicrownik projektu beda odpowiednio opisane i oznakowane, w sposob zaakceptowany przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Na zlecenie Inzyniera/Kierownika projektu Wykonawca bedzie przeprowadza¢ dodadcowe badania tych
materiatow, ktére budza watpliwosci co do jakosei, o ile kwestionowane materialy nie zostana przez
Wylkonawee usuniete lub ulepszone z wtasnej woli. Koszty tych dodatkowych badaf pokrywa Wykonawca tylko
w przypadku stwierdzenia usterek; w przeciwnym przypadku keszty te pokrywa Zamawiajacy.

6.4, Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy
normy nie obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stosowa¢ mozna wytyczne krajowe, albo inne
procedury, zaakceptowane przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Przed przystapieniem do pomiaréw lub badan, Wykonawca powiadomi Inzyniera/Kierownika projekiu
o rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi
na pismie ich wyniki do akeeptacji Inzyniera/Kierownika projektu.

6.5. Raporty z badan

Wykonawca bedzie przekazywaé Inzynierowi/Kierownikowi projektu kopie raportéw z wynikami
badan jak najszybciej, nie pozniej jednak niz w terminie okreslonym w programie zapewnienia jakosci.

Wyniki badan (kopie) beda przekazywane Inzynierowi/Kierownikowi projektu na formularzach wediug
dostarczonego przez niego wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych,

6.6. Badania prowadzone przez Inzyniera/Kierownika projekiu

Inzynier/Kierownik projektu jest uprawniony do dokonywania kontroli, pobierania prébek i badania
materiatéw w miejscu ich wytwarzania/pozyskiwania, a Wykonawca i producent materiatow powinien udzieli¢
i niezbednej pomocy.

Inzynier/Kierownik projektu, dokonujac weryfikacji systemu kontroli robét prowadzonego przez
Wykonawce, poprzez miedzy innymi swoje badania, bedzie ocenia¢ zgodno$¢ materiatow i robot z
wymaganiami SST na podstawie wynikéw wlasnych bada kontrolnych jak i wynikéw badan dostarczonych
przez Wykonawcg.

Inzynier/Kierownik projektu powinien pobieraé probki materiatow i prowadzi¢ badania niezaleznie od
Wykonawcy, na swoj koszt. Jezeli wyniki tych badai wykaza, ze raporty Wykonawey sg niewiarygodne, to
Inzynier/Kierownik projektu oprze si¢ wylacznie na wiasnych badaniach przy ocenie zgodnosci materiatéw
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irobot z dokumentacja_projekfowqi SST. Moze réwniez zleci¢, sam lub poprzez Wykonawce, pfzeprowadzenie
powtérnych Iub dodatkowych badan niezaleznemu laboratorium. W takim przypadku catkowite koszty
powtomych lub dodatkowych badan { pobierania prabek poniesione zostana przez Wykonaweg,

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier/Kierownik projektu moze dopudci¢ do uzycia tylko te materiaty, ktore posiadaja:

1. certyfikat na zmak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodnosé z kryteriami technicznymi
okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz whasciwych przepiséw i dokumentéw
technicznych,

2. deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:

—  Polska Norma lub

—  aprobata techniczna, w przypadku wyrobdw, dla ktérych nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli

ni¢ 53 objgte certyfikacja okreslona w pkt 1 1 ktore spelniajq wymogi SST.

W przypadku materiatow, dla ktérych ww. dokumenty sa wymagane przez SST, kazda partia
dostarczona do robét bedzie posiadad te dokumenty, okreslajace w sposdb jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe musza posiada¢ ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razie potrzeby
poparte wynikami badafi wykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badan beda dostarczone przez
Wykonawee Inzynierowi/Kierownikowi projektu.

Jakiekolwiek materiaty, kt6re nie spetniaja tych wymagan beda odrzucone.

6.8. Doknmenty budowy

(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowiazujacym Zamawiajacego
i Wykonawce w okresie od przekazania Wykonawey terenu budowy do kofica okresn gwarancyjnego.
Odpowiedzialnod¢ za prowadzenie dziennika budowy zgodnie z obowigzujacymi przepisami [2] spoczywa ha
Wykonawcy.

Zapisy w dziennilu budowy beda dokonywane na biezaco i beda dotyczyé przebiegu robét, stanu
bezpieczefstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowy bedzie opatrzony daty jego dokonania, podpisem osoby, ktéra
dokonata zapisu, z podaniem jej imienia I nazwiska oraz stanowiska shizbowego. Zapisy beda czytelne,
dokonane trwata technika, w porzadku chronologicznym, bezposrednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zatgczone do dziennika budowy protokoly i inne dokumenty bgda oznaczone kolejnym numerem
zatacznika i opatrzone data i podpisem Wykonawcey i Inzyniera/Kierownika projekiu.

Do dziennika budowy nalezy wpisywaé w szczegolnosei:

—  date przekazania Wykonawcy terenu budowy,

—  datg przekazania przez Zamawiajacego dokumentacji projektowej,

- date uzgodnienia przez Inzyniera/Kierownika projekiu programu zapewnienia jakosci i harmonograméw
robét,

—  terminy rozpoczecia i zakoficzenia poszezegolnych elementéw robot,

—  przebieg robat, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w robotach,

—  uwagi i polecenia Inzyniera/Kierownika projektu,

—  daty zarzadzenia wstrzymania robdt, z podaniem powodu,

—.  zgloszenia 1 daty odbioréw robét zanikajacych 1 ulegajacych zakrycin, czesciowych i ostatecznych
odbiorow robét,

- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

—  stan pogody i temperatur¢ powictrza w okresie wykonywania robdt podlega}qcych ograniczeniom lub
wymaganiom szczegdlnym w zwiazlu z warunkami klimatycznymi,

—  zgodnos¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich opisem w dokumentacji projekiowej,

—  dane dotyczace czynnoici geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie wykonywania
robét,

~  dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,

—  dane dotyczace jako$ci materialéw, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych badaf z podaniem,
kto je przeprowadzat,

- wyniki préb poszczegdlnych elementdw budowli z podaniem, kto je przeprowadzat,

—  inne istotne informacje o przebiegu robét.

Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy beda przediozone
Inzynierowi/Kierownikowi projektu do ustosunkowania sie.

Decyzje Inzyniera/Kierownika projektu wpisane do dziennika budowy Wykonawca podpisuje
7 zaznaczeniem ich przyjecia lub zajeciem stanowiska.
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Wpis projektanta do dziennika budowy obliguje Inz'yniéra/Kierownika projektu do ustosunkowania sie.
Projektant nie jest jednak strona umowy i nie ma uprawnien do wydawania polecefi Wykonawcy robot.

(2) Ksiazka obmiaréw

Ksiazka obmiaréw stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postgpu kazdego
z elementéw robot. Obmiary wykonanych robét przeprowadza sig w sposob ciagly w jednostkach przyjetych
w kosztorysie 1 wpisuje do ksigzki obmiaréw.

(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnoéci materiatow, orzeczenia
o jako$ci materiatéw, recepty robocze i kontrolne wyniki badan Wykonawcy beda gromadzone w formie
uzgodnionej w programie zapewmema jakodei. Dokumenty te stanowia zataczniki do odbioru robdt. Wmny by¢
udostepnione na kazde zyczenie Inzyniera/Kierownika projekto.

(4) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy =zalicza sie, oprécz wymienionych w punktach (1) - (3) nastepujace
dokumenty:
a) pozwolenie na realizacj¢ zadania budowlanego,
b) protokoly przekazania terenu budowy,
c) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,
d) protokoly odbioru robot,
e) protokoly z narad i ustalen,
f) korespondencje na budowie.

(5) Przechowywanie dokumentdw budowy

Dokumenty budowy beds przechowywane na terenie budowy w miejseu odpowiednio zabezpieczonym.

Zaginiecie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie
w formie przewidzianej prawem.

Wiszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostgpne dla Inzyniera/Kierownika projekiu i przedstawiane
do wgladu na zyczenie Zamawiajacego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robét

Obmiar robst bedzie okreslaé faktyczny zakres wykonywanych robot zgodnie z dokumentacig
projektowa 1 SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robét dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inzyniera/Kierownika projektu
o0 zakresie obmierzanych robét i terminie obmiaru, ¢o najmniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru beda wpisane do ksiqzki obmiaréw.

Jakikolwiek blad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w élepym kosztorysie tub gdzie
indziej w SST nie zwalnia Wykonawcy od obowiazku ukonczenia wszystkich robdt. Bledne dane zostang
poprawione wg instrukcji Inzyniera/Kierownika projektu na pismie.

Obmiar gotowych robét bedzie przeprowadzony z czgstoscia wymagana do celu miesigcznej ptamosei
na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okreslonym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawce
i Inzyniera/Kierownika projektu.

7.2. Zasady okreflania ilo$ci robét i materialow

Dlugoéci i odlegloéci pomiedzy wyszezegdInionymi punktami skrajuymi beda obmierzone poziomo
wzdhuz linii osiowe;j.

Jesli SST wiasciwe dla danych robét nie wymagaja tego inaczej, objetosci beda wyliczone w m’* jako
dhugoéé pomnozona przez sredni przekroj.

Tlodci, ktére maja byé obmierzone wagowo, beda wazone w tonach lub kilogramach zgodaie
7 wymaganiami SST.
7.3. Urzadzenia i sprz¢t pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robot beda zaakceptowane
przez Inzyniera/Kierownika projekiu.

Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzadzenia te lub sprzet
wymagaja badan atestujacych to Wykonawcea bedzie posiada¢ wazne §wiadectwa legalizacji.
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Wszystkie urzadzenia pomiaro{ve bgda przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w c‘a}ym
okresie trwania robot.

7.4. Wagi i zasady wazenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje urzadzenia wagowe odpowiadajace odnosnym wymaganiom SST
Bedzie utrzymywacé to wyposazenie zapewniajac w sposob ciagly zachowanie doktadnosci wg norm
Zatwierdzonych przez Inzyniera/Kierownika projektu.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary beda przeprowadzone przed czesciowym lub ostatecznym odbiorem odeinkdw robét, a takze
w przypadku wystepowania dhuzszej przerwy w robotach.

Obmiar robét zanikajacych przeprowadza sie w czasie ich wykonywania.

Obmiar robét podlegajacych zakryciu przeprowadza sig przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia beda wykonane w sposéb zrozumiaty
ijednoznaczny.

Wymiary skomplikowaych powierzchni lub objetodci bedq uzupelione odpowiednimi szkicami
umieszezonymi na karcie ksiazki obmiaréw. W razie braku miejsca szkice moga by¢ dotaczone w formie
oddzielnego zatacznika do ksiazki obmiardw, ktorego wzor zostanie uzgodniony z Inzynierem/Kierownikiem
projel.

8. ODBIOR ROBOT

8.1, Rodzaje odbioréw robat

W zaleznoéci od ustalen odpowiednich SST, roboty podlegaja nastepujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu,
b) odbiorowi czgsciowemu,
¢) odbiorowi ostatecznemu,
d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbidr robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbidr robét zanikajacych 1 wulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci
wykonywanych robot, ktdre w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

Odbiér robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym
wykonanie ewentualoych korekt i poprawek bez hamowania ogblnego postepu robét.

Odbioru robot dokomyje nzynier/Kierownik projektu.

Gotowos¢ danej czgéci robdst do odbioru zglasza Wykonawea wpisem do dziennika budowy
i jednoczesnym powiadomieniem Inzyniera/Kierownika projektu. Odbidr bedzie przeprowadzony niezwlocznie,
nie pozniej jednak niz w ciagu 3 dui od daty zgloszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tym
fakcie Inzyniera/Kierownika projelktu.

Jakos¢ 1 ilos¢ robot ulegajacych zakryciu ocenia Inzynier/Kierownik projektu na podstawie
dokumentéw zawierajacych komplet wynikéw badar laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w
konfrontacii z dokumentacjg projektowa, SST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbiér czeSciowy

Odbidr czgsciowy polega na ocenie ilodei 1 jakosci wykonanych czesci robét. Odbioru czesciowego
robét dokonuje si¢ wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robét. Qdbioru robét dokonuje Inzynier/Kierownik
projektu.

8.4. Odbior ostateczny robdt

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robdt

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robét w odniesieniu do ich ilosci,
Jjakoéci i wartosei,

Catkowite zakoficzenie robot oraz gotowos$¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez
Wykonawcg wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na pismie o tym fakcie
Inzyniera/Kierownika projektu.

Odbidr ostateczny robot nastapi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia
potwierdzenia przez Inzyniera/Kierownika projektu zakonczenia robét i przyjecia dokumentéw, o ktérych mowa
w punkcie 8.4.2.
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" Odbioru ostatecznego robot dokona komisja wyznaczona fprzez Zamawiajacego w obecnodci
Inzyniera/Kierownika projektu i Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jakosciowej na
podstawie przedlozonych dokumentéw, wynikéw badan i pomiarow, ocenie wizualnej oraz zgodnosci
wykonania robot z dokumentacja projektowa 1 SST.

W toku odbioru ostatecznego robdt komisja zapozna sig¢ z realizacja ustalen przyjgtych w trakcie
odbioréw robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania robdt uzupeiniajacych
i robdt poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robdt poprawkowych lub robét uzupetiajacych
w warstwie §cieralnej lub robotach wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin
odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisj¢, ze jakos¢ wykonywanych rtohdt w poszczegdluych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacja projeltows i SST z uwzglednieniem tolerancji
i nie ma wickszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpieczenistwo ruchu, komisja dokona potracen,
oceniajac pommiejszong warto§¢ wykonywanych robét w stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach

umowy.
8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robdt jest protokét odbioru
ostatecznego robot sporzadzony wg wzora nstalonego przez Zamawiajacego.
Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac nastepujace dokumenty:

1. dolumentacje projekiowa podstawowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli zostala
sporzadzona w trakcie realizacji umowy,

2. szczegdtowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentéw umowy i ew. uzupehiajace lub
zamienne),

3. recepty i ustalenia technologiczne,

4. dzienniki budowy i ksigzki obmiaréw (oryginaty),

5. wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodne z 88T i ew. PZJ,

6.  deklaracje zgodnosci ub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materialow zgodnie z S8T i ew. PZJ,

7. opinie technologiczna sporzadzong na podstawie wszystkich wynikéw badan i pomiaréw zatgezonych do

dokumentow odbioru, wykonanych zgodnie z 88T i PZJ,

8. rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot towarzyszacych (np. na przetozenie linii telefonicznej,
energetyczne], gazowej, oswietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazania tych robot whascicielom urzadzen,
9.  geodezyjna inwentaryzacje powykonawczg robot i sieci uzbrojenia terenu,

10. kopie mapy zasadniczej powstate] w wyniku geodezyjngj inwentaryzacji powykonawcze;.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie beda
gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy ponowny termin odbioru
ostatecznego robot.

Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub nzupehiajace beda zestawione wg wzoru
ustalonego przez Zamawiajacego.

Termin wykonania robét poprawkowych i robot uwzupetniajacych wyznaczy komisja.

8.5. Odhbidér pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenic wykonanych robdt zwigzanych z usunigciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okvesie gwarancyjnym.

Qdbiér pogwarancyiny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem
zasad opisanych w punkcie 8.4 ,,Odbiér ostateczay robot”,

9. PODSTAWA PEATNOSCI

9.1, Ustaleniza ogolne

Podstawa ptatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostkg obmiarows
ustalong dla danej pozycji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowo podstawa platnosei jest wartos¢ (kwota) podana
przez Wykonawce w danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczaltowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzgledniaé wszystkie
czynno$ci, wymagania i badania skladajace si¢ na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w SST
i w dokumentacji projektowej.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczaltowe robot beda obejmowac:

—  robocizng bezposrednia wraz z towarzyszacymi kosztami,
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—  wartos¢ zuzytych materialéw wraz z kosztami 'zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkdw i transportu
na teren budowy,
—  warto$¢ pracy sprzgtu wraz z towarzyszacymi kosztami,
—  koszty posrednie, zysk kalkulacyjuy i ryzyko,
—  podatki obliczone zgodnic z obowiazujacymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogélne D-00.00.00

Koszt dostosowania si¢ do wymagan warunkéw umowy i wymagah ogolnych zawartych w D-00.00.00
obejmuje wszystkie warunki okreslone w ww. dokumentach, a nie wyszczegolnione w kosztorysie.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdow/przejazddw i organizacji ruchu obejmuje:
(a) opracowanie oraz uzgodnienie z Inzynierem/Kierownikiem projektu i odpowiednimi instytucjami projektu
organizacji ruchu na czas trwania budowy, wraz z dostarczeniem kopii projektu Inzynierowi/Kierownikowi
projektu i wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodnieth wynikajacych z postepu robét,
(b) ustawienie tymczasowego oznakowania i o§wietlenia zgodnie z wymaganiami bezpieczedistwa ruchu,
{c) optaty/dzierzawy tereny,
(d) przygotowanie terenu,
(e) konstrukcje tymezasowej nawierzchni, ramp, chodnikéw, kraweznikéw, barier, oznakowan i drenazu,
() tymczasowa przebudowe urzadzen obeych.
Koszt utrzymania objazdow/przejazdéw i organizacji ruchu obejmuje:
(a) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usuni¢cie tymczasowych oznakowan pionowych, poziomych,
barier i $wiatel,
(b) utrzymanie plynnosci ruchu publicznego.
Koszt likwidacji objazdow/przejazdow i organizacji ruchu obejmuje:
(a) usunigcie whudowanych materiatéw i oznakowania,
{b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 1. - Prawo budowlane (Dz. U, Nr 89, poz. 414 z pézniejszymi zmianami).

2. Zarzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopada 2001 r. w sprawie dziennika budowy, montazu
i rozbiorki oraz tablicy informacyjnej (Dz. U. Nr 138, poz. 1555).

3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych (Dz. U. Nr 14, poz. 60 z pézniejszymi zmianami).
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SST 2.5.2. D-04.01.01 KORYTO WRAZ Z PROFILOWANIEM
I ZAGESZCZANIEM PODLOZA

KOD CPV
45233100-0 Roboty w zakresie budowy autostrad i drég
45223300-9 Parkingi

SPIS TRESCI

1. WSTEP

2. MATERIALY

3. SPRZET

4. TRANSPORT

5. WYKONANIE ROBOT
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
7. OBMIAR ROBOT

8. ODBIOR ROBOT

9. PODSTAWA PELATNOSCI

10. PRZEPISY ZWIAZANE
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem mniniejszej szczegdlowej specyfikacji technicznej ($8T) sg wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robét zwiazanych z wykonywaniem koryta wraz z profilowaniem i zageszczaniem podioza
gruntowego.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegolowa specyfikacja techniczna (SST) stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji robot na drogach krajowych 1 wojewaodzkich.

1.3. Zakres robét objetych 88T

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwiazanych z
wykonaniem koryta przeznaczonego do ulozenia konstrukeji nawierzchnl,

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami
podanymi w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.4,

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robot
Ogdlne wymagania dotyczace robdt podane w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.5.

2. MATERIALY
Nie wystepuja.

3. SPRZET
3.1. Ogodlne wymagania dotyczace sprzgtu

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 3.
3.2. Sprzet do wykonania robdét

Wykonawca przystgpujacy do wykonania koryta i profilowania podloza powinien wykazaé si¢
mozliwoscia korzystania z nastepujacego sprzetu:
— rowniarek lub spycharek uniwersalnych z uko$nie ustawianym lemieszem; Inzynier moze dopuscié
wykonanie koryta i profilowanie podtoza z zastosowaniem spycharki z lemieszem ustawionym prostopadle
. do Klerunku pracy maszyny, ' :
¢ — koparek z czerpakami profilowymi (przy wykonywaniu waskich koryt),
"~ walcow statycznych, wibracyjnych tub piyt wibracyjnych.
Stosowany sprzet nie moze spowodowac niekorzystnego wplywu na wladciwoéel gruntu podtoza.

4. TRANSPORT
4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 4,
4.2, Transport materiatow

Wymagania dotyczace transportu materialéw podano w SST D-04.02.01, D-04.02.02, D-04.03.01 pkt 4.

5. WYKONANTE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogdlne zasady wykonania robdt podano w SST D-M-00.00.00 , Wymagania ogéine” pkt 5.
5.2. Warunki przystapienia do robét

Wykonawca powinien przystapi¢ do wykonania koryta oraz profilowania i zageszczenia podioza
bezpodrednio przed rozpoczeciem robdt zwiazanych z wykonamiem warstw nawierzchni. Wcezesniejsze
przystapienie do wykonania koryta oraz profilowania i zageszczania podioza,jest mozliwe wylacznie za zgoda

Inzyniera, w korzystnych warunkach atmosferycznych.
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W ‘wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i zageszczonym péd%oiu nie moze odbywaé sig ruch
budowlany, niezwiazany bezposrednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni,

5.3. Wykonanie koryta

Paliki Tub szpilki do prawidtowego uksztaltowania koryta w planie i profilu powinny by¢ wezesnigj
przygotowane.

Paliki lub szpilki nalezy ustawiaé w osi drogi i w rzedach réwnoleglych do osi drogi lub w inny sposéb
zaakceptowany przez Inzyniera. Rozmieszczenie palikéw lub szpilek powinno umozliwiaé naciagnigcie
sznurkéw lub linek do wytyczenia robot w odstgpach nie wigkszych niz co 10 metrow.

Rodzaj sprzetu, a w szczegolnosci jego moc nalezy dostosowaé do rodzaju gruntu, w ktdrym
prowadzone sg roboty i do trudnosei jego odspojenia.

Koryto mozna wykonywaé recznie, gdy jego szeroko$¢ nie pozwala na zastosowanie maszyn, na
przyktad na poszerzeniach lub w przypadku robot o matym zakresie. Sposéb wykonania musi by¢
zaakceptowany przez Inzyniera.

Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta powinien by¢ wykorzystany zgodnie z ustaleniami
dokumentacji projektowej i SST, tj. wbudowany w nasyp lub odwieziony na odktad w miejsce wskazane przez
Inzyniera.

Profilowanie i zaggszczenie podloza nalezy wykona¢ zgodnie z zasadami okreslonymi w pkt 5.4.

5.4, Profilowanie i zageszczanie podioza

Przed przystapieniem do profilowania podloze powinno by¢ oczyszezone ze wszelkich zanieczyszczen.

Po oczyszczeniu powierzchni podioza nalezy sprawdziC, czy istniejace rzedne terenu umozliwiaja
uzyskanie po profilowanin zaprojektowanych rzednych podloza. Zaleca sig, aby rzedne terenu przed
profilowaniem byly o co najmniej 5 cm wyzsze niz projektowane rzgdne podioza.

Jezeli powyzszy warunek nie jest spetniony i wystepuja zanizenia poziomu w podtozu przewidzianym
do profilowania, Wykonawca powinien spulchni¢ podloze na glebokodé zaakceptowana przez Inzyniera,
dowiez¢ dodatkowy grunt spelniajacy wymagania obowiazujace dla gornej strefy korpusu, w ilosci koniecznej
do uzyskania wymaganych rzednych wysokosciowych i zagedci¢ warstwe do uzyskania wartosci wskaznika
zageszczenia, okreslonych w tablicy 1.

Do profilowania podioza nalezy stosowad rowniarki. Sciety grunt powinien by¢ wykorzystany w
robotach ziemnych lub w inny sposdb zaakeeptowany przez Inzyniera.

Bezposrednio po profilowaniu podtoza nalezy przystapi¢ do jego zaggszczania. Zaggszczanie podioza
nalezy kontynuowaé do osiagnigcia wskainika zaggszezenia nie mniejszego od podanego w tablicy 1. Wskaznik
zageszczenia nalezy okredlaé zgodnie z BN-77/8931-12 [5].

Tablica 1. Minimalne wartosci wskaznika zageszezenia podtoza (1)

Minimalna wartos¢ I, dla:
Strefa Autostrad i drég | Tnnych drog
korpusu ekspresowych Ruch Ruch mniejszy
ciezki od cigzkiego
i bardzo ciezki

.| Goérna warstwa o grubodci 20 cm | 1,03 1,00 1,00

Na glebokodcei od 20 do 50 cm od

powierzchni podioza 1,00 1,00 0,97

W przypadku, gdy gruboziamisty materiat tworzacy podloze uniemozliwia przeprowadzenie badania
zageszczenia, kontrole zaggszezenia nalezy oprzeé na metodzie obciazen plytowych. Nalezy okreslic pierwotny i
wtorny modut odksztatcenia podloza wedtug BN-64/8931-02 [3]. Stosunek wtdmego i pierwotnego moduiu
odksztatcenia nie powinien przekraczac 2,2.

Wilgotnoéé gruntu podioza podczas zageszczania powinna by¢ réwna wilgotnosci optymalnej z
tolerancig od -20% do +10%. .

5.5. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zaggszczonego podioza

Podloze (koryto) po wyptofilowaniu i zageszezeniu powinno by¢ utrzymywane w dobrym stanic.

Jezeli po wykonaniu robot zwigzanych z profilowaniem i zaggszczeniem podioza nastapi przerwa w
robotach i Wykonawca nie przystapi natychmiast do ukladania warstw nawierzchni, to powinien on
zabezpieczy¢ podioze przed nadmiernym zawilgoceniem, na przyklad przez roztozenie folii lub w inny sposéb
" zaakceptowany przez [nZyniera.
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Jezeli wyprofilowane i zag@szcéonc podtoze uleglo nadmiernemu zawilgoceniu, to do ukladania
kolejnej warstwy mozna przystapi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

Po osuszeniu podloza Inzyhier oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykonanie niezbednych napraw.
Jezeli zawilgocenie nastapilo wskutek zaniedbania Wykonawcy, to naprawg wykona on na wiasny koszt.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robot

Ogoélne zasady kontroli jakosei robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 6.

6.2. Badania w czasie robdt

6.2.1. Czestotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiaréw

Cazgstotliwo$é oraz zakres badar § pomiaréw dotyczacych cech geometrycznych i zageszezenia koryta i
wyprofilowanego podloza podaje tablica 2.

Tablica2.  Czestotliwo$¢ oraz zakres badari i pomiaréw wykonanego koryta i wyprofilowanego podioza

Lp. Wyszczegdlnienie badann | Minimalna czestotliwosé

i pomiardw badan i pormiaréw
1 Szerokosc koryta 10 razy na 1 km
2 Rownosé podiuzna co 20 m na kazdym pasie ruchu
3 Réwnos¢ poprzeczna 10 razy na 1 km
4 Spadki poprzeczne 10 razy na 1 km

co 25 m w osi jezdni t na jej krawedziach dla autostrad
i drog ekspresowych, co 100 m dla pozostatych drog
Uksztaltowanie  osi  w|co 25 m w osi jezdni 1 na jej krawedziach dla autostrad
planie ? 1 drég ekspresowych, co 100 m dla pozostalych drog

5 Rzedne wysokodciowe

” Zageszczenie, wilgotnodd | w 2 punktach na dzienne] dziatce roboczej, lecz nie
grunti: podtoza rzadziej niz raz na 600 m?

*} Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksztaltowania osi w  planie nalezy
wykona¢ w punktach gtéwnych lukéw poziomych

6.2.2. Szerokosé koryta (profilowanego podloza)

Szerokosé koryta i profilowanego podioza nie moze roznié sie od szerokosci projektowanej o wiecej niz
+10em i -5 em.

6.2.3. Rownosc¢ koryta (profilowanego podloza)

Nieréwnosci podhuzne koryta i profilowanego podioza nalezy mierzyé 4-metrows faty zgodnie z norma
BN-68/8931-04 [4].

Nieréwnoéci poprzeczne nalezy mierzy¢ 4-metrowa lata.

Nierdwnoéci nie moga przekraczaé¢ 20 mm.,

6.2.4. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne koryta i profilowanege podtoza powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektows z
tolerancja + 0,5%.

6.2.5. Rzedne wysokosciowe

Roéznice pomigdzy rzednymi wysokosciowymi koryta lub wyprofilowanego podioza i rzednymi
projeltowanymi nie powinny przekraczaé +1 ¢m, -2 cm.

6.2.6. Uksztattowanie osi w planie

O$ w planie nie moze by¢ przesunigta w stosunku do osi projektowanej o wieeej niz £ 3 ¢m dla
autosirad i drog ekspresowych lub wiecej niz + 5 cm dla pozostatych drég.

6.2.7. Zaggszezenie Koryta (profilowanego podioza)
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Wiskaznik zageszezenia koryta 1 wyprofilowanego podloza okreéiony wg BN-77/8931-12 [5] nie
powinien by¢ mniejszy od podanego w tablicy 1.

Jesli jako kryterium dobrego zageszezenia stosuje sie poréwnanie wartosci modutéw odksztaicenia, to
wartosé stosurku wiérmnego do pierwotnego modutu odksztatcenia, okreslonych zgodnie z norma BN-64/8931-02
[3] nie powinna by¢ wicksza od 2,2.

Wilgotnoéé w czasie zageszczania nalezy badaé wedlug PN-B-06714-17 [2]. Wilgotnosc gruntu
podioza powinna by¢ réwna wilgotnosci optymalnej z tolerancia od -20% do + 10%.

6.3. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami koryta (profilowanego podtoza)

Wszystkie powierzchnie, kidre wykazuja wieksze odchylenia cech geometrycznych od okreslonych
w punkcie 6.2 powinny byé naprawione przez spulchnienie do glebokosci co najmniej 10 cm, wyréwnanie
i powtérne zageszezenie. Dodanie nowego materiatu bez spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT
7.1, Ogdlne zasady obmiaru robot

Ogdlne zasady obmiaru robdt podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m” (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego koryta.

8. ODBIOR ROBOT

Ogélne zasady odbioru robét podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne™  pkt 8.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami InZyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg punktu 6 daly wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy platmosci

Ogébne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogélne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki chmiarowej

Cena wykonania 1 m® koryta obejmuje:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

~ odspojenie gruntu z przerzutem na pobocze i rozplantowaniem,
"— zatadunek nadmiaru odspojonego gruntu na $rodki transportowe i odwiezienie na odktad lub nasyp,
~ — profilowanie dna koryta lub podloza,
| — zageszczenie,
— utrzymanie koryta lub podtoza,
— przeprowadzenie pomiardéw i badan laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek gruntu
. PN-/B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnosci
3. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie moduwtu  odksztatcenia
nawierzchni podatnych i podloza przez obciazenie plyta
4.  BN-68/8931-04 Drogi  samochodowe. Pomiar réwnosci  nawierzchni
planografem i tata
5.  BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zageszezenia gruntu
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1. WSTEP
1.1.Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szezegblowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace

wykonania i odbioru robét zwiazanych z wykenaniem warstwy odsaczajacej i odcinajacej.
1.2. Zakres stosowania SST
Szczegbtowa specyfikacja techniczna (SST) stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji robdt wyszezegdlnionych wp. 1.3,
1.3. Zakres robot objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza prowadzenia robét zwigzanych z budows ulicy i
obejmuja:
- wykonanie warstwy odsaczajgcej z piasku
1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
okresleniami podanymi w SST D 00.00.00 "Wymagania ogdlne" p. 1.4.
1.5, Ogolne wymagania dotyczace robot
Ogdlne wymagania dotyczace robét podano w SST D 00.00.00 "Wymagania ogélne” p. 1.5,

2. MATERIALY

2.1. Ogoblne wymagania dotyczace materiatow

Ogolne wymagania dotyczace materialéw, ich pozyskiwania i skladowania, podano w SST D
00.00.00 "Wymagania ogdlne" p. 2.

2.2. Rodzaje materiatow

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu warstw odsaczajacych i odcinajacych sa:

- piaski,

- zwir i mieszanka,

- mial kamienny.

2.3. Wymagania dla kruszywa

Kruszywa do wykonania warstwy odsaczajacej i odcinajacej powinny spetnia¢ nastepujace warunkis
a)szczelnodcei, okreslony zaleznoscia:

gdzie:
Dis - wymiar sita, przez ktore przechodzi 15% ziaren warstwy odsaczajacej lub odcinajace;
Dgs - wymiar sita, przez ktore przechodzi 85% ziaren grantu podtoza.
Dla materiatéw stosowanych przy wykonywanin warstw odsaczajacych warunek spelniony,
gdy warstwa ta nie jest ukladana na warstwie odcinajacej.
b) zageszezalnosei, okreslony zaleznoscia:
d60
U= 25
le
gdzie:
{/ - wskaznik réznoziarnistosei, )
Dyo - wymiar sita, przez ktére przechodzi 60% kruszywa tworzacego warstwe odsaczajaca,
di, - wymiar sita, przez ktore przechodzi 10% kruszywa tworzacego warstwe odsaczajaca.
Piasek stosowany do wykonywania warstw odsaczajacych powinien spetnia¢ wymagania normy
PN-B-11113 [5] dla gatunku 11 2.
Zwir i mieszanka stosowane do “wykonywania warstwy odsaczajacej powinien spelniaé
wymagania normy PN-B- 111111 [3], dla klasy T11I.
Miat kamienny do warstw odcinajacych powinien spelniaé wymagania normy PN-B-11112 [4].
2.4. Sktadowanie materiatow
Jezeli kruszywo przeznaczone do wykonania warstwy odsaczajacej nie jest wbudowane
bezposrednio po dostarczeniu na budowg i zachodzi potrzeba jego okresowego skladowania, to
Wykonawca rob6t powinien zabezpieczyé kruszywo przed zanieczyszezeniem i zmieszaniem z innymi
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i i
materialami kamiennymi. Podloze w miejscu sktadowania powinno byé réwne, utwardzone i dobrze
odwodnione.

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotyczace sprz¢tu

Ogbne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D 00.00.00 "Wymagania ogdlne” p. 3.

3.2. Sprzet do wykonania robot

Wykonawca przystepujacy do wykonania warstwy odsgczajacej powinien wykaza¢ si¢ mozliwoscia
korzystania z nastgpujacego sprzetu:

- rowniarek.

- walcOw statycznych,

- plyt wibracyjnych lub ubijakéw mechanicznych.

4. TRANSPORT
4.1. Ogoine wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w SST D 00.00.00 "Wymagania og6lne” p. 4.
4.2. Transport kruszywa

Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych je
przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiatami, nadmiernym wysuszeniem i
zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogblne zasady wykonania robot podano w SST D 00.00.00 "Wymagania ogdlne™ p. 5.
5.2. Przygotowanie podtoza

Podtoze gruntowe powinno spelnia¢ wymagania okreslone w SST D-02.00.00 "Roboty ziemne"
oraz D 04. 0 1.01 "Koryto wraz z profilowaniem i zaggszczaniem podioza”.

Warstwa odsaczajaca i odcinajaca powinna byé wytyezona w sposob umozliwiajacy wykonanie jej
zgodnie z dokumentacja projektowa, z tolerancjami okres$lonymi w niniejszych specyfikacjach.

Paliki lub szpilki powinny by¢ ustawione w osi drogi i w rzedach réwnoleghych do osi drogi, lub w
inny sposOb zaakceptowany przez InZyniera.

Rozmieszezenie palikéw lub szpilek powinno umozliwia¢ naciggniecie sznurkéw Ilub linek do
wytyczenia robot w odstgpach nie wigkszych niz co 10 m.

5.3. Wbudowanie i zaggszczanie kruszywa

Kruszywo powinno by¢ rozkladane w warstwie o jednakowej grubosci, przy uzyciu réwniarki, z
zachowaniem wymaganych spadkéw i rzednych wysokosciowych. Grubodé rozlozonej warstwy
luznego kruszywa powinna by taka, aby po jej zaggszczeniu osiggnigto grubos¢ projektowang.

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewiduje wykonanie warstwy odsaczajacej o grubosci
powyzej 20 cm, to wbudowanie kruszywa nalezy wykona¢ dwuwarstwowo. Rozpoczgeie ukiadania
kazdej nastepnej warstwy moze nastapi¢ po odbiorze przez Inzyniera warstwy poprzednie;.

W miejscach, w ktdorych widoczna jest segregacja kruszywa nalezy przed zaggszcezeniem wymienic
kruszywo na materiat o odpowiednich wlasciwosciach.

Natychmiast po koncowym wyprofilowaniu warstwy odsaczajacej i odcinajacej nalezy przystapic
do jej zageszczania.

Zageszczanie warstw o przekroju daszkowym nalezy rozpoczynaé od krawedzi i stopniowo
przesuwaé pasami podtuznymi czgsciowo nakladajacymi sig, w kierunku jej osi. Zaggszczanie
nawierzchni o jednostronnym spadku nalezy rozpoczyna¢ od dolnej krawedzi i przesuwaé pasami
podhuznymi czesciowo nakladajacymi sig, w kierunku jej gornej krawedzi.

Nieréwnosci lub zaglebienia powstale w czasie zaggszczania powinny by¢ wyréwnywane na
biezaco przez spulchnienie warstwy kruszywa i dodanie lub usunigcie materiatu, az do otrzymania
réwnej powierzchni.

W miejscach niedostgpnych dla walcéw warstwa odsaczajaca i odcinajaca powinna by¢
zageszezana plytami wibracyjnymi lub ubijakami mechanicznymi.
Zageszczanie nalezy kontynuowaé do osiagniecia wskaznika zageszczenia nie mnigjszego od 1,0
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wedhig normalnej préby  Proctora, przeprowa'dzonej wedlug  PN-B-O448 1 [1].
Wskaznik zageszezenia nalezy okre$laé zgodnie z BN-77/893 1-12 [8].

W przypadku, gdy gruboziarnisty materiat wbudowany w warstwe odsaczajaca i odcinajaca
uniemozliwia przeprowadzenie badania zageszezenia wedhug normalnej proby Proctora, kontrole
zageszezenia nalezy oprze¢ na metodzie obcigzen plytowych. Nalezy okreslié pierwotny i wtorny
modut odksztalcenia warstwy wedlug BN-64/893 102 [6]. Stosunek wtérnego i pierwotnego
modutu odksztalcenia nie powinien przekraczaé 2,2.

Wilgotno$¢ kruszywa podczas zageszezania powinna byé réwna wilgotnodci optymalnej z
tolerancjg od -20% do + 10% jej wartosci. W przypadku, gdy wilgotnosé kruszywa jest wyzsza od
wilgotnosci optymalnej, kruszywo nalezy osuszyé przez mieszanie i napowietrzanie. W przypadku,
gdy wilgotnos¢ kruszywa jest nizsza od wilgotnosci optymalnej, kruszywo nalezy zwilzyé
okreslong iloscig wody i réwnomiernie wymieszaé. -

5.4, Utrzymanie warstwy odsaczajacej i odeinajacej
Warstwa odsgczajaca po wykonanin, a przed ulozeniem nastepnej warstwy powinny byé
utrzymywane w dobrym stanie,

W przypadku warstwy z kruszywa dopuszeza si¢ ruch pojazdow komecznych dla wykonania wyzej
lezacej warstwy nawierzchmi.

Koszt napraw wyniklych z niewtasciwego utrzymania warstwy obciaza Wykonawce robét.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakoéci robdt
Ogolne zasady kontroli jakosci robét podano w SST D 00.00.00 "Wymagania ogélne” p. 6.
6.2. Badania przed przystapieniem do robét
Przed przystapieniem do robdt Wykonawca powinien wykona¢ badania kruszyw przeznaczonych do
wykonania robét i przedstawi¢ wyniki tych badai Inzynierowi. Badania te powinny obejmowaé
wszystkie wlasciwosci kruszywa okreslone w p. 2.3.
6.3. Badania w czasie robdt
6.3.1. Czestotliwos¢ oraz zakres badafi i pomiaréw
Czestotliwosé oraz zakres badan i pomiardw dotyczacych cech geometrycznych i zageszezenia
warstwy odsgczajacej podaje tablica 1
Tablica |.Czgstotliwosé oraz zakres badad i pomiaréw warstwy odsaczajacej i odcinajacej

Lp. Wyszezegolnienie Minimalna czestotliwos¢ badan
badan i pomiaréw i pomiardw
1 | Szerokosé warstwy 10 razy nalkm
2 |Rownosé podhuzna co 20 m na kazdym
pasie ruchu
3 |Rdownosc poprzeczna 10 razy na | km
4 | Spadki poprzeczne 10 razy na 1 km
5 |Rzedne wysokosiciowe co 100 m w osi jezdni i na jej krawedziach
6 | Uksztaltowanie osi w planie @ |co 100 m w osi jezdni i na jej krawedziach
7 | Grubosé warstwy Podczas budowy:
w 3 punktach na kazdej dziatce roboczej, lecz nie
rzadziej niz raz na 400 m*
Przed odbiorem:
w 3 punktach, lecz nie rzadziej niz raz na 2000 m2
8 |Zagegszczenie, w 2 punktach na dziennej dzialce roboczej, lecz
nie
wilgotnos¢ kruszywa rzadziej niz raz na 600 m*

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksztattowania osi w planie nalezy dokonaé¢ w
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punktach gléwnych tukédw poziomych.
6.3.2. Szerokos¢ warstwy

Szerokos¢ warstwy nie moze sig¢ r6zni¢ od szerokosei projektowanej o wigeej niz + 10 cm, -5 cm.
6.3.3, Rownosc warstwy

Nieréwnodci podiuzne warstwy odsaczajacej nalezy mierzyé 4 metrowa lata. zgodnie z normg
BN-68/893 1-04

Nierdwnodci poprzeczne warstwy odsaczajacej nalezy mierzyc 4 metrowa tata. Nierdwnosci nie moga
przekraczac 20 mm.

6.3.4. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne warstwy odsaczajacej na prostych i fukach powinny by¢ zgodne z dokumentacja
projektowa z tolerancjg + 0,5%.
.6.3.5. Rzedne wysokosciowe

Roznice pomiedzy rzednymi wysoko§ciowymi warstwy i rzgdnymi projektowanymi nie powinny
przekraczaé

6.3.6. Uksztattowanie osi w planie

Q5§ w planie nie moze by¢ przesunigta w stosunku do osi projektowanej o wiecej niz + 3 cm dla
autosirad 1 drog ekspresowych lub o wiecej niz + 5 cm dla pozostatych drog.
6.3.7. Grubos$¢ warstwy

Grubo$¢ warstwy powinna by¢ zgodna z okreslona w dokumentacji projektowej z tolerancja + 1
em, -2 cm. Jezeli warstwa, ze wzgleddw technologicznych, zostala wykonana w dwodch warstwach,
nalezy mierzy¢ laczng grubosé tych warstw.

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzglgdem grubosci Wykonawca wykona naprawg
warstwy przez spulchnicnic warstwy na gleboko$¢ co najmniej 10 cm. uzupehienic nowym
materialem o odpowiednich wladciwosciach, wyréwnanie 1 ponowne zageszczenie. Roboty te
Wykonawca wykona na whasny koszt. Po wykonaniu tych robdt nastapi ponowny pomiar i ocena -
grubodci warstwy, wedhig wyzej podanych zasad na koszt Wykonawcy.

6.3.8. Zageszezenie warstwy
Wskaznik zageszezenia Warstwy odsaczajacej 1 odcinajacej, okreslony wg BN-77/893 1-12 [8] nie
powinien by¢ mnigjszy od 1.

Jezeli jako kryterium dobrego zageszczenia warstwy stosuje sig pordwnanie wartosci modulow
odksztalcenia, fo warto$é ,stosunku wtérnego do pierwotnego modulu odksztatcenia, okredlonych
zgodnie z norma BN-64/893 1-02 [6], nie powinna by¢ wigksza od 2,2.

Wilgotno$¢ kruszywa w czasie zageszczenia nalezy badac wedlug PN-B.:06714-17 [2]. Wilgotnosé
kruszywa powinna by¢ réwna wilgotnosci optymalne;j z tolerancja od -20% do + 1 09%.
6.4. Zasady postgpowania z odcinkami wadliwie wykonanymi
Wszystkie powierzchnie, ktore wykazuja wieksze odchylenia cech geometrycznych od okreslonych w
p. 6.3, powinny by¢ naprawione przez spulchnienie do glebokoéci co najmniej 10 cm, wyrownane i
powtornie zageszczone. Dodanie nowego materialu bez spulchnienia wykonanej warstwy jest
niedopuszezalne. '

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robdt

Ogdlne zasady obmiaru robot podano w SST D 00.00.00 "Wymagania ogdlne” p. 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m” (metr kwadratowy) warstwy odsaczajace] i odcinajacej.

8. ODBIOR ROBOT ,
Ogdlne zasady odbioru robot podano w SST D 00.00.00 "Wymagania ogdlne” p. 8.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST 1 wymaganiami
Inzyniera, jezeli wszystkic pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg p. 6 daly wyniki

pozytywne.
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9. PODSTAWA PEATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnodci
Ogblne ustalenia dotyczace podstawy platnosei podano w SST D 00.00.00 "Wymagania ogdlne” p. 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania | m* warstwy odsaczajacej i odcinajacej z kruszywa obejmuje:
- prace pomiarowe,
- dostarczenie i roztozenie na uprzednio przygotowanym podiozu warstwy materiatu o grubosci i
jakoscei
okreslonej w dokumentacji projektowej i specytikacji techniczne;j,
- wyrownanie utoZonej warstwy do wymaganego profilu,
- zageszczenie wyprofilowanej warstwy,
.= przeprowadzenie pomiardw i badan laboratoryjnych wymaganych w specyfikacji technicznej,
- utrzymanie warstwy. o

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek gruntu
2.PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnosci
3. PN-B-11111 Kruszywo mineralne. Kruszywo naturalne do nawierzchni drogowych. Zwir
i mieszanka
4.PN-B-11112 Kruszywo mineralne. Kruszywo tamane do nawierzchni drogowych
5.PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywo naturalne do nawierzchni drogowych. Piasek
6. BN-64/893 1-02 ~ Drogi samochodowe. Oznaczanie modulu odksztatcenia nawierzehni podatnych
i podloza przez obciazenie phyta
7.BN-68/893 1-04  Drogi samochodowe. Pomiar réwnosci nawierzchni planografem i fata,
8. BN-77/8931-12  Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST ‘

Przedmiotem niniejszej Szczegotowej Specyfikacji Technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania
odbioru zasadniczej warstwy podbudowy z kruszywa lamanego stabilizowanego mechanicznie.

1.2. Zakres stosowania SST

Szezegblowa specyfikacja techniczna (SST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
realizacji robét wyszezegdInionych w p. 1.3.

1.3. Zakres robét objetych S8T

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza prowadzenia robét drogowych i obejmija:

- wytwaorzenie mieszanki kruszywa,

- roztozenie mieszanki kruszywa,

- profilowanie i zageszczenie wykonanej warstwy.
1.4. Okreslenia podstawowe

Stabilizacja mechaniczna - proces technologiczny polegajacy na odpowiednim zageszczeniu kruszywa o
wlasciwie dobranym uziamieniu, przy wilgotnoéci opiymalne;.

Pozostale okreslenia sg zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi polskimi normami i definicjami podanymi w
SST D 00.00.00 ,,Wymagania ogdlne".

.5, Ogélne wymagania dotyczace robot
Ogolne wymagania dotyczace robdt podano w SST D 00.00.00 , Wymagania ogdlne".

2. MATERIALY

Materialem do wykonania podbudow stabilizowanych mechanicznie powinno by¢ kruszywo tamane. Kruszywo

famane powinno by¢ uzyskane w wyniku przekruszenia surowca skalnego lub kamieni narzutowych i otoczakéw
albo ziaren zwiru wigkszych od 8 mm.

Kruszywo powinna by¢ jednorodne bez zanieczyszezen obeyeh i bez domieszki gliny.
2.1. Uziarnienie kruszywa

Krzywa uziarnienia kruszywa, okreslona wedhig PN-B-06714-15 [3] powinna lezeé¢ miedzy krzywymi
granicznymi pola dobrego uziarnienia podanymi na rysunku 1.
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Rysunek L. Pole dobrego uziarnienia kruszyw przeznaczonych na podbudowy
wylconywane metodg stabilizacji mechanicznej:

- 1-2 kruszywo na podbudow¢ zasadnicza (gorng warstwg) hib podbudowe jednowarstwows oraz
wyrdwnanie podbudowy do zastosowania wedhug niniejszej SST

1-3 kruszywo na podbudowe pomocniczg (dolng warstwe) przewidziang do zastosowania wedlug
niniejszej SST
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Krzywa uziarnienia kruszywa powinna byé ciggla i nie moze przebiégaé od dolnej krzywej granicznej
uziamienia do gornej krzywej granicznej uziarnienia na sgsiednich sitach. Wymiar najwickszego ziarna
kruszywa nie moze przekraczac 2/3 grubodci warstwy uktadanej jednorazowo.

Podbudowa powinna byé ulozona na podlozu zapewniajacym nie przenikanie drobnych czastek gruntu do
podbudowy. Warunek nie przenikania nalezy sprawdzi¢ wzorem:

Dl5
------ <5
dES
w ktdrym: :
Dis - wymiar boku oczka sita, przez ktére przechodzi 15% ziaren warstwy podbudowy, w
milimetrach,

dss - wymiar boku oczka sita, przez ktore przechodzi 85% ziaren gruntu podioza, w milimetrach.

Jezeli wyzej zapisany warunek nie jest spelniony nalezy pod podbudowa zastosowaé warstwe odcinajaca.
2.2, Wiasciwosci kruszywa

Mieszanka kruszywa powinna spelniaé wymagania okreélone w tablicy 1. .

Tablica 1.

Lp |Wyszezegolnienic wlasciwodci Wymagania dla podbudowy

zasadniczej  |pomocniczej |Badania wedhig

i Zawarto$¢ ziaren mniejszych niz 0,075 mm, °o|0Od 2 do 10 od2do12 PN-B-06714-13 [3]

{m/m)
2 Zawarto$¢ nadziama, % (m/m), nie wigcej niz |5 10 PN-B-06714-15 [3]
3 Zawarto$¢ ziaren nieforemnych % (m/m). nie|35 40 PN-B-06714-16 [4]
wiecej niz
4 Zawartos¢ zanieczyszczen organicznych, %l 1 PN-B-04481 [1]

{m/m), nie wigcej hiz
5 Wskaznik  piaskowy po  pieciokrotnym|od 30 do 70 |od 30 do 70 |BN-64/8931-01 [26]
zageszczenil metoda I lub Il wg PN-B-
04481.%
6 |Scieralnoé¢ w bebnie Los Angeles
a) scieralno$é catkowita po pelnej liczbie|35 50 PN-B-06714-42 [12]
obrotow, nie wigcej niz
b) dcieralnesé czesciowa po 175 petnej liczby |30 35
obrotow, nie wigcej niz
7 Nasigkliwosé. % (m/m), nie wigeej iz 3 5 PN-B-06714-18 [6]

Mrozoodpomaosé, ubytek masy pe 25 cyklach|5 110 PN-B-06714-19 [7]
zamrazania.

% (m/m). nie wigcej niz
9 Zawartod¢ zwiazkdw siarki w przeliczeniu na 1 1 PN-B-06714-28 [9]
S0; % (m'm). nie wigce] niz
10 [Wskaznik nosnosci W, mieszanki kruszywa, - PN-S-06102[21]
% nie mniejszy niz: : .

a) przy zaggszezeniu [ = 1,0 80 60
b) przy zageszczeniu I, > 1,03 120 -

3. SPRZET
Do wykonania podbudéw z kruszywa naturalnego lub famanege stabilizowanego mechanicznie nalezy stosowac:
a) Mieszarki stacjonarne do wytwarzania mieszanki kruszyw, wyposazone w urzadzenia dozujace wodg.
Mieszarki powinny zapewnia¢ wytworzenie jednorodnego materiatu o wilgotnosci optymalnej.
b) Réwniarki albo uktadarki kruszywa do rozktadania materiatu. Za zgoda Inzyniera do rozktadania materiain
mozna dopusci¢ spycharki.

¢) Walce ogumione i stalowe wibracyjne lub statyczne do zaggszezania. W miejscach trudnodostgpnych

powinny by¢ stosowane zaggszczarki plytowe, ubijaki mechaniczne lub mate walce wibracyjne.
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i

4. TRANSPORT
Transport lauszywa powinien odbywaé sie w sposob przeciwdziatajacy jego zanieczyszezeniu i
rozsegregowaniu.

Ruch pojazdéw po wyprofilowanym podiozu drogi powinien by¢ tak zorganizowany aby nie dopuscié do jego
uszkodzen i tworzenia kolein.

Przy ruchu po drogach publicznych pojazdy powinny spelniaé wymagania dotyczace przepiséw ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obciazef na osie i innych parametrdw technicznych.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Przygotowanie podioza

Podioze gruntowe pod podbudowe powinno byé przygotowane zgodnie z wymaganiami okre$lonymi w SST D
04.01.01 "Koryto wraz z profilowaniem i zaggszczeniem podloza" oraz SST D 04.05.01 ,,Podbudowa z gruntu
stabilizowanego cementem".

Przed wykonaniem podbudowy wszelkie koleiny i miekkie miejsca podlora z materialéw niezwiazanych
spoiwami lub lepiszczami, oraz wszelkie powierzchnie nieodpowiednio zageszezone lub wykazujace odchylenia
wysokosciowe od zatozonych rzgdnych powinny by¢ naprawione przez spulchnienie, dodanmie wody albo
osuszenie poprzez mieszanie do osiagnigeia wilgotnodei optymalnej, powtoine wyrdwnanie i zageszczenie.
Jezeli podloze ulepszone, wykonane z materiatéw zwiazanych spoiwami tub lepiszczami wykazuje jakiekolwiek
wady to powinny by¢ one usunigte wedtug zasad zaakceptowanych przez Inzyniera.

Podbudowa powinna by¢ wytyczona w sposéb umozliwiajacy jej wykonanie zgodnie z dokumentacjg
projektowa lub wedlug zalecen Inzyniera z tolerancjami okreslonymi w niniejszej specyfikacji. Paliki lub szpillki
do kontroli uksztattowania podbudowy powinny by¢ wezesniej przygotowane, odpowiednio zamocowane i
utrzymywane w czasie robdt przez Wykonawce.,

Paliki lub szpilli powinny by¢ ustawione w osi drogi i w rzednych réwnoleglych do osi drogi lub w inny sposéh
zaakceptowany przez InZyniera.

Rozmieszczenie palikéw lub szpilek powinno umozliwiaé naciagniecie sznurkéw lub iinek do wytyczenia robét i
nie powinno by¢é wigksze niz 10.m.

52. Wytworzenie mieszanki

Mieszanke kruszywa o $cidle okre$lonym uziarnieniu i wilgotnosci optymalnej nalezy wytwarzaé w mieszarkach
stacjonarnych gwarantujacych otrzymanie jednorodnej mieszanki. Ze wzgledu na koniecznoéé zapewnienia
jednorodno$ci materiatu nie dopuszcza si¢ wytwarzania mieszanki przez mieszanie poszczegélnych frakcji na
drodze. Mieszanka po wyprodukowaniu powinna by¢ od razu transportowana na miejsce wbudowania w sposéb
przeciwdziatajacy segregacii i nadmiernemu wysychaniu.

5.3. Rozkladanie mieszanki kruszywa

Mieszanka kruszywa powinna by¢ rozldadana w warstwie o jednakowej grubosci, takiej aby jej stateczna
grubost po zageszczeniu byla rowna gruboscl projektowej. Grubosé pojedynczo uldtadanej warstwy nie moze
przekracza¢ 20 em po zaggszezeniu, Warstwa podbudowy- powinna by¢ rozlozona w sposob zapewniajacy
osiggnigcie wymaganych spadkéw i rzednych wysokosciowych. Jezeli podbudowa sklada sie z wiecej niz jednej
warstwy kruszywa, to kazda warstwa powinna by¢ wyprofilowana i zageszczona z zachowaniem wymaganych
spadkéw 1 rzednych wysokosciowych. Rozpoczecie budowy kazdej nastgpnej warstwy moze nastapié po
odbiorze poprzedniej warstwy przez Inzyniera.

Kruszywo w miejscach, w ktérych widoczna jest jego segregacja powinno byé przed zaggszezeniem zastapione
materiatem o odpowiednich wiasciwosciach.

Warstwe wyrownawcza z kruszywa stabilizowanego mechanicznie ukiada sic i zaggszeza wedlug zasad
okreslonych jak dla wykonania nowej warstwy podbudowy.

5.4. Zaggszczenie

Natychmiast po koricowym wyprofilowaniu warstwy kruszywa nalezy przystapi¢ do jej zageszczania przez
watowanie.. Watowanie powinno postgpowac stopniowo od krawedzi do $rodka podbudowy przy przekroju
daszkowym jezdni, albo od dolnej do gérnej krawedzi podbudowy przy przekroju o pochyleniu jednostronnym.
Jakiekolwiek nieréwnosci lub zaglebienia powstale w czasie zageszczenia powinny byé wyréwnane przez
spulchnienie warstwy kruszywa i dodanie Iub usunigcie materiatu, az do otrzymania réwnej powierzchni, W
migjscach niedostepnych dla walcéw podbudowa powinna byé zageszczona zageszezarkami plytowymi, matymi
walcami wibracyjnymi lub ubijakami mechanicznymi,

Zageszczanie nalezy kontynuowaé do osiagnigcia wskaznika zageszezenia podbudowy nie mnicjszego

niz 1,00 , wedlug normalnej proby Proctora, zgodnie z PN-88/B-04481 (metoda U).

Wilgotnos¢ kruszywa podczas zaggszezania powinna byé rowna wilgotnodei optymalnej, okreslonej wedhug
normalnej proby Proctora, zgodnie z PN-88/B-04481 (metoda IT). Material nadmiemie nawilgocony, powinien
zasta¢ osuszony przez micszanie i napowietrzenie. Jezeli wilgotmo$é materiatu jest nizsza od optymalnej,
material powinien by¢ zwilzony woda i réwnomiernie wymieszany. Wilgotnos¢ przy zageszczaniu powinna byé
w przedziale od 1% powyzej wilgotnosci optymalnej do 2% ponizej wilgotnogei optymalne;.
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5.5. Odcinek prabny
W uzasadnionych przypadkach (na zadanie InZyniera), Wykonawca powinien wykona¢ odeinek prébny, co
najmniej na 3 dni przed rozpoczgciem robdt w celu:

- stwierdzenia czy sprzet budowlany do mieszania, rozktadania i zaggszezania kruszywa jest wilasciwy,

- okreslenia grubosci warstwy materiatu w stanie luznym, koniecznej do uzyskania wymaganej gruboescel
warstwy po zaggszczeniu,

- okredlenia liczby przejéé sprzetn zageszezajacego, potrzebne] do uzyskanmia wymaganego wskaznika
ZageszZezenia.

Na odcinku prébnym Wykonawca powinien uzyé takich materialéw oraz sprz¢tu do mieszania, rozkladania i
zageszezania, jakie bedy stosowane do wykonywania podbudowy.

Powisrzchnia odcinka prébnego powinna wynosi¢ od 400 do 800 m*.

Odcinek probny powinien by¢ zlokalizowany w miefscu wskazanym przez Inzyniera,

Wykonawca moze przystapi¢ do wykonywania podbudowy po zaakceptowaniu odcinka prébnego przez
Inzyniera.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogdine zasady kontroli jakosci robdt
Qgolne zasady kontroli jakosei robdt podano w SST D 00.00.00 ., Wymagania ogoine” p, 6.
6.2. Badania przed przystapicniem do robot
Przed przystapieniem do robot Wykonawcea powinien wykonaé badania kruszyw przeznaczonych do wykonania
rob6t i przedstawié wyniki tych badan Inzynierowi w celu akceptacji materiatéw. Badania te powinny
obejmowaé wszystkie wlasciwosci okreélone w p. 2.3 ninigjszej S5T.
6.3. Badania w czasie robot
6.3.1. Czestotliwos¢ oraz zakres badad 1 pomiardw
Czestotliwoéc oraz zakres badan podano w tablicy 3.
Tablica 3. Czestotliwoéé oraz zakres badan przy budowie podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie

Lp. Wyszczegdlnienie badan Czestotliwodé badan
Minimalna liczba badati|Maksymalna powierzchnia
na  dziennej  dziatce|podbudowy przy-padajaca ma
roboczej jedno badanie (m?)

1 Uziamienie mieszanki ,

_ _ - 2 600

2 Wilgotnoéé mieszanki

3 Zageszczenie warstwy 1 probka na 100 m?

4 Badanie whasciwosci kruszywa wg tab. dla kazdej partii kmszywa i przv kazdej zmianie
kruszywa

6.3.2. Uziamienie mieszanki ]
Uziamienie mieszanki powinno byé zgodne z wymaganiami podanymi w p. 2. Problki nalezy pobiera¢ w sposéb
losowy, z rozlozonej warstwy, przed jej zageszezeniem. Wyniki badart powinny by¢ na biezaco przekazywane
Inzynierowi.

6.3.3. Wilgotnos¢ mieszanki

Wilgotnoéé mieszanki powinna odpowiadaé wilgotnoéci optymalnej, okreslonej wedhug proby Proctora, zgodnie
z PN-B-04481 [1] (metoda IT), z tolerancjg +10% -20%. Wilgotno$é nalezy okresli¢ wedtug PN-B-06714-17 [5].
6.3.4. Zaggszczenie podbudowy

Zageszezenie kazde] warstwy powinne odbywaé si¢ az do osiggnigeia wymaganego wskaZnika zagegszczenia.
Zageszezenie podbudowy nalezy sprawdza¢ wedlug BN-77/8931-12 [30]. W przypadku, gdy przeprowadzenie
badania jest niemozliwe ze wzgledu na gruboziarniste kruszywo, kontrole zaggszczenia nalezy oprze¢ na
metodzie obciazefi plytowych, wg BN-64/8931-02 [27] i nie rzadziej niz raz na 5000 m’, lub wedhig zaleced
Inzyniera.

Zageszczenie podbudowy stabilizowanej mechanicznie nalezy uzna¢ za prawidlowe, gdy stosunek widmego
moduhu E; do pierwotnego modutu odksztatcenia E; jest nie wigkszy od 2,2 dla kazdej warstwy konstrukecyjnej
podbudowy.
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6.3.5. Wlasciwodcel kruszywa '

Badania kruszywa powinny obejmowaé oceng wszystkich wlasciwosci okredlonych w p. 2, Probki do badan
pelnych powinny by¢ pobierane przez Wykonawee w sposob losowy w obecnodci Inzyniera.

6.4. Wymagania dotyczace cech geometrycznych podbudowy

6.4.1. Czestotliwos¢ oraz zakres pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw dotyczacych cech geometrycznych podbudowy podano w tabl. 4.

Tablica 4. Czestotliwo$é oraz zakres pomiaréw wykonanej podbudowy z kruszywa stabilizowanego
mechanicznie

Lp. |Wyszczegolnienie badan i pomiardéw  [Minimalna czestotliwos$é pomiarow

1 Szerokos¢ podbudowy 1 raz na 100 m

2 Réwnosé podhuzna co 20 m lata,

"> Réwnosc poprzeczna co 20 m fatg,

4 Spadki poprzeczne™’ co 20 m tatg

5 Rzedne wysokodciowe co 100 m

6 Uksztattowanie osi w planie*! co 100 m

7 Grubosé podbudowy Podczas budowy.

w 3 punktach na kazde] dzialce roboczej, lecz nie rzadziej
niz raz na 400 m" Przed odbiorem: w 3 punktach, lecz nie
rzadziej niz raz na 2000 m’

8 Nosnosé podbudowy:
- modut odksztalcenia co najmniej w dwoch przekrojach na kazde 1000 m
- ugigcie spreZyste co najmniej w 20 punktach na kazde 1600 m

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksztaltowania osi w planie nalezy wykomaé w punktach
gléwnych tukéw poziomych.

6.4.2. Szerokoéé podbudowy

Szerokodé podbudowy nie moze réznié si¢ od szerokosci projektowane] o wiecej niz +10 cm, -5 cm. Na
jezdniach bez kraweznikéw szerokosé podbudowy powinna by¢ wigksza od szerokosci warstwy wyzej lezacej o
co najmmigj 25 ¢m lub o wartoé wskazang w dokumentacji projekiowej.

6.4.3. Rownosé podbudowy

Nierownosci podiuzne podbudowy nalezy mierzy¢ 4-metrowsg lata lub planografem, zgodnie z BN-68/8931-04
[28]. '

Nieréwnoéci poprzeczne podbudowy nalezy mierzyé 4-metrowa fata, Nierdwnosei podbudowy nie moga
przekraczaé:

- 10 mm dla podbudowy zasadniczej,

- 20 mm dla podbudowy pomocnicze;.

6.4 4. Spadki poprzeczne podbudowy

Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i lukach powinny byé zgodne z dokumentacja projektowa, z
tolerancjg +0,5 %. ‘

6.4.5. Rzgdne wysokosciowe podbudowy

Rémmice pomigdzy rzgdnymi wysokodciowymi podbudowy i rzednymi projektowanymi nie powinny przekraczac
+1 cm, -2 cm.

6.4.6. Ukszrattowanie osi podbudowy

04 podbudowy w planie nie moze byé przesunieta w stosunku do osi projektowanej o wigcej niz + 5 cm.

6.4.7. Gruboé¢ podbudowy

Grubos¢ podbudowy nie moze sig rozni¢ od grubodci projektowane]j o wigce] niz:
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- dla podbudowy zasadniczej + 10%,

- dla podbudowy pomocniczej +10%, -15%.

6.4.8. Nosnosé podbudowy

Noénoséé podbudowy nalezy oznaczaé jedna z dwdch nizej podanych metod
- modut odksztatcenia wg BN-64/8931-02 [27] powinien by¢ zgodny z podanym w tablicy 3,
- ugiecie sprezyste wg BN-70/8931-06 [29] powinno by¢ zgodne z podanym w tablicy 3.

Tablica 5. Cechy podbudowy

Wymagane cechy podbudowy

Podbudowa z kruszywa o|Wskaznik Maksymalne ugiecie|Minimalny modut odksztalcenia
wskazniku Winax nie|zaggszczenia Is  nie|sprezyste pod kolem, mm  |mierzony plyta o Srednicy 30
mniejszym niz, % mniejszy niz c¢m, MPa
40 kN 50 kN od pierwszego|od  drugiego
obciazenia 51 |obciazenia E;
80 (polaczenia z ulicami|1,0 1,25 1,40 80 140

lokalnymi, zjazdy, drogi
zbiorcze i tymczasowe)

120 {zasadnicze i|1,03 1,10 1,20 100 180
dodatkowe pasy ruchu na
drodze gltdwnej)

6.5. Zasady postgpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy

6.5.1. Niewladciwe cechy geometryczne podbudowy

Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktore wykazuja wigksze odchylenia od okreslonych w punkcie 6.4
powinny byé naprawione przez spulchnienie lub zerwanie do glebokosci co najmniej 10 cm, wyrdwnane i
powtérnie zageszezone, Dodanie nowego materiatu bez spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszezalne.
Jezeli szerokosé podbudowy jest mniejsza od szerokodel projektowanej o wigeej niz 5 cm i nie zapewnia
podparcia warstwom wyzej lezacym, to Wykonawca powinien na whasny koszt poszerzy¢ podbudowe przez
spulchnienic warstwy na pelng gruboéé do polowy szerokosci pasa ruchu, doloZenie materialu i powtorne
Zapggszezenie.

6.5.2. Niewlasciwa grubosé podbudowy

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzgledem grubosci, Wykonawca wykona naprawe podbudowy.
Powierzchnie powinny by¢ naprawione przez spulchnienie lub wybranie warstwy na odpowiednia glebokode,
zgodnie z decyzja Inzyniera, uzupehione nowym materiatem o odpowiednich wiasciwosciach, wyrdwnane i
ponownie Zageszezone.

Roboty te Wykonawca wykona na wlasny koszt. Po wykonaniu tych robdt nastapi ponowny pomiar i ocena
srubosci warstwy, wedlug wyzej podanych zasad, na koszt Wykonawey.

6.5.3. Niewladciwa nosnoéé¢ podbudowy

Jezeli nosnoé¢ podbudowy bedzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykona wszelkie roboty niezbedne
do zapewnienia wymaganej no$nosci, zalecone przez Inzyniera.

Koszty tych dodatkowych robot poniesic Wykonawca podbudowy tylko wtedy, gdy zanizenie nosnosci
podbudowy wyniklo z niewlasciwego wykonania robdt przez Wykonawee podbudowy.

7. OBMIAR ROBOT _
Jednostka obmiarowa jest m* (metr kwadratowy) dla pedbudowy z kruszywa stabilizowanego mechanicznie.

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w SST D 00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” p. 8. Roboty uznaje si¢ za zgodne
z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem

tolerancji wg p. 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Platno$é za metr kwadratowy nalezy przyjmowadé zgodnie z obmiarem i oceng jakodei robot na podstawie
wynikéw pomiardw i badan laboratoryjnych.

Cena jednostkowa wykonanej podbudowy obejmuje:

- prace pomiarowe,

- sprawdzenie i ewentualng naprawe podloza,
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- prz&gotowanie mieszanki z kruszywa zgodnie 2 recepta,
- Zageszezenie roztozonej mieszanki,

- przeprowadzenie pomiardw i badani laboratoryjoych okreslonych w specyfikacji techniczne;j,
- utrzymanie podbudowy w trakcie robat,

Przewidywana do wykonania ilo$é jednostek obmiarowych wynosi:
- wykonanie warstwy podbudowy zasadniczej z kruszywa famanego 0/31,5 mm stabilizowanego mechanicznie o
grubosci 20 cm

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek gruntu

2, PN-B-06714-12  Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawartodci zanieczyszczen obeych

3.PN-B-06714-15  Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie skladu ziarnowego

4. PN-B-06714-16  Kruszywa mineralne. Badania, Oznaczanie ksztattu ziarn

5. PN-B-06714-17  Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotno$ci

6. PN-B-06714-18 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie nasigkliwodei

7PN-B-06714-19  Kruszywa  mineralne. Badania.  Oznaczanie  mrozoodpornosci  metoda
bezposrednia

8§ PN-B-06714-26  Kruszywa  mineralne.  Badania.  Oznaczanie  zawartoéci  zanieczyszczen
organicznych

9. PN-B-06714-28  Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawartosci siarki metods bromowa

10. PN-B-06714-37  Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie rozpadu krzemianowego

11. PN-B-06714-39  Kruszywa mineralne, Badania. Oznaczanie rozpadu zelazawego

12. PN-B-06714-42  Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie $cieralnodci w bebnie Los Angeles

13. PN-B-06731  Zuzel wielkopiecowy kawalkowy. Kruszywo budowlane i drogowe. Badania
techniczne

14, PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Zwir
i mieszanka

15.PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywa tamane do nawierzchni drogowych

16. PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Piasek

17. PN-B-19701 Cement. Cement powszechnego uzytku. Skiad, wymagania i ocena zgodnosci

18. PN-B-23006 Kruszywo do betonu lekkiego

19. PN-B-30020 Wapno

20. PN-B-32250 Materialy budowlane. Woda do betonu i zapraw :

21. PN-8-06102 Drogi samochodowe. Podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie

22. PN-S-96023 Konstrukeje drogowe. Podbudowa 1 nawierzchnia z thacznia kamiennego

23. PN-5-96035 Popioty lotne

24, PN-8-96035 Cement. Transport i przechowywanie

25, BN-84/6774-02 Kruszywo mineralne. Kruszywo kamienne tamane do nawierzchni drogowych

26, BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczanie wskaznika piaskowego

27. BN-64/8931-02  Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu odksztalcenia nawierzchni podatnych
i podloza przez obciazenie plyta

28. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réwnosci nawierzchni planografem i tata

29. BN-70/8931-06 Drogi samochodowe. Pomiar ugieé podatnych ugieciomierzem belkowym

30. BN-77/8931-12  Ogznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu

31. Katalog typowych konstrukeji nawierzchni podatnych i potsztywnych, IBDiM - Warszawa 1997,
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej [ST] sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwigzanych z wykonaniem nawierzchni mineralno-zywicznej.

1.2. Zakres zastosowania Specyfikacji Technicznej
Specyfikacja Teclmiczna jest stosowana jako dokument przetargowy przy zlecenin i realizacjii robét
wymienionych w pkt 1.1

1.3. Zakres robét objetych Specyfikacja Techniczna
Wykonanie robét wymienionych w pkt 1.1. obejmuje:
-Budowe drég o nawierzchni mineralno-zywicznej

- Naprawy wykonywane w okresie gwarancyjnym

2, MATERIALY

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu robét wedhug niniejszej ST sg:

Kruszywo grysowe ze skal twardych lub zwir lamany rzeczny waskich frakeji 1 — 8 mm (1 — 3 mm; 3 — 5 mm;
5~ 8 mm)

Spoiwo stuzace do wiazania skiadnika mineralnego - (Zywica + utwardzacz) wedlug technologit
Kruszywo naturalne @0 — 4 mm

Kruszywo naturalne @4 — 22 mm

Piasek gruby

Geowldknina przepuszezalna

Obrzeze aluminiowe

Cement portlandzki zwykly bez dodatkow ,,357

Beton B-15

Woda

2.1. Kruszywo grysowe
ze skat twardych lub Zwir lamany rzeczny waskich frakeji 1 —8mm (1 -3mm;3-5mm; 5—8mm)

2.1.1. Wady niedopuszczalne
nieprawidtowa frakecja

wystepowanie zanieczyszczen obeych,
niezgodno$¢ z norma

2.1.2. Transport :
luzem, z zabezpieczeniem przed pyleniem i Wysypywamem

2.2. Spoiwo shuzace do wigzania skladnika mineralnego
(zywica + utwardzacz) wedtug technologii

2.2.1. Wady niedopuszczalne
Nieprawidtowy sklad i proporcje
wystgpowanie zanieczyszczen obeych,
niezgodno$¢ z aprobata techniczna

2.2.2. Transport
W opakowaniach producenta

2.3. Kruszywo naturalne © 0 - 4 mm — wymagania
Kliniec kamienny frakcja 0 - 4 mm

skiad ziarnowy — zgodny z wymaganiami norm
nasigkliwosé :

mrozoodpomosé

ksztalt ziaren nicksztattnych

zawartod$¢ zanieczyszezen obeych 0%



2.1.1. Wady niedopuszczalne
nieprawidltowa frakcja

wystepowanie zanieczyszczefl obcych,
niezgodnodé z norma

2.1.2. Transport
luzem, z zabezpieczeniem przed pyleniem i wysypywaniem.

2.2 Kruszywo naturalne © 54— 22 mm — wymagania
granitowy lub bazaltowy frakcja 4 - 22 mm

skiad ziarnowy — zgodny z wymaganiami norm
nasigkliwoi¢ 0 - 0,9%

mrozoodpornosc 0 - 0,8%

ksztalt ziaren nieksztaltnych 0 - 5%

zawartos¢ zanieczyszezen obeych 0%

2.2.1. Wady niedopuszczalne
nieprawidlowa frakcja

wystepowanie zanieczyszczen obcych,
niezgodnosé z norma

2.2.2, Transport
luzem, z zabezpieczeniem przed pyleniem i wysypywaniem.

2.3. Obrzeze aluminiowe
Listwy aluminiowe, wymiary 2,5 x 5 x 243,8 cm, kolor natralny

2.3.1. Wady niedopuszczalne
uszkodzenia mechaniczne,

2.3.2, Transport
na paletach

2.4. Beton B-15
skiad zgodny z norma dla betonéw zwyktych
konsystencja gesto plastyczna '

2.4.1. Wady niedopuszczalne
nieprawidlowy sktad

wystepowanie zanieczyszezefl obeych,
niezgodnosé z norma

2.4.2. Transport
betoniarka.

2.4. Piasek gruby

frakcja 02-04 mm

sktad ziarnowy: >90 % ziarm kwarcytowych

ksztalt ziaren: kuliste, regularne, owalne

zawarto$é pytéw mineralnych; 0,5%

zawartosé zanieczyszezefl obeych i organicznych — 0%
zawarto$¢ zwiazkow siarki 0 — 0,0005%

2.4.1. Wady niedopuszezalne
nieprawidtowa frakcja

wystepowanie zanieczyszczen obeych,
niezgodnodé z norma
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2.4.2. Transport
luzem, z zabezpieczeniem przed pyleniem i wysypywaniem,

2.6 Cement
Klasa 35
Skiad cementu powinien odpowiadaé normie PN-EN 197-:2002. PN-S-10040:199

2.6.1, Wady niedopuszczalne
nieprawidtowy sklad

wystepowanie zanieczyszczen obeych,
niezgodnosé Z norma

2.6.2. Transport
w workach

2.7. Geowloknina przepuszczalna
Geowl6knina separacyjno — filtracyjna

2.7.1. Wady niedopuszezalne
Uszkodzenia, rozdarcia
niezgodnoéé z normg

2.7.2. Transport
W belach

2.8.Woda
woda powinna odpowiada¢ wymaganiom PN-88/B-32250
zaleca sig stosowanie wody wodociagowej pitnej. Stosowanie jej nie wymaga przeprowadzenia badar.

2.9.Kontrola jakeSci
Z kazdej partii materiatéw, nalezy pobra¢ losowo, metoda na Slepo probki i stwierdzi¢ ich zgodnosé z
wymaganiami ST i normami odpowiednimi dla poszczegdlnych materialow.

3. SPRZET

Roboty moga by¢ wykonane recznie lub przy uzyciu dowolnego sprzetu mechanicznego zaakceptowanego przez
inspektora nadzoru. Wykonawca jest odpowiedzialny za wybrang technologie robét 1 sprzet. W obrebie systemu .
karzeniowego roboty wykonywacé tylko recznie.

4. TRANSPORT

Materialy do budowy drdg przewozi sig wszystlkimi $rodkami transportowymi dopuszezonymi do wylkonywania
zamierzonych robot. Materialy umiedcié réwnomiernie na calej powierzchni tadunkowej i zabezpieczyé przed
spadaniem lub przesuwaniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Wykonaweca przedstawi inspektorowi nadzoru do akeeptacji projekt organizacji i harmonogram robdt
uwzgledniajacy wszystkie warunki w jakich beda roboty drogowe. Wykonawca jest obowiazany dostarczyé na
teren mwestycji tyle materialu ile jest w stanie wykorzysta¢. Pozostata czedé materialu powinna by¢ w
odpowiedni sposéb zabezpieczona. O miejscu i warunkach sktadowania Wykonawca informuje inspektora
nadzoru.

5.2. Termin wykonania robdt
musi by¢ zsynchronizowany z wykonaniem inmych prac budowlanych przewidzianych zadaniem inwestycyjnym.
Czas wiazania warstwy wierzchniej od 60 minut do § godzin, w zaleznosci od temperatury 1 wilgotnodci. Przy
temperaturze 15°C wynosi 8 godzin, przy czym nawierzchnia nadaje sie do chodzenia. Po 1-3 dniach moze
przenosi¢ catkowite obeciazenie.
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5.3. Zakres prac

5.3.1. Wykonanie koryta

Qdspojenie gruntu ze ztozeniem urobku na odklad

Profilowanie dna koryta z mechanicznym zaggszczaniem
Uformowanie poboczy z wyrdwnaniem do wymaganego profilu
Mechaniczne zaggszezenie poboczy

5.3.2. Ustawienie obrzezy

rozscielenie podsypki piaskowej z piasku grubego

przygotowanie masy betonowej do wykonania tawy

ustawienie obrzezy i wyregulowanie wedhig osi podanych punktdow wysokosciowych
zagypanie zewngtrznej Sclany obrzeZzy ziemia i ubicie

5.3.3. Wykonanie warstwy odcinajacej

Uzupehienie wyrownania podloza

Rozscielenie na wyprofilowanym podlozu warstwy geowlokniny przepuszezalnej
Rozscielenie warstwy piasku grubego i doprowadzenie do wymaganego profilu
Mechaniczne zaggszezenie warstwy odcinajacej z polewaniem woda

5.3.4. Wykonanie nawierzchni mineralno-zywicznej

Rozscielenie na wyprofilowanym podsypki piaskowej

Zageszezenie podsypki wibratorem

Utozenie podbudowy z kruszywa z ustabilizowaniem

Rozlozenie warstwy klinujace] z zaggszczeniem i ustabilizowaniem

Wykonie spoiwa poprzez wymieszanie komponentow w odpowiednim stosunku wagowym
Wymieszanie masy z kruszywem w mieszarce z wymuszonym mieszaniem zarobu
Wylanie warstwy wierzchniej z zacieraniem

Wykonanie dylatacji _

Kontrola jakosci nawierzehni i sprawdzenie spadkéw nawierzehni

5.4. Wady niedopuszczalne w trakcie wykonania prac budowlanyceh
niezgodnoé¢ wykonania prac budowlanych z dokumentacja i technologia,
niezgodne z projektem trasowanie drog

nieodpowiednie zageszezenie warstw podbudowy

nierdéwnosci nawierzchni

nieodpowiednie wyprofilowanie spadkow nawierzchni

nieprawidtowe dylatacje

nieuprzatnigeie terenu z resztek po wykonaniu prac

5.5. Kontrola jakosci wykonania prac budowlanych

Kontrola powinna dotyczy¢ prawidlowego wykonania poszczegdlnych elementdw, zgodnie z

dokumentacjg projektowa i ST. Kontrola polega na ocenie jakosci wykonanych robot. Z uwzglednieniem
wezystkich w/w etapow realizacji.

5.6. Ocena wynikow
Takodé wykonanych robot nalezy uznaé za zgodne z zasadami jezeli nie stwierdzono wad niedopuszczalnych wg
zasad opisanych wyzej.

6. OBMIAR ROBOT

Obmiar robét okresla faktyczny zakres wykonanych robét zgodme z dokumentacja wykonawcza. Jednostkami
obmiarowymi robdt jest liczba:

zrealizowanych nawierzchni

7. ODBIOR ROBOT
Badania przy odbiorze polegaja na sprawdzeniu technicznych dokumentéw kontrolnych i przeprowadzeniu
pomiaréw dla sprawdzenia wymogdw podanych wyzej.
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Jednostka obmiarowa jest powierzchnia. Obmiaru robot na budowie dokonuje Wylkonawca w obecnodci

inspektora nadzoru.
9. PRZEPISY ZWIAZANE

9.1. Normy

UBN-80/6775-03 Elementy. drég ulic, parkingdw i torowisk tramwajowych. Krawezniki i
obrzeza chodnikowe :
[UBN-84/6774-02-Kruszywo mineralne >Kruszywo tamane do nawierzchni drogowych
BN-80/6775-03 Elementy. drog ulic, parkingow i torowisk tramwajowych. Krawezniki i
obrzeza chodnikowe

PN-84/6774-04-Kruszywa mineralne. Kruszywo nataralne do nawierzchni drogowych. Piasek
[IPN-90/B-30000 Cement portlandzki

PN-EN 206-1:2003 Beton

[PN-88/B-2250 Woda do betonu i zapraw

UAprobata techniczna IBDiM nr AT/2006-03-1138

CAtest higieniczny PZH nr HK/B/0275/01/2010

I inne normy odpowiednie dla stosowanych materialéw i robét

9.2. Inne przepisy

Ustawa z dnia 7 lipca 1994r. Prawo budowlane (tekst jednolity: Dz. U. z 2003r Nt 207, poz.
2016 z pdzniejszymi zmianami.

Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004r o wyrobach budowlanych (Dz. U. z 2004r nr 92 poz 881)
Ustawa z dnia 30 sierpnia 2002r, nr 166 poz. 1360 z péZniejszymi zmianami,



