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3. Wymagania dotyczace sprzetu i maszyn.

4. Wymagania dotyczace Srodkéw transportu.

5. Wymagania dotyczgace wykonania robot.
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8. Opis sposobu odbioru robét.

8. Opis sposobu rozliczenia robot.

10. Dokumenty odniesienia.

Uwaga:

Uzyte w Specyfikacii i Projekcie znaki towarowe materiaiéw i urzadzen nalezy traktowaé jako
rozwigzania techniczne umozliwiajace realizacje pozostalych elementéw obiektu.

Moga one by¢ zastgpione innymi rozwigzaniami technicznymi, materiatami i urzgdzeniami

o réwnowaznych lub lepszych parametrach pod warunkiem dokonania i przedstawienia
Zamawiajgcemu ponownych obliczen technicznych potwierdzajacych mozliwosc takiej zamiany
oraz dostosowania pozostatych elementéw obiektu zwigzanych z zastosowanymi zamiennikami
bez utraty przewidzianego standardu obiektu i jakosci robét.



1. CZESC OGOLNA.

1.1. Nazwa zamdwienia.
Przebudowa instalacji elekirycznej i sygnalizacji pozaru w Domu Pomocy Spotecznej przy ul.
Glowackiego w Lublinie.

1.2. Przedmiot specyfikacji i zakres robét instalacyjnych.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji sg wymagania techniczne zwigzane z wykonaniem robét
elektrycznych, ogéine zasady organizacji pracy na budowie, transportu, przyjmowania i skladowania
materiatow na budowie, zatozen kalkulacyjnych, kontroli zuzycia $rodkéw produkcji, warunkow
obmiaru, koordynacji robét instalacyjnych z innymi rodzajami rob6t w trakcie ich wykonywania

i przekazanie wykonanych instalacji do eksploatacji.

Zakres robét:

- wykonanie instalacji sygnalizacji pozaru

- wykonanie instalacji oéwigtlenia awaryjnego

Zakres robot instalacyjnych w budynku w kolejnosci technoiogicznej wykonywania jest nastepujacy:
- demontaz istniejgcych instalacji w zakresie objetym projektem

- ukfadanie listew elektroinstalacyjnych i korytek ES0

- ukiadanie przewoddw w listwach i korytkach

- rozbudowa tablic rozdzielczych

- montaz opraw o$wietleniowych oraz elementdw systemu sygnalizacji pozaru

- podiaczenie i uruchomienie systemoéw

- pomiary i badania instalacji

- odbiory rob6t

1.3. Wyszczegdlnienie robét towarzyszacych i tymczasowych.
1. Wykonanie przebi¢ i przekué przez $ciany i stropy.

1.4. Nazwy | kody grup, klas i kategorii robét (wg wspoéinego stownika zaméwieri CPV).
45310000-3 Roboty instalacyjne elektryczne

1.5. Okreslenia podstawowe.
Okreslenia podstawowe w niniejszej Specyfikacji Technicznej sg zgodne z obowigzujacymi
przepisami.

2. WYMAGANIA DOTYCZACE WEASCIWOSC| WYROBOW.

2.1. Ogéine wymagania.

1. Ogdine wymagania dotyczace wyrobdw stosowanych w instalacjach elektrycznych zawarte sa

w publikacji ,Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t budowlanych, ¢z. D: Roboty instalacyjne,
zeszyt 2: Instalacje elektryczne i piorunochronne w budynkach uzytecznosci publicznej.”

2. Nalezy stosowac wyrecby posiadajace stosowne certyfikaty zgodnosci i aprobaty techniczne

lub deklaracje zgodnosci.

3. Parametry techniczne materiatdéw i wyrcbdw powinny byé zgodne z wymogami podanymi

w projekcie wykonawezym i powinny cdpowiadaé wymaganiom obowigzujgcych norm i przepisow,
Materiaty i wyroby o zblizonych, lecz nie o identycznych parametrach jak w projekcie lub kosztorysie
mozna zastosowac na budowie wytacznie za zgodg projektanta i Inwestora.

2.2, Przewody elektryczne i systemu sygnalizacji pozaru
Nalezy stosowaé przewody o rodzaju zyl, izolacji, przekroju i napieciu wediug projektu wykonawczego.,

W systemie sygnalizacji pozaru nalezy zastosowaé nastepujgce przewody:
- Instalacjg linii dozorowych nalezy wykona¢ przewodem unigpalnionym typu YnTKSYekw

1x2x0,8mm2 uktadanym na $cianach i stropach w listwach na tynku.
- Instalacje zasilania sygnalizatordow oraz CSP nalezy wykonaé przewodem niepalnym typu HDGs

PHS0 .?.x2.5mm2 uktadanym na Scianach i stropach w korytku stalowym petnym z pokrywa (korytko
malowane fabrycznie na kolor biaty). Catos¢ trasy kablowej ma posiadac odpornosc ogniowag E90
{dokiadny sposéb mocowania zgoednie z aprobatg producenta trasy kablowej).

- Linie elektrotrzymaczy oraz przyciskow zwalniajgcych nalezy wykonaé przewodem typu YDY(p)

450/750V 2x1,5mm?2 uktadanym w listwach na tynku,



- Linig zasilania CZP nalezy wykonac¢ przewodem typu YDY(p} 450/750V 3x1,5mm2 uktadanym w
listwie na tynku,

Do o$wietlenia awaryjnego nalezy stosowaé przewody YDY(p) 450/750V 3x1,5mm?>.

2.3. Oprawy oswietleniowe,

Stosowac oprawy os$wietleniowe wg projektu. Zastosowanie innych opraw, o parametrach | jako$ci
nie gorszych niz w projekcie, mozliwe jest po wykonaniu ponownych obliczen natezenia oswietlenia
oraz po uzyskaniu zgody Inwestora.

2.4. Elementy systemu sygnalizacji pozaru.

Wszystkie elementy systemu sygnalizacji pozaru musza posiada¢ parametry zgodne z projektem
wykonawczym. System sygnalizacji pozaru nalezy wykonaé w oparciu o aparature posiadajaca
wymagane atesty Centrum Naukowo Badawczego Ochrony Przeciwpozarowej w Jozefowie
k/Otwocka.

3. WYMAGANIA DOTYCZACE SPRZETU | MASZYN.

1. Urzgdzenia pomocnicze, transportowe i ochronne stosowane przy robotach powinny odpowiadac
ogdlnie przyjetym wymaganiom co do ich jakosci | wytrzymatosci,

2. Maszyny, urzgdzenia i sprzet zmechanizowany powinny mieé ustalone parametry techniczne

i powinny by¢ ustawione zgodnie z wymaganiami producenta oraz stosowane zgodnie z ich
przeznaczeniem.

3. Nalezy uniemozliwi¢ dostep do maszyn i urzadzen na migjscu prowadzenia robét osobom
nieupowaznionym do obstugi.

4. Uzywane na budowie maszyny i urzadzenia mozna uruchamiaé dopiero po uprzednim zbadaniu
ich stanu technicznego i dziatania. Nalezy je zabezpieczy¢ przed mozliwoscig uruchomienia

przez osoby niepowotane.

5. Przekroczenie warunkéw technicznych okreslonych przez producenta jest zabronione.

4. WYMAGANIA DOTYCZACE SRODKOW TRANSPORTU.

1. Srodki i urzadzenia transportowe powinny byé odpowiednio przystosowane do transportu
materiatow, elementdw, urzadzen itp. niezbednych do wykonania robét.

2. W czasie transportu nalezy zabezpieczy¢ przemieszczane przedmioty w sposob zapobiegajacy
ich uszkodzeniu.

3. Podczas transportu, zatadunku i wytadunku oraz skladowania materialéw | urzadzen nalezy

przestrzegac zalecen wytworcow.
5. WYMAGANIA DOTYCZACE WYKONANIA ROBOT.

5.1. Wymagania ogdlne.

1. Roboty winny by¢ wykonywane zgodnie z przepisami | zasadami obowigzujacymi w tym zakresie,
a w szczegolnosci z aktualnymi normami oraz niniejszg specyfikacijg techniczna,

2. Normy zuzycia materiatow przewidujg zastosowanie materiatéw odpowiadajacych wymaganiom
jakosciowym, okreslonym w polskich i branzowych normach,

3.Nakiady pracy sprzetu uwzgledniajg zastosowanie petnosprawnego sprzetu i maszyn oraz $rodkow
transportu technologicznego, wlasciwych dla danego rodzaju robdt, a takze wymogow wynikajacych
z racjonalnego ich wykorzystania na budowie.

4. Naklady sa wyliczone i ustalone dla robdt wykonywanych w przecietnych warunkach,
umozliwiajacych dowadz i sktadowanie materiatlow na stanowiskach przyobiektowych.

5. W nakiadach uwzgledniono catos¢ procesow technologicznych, przy zatozeniu wiasciwej
organizacji i technologii wykonywania robét oraz przy uwzglednieniu wszystkich czynnoséci i nakiadéw
niezbednych do wykonania elermnentdw lub robot.

6. Naktady robocizny obejmujg oprécz czynno$ci podstawowych réwniez nastepujace roboty

i czynnosei:

- transport technologiczny sprzetu, materialéw, wyrcbow | narzedzi ze skladowiska przyobiektowego
do miejsca wbudowania

- dokonanie kentroli stanu jakosci materiatow

- przemieszczanie sprzetu w obrebie stanowiska roboczego

- montaz, demontaz i przestawianie rusztowan dla prac wykonywanych na wys. do 4 m



- wykonywanie nie wymienionych w wyszczegolnieniach robét | czynnosci pomocniczych

- obstuge sprzetu nie posiadajacego obstugi etatowe;j

- usuwanie wad i usterek zawinionych przez wykonawce

- udziat brygadzisty w przeprowadzaniu wewnetrznego obmiaru i odbioru robot

7. Rodzaj, typ oraz wymagania techniczne materialdw nalezy przyjmowaé z dokumentacji projektowe;.
8. Nakiady zuzycia materialow nalezy uzupetni¢ o naktady na materiaty pomocnicze. W zaleznosci
od potrzeb do materiatéw pomocniczych zaliczono przykiadowo: cement, drut aluminiowy i elektrody
do spawania, farby, gips, kit uszczelniajacy, kleje, kotki rozporowe i wstrzeliwane z nabojem, lepik
asfaltowy, nakretki, deski, papier $cierny, podktadki okragte i sprezynujgce, proszek do spawania
aluminium, rozpuszczalnik do farb, §ruby, tasme izolacyjna, wkrety do drewna, wazeling techniczna,
koszulki igielitowe, klamerki, uchwyty do mocowania przewodow, itp.

8. Naktady rzeczowe robocizny dotyczag elementdw i robét wykonywanych w budynkach do 5
kondygnaciji, eraz budowlach naziemnych o wysokoéci do 4 m.

10. W przypadku wykonywania robdt na wigkszych wysokosciach naktady robocizny powigksza sig
o wspdtczynniki, ktdre majg na celu zrekompensowanie zwiekszonych z tego tytulu naktadéw
robocizny.

5.2. Trasowanie.
1. Trasowanie nalezy wykona¢ uwzgledniajgc konstrukcje budynku oraz zapewniajgc bezkolizyjnogé
Z innymi instalacjami.
2. Trasa instalacji powinna by¢ przejrzysta, prosta i dostepna dla prawidlowej konserwacji | remontéw.
3. Trasa winna przebiegaé w liniach poziomych i pionowych:
- dla tras poziemych {0 szerokosci 30 cm):

SH-g:  30cm pod gotowg powierzchnig sufitu w pomieszczeniach (15 - 45 cm)

SH-d: 30 cm powyzej gotowej powierzchni podiogi (15 - 45 cm)

SH-s: 100 cm powyzej gotowej powierzchni podiogi (90 - 120 cm)
- dla tras pionowych (o szerokosci 20 cm):

SP-ofd: 10-30 cm od skraju oscieznic okien/drzwi

SP-k:  10-30 cm od linii zbiegu $cian w kacie
4. Trasy instalacji i listew instalacyjnych winny by¢ skoordynowane z trasami innych instalacji: ¢.o.,
gazowej, wodociagowej i kanalizacyjnej.

5.3. Ukiadanie listew elektroinstalacyjnych i korytek.

1. Zabrania si¢ kucia bruzd, przebi¢ i przepustow w betonowych elementach konstrukeyjno-
budowlanych.

2, Listwy i korytka przewidziane do utozenia w nich instalacji, powinny by¢ zamocowane do podioza
(scian, stropbw, elementdw konstrukcji budynku itp.) w sposéb trwaly, uwzgledniajacy rodzaj instalacii,
warunki lokalne i technologiczne w jakich dana instalacja bedzie pracowaé.

5.4. Ukiadanie | mocowanie przewodow,

1. Przewody do o$wietlenia awaryjnego oraz przewody petli dozorowych nalezy uktada¢ w listwach na
tynku.

2. Zagiecia i luki w ptaszczyzZnie przewodu powinny byé fagodne.

3. Podioze do uktadania na nim przewodéw powinno byé gtadkie.

4. Przewody niepalne nalezy uktada¢ w certyfikowanych korytkach ES0 2 pokrywa, na tynku.

5.5. Montaz elementéw systemu sygnalizacji pozaru.
Wszystkie elementy powinny by¢ montowane z DTR producenta.

5.6. Montaz opraw oswietleniowych.
Oprawy awaryjne montowaé¢ w miejscach wskazanych na rzutach. Oprawy ewakuacyjne
z piktogramem montowac do $cian lub stropu.

5.7. Zabezpieczenia pozarowe — montaz uszczelnien p.poz.

Przy przejsciu instalacji przez $ciany (stropy} oddzielenia pozarowego nalezy wykonaé uszczeinienie
o odporno$ci cgniowej Sciany (stropu).

Wiw prace powinna wykonywa¢ firma posiadajgca certyfikat wydany przez dostawce systemu.
Wykonane uszczelnienia zaopatrzy¢ w odpowiednie tabliczki z opisem.

Wszelkie zastosowane urzadzenia i materiaty p.poz. muszg posiadad odpowiednie swiadectwa

| atesty techniczne.



5.8. Préby pomontazowe.

1. Po zakoriczeniu robét w obiekcie, przed ich odbiorem wykonawca zobowigzany jest

do przeprowadzenia technicznego sprawdzenia jakosci wykonanych robét wraz z dokonaniem
potrzebnych pomiaréw i prébnym uruchomieniem poszczegdlnych instalacii.

2, Wyniki préb montazowych powinny by¢ ujete w szczegblowych protokotach. Stanowig one
podstawe odbioru robot oraz podstawe do stwierdzenia przygotowania do podjecia prac
rozruchowych.

3. Zakres podstawowych prob montazowych

a) sprawdzenie obwodow elektrycznych niskiego napiecia

b) pomiary rezystancji izolacji instalacji

¢) pomiary ochrony przeciwporazeniowej

e) pomiar natezenia o§wietlenia awaryjnego

f) przeprowadzenie préb dziatania systemu sygnalizacji pozaru

5. Naktady rzeczowe robocizny za "pierwszy pomiar” dla okreslonej grupy badan lub grupy urzadzen
wystepujg raz na obiekcie.

6. Naktady rzeczowe uwzgledniajg réwniez sporzadzenie protokotu z pomiaréw | badan,
zawierajgcego wyniki pomiaréw wraz z ocena.

6. OPIS DZIALAN ZWIAZANYCH Z KONTROLA | ODBIOREM ROBOT.

Szczegblowy zakres kontroli i badar odbiorczych powinien by¢ okreslony w umowie pomiedzy
Inwestorem i wykonawca,

6.1. Zasady konfroli jako$ci robét.

1. Celem kontroli robét bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiagnaé
zatozong jakosé robot.

2. Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole robot i jakosci materiatow. Wykonawcea zapewni
odpowiedni system kontroli, wigczajac personel, sprzet, zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia
niezbgdne do wykonania robét.

3. Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inspektor Nadzoru moze zazgdaé od Wykonawcy
przeprowadzenia badan w celu zademonstrowania, ze poziom ich wykonywania jest zadowalajacy.
4. Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materialéw oraz rob6ét z czestotliwoscia
zapewniajacq stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji
projektowej i ST.

5. Minimalne wymagania co do zakresu badar i ich czestotliwos¢ sa okreslone w ST, normach

i wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaly one tam okreslone, Inspektor Nadzoru ustali jaki zakres
kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robét zgodnie z umowa,

6. Wykonawca dostarczy do Inspektora Nadzoru $wiadectwa, ze wszystkie stosowane urzadzenia

I sprzgt badawczy posiadajg wazng legalizacje, zostaly prawidiowo wykalibrowane i odpowiadajg
wymaganiom norm okreslajacych procedury badan.

7. Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badarn materiatéw ponosi
Wykonawca,

6.2. Badania i pomiary.

1. Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm.

2. Stosowac mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane przez Inspektora
Nadzoru.

3. Przed przystgpieniem do pomiaréw lub badan, Wykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru

o rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badania.

4. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi na pismie ich wyniki do akceptacji
Inspektora Nadzoru.

6.3. Protokoty badar i pomiaréw.

1. Wykonawca bedzie przekazywac do Inspektora Nadzoru kopie raportéw z wynikami badan.
2. Wyniki badan (kopie) bedg przekazywane do Inspektora Nadzoru na formularzach wedtug
dostarczonego przez niego wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

6.4. Certyfikaty i deklaracje.

1. Inspektor Nadzoru moZe dopusci¢ do uzycia tylko te materialy, ktdre posiadaja:

- certyfikat na znak bezpieczenistwa wykazujgcy, ze zapewniono zgodnosé z kryteriami technicznymi
okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wiasciwych przepisow

| dokumentéw technicznych



- deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z Polskg Normg lub aprobatg techniczng, w przypadku
wyrobow, dla ktérych nie ustanowiono Polskiej Normy

2. Aparaty i osprzet musza posiada¢ wiw dokumenty wydane przez producenta, a w razie potrzeby
poparte wynikami, wykonanych przez niege, badan. Kopie wynikéw tych badan beda dostarczone
przez Wykonawce inspektorowi Nadzoru.

3. Jakiekolwiek materialy, ktdre nie spetniajg tych wymagan beda odrzucone.

6.5. Dokumenty budowy.

1. Dziennik budowy

2. Pozostate dokumenty budowy:

a) protokoty przekazania terenu budowy

b) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne
c¢) protokoly odbioru robot

d) protokoly z narad i ustalen

e) korespondencja na budowie

6.6, Przechowywanie dokumentéw budowy.

1. Dokumenty budowy bedg przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio
zabezpieczonym.

2. Zaginiecie ktdregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie
w formie przewidzianej prawem.

3. Wszelkie dokumenty budowy bedg zawsze dostepne dla Inspektora Nadzoru i przedstawiane
do wgladu na 2zyczenie Zamawiajacego.

7. WYMAGANIA DOTYCZACE PRZEDMIARU | OBMIARU ROBOT.

Obmiar robét obejmuje catosé instalacii elektrycznych. Jednostkg obmiarowa jest komplet robot
— ryczatt.

8. OPIS SPOSOBU ODBIORU ROBOT.

8.1. Rodzaje odbioréw rohdét.

Roboty podiegaja nastepujgcym etapom odbioru:

a) odbiorowi robét zanikajacych i ulegajgcych zakryciu
b} odbiorowi czesciowemu

¢) odbiorowi ostatecznemu

d) odbiorowi pogwarancyjnemu

8.2. Odbiér robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu.

1. Odbiér rob6t zanikajgcych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci
wykonywanych robét, ktére w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

2. Odbior robot zanikajacych | ulegajgcych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajgcym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogélnego postepu robét.

3. Odbioru rebot dokonuje Inspektor Nadzoru.

4. Gotowo$¢ danej czesci robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy

z jednoczesnym powiadomieniem Inspektora Nadzoru. Odbiér bedzie przeprowadzony niezwtocznie,
nie pézniej jednak niz w ciggu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomienia
o tym fakcie Inspektora Nadzoru.

5. Jakosé i ilosc robét ulegajgcych zakryciu ocenia Inspektor Nadzoru w oparciu o przeprowadzone
pomiary, w konfrontacji z dokumentacjg projektowa, ST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbidr czesciowy.
Odbiér czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci robét. Odbioru czesciowego
robot dokonuje sig wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robdt. Odbioru robét dokonuje Inspektora

Nadzoru.
8.4. Odbiér ostateczny robét.

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robét. o
1. Odbiér ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania rob6t w odniesieniu

do ich ilosci, jakosci | wartosci. _ .
2. Catkowite zakonczenie robét oraz gotowosé do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez



Wykonawce wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na pi$mie o tym fakcie
Inspektora Nadzoru.

3. Odbidr ostateczny robdt nastapi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia
potwierdzenia przez Inspektora Nadzoru zakoriczenia robot i przyjecia dokumentdw, o ktérych mowa
w punkcie 8.4.2,

4. Odbioru ostatecznego robét dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosci
Inspektora Nadzoru i Wykonawcy. Komisja odbierajgca roboty dokona ich oceny jakosciowej

na podstawie przediozonych dokumentdw, wynikéw badan i pomiaréw, oceny wizualngj

oraz zgodnosci wykonania robot z dokumentacjg projektows i ST.

5. W toku odbioru ostatecznego rob6t komisja zapozna sie z realizacjg ustalen przyjetych w trakcie
odbioréw robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwtaszcza w zakresie wykonania robot
uzupetniajacych i robét poprawkowych,

8. W przypadkach niewykonania wyznaczonych robét poprawkowych, robét uzupetniajacych iub robot
wyKoriczeniowych, komisja przerwie swoje czynnoéci i ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

7. W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jako$¢ wykonywanych rob6t w poszczegéinych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacjg projektowa i ST z uwzglednieniem
tolerancji i nie ma wigkszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpieczenstwo ruchu,
komisja dokona potracer, oceniajgc pomnigjszong wartosé wykonywanych robét w stosunku

do wymagan przyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego.

1. Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robét jest protokét odbioru
ostatecznego robét sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.

2. Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowaé nastepujace dokumenty:

- dokumentacjg projektowa podstawowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkows, jesli zostata
sporzadzona w trakcie realizacji umowy

- specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentéw umowy | ew. uzupetniajgce lub zamienne)

- wytyczne i ustalenia technologiczne

- dzienniki budowy

- wyniki pomiardw kontroinych oraz badar, zgodnie z ST

- deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materialow zgodnie z ST

3. W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie bedg
gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy ponowny termin
odbioru ostatecznego robét.

4. Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupetniajgce beds zestawione
wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.

5. Termin wykonania robét poprawkowych i rob6t uzupetniajacych wyznaczy komisja.

8.5. Odbiér pogwarancyjny.

1. Odbior pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych rob6t zwigzanych z usunieciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

2. Qdbior pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem
zasad opisanych w punkcie 8.4 ,Odbiér ostateczny rob6t".

9. OPIS SPOSOBU ROZLICZENIA ROBOT.

Podstawe platnosci stanowi komplet wykonanych robét i pomiaréw pomontazowych jako ryczatt.

10. DOKUMENTY ODNIESIENIA.

10.1. Dokumentacja projektowa.
1. Projekt Budowlano-Wykonawczy instalacji elektrycznych i systemu sygnalizaciji pozaru.

10.2. Rozporzadzenia.

1. Ustawa Prawo budowlane z dn. 7 lipca 1994 r (Dz.U.Nr 106/100 poz. 1126, Nr 109/00 poz. 1157,
Nr 120/00 poz. 1268, Nr 5/01 poz. 42, Nr 100/01 poz. 1085, Nr 110/01 poz. 1180, Nr 115/01

poz. 1229,Nr 128/01 poz. 1439, Nr 154/01 poz. 1800, Nr 80/03 poz. 718).

2. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dn. 12 kwietnia 2002 r w sprawie warunkow technicznych
jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie (Dz.U.Nr 75/02 poz. 690, Nr 109/04 poz. 11586).
3. Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dn. 31 lipca 1998 r w sprawie
systemow oceny zgodnoéci deklaracji zgodnosci oraz sposobu znakowania wyrcbhéw budowlanych
dopuszczonych do obrotu | powszechnego stosowania w budownictwie (Dz.U.Nr 113/92 poz. 728).



4. Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych | Administracji z dnia 5 sierpnia 1998 r w sprawie
aprobat i kryteriow technicznych oraz jednostkowego stosowania wyrobéw budowlanych

(Dz.U.Nr 107/98 poz. 678, Nr 8/02 poz. 71).

5. Rozporzgdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 wrzesnia 2004 r w sprawie szczegolowego zakresu
i formy dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznych wykenania i odbioru robét budowlanych
oraz programu funkcjonalno-uzytkowego (Dz.U.Nr 202/04 poz. 2072).

6. Rozporzadzenie Ministra Pracy i Polityki Spotecznej z dnia 28.08.2003 r w sprawie cgtoszenia
jednolitege tekstu rozporzgdzenia Ministra Pracy i Polityki Socjalnej w sprawie ogélnych przepisow
bezpieczeristwa i higieny pracy (Dz.U.Nr 169/2003, poz. 1650).

7. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r w sprawie bezpieczeristwa i higieny
pracy podczas wykonania robot budowlanych (Dz.U.Nr 47/03 poz. 401).

8. Rozporzadzenie Ministra Gospodarki z dn. 17.09.1999 r w sprawie bezpieczeristwa i higieny pracy
przy urzgdzeniach | instalacjach energetycznych {Dz.U.Nr 80/1998, poz. 812).



