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Uzyte w dokumentacji projektowej znaki towarowe materialéw i urzadzen nalezy
traktowal jako rozwigzania techniczne umozliwiajace realizacje pozostaltych elementéw
obiektu.

Mogg one by¢ zastgpione innymi rozwigzaniami technicznymi, materiatami
1 urzadzeniami o réwnowaznych lub lepszych parametrach pod warankiem dokonania
i przedstawienia Zamawiajgcemu ponownych obliczenn technicznych potwierdzajacych
mozliwos¢ takiej zamiany oraz dostosowania pozostatych elementéw obiektu zwigzanych

z zastosowanymi zamiennikami bez utraty przewidzianego standardu obiektu i jakosci robét.

mgr inz. Marek Jaworski




ST 1 WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacfi Technicznej
Przedmiotem niniejszej specyfikacji jest opracowanie zbioru wymagan technicznych
dotyczacych wykonania instalacji teletechnicznych w podlegajacym przebudowie budynku
szkoly przy ul. Kurantowej 5 wraz z termomodernizacja na potrzeby Filii ZS nr 4 dla dzieci z
autyzmerm.

1.2. Cel Specyfikacji Technicznej
Celem tego dokumentu jest uzupelnienie dokumentacji projektowej obicktu, pozwalajace na
jednoznaczne okreSlenie przedmiotu zamoéwienia w zakresie wymagan jakosciowych i
warunkéw technicznych odbioru robét, uwzgledniajace propozycje podstawy wyceny
okreslona w przedmiarach robét.

1.3. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej

Specyfikacja Techniczna (ST) stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zleceniu i realizacji robdt wymienionych w pkt. 1.1

1.4. Okreslenia podstawowe
Uzyte w ST wymienione ponizej okre$lenia nalezy rozumieé nastgpujgco:

1. Dokumentacja budowy — dokumenty wymagane do przeprowadzenia budowy jak
pozwoleniec na budowe¢ wraz z Projektem Budowlanym i Wykonawczym, Dziennik
Budowy, protokoly odbioréw czgiciowych i koncowych, ksiazka obmiaréw, ew. dziennik
montazu, opisy i rysunki stuzace realizacji budowy.

2. Dokumenty budowy — dokumenty powstale w zwigzku z prowadzona budowa, stanowig
czes¢ dokumentacii budowy.

3. Dokumentacja projektowa, Projekt, Dokumentacja techmiczma - opracowanie
projektowe stanowigce samodzielng caloi¢ zawierajgce wymagane dokumenty
projektowe, wykonane przez kompetentne osoby.

4. Dokumenty projektowe — dokumenty dolaczone do opracowan projektowych.

5. Dziennik Budowy - zeszyt z ponumerowanymi stronami, opatrzony piecz¢cig organu
wydajacego, wydany zgodnic z obowigzujacymi przepisami i stanowigcy urzedowy
dokument przebiegu robét budowlanych, stuzacy do notowania zdarzen i okolicznosci
zachodzacych w toku wykonywania rob6t, rejestrowania dokonywanych odbioréw robét,
przekazywania polecefi i innej korespondencji technicznej pomig¢dzy inspektorem
nadzoru, wykonawcy i projektantem.

6. Inspektor Nadzoru — osoba pisemnie wyznaczona przez Zamawiajacego i dzialajaca w
jego imienin w zakresie przekazanych uprawnien i obowigzkéw dotyczacych
sprawowania kontroli zgodnodci realizacji robét budowlanych z Dokumentacja
Projektowa, Specyfikacjami Technicznymi, przepisami, zasadami wiedzy technicznej
oraz postanowieniami warunkéw umowy.

7. Kierownik budowy — osoba wyznaczona przez wykonawce, upowazniona do kierowania
robotami i do wystepowanta w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu,
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8. Kontrakt — zbior dokumentéw dotyczacych przygotowania i realizacji inwestycji.
Integraing czgscig Kontraktu jest Umowa na roboty. Poza tym na dokumenty kontraktowe
skladaja si¢: dokumentacja projektowa, kosztorysy, przedmiary roboét, specyfikacje
techniczne wykonania i odbioru robét, oferta Wykonawcy na realizacje robét,
harmonogram robét, wykaz platnosci, wykaz podwykonawcéw, szczegélne wymagania
zleceniodawcy, plan zapewnienia jakoéci 1 inne.

9. Ksigga Obmiaréw - akceptowany przez Inspektora Nadzoru dokument z
ponumerowanymi stronami shizacy do wpisywania przez wykonawce obmiaru
dokonywanych robdt w formie wylicze, szkicéw i ew. dodatkowych zalgcznikéw. Wpisy
w Ksigdze Obmiaréw podlegaja potwierdzeniu przez Inspektora Nadzoru.

10. Laboratorium - laboratorium badawcze, zaakceptowane przez Zamawiajgcego,
niezb¢dne do przeprowadzeni wszystkich badan préb zwigzanych z oceng jakosci
materialdw oraz robét.

11. Materialy — wszelkie tworzywa niezbgdne do wykonania robét, zgodne z Dokumentacija
Projektowy i Specyfikacjami Technicznymi, zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.

12. Odpowiednia (bliska) zgodno§¢ — zgodno$é wykonywanych robét z dopuszczonymi
tolerancjami, a jesli przedziat tolerancji nie zostal okreslony — 2z przecigtnymi
tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju robé6t budowlanych.

13. Polecenie Inspektora Nadzoru - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez
Inspektora Nadzoru, w formie pisemnej, dotyczace sposobu realizacji rob6t lub innych
spraw zwigzanych z prowadzeniem budowy.

14. Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem Dokumentacji
Projektowe;.

15. Przetargowa Dokumentacja Projektowa - czgéé Dokumentacji Projektowej, ktéra
wskazuje lokalizacje, charakterystyke i wymiary obiektu bedacego przedmiotem robét.

16. Przedmiar rebét — wykaz robdt z podaniem ich ilosci {przedmiar) w kolejnosci
technologicznej ich wykonania.

17. Rysunki - cz¢$¢ Dokumentacji Projektowej, ktéra wskazuje lokalizacje, charakterystyke i
wymiary obiektu bedacego przedmiotem robét.

18. Teren budowy — teren udostgpniony przez Zamawiajacego dla wykonania na nim robét
oraz inne miejsca wymienione w kontrakcie jako tworzace czgéé terenu budowy.,

19. Zadanie budowlane - cze¢$¢ przedsigwzigeia budowlanego, stanowigca odrebna calogé
konstrukcyjng lub technologiczna, zdolng do samodzielnego spelnienia przewidywanych
funkcji techniczno-uzytkowych. Zadanie moze polega¢ na wykonywaniu robét
zwigzanych z budowa, modemnizacja, utrzymaniem oraz ochrong obiektu,

20. Zamawiajacy - osoba reprezentujaca interesy Inwestora przedsiewzigcia, akceptujaca
poczynania Wykonawcy na budowli, zatwierdzajaca ewentualnie korygujaca je.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakoé¢ ich wykonania oraz za ich zgodno$é z

dokumentacjg projektows, ST i poleceniami Inspektora Nadzoru,

Przyjmuje sig, ze przed ztozeniem oferty Wykonawca:

~ Uzyskal wszelkic niczbgdne informacje o omawianym przedmiocie, co do ryzyka, trudnoéci
i wszelkich innych okolicznosci, jakie mogg mie¢ wplyw na oferte przetargowa i bierze
peing odpowiedzialnoé¢ za odpowiednie wykonanie, stabilnosé i bezpieczenstwo wszelkich
czynnosci na terenie budowy oraz za metody i technologie uzyte podczas realizacji robot.

— Podczas przygotowania oferty oparl swoja wiedz¢ na danych przekazanych przez
Zamawiajacego, na wlasnej fachowej analizie i do§wiadczeniu oraz na wizjach lokalnych w
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terenie. Jesli Wykonawca napotka w trakcie realizacji robét, fizyczne przeszkody,
niekorzystne warunki o takim charakterze, jakich jego zdaniem do$wiadczony Wykonawca
nie byl w stanie przewidzieé, powinien niezwlocznie na piSmie zawiadomié
Zamawiajacego.

~ Podczas przygotowania oferty mial §wiadomos¢, ze wymienione w przedmiarach robot
ilosci sg ilosciami szacunkowymi i nie mogg by¢ brane za rzeczywiste i poprawne do
wypelnienia Zzobowiazan Wykonawcy wynikajacych z kontraktu — Oferent ma obowigzek
dokona¢ niezbgdnej weryfikacji przedmiaru i uwzglednié ja w kosztorysie ofertowym.

— Upewnil sig, co do prawidlowosci i kompletnodci oferty przetargowej oraz ilosci robét,
stawek i cen w ofercie i kosztorysach ofertowych, ktére powinny pokry¢ wszystkie jego
zobowigzania umowne, a takze wszystko co moze by¢é konieczne dla wladciwego
wykonania rob6t oraz usunigcia usterek — oferent ma obowiazek dolgczyé dodatkowe
kosztorysy ofertowe na niezbgdne roboty, ktére jego zdaniem zostaly pominigte w
przedmiarze robét, a s3 niezbedne dla prawidtowego wykonania poszczegdlnych robot i
calego przedmiotu umowy.

1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajgcy w terminie okreslonym w dokumentach kontraktowych przekaze Wykonawcy

plac budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi

oraz dziennikiem budowy i ST.

Wykonawca zobowiazany jest do przedtozenia Zamawiajgcemu:

— Oswiadczenia Kierownika budowy stwierdzajacego sporzadzenie planu bezpieczefistwa i
ochrony zdrowia oraz przejg¢cia obowigzk6w kierowania budowa.

- Uprawnienia budowlane kicrownika budowy wraz z zaswiadczeniami, o ktérych mowa w
art. 12 ust. 7 Prawo Budowlane.

- Planu BIOZ.

1.5.2. Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowa bedzie zawieraé rysunki, obliczenia i dokumenty zgodne z wykazem
podanym w szczegétowych warunkach umowy.

1.5.3. Zgodnos¢ robdt z dokumentacja projektowg i ST

Dokumentacja, projektowa, ST oraz dodatkowe dokumenty przekazane Wykonawcy, stanowia
cz¢$¢ umowy, a wymagania wyszczegélnione chocby w jednym z nich s3 obowigzujace dla
wykonawcy, tak jakby zawarte byly w calej dokumentacji. W przypadku rozbieimosci w
ustaleniach poszczegélnych dokumentéw obowiazuje kolejno$¢ ich waznodci wymieniona w
warunkach umowy.

Wykonawca nie moze wykorzystaé bledéw lub opuszczen w dokumentach kontraktowych, a o
ich wykryciu winien natychmiast powiadomic¢ Inspektora Nadzoru, ktéry dokona odpowiednich
Zmian i poprawek

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materialy bgda zgodne z dokumentacja projektows i
ST. W przypadku rozbieinosci opis wymiaréw wazniejszy jest od odczytu ze skali rysunkéw.
Dane okreslone w dokumentacji projektowej i w ST beda uwazane za wartosci docelowe, od
ktérych dopuszczalne s odchylenia w ramach okre§lonego przedziahn tolerancji. Cechy
materialéw musza by¢ jednorodne i wykazywaé zgodnoéé z okreslonymi wymaganiami, a
rozrzut tych cech nie moze przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu tolerancji. W przypadku,
gdy materiaty lub roboty nie bgda w pelni zgodne z dokumentacjg projektowg lub ST i
wplynelo to na niezadowalajacg jakosé¢ elementu budowy, to takie materiaty zostana zastapione
innymi, a roboty rozebrane i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.
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1.5.4. Obowigzki Wykonawey, dotyczace bezpieczeristwa i higieny pracy
personelu oraz bezpieczenstwa publicznego

Podczas realizacji dostawy Wykonawca powinien przestrzegaé obowigzujacych w Polsce
przepiséw dotyczacych bezpieczenstwa i higieny pracy. W szczegdélnosci Wykonawca ma
obowigzek zadbad, aby personel nie wykonywal pracy w warunkach niebezpiecznych,
szkodliwych dla zdrowia oraz niespeniajacych odpowiednich wymagan sanitarnych.
Wykonawca zapewni 1 bedzie utrzymywal urzadzenia zabezpieczajgee, socjalne oraz sprzet i
odziez dla ochrony Zycia i zdrowia oséb zatrudnionych przy realizacjii dostawy oraz
zapewnienia bezpieczenstwa publicznego. Uznaje sig¢, ze wszelkie koszty zwiazane z
wypelnieniem wymagan okreslonych powyzej nie podlegaja odrebnej zaplacie i sa
uwzglednione w cenie umowne;j.

1.5.5. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca powinien przestrzegaé obowigzujacych w Polsce przepiséw ochrony
przeciwpozarowe;.

Materialy latwopalne nalezy skladowa¢ w sposéb zgodny z odpowiednimi przepisami i
zabezpieczone przed dostgpem os6b trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za straty spowodowane pozarem wynikajacym z realizacji
dostawy albo spowodowanym przez personel Wykonawcy.

1.5.6. Substancje szkodliwe dla zdrowia

Wykonawca powinien dziala¢ zgodnie z przepisami dotyczacymi kontroli i ograniczen w
stosowaniu substancji szkodliwych dla zdrowia.

Substancj¢ niebezpieczng mozna stosowaé lub wytwarza¢ w zwiazku z realizacjg dostawy
tylko w przypadkach okreslonych w Umowie lub za zgoda Zamawiajgcego.

W przypadku zastosowania lub wytworzenia w zwiazku z realizacja dostawy jakicjkolwiek
substancji szkodliwej, Wykonawca powinien dostarczy¢ Zamawiajacemu oceng ryzyka wraz z
opisem srodkéw, ktére nalezy podja¢ w celu wyeliminowania lub odpowiedniej kontroli
zagrozenia os6b stykajacych si¢ z taka substancjg lub, na ktére moze ona oddziatywac, w obu
przypadkach zgodnie z postanowieniami odpowiednich przepisow.

Informacje te¢ nalezy dostarczy¢ Zamawiajacemu, co najmniej 14 dni przed planowanym
nzyciem substancji szkodliwych dla zdrowia.

2. MATERIALY

Whszystkie materialy i urzadzenia zastosowane do wykonania rob6t powinny byé nowe w
najwyzszym gatunku biezaco produkowanym oraz odpowiada¢ wymaganiom norm i przepisow
wymienionych w niniejszej ST, dokumentacji projektowej, opisie robét oraz innych nie
wymienionych dokumentach, lecz zgodnych z obowiazujacymi normami i przepisami. Ponadto
wszystkie stosowane materialy musza by¢ zgodne z polskimi przepisami i Swiadectwami
dopuszczenia do obrotu oraz posiada¢ wymagane certyfikaty bezpieczenstwa.

Wykonawca ponosi odpowiedzialnod¢ za spelnienie wymagan ilosciowych i jakosciowych
materialéw z jakiegokolwiek zrodia.

Kazdorazowa zmiana uzytych materialéw na inne niz wskazane w projekcic wymaga
uprzedniej zgody Koordynatora zadania. Wykonawca poniesie wszelkie koszty w tym: oplaty,
wynagrodzenia i jakiekolwiek inne koszty zwigzane z dostarczenier materialéw do robot.

3. SPRZET

Wykonawca zobowigzany jest posiada¢ wlasny lub wydzierzawiony sprzet niezbedny do
prawidlowego wykonania robét. Liczba i wydajno§¢ sprz¢tu powinna gwarantowad
przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami okre§lonymi w dokumentacji projektowej, ST i
wskazaniami Inspektora Nadzoru.
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Sprzgt uzywany do wykonania rob6t powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy i powinien
odpowiada¢ pod wzgledem typéw i ilo§ci wskazaniom zawartym w ST Iub projekcie
organizacji rob6t, zaakceptowanym przez Inspektora Nadzoru. W przypadku braku ustalen w
tych dokumentach sprz¢t powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez Inspektora
Nadzoru.

Sprzgt bedgey whasnoscia wykonawcy lub wynajgty do wykonania robét ma by¢ utrzymany w
dobrym stanie technicznym i gotowosci do pracy, powinien byé zgodny z normami ochrony
srodowiska i przepisami dotyczacymi jego uzytkowania. Wykonawca dostarczy Inspektorowi
Nadzoru kopie dokumentéw potwierdzajacych dopuszczenie sprzetu do uzytkowania, tam
gdzie jest to wymagane przepisami.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujgce zachowania warunkéw
umowy, zostang przez Inspektora Nadzoru zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robét.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkéw transportu, ktére nie
wplyna niekorzystnie na jakos¢ realizowanej dostawy i wlasciwosci przewozonych materialéw.
Liczba $rodkéw transportu powinna zapewni¢ prowadzenie dostawy zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentach kontraktowych i wskazaniach Zamawiajacego.

Materiaty i sprz¢t moga byé przewozone dowolnymi érodkami transportu zaakceptowanymi
przez Zamawiajacego w sposOb zabezpieczajacy je przed uszkodzeniem.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robét zgodnie z umowa oraz za jako$é
zastosowanych materialéw i1 wykonywanych robét, za ich zgodno§¢ z dokumentacja
projektows, wymaganiami ST i poleceniami Inspektora Nadzoru.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za dokladne wytyczenie wszystkich elementéw robét
zgodnie z wymiarami okreslonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanymi na pismie
przez Inspektora Nadzoru. Nastepstwa jakiegokolwick bledu spowodowanego przez
wykonawcg w wytyczeniu i wyznaczaniu robot zostana, jesli wymagaé tego bedzie Inspektor
Nadzoru, poprawione przez Wykonawce na wiasny koszt. Sprawdzenie wytyczenia przez
Inspektora Nadzoru nie zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich dokladno$é.

Decyzje Inspektora Nadzoru dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementéw
robot bgda oparte na wymaganiach zawartych w dokumentach umowy, dokumentacji
projektowej, ST, a takze w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Inspektor
Nadzoru uwzgledni wyniki badaf materialéw i robét, rozrzuty normalnie wystepujace przy
produkcji 1 przy badaniach materialéw, do§wiadczenia z przeszloéci, wyniki badah naukowych
oraz inne czynniki wplywajace na rozwazang kwestie.

Polecenia Inspektora Nadzoru beda wykonywane nie péZnicj niz w czasie przez niego
wyznaczonym po ich otrzymaniu przez Wykonawcg, pod grozbg zatrzymania robét. Skutki
finansowe z tego tytutu ponosi Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Zasady kontroli jakosci robot

Roboty wykonywane na zadaniu podlegaja minimum jednej kontroli w tygodniu przez
Inspektora Nadzoru z wniesieniem stosownych adnotacji do dziennika budowy.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pelng kontrolg robét i jakosci materialéw, zapewni
odpowiedni system kontroli oraz mozliwosci pobierania prébek i badania materialéw oraz
rob6t. Wykonawca dostarczy Inspektorowi nadzoru swiadectwa, ze wszystkie stosowane
urzgdzenia 1 sprzgt badawczy posiadajg wazng legalizacj¢ i odpowiadaja wymogom norm
okreslajagcym procedur badaf. Wszystkic koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem
badan ponosi wykonawca.
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6.2. Badania i pomiary
Wszystkie badania i pomiary bgdg prowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku,
normy nie chejmuja jakiegokolwick wymaganego badania, stosowaé mozna wytyczne krajowe,
albo inne procedury, zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.

6.3. Raporty z badan
Wykonawca bedzie przekazywat Inspektorowi nadzoru kopie raportéw z wynikami badan.

6.4. Certyfikaty i deklaracje

Inspektor Nadzorn moze dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty, ktére posiadaja:

— Certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodno$¢ z kryteriami
technicznymi okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz
whasciwych przepiséw i dokumentéw technicznych,

~ Deklaracjg zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z Polska Norma lub aprobatg techniczng.

Produkty przemystowe musza posiada¢ w/w dokumenty wydane przez producenta, a w razie

potrzeby poparte wynikami badafi wykonanych przez niego. Kopie wynik6w tych badan beds

dostarczone przez Wykonawcg, Inspektorowi Nadzoru.

Jakiekolwiek materialy nie speiniajgce tych wymagan bedg odrzucone.

6.5, Dokumenty budowy

Dokumentacja budowy powinna by¢ zgodna z art.3 pkt.13 ustawy Prawo budowlane.
Do dokumentacji budowy zalicza sig:

Dziennik Budowy

Dziennik Budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujgcym Zamawiajgcego i
Wykonawcg w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy do kofica okresu
gwarancyjnego. Odpowiedzialnos¢ za prowadzenie dziennika budowy zgodnie =z
obowigzujgcymi przepisami spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowy bgdy dokonywane na biezgco i bgda dotyczyé przebiegu robét,
stanu bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy. Kazdy
zapis w dzienniku budowy bedzie opatrzony datz jego dokonania, podpisem osoby, ktéra
dokonala zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy beda
czytelne, dokonane trwalg technika, w porzadku chronologicznym, bezpo$rednio jeden pod
drugim, bez przerw. Zalgczone do dziennika budowy protokotly i inne dokumenty bedg
oznaczone kolejnym numerem zatacznika i opatrzone datg i podpisem Wykonawcy i Inspektora
Nadzoru.

Ksigzka obmiaru

Ksigzka obmiaru stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postepu kazdego z
elementéw rob6t. Obmiary wykonanych robét przeprowadza sie w sposéb ciggly w
jednostkach przyjetych w wycenionym przedmiarze robét i wpisuje do ksiggi obmiaru,

Dokumenty laberatoryjne

Dzienniki laboratoryjne, atesty materialéw, orzeczenia o jakosdci materialéw, recepty robocze i
kontrolne wyniki badafi Wykonawcy bgda gromadzone w formie uzgodnionej w programic
zapewnienia jakosci. Dokumenty te stanowia zalacznik do odbioru robét. Winny by
udostgpnione na kazde zyczenie Inspektora Nadzoru.

Pozostate dokumenty budowy
Do dokumentéw budowy zalicza sig, oprocz wylmemonych w pkt. (1)-(3) nastgpujace

dokumenty:
- pozwolenie na budowe,
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- protokoly przekazania terenu budowy,

- umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,
- protokdty odbioru robét,

- protokoly z narad i ustalen,

- korespondencje na budowie.

Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy beda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio
zabezpieczonym. Zaginiecie ktOregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego
natychmiastowe odtworzenie w formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowy bedg zawsze dostgpne dla Inspektora Nadzoru i przedstawiane
do wgladu na zyczenie Zamawiajacego.

7. WYMAGANIA DOTYCZACE PRZEDMIARU I OBMIARU ROBOT

7.1.Ogolne zasady obmiaru robét | prowadzenia ksigzki obmiaréw.

Obmiar rob6t powinien okresli¢ faktyczny zakres wykonanych robét zgodnie z dokumentacjg
projektows i specyfikacjg techniczna, w jednostkach i zasadach ustalonych w przedmiarze
inwestorskim. Ksigzka obmiaréw stanowi dokument zapisujacy rzeczywisty obmiar robét
budowlanych, Obmiaru wykonanych robét dokonuje w sposéb ciggly kierownik budowy i
kierownicy robét. Prawidlowoé¢ obmiaru potwierdza Inspektor Nadzoru.

Jakikolwiek blgd lub przeoczenie (opuszczenie) w iloéciach podanych w przedmlarze robd6t lub
gdzie indziej w specyfikacjach technicznych nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku
ukoficzenia wszystkich rob6t. Bledne dane zostana poprawione wg instrukcji Inspektora
Nadzoru na pismie. Obmiar gotowych robét bgdzie przeprowadzony z czgsto$cia wymagana do
celu platnosci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okre§lonym w kontrakcie lub
oczekiwanym przez Wykonawce i Inspektora Nadzoru.

7.2. Zasady okreslania ilo$ci robot | materiatow
Dlugodci i odleglodci pomigdzy wyszczegblnionymi punktami skrajnymi beda obmierzone
poziomo wzdhuz linii osiowej i podawane w (m).
Jesli specyfikacje techniczne wiasciwe dla danych robét nie wymagaja tego inaczej, objetosci
beda wyliczone w (m3) jako diugosé pomnozona przez sredni przekr6;.
Ilosci, ktére maja by¢ obmierzone wagowo, bgda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z
wymaganiami specyfikacji technicznych.
Sprzegt i urzadzenia w (szt.). Obowigzuje dokladnoéé do dwéch znakéw po przecinku. Wymiary
skomplikowanych powierzchni lub objgtosci beda uzupelniane odpowiednimi szkicami
dotgczonymi do ksiazki obmiaréw, wzglednie umieszczonymi na karcie obmiarowe;j.

7.3. Urzadzenia | sprzet pomiarowy
Wszystkie urzgdzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robét beda
zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.
Urzadzenia i sprz¢t pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzadzenia te lub
sprzgt wymagajg badafh atestujgcych, to Wykonawca bedzie posiadaé wazne $wiadectwa
legalizacji.
Wszystkie urzadzenia pomiarowe bedy przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w
calym okresie trwania robot.

7.4. Czas przeprowadzenia pomiarow

Obmiary beda przeprowadzane przed czgéciowym lub koncowym odbiorem robot, a takze w
przypadku wystgpowania dluzszej przerwy w robotach i zmiany Wykonawcy robét.
Obmiar robét zanikajgcych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania,
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Obmiar rob6t podlegajacych zakrycin przeprowadza sig przed ich zakryciem.
8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbiorow robdét
Roboty podlegaja nastgpujgcym etapom odbioru:
— Odbiorowi czesciowemu
— Odbiorowi ostatecznemu
— Odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbior czesciowy
Odbiér czgsciowy polega na ocenie ilodci i jakodci wykonanych czesci robét. Odbioru
czgsciowego rob6t dokonuje si¢ wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robét. Odbioru rob6t
dokonuje Inspektor Nadzoru.

8.3. Odbior ostateczny robot

8.3.1. Zasady odbioru ostatecznego robét

Odbiér ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robét w odniesieniu do
ilosci, jakosci i wartosci.

Catkowite zakonczenie 1ob6t oraz gotowoséé do ostatecznego odbioru bedzie stwierdzona przez
Wykonawce wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na pi$mie o tym
fakcie Inspektora Nadzoru.

Odbidr ostateczny robét nastapi w terminie ustalonym w warunkach umowy, liczac os dnia
potwierdzenia przez Inspektora Nadzoru zakoniczenia robét i przyjecia dokumentéw, o ktérych
mowa w punkcie 8.3.2,

Odbioru ostatecznego robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajgcego w obecnosci
Inspektora Nadzoru i Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jakosciowej
na podstawie przedtozonych dokumentéw, ocenie wizualnej oraz zgodno$ci wykonania robét z
dokumentacja projektowy i ST.

8.3.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego robdt

Podstawowym dokumentem do dokonania ostatecznego odbioru rob6t jest protokét

ostatecznego odbioru robét sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.

Do odbioru ostatecznego Wykonaweca jest zobowiazany przygotowaé nastepujgce dokumenty:

— Dokumentacj¢ projektows podstawowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkows, jesl
zostala sporzadzona w trakcie realizacji umowy,

— Dziennik budowy,

— Deklaracje zgodnosci oraz certyfikaty zgodnosci wbudowanych materialéw,

— Wryniki badan i oznaczefi laboratoryjnych.

Wszystkie zarzadzone przez komisjg roboty poprawkowe lub uzupeiniajace beda zestawione

wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Termin wykonania robét poprawkowych i rob6t uzupelniajacych wyznaczy komisja,

8.3.3. Odbidr pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robét zwigzanych z usunigeiem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaistnialych w okresie gwarancyjnym.

Odbiér pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obicktu z
uwzglednieniem zasad opisanych w punkcie 8.3.
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8.4. Dokumentacja powykonawcza, instrukcje eksploatacji i konserwacji
urzadzen

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie ewidencji wszelkich zmian w dokumentacji
projektowej umozliwiajacej przygotowanie dokumentacji obiektu budowlanego. Ponadto
Wykonawca przekaze Zamawiajacemu w ramach kontraktu niezbgdne instrukcje eksploatacji i
konserwacji urzadzen pozwalajgce na bezawaryjng eksploatacje obiektu.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia ogodlne

Podstawg platnosci jest cena jednostkowa, skalkulowana przez Wykonawce za jednostke

obmiarowa ustalong dla danej pozycji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczaltowo podstawa platnosei jest warto$é (kwota)

podana przez Wykonawce w danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczaltowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzgledniaé wszystkie

czynnosci, wymagania i badania skladajace si¢ na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w ST

i w Dekumentacji Projektowe;j.

Ceny jednostkowe Tub kwoty ryczaltowe robét beda obejmowaé:

— Robocizng bezposdrednia wraz z towarzyszacymi kosztami.

~ Warto$¢ zuzytych materiatéw wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych
ubytkéw i transportu na terenie budowy.

— Wartosc¢ pracy sprzgtu wraz z towarzyszacymi kosztami,

— Koszty poérednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko.

— Podatki obliczone zgodnie z obowigzujacymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

9.2. Warunki kontraktu i wymagania ogéine

Koszt dostosowania si¢ do wymagan warunkéw kontraktu i wymaganh ogélnych zawartych w
ST obejmuje wszystkie warunki okreslone w w/w dokumentach, a nie wyszczegdlnionych w
kosztorysie.

10. DOKUMENTY ODNIESIENIA

10.1. Dokumentacja projektowa
Projekt Budowlany i Projekt Wykonawczy instalacji teletechnicznych w podlegajacym
przebudowie budynku szkoly przy ul. Kurantowej 5 wraz z termomodernizacjg na potrzeby
Filii ZS nr 4 dla dzieci z autyzmem.

10.2. Akty prawne, normy, aprobaty techniczne i inne dokumenty i
ustalenia techniczne.

Specyfikacje techniczne w réznych miejscach powoluja si¢ na Polskie Normy (PN), przepisy
branzowe, instrukcje. Nalezy je traktowac jako integralng czesé i nalezy je czytal Iacznie z
Rysunkami i Specyfikacjami, jak gdyby tam one wystgpowaly.

Rozumie sig, z2 Wykonawca jest w pelni zaznajomiony z ich zawarto$cig i wymaganiami.
Zastosowanie bgda mialy ostatnie wydania Polskich Norm (datowane nie pézniej niz 30 dni
przed data skladania ofert), o ile nie postanowiono inaczej. Roboty bgda wykonywane w
bezpieczny spos6b, scisle w zgodzie z Polskimi Normami i przepisami obowigzujacymi w
Polsce. '

Wykonawca jest zobowigzany do przestrzegania innych norm krajowych, ktére obowiazuja w
zwigzku z wykonywaniem prac objgtych kontraktem i stosowania ich postanowien na réwni ze
wszystkimi innymi wymaganiami, zawartymi w specyfikacjach technicznych.
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Zaklada sig, ze Wykonawca doglgbnie zaznajomit sig z trescig i wymaganiami tych norm.

10.2.1. Przepisy prawne

— Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. Prawo Budowlane z pézniejszymi zmianami,

— Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12.03.2009 r. zmieniajace rozporzgdzenie w
sprawie warunkéw technicznych, jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie
(DU 09.56.461 z dn. 07.04.2009 1.).

— Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewn¢trznych i Administracji z dnia 21.04.2006 1. w
sprawie ochrony przeciwpozarowej budynkéw, innych obiektéw budowlanych i terenéw
(DU 06.80.563 z dn. 11.05.2006 r).

- Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewngetrznych z dnia 22 kwietnia 1998 r. w sprawie
wyrob6w stuzacych do ochrony przeciwpozarowej, ktére mogg by¢ wprowadzane do obrotu
i stosowane wylacznie na podstawie certyfikatu zgodnosci.

— Rozporzadzenie Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dnia 26 wrze$nia 1997 r. w sprawie
ogoblnych przepiséw bezpieczefistwa i higieny pracy.

10.2.2. Polskie normy

Wykaz stosowanych norm podany zostal w SST poszczegdlnych instalacji.
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

ST 2 Okablowanie strukturalne LAN

(w tym instalacje telefoniczne)

Kody CPV:

45314320-0 Instalowanie okablowania komputerowego
32410000-0 Lokalna sie¢ komputerowa

45315100-9 Instalacyjne roboty elektryczne
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1. Wstep

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej.
Przedmiotem niniejszej specyfikacji jest opracowanie zbioru wymagan technicznych
dotyczgcych wykonania instalacji okablowania strukturalnego LAN (w tym instalacji
telefonicznych) zwiazanych z przebudowa budynku szkoly przy ul. Kurantowej 5 wraz z
termomodernizacja na potrzeby Filii ZS nr 4 dla dzieci z autyzmem.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy przy zlecaniu i realizacji
robst wymienionych w pkcie 1.3.

1.3. Zakres roboét objetych ST

Roboty, ktérych dotyczy ST obejmuja wszystkie czynno$ci umozliwiajace i majace na celu
wykonanie instalacji ckablowania strukturalnego LAN oraz instalacji i telefonicznych.
Rysunki i specyfikacja techniczna sa dokumentami wzajemnie si¢ uzupelniajgcymi.
Niniejsza specyfikacja techniczna zwiazana jest z wykonaniem n/w robdét,
— budowe tras kablowych
budowg punktu dystrybucyjnego — szafa rack 12U
— budowe gniazd uzytkownikéw PEL
— ukladanie kabli
— terminowanic kabli w osprzecie przytaczeniowym
— prace wykohczeniowe,
W zakres robdt wehodza:

* roboty przygotowawcze

® roboty montazowe

* uruchomienie urzadzen

* kontrola jakosci - odbiory

1.4. Okreslenia podstawowe

Definicje podstawowe dotyczace terminologii podano w specyfikacji technicznej ST 1
Wymagania pkt 1.4.

1.5. Ogoine wymagania dotyczace robot
Wykonawca jest odpowiedzialny za jakos¢ robét i za zgodno$é¢ z dokumentacig projektowa,
specyfikacjg techniczng i instrukcjami Inspektora. Ogélne wymagania dotyczace robét podano
w specyfikacji technicznej ST 2 pkt 1.5.

2. Materiaty

2.1. Ogdine wymagania dotyczace materialow

Ogélne wymagania dotyczace materialéw, ich pozyskiwania i skladowania podano w

specyfikacji technicznej SE 2 pkt 2.

Wykonawca zobowiazany jest:

— dostarczy¢ materialy zgodnie z wymaganiami dokumentacji projektowej i specyfikacji
technicznej

— powiadomi¢ Inspektora o proponowanych Zrédtach pozyskania urzadzen i materiatéw przed
rozpoczgeiem dostawy i uzyskaC jego akceptacje. Zaleca si¢ stosowanie urzadzen i
materialéw te] samej grupy pochodzacych od jednego producenta w celu uzyskania
gwarancji producenta na caty system.
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2.2. Specyfikacja materiatowa

Dopuszcza si¢ zastosowanie aparatury innych firm niz podano w projekcie, pod warunkiem
zachowania odpowiednich parametréw technicznych i jakosciowych oraz po uzyskaniu zgody
od Inwestora.

Dla potrzeb wykonania instalacji Wykonawca winien dostarczy¢ nastgpujace urzadzenia o
charakterystyce technicznej podanej w dokumentacji projektowe;:

22.1. Elemenly instalacji strukturalnej

Zigcze RJ-45 Kbe, UTP 21
Ramka mocujaca do 2 zlaczy RJ-45 K6 lub K5E 45X45 21
abel kat.5E, UTP, LSOH, 4 pary, rolka 1000 m 1000
Kabel YTKSY 10x2x0,5 kat 3 2
Gniazdo 2 x {(2p+Z) czerwone kodowane (90/45), 4MOD 21

222 Kable krosowe

Kabel krosowy RJ45-RJ45, Kat.5E, Velition™, UTP, LSOH, 0,5m 21

223 WyposaZenie szafy 12U

Szafa ramowa wiszaca, 12U, 600/450/660, szer./gt./wys. mm. 1
drzwi blacha/szklo, RAL 7035

Listwa zasil. 19", 1U, 8 gniazd NFC61-314, wiyk DIN49441 3,0m 1
Kabel krosowy RJ45-RJ45, Kat.5E, Volition™, UTP, PVC, 1m 21
Panel Classic 24xRJ45 do ztgcz K6 lub K5E, niewyposazony, 1U, 1
czarny

Zigcze RJ-45 Kbe, UTP ( do panela) 24
Panej telefoniczny 25 portow, kat 3, 1U, SID, czarny 1
Panel organizator kabli 1U 4

Pélka stata 197, 1U, o gt. 450 mm., mocowana w czterech
punkiach RAL 7035 szary

D-Link 24-port 10/100/1000 Layer 2 Managed Gigabit Swilch 1
D-Link Network Security VPN Firewall 1
3. Sprzet

3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprzetu.

Ogolne wymagania dotyczace sprzgtu. Podano w specyfikacji technicznej ST 1 ,,Wymagania
ogdlne” pkt 3.
Roboty przy instalacji okablowania strukturalnego powinny by¢é wykonywane recznie.
Wykonaweca instalacji powinien dysponowac nastgpujacym sprzgtem:

s  Miotem udarowym,

*  Wiertarka udarows,

® Bruzdownicy elekiryczng z odsysaczem pytu,

¢ Pistoletem do wigzkowania przewoddéw.
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4. Transport.

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu
Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w specyfikacji technicznej ST 1 ,,Wymagania
ogélne” pkt 4,
Wykonawca zobowigzany jest do stosowania takich §rodkéw transportu, ktére pozwola
uniknaé uszkodzen i odksztalcen przewozonych urzadzen i materialéw.

5. Wykonanie roboét

5.1. Ogolne zasady wykonania robét

Ogdlne zasady wykonania robot podano w specyfikacji technicznej ST 1 pkt 5

Wykonawca przedstawi Inspektorowi do akceptacji projekt organizacji i harmonogram robét
uwzgledniajagcy wszystkie warunki, w jakich bgda wykonywane roboty zwigzane z
wykonaniem instalacji.

5.2. Wymagania szczegolowe dotyczace projektowanych instalacji sieci
sirukturalnej

52.1. Wstgp

Bez wzglgdu na rodzaj instalacji i sposéb ich montazu, nalezy przeprowadzi¢ nastgpujace
roboty podstawowe:

- budowe tras kablowych

— budowg punktéw dystrybucyjnych

-~ budowe gniazd uzytkownikéw

— ukladanie kabli

-~ terminowanie kabli w osprzecie przylaczeniowym

— prace wykonczeniowe

5.2.2. Budowa tras kablowych.

Trasy kablowe nalezy zbudowaé z elementéw trwalych pozwalajgcych na zachowanie
odpowiednich promieni gigcia wigzek kablowych na zakrgtach. Wartosci minimalnych
promieni giecia kabli sa podane w kartach katalogowych kabli miedzianych.

Rozmiary (pojemno$¢) kanaléw kablowych nalezy dobieraé w zaleznodci od maksymalnej
liczby kabli projektowanych w danym miejscu instalacji. Nalezy przyja¢ zapas 10% na
potrzeby ewentualnej rozbudowy systemu. Zajetosé §wiatta kanatéw kablowych przez kable
nalezy oblicza¢ w miejscach zakrgtow kanaléw kablowych. Przy catkowitym wypemienin
$wiatla kanalu kablami na zakrecie kanal bedzie wéwczas wypelniony w 40% na prostym
odcinku.

Przy budowie tras kablowych pod potrzeby okablowania strukturalnego nalezy wziaé pod
uwage zapisy normmy PN-EN 50174-2:2000 dotyczace réwnoleglego prowadzenia réznych
instalacji w budynku, m.in. instalacji zasilajacej, zachowujac odpowiednie odlegloéci pomigdzy
okablowaniem zasilajagcym a okablowaniem strukturalnym przy jednoczesnym uwzglgdnieniu
materiatu, z ktérego zbudowane sg kanaty kablowe.

522.1. Trasowanie.

Trasowanie tras kablowych nalezy wykona¢ uwzgledniajac konstrukecje budynku oraz
zapewniajac bezkolizyjnos¢ z innymi instalacjami. Trasa instalacji winna by¢ przejrzysta,
prosta i dostgpna do prawidlowej konserwacji i remontéw. Wskazane jest, aby trasa przebiegata
w liniach pionowych i poziomych.

Przy trasowaniu ciagdéw instalacji okablowania strukturalnego nalezy dazy¢ do jak najmniejszej
liczby skrzyzowaf i zblizefi z ciagami instalacji elektroenergetycznych.
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5.2.2.2. Bruzdy.

Szerokos$¢ bruzd pod wszystkie przewody i rury instalacyjne nalezy dostosowac do $rednicy
ukiadanege elementu z uwzglednieniem rodzaju i grubosci tynku. W przypadku uktadania w
jednej bruzdzie wigcej niz jednego przewodu/rury jej szerokosé winna byé taka, by odstepy
migdzy przewodami wynosily nie mniej niz Smm.

Zabrania si¢ kucia bruzd w elementach konstrukcyjnych oraz w cienkich $cianach dzialowych.

5.22.3. MontaZz kanatow instalacyjnych.
Kanaly instalacyjne nalezy mocowac do podtoza za pomoca kolkéw rozporowych.

5.2.2.4. Montaz korytek kablowych .
Korytka nalezy mocowaé¢ do uprzednio wykonanych konstrukcji poprzez przykrecanie, W
miejscy zmiany kierunku nalezy wykonad tuk.

5.2.2.5. Ukladanie rur ostonowych.
Rury nalezy uklada¢ i mocowaé w uprzednio wykonanych bruzdach. Luki z rur sztywnych
nalezy wykonywa¢ przy uzyciu gotowych kolanek Ilub przez wyginanie rur w trakcie ich
ukladania - najmniejszy dopuszczalny promien luku powinien wynosic:

Srednica znamionowa rury w mm 18 21 2 R8s PB7 47
Promiefi luku w mm 190 190 1250 1250 1350 450

Przy ksztaltowaniu luku splaszczenie rury nie moZze by¢ wigksze niz 15% wewnetrznej
srednicy rury. Eaczenie rur wykonaé za pomocg jednokielichowych polaczefi lub zlgczek
dwukielichowych , przy najmniejszej dtugosci polaczenia kielichowego :

Srednica znamionowa rury w mm 18 21 P2 28 (37 W7
Promief Tuku w mm 35 34 40 45 B0 B0

Zabrania si¢ ukladania rur wraz z wciagnigtymi w nie przewodami.

5.2.3. Budowa punktéw dystrybucyjnych.

Elementy punktéw dystrybucyjnych powinny by¢ umieszczane w szafach dystrybucyjnych
stanowigcych zabezpieczenie pasywnych paneli krosowych, urzgdzen aktywnych, kabli
elastycznych oraz innego sprzgtu instalowanego w szafie 19”.

Szaf¢ dystrybucyjng nalezy ustawi¢ na stale w pomieszczeniu w ten sposéb, aby zapewnié
pelny dostgp do przodu (min. 100 cm od krawedzi szafy) przy pelnym otwarciu drzwi.
Minimalna odleglo$¢ pomigdzy éciang boczng szafy a $ciang pomieszczenia powinna wynosic
15 cm.

Zaleca sig¢ prowadzenie oddzielnych wiazek kablowych do poszczegdlnych paneli krosowych,
Nalezy stosowaé zapas kabli wewnatrz szafy umozliwiajgcy umieszczenie panela w dowolnym
miejscu stelazu 19”. Do umocowania wigzek kablowych nalezy wykorzystal elementy
montazowe szafy. Przy mocowaniu wigzek kablowych nalezy przestrzegaé zasad maksymalnej
sily $ciskania kabla, zaleinej od jego konstrukcji, podawanej w kartach katalogowych
produktéw.

Szyng uziemiajgcg szafy nalezy podlaczy¢ do instalacji uziemiajacej budynku.

5.2.4. Budowa gniazd uzytkownikow.

Kazdy punkt przylgczeniowy PEL sklada si¢ z podwojnego gniazda 2 gniazda RJ 45 UTP kat
Se oraz 2 gniazda elektryczne 230V z kluczem blokujacym. W zaleznoéci od potrzeb inwestora
z przeznaczeniem 2 gniazd dla sieci logicznych badz 1 gniazdo sie¢ logiczna 1 gniazdo sieé
telefoniczna,
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Punkt PEL zostal zaprojektowany w sposéb umozliwiajacy montaz bezposrednio w kanale
kablowym typu Clidi oraz Signo firmy Rehau za pomoca plyt czotowych wykonanych w
standardzie Mosaic { 45 x 45) mm.

W plyty czolowe o tych wymiarach nalezy zamontowa¢ jeden lub dwa moduly gniazd RJ 45
nieckranowanych kat .5. Plyta czolowa ma posiadaé otwory do zamocowania oznaczen w
postaci ikon opisowych z symbolami urzadzen (telefon, komputer) oraz dwa niezalezne pola do
opisu zlacz chronione za pomoca przeZroczystych pokryw.

5.2.5. Ukiadanie kabli,

Przy ukladaniu kabli, zar6wno miedzianych jak i swiattowodowych nalezy stosowaé si¢ do
odpowiednich zalecen producenta (tj. promienia gigcia, sily wciagania, itp.)

Symetryczne kable skrgtkowe nalezy uklada¢ w wybudowanych trasach kablowych w sposéb
odpowiadajacy odpornosci konstrukcji kabla na wszelkie uszkodzenia mechaniczne. W
szczegblnodci nalezy wystrzegaé si¢ nadmiemego S$ciskania kabli, deptania po kablach
utozonych na podtodze oraz zalamywania kabli na elementach konstrukcji kanatéw kablowych.
Przy odwijaniu kabla z bgbna badz wyciaganiu kabla z pudetka nie nalezy przekraczaé
maksymalnej sily ciggni¢cia oraz zwracac uwage na to, by na kablu nie tworzyly si¢ wezly ani
suply. Przyjety ogdlnie promien gigcia podczas instalacji wynosi 8-krotno$é érednicy
zewngtrznej kabla skrgtkowego.

Kable $wiattowodowe przeznaczone do instalacji wewnatrz budynkéw sa szczegélnie narazone
na sciskanie, zgniatanie oraz zatlamywanie. Dlatego podczas ukladania czy wciggania kabli
swiatlowodowych nalezy zwréci¢ szczegdlng uwage na to by tych kabli nie deptac, zagniata i
zalamywac. Prawidiowy proces wciggania kabli §wiattowodowych wymaga chwytu za kevlar
lub inne elementy zabezpieczajace witkna (np. wiSkna aramidowe, prety GRP), a nie za
Zewngtrzng ostong kabla, ktéra uzyta do chwytu celem wciaggania, moze ulec uszkodzeniu lub
ostabieniu. Przy prowadzeniu kabli w kanatach kablowych nalezy rézne rodzaje kabli ukladaé
w oddzielnych przegrodach kanalu. Jedli brak takiej mozliwosci, kable swiattowodowe
powinny by¢ uktadane na wierzchu.

5.2.6. Terminowanie kabli w osprzecie przylgczeniowym.

Do terminowania koncéwek kabli w osprzgcie przylaczeniowym nalezy stosowa¢ odpowiednie
narzedzia przygotowane do konkretnego rodzaju kabla.

W przypadku kabli skretkowych najbardziej populamymi zlaczami typu IDC (insulation
displacement connection) sg zlacza 110 oraz KATT. Na rynku istniejg rézne narzedzia do
zlaczy obu typéw. Przed rozpoczeciem pracy nalezy sprawdzil, jakie zlacza zawiera osprzet
przylaczeniowy i dobraé odpowiednie narzedzie. Nalezy tez zwréci¢ nwage na stopien zuzycia
noza / nozyczek tnacych oraz na nastawg sprezyny dociskajacej. W wigkszoéci przypadkéw
narz¢dzie uderzeniowe powinno byé ustawione w pozycji LOW (mniejsza sila docisku).
Zastosowanie ustawienia HIGH (wicksza sita docisku) moze spowodowaé zniszczenie zlgcza,
Nalezy przestrzegaé zapisy instrukcji montazu osprzetu polaczeniowego w odniesieniu do
zdejmowania koszulki zewngtrznej kabla, rozplotu elementéw ekranujacych oraz rozkrecania
poszczegdlnych par. Dzialania te majg bezposredni wplyw na wydajno$¢ toru transmisyjnego.

5.2.6.1. Zarabianie Modufu gniazda SL (SLimLine)

W celu zagwarantowania najwyzszej jakosci polaczenia a przede wszystkim powtarzalnych
parametréw, modul zlgcza umiejscowiony zaréwno w gniazdach koficowych jak i panelach
muszg by¢ wykonane w technologii IDC opartym na systemie zarabiania beznarz¢dziowego
serii K5 firmy 3M

Modul musi posiada¢ zintegrowana klapke¢ przeciwkurzows zamykajacg si¢ automatycznie po
wyjeciu wtyku z gniazda Iub panelu.
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Wymaga sig, aby kazdy modul gniazda RJ 45 posiadal mozliwos$¢ uniwersalnego terminowania
kabli, tj w sekwencji T568A lub B.

W celu tatwosci doprowadzenia kabla i zachowania jego optymalnego wprowadzenia bez zgigé
i zalaman (puszce, przestrzeni koryta) konstrukcja modulu musi umozliwiaé wprowadzenie
kabla zar6wno z géry jak i z dou zlacza.

Modul musi by¢ przystosowany do wtykdéw RJ 45 jak i RJ 11 bez Zadnych dodatkowych
adapteréw, obydwa wtyki musza funkcjonowaé¢ zamiennie bez uszkodzenia i spadku
parametréw zlacza.

Modut RJ 45 musza posiada¢ opis kategorii oraz logo producenta systemu oraz posiadaé opis
kategorii.

5.2.6.2. Przygotowanie kabla UTP
Na kablu nalezy umiesci¢ plastikowy element przytrzymujacy wyjscie kabla z modulu gniazda,
ktérego zadaniem jest utrzymanie odpowiedniego promienia gigcia kabla. Nastepnie stripperem
umieszczonym w narzedziu montazowym nalezy zdja¢ koszulke zewnetrzna z kabla na
odlegtos$¢ ok. 50 mm. Podczas operacji nalezy zwréci¢ uwage na to, by nie uszkodzi¢ izolacji
par skreconych. Przy pomocy szczypiec bocznych w miejscu skrécenia koszulki zewngtrznej
nalezy usunaé plastikowy krzyzak umieszczony wewnatrz kabla,

5.2.6.3. Zakladanie matrycy.

Narzedzie PN: 1275150-1 sklada si¢ z dwdch oddzielnych elementéw: matrycy oraz narzgdzia
zaciskajgcego ze stripperem. Na kabel nalezy nalozy¢ matrycg przygotowujac uprzednio
polozenie poszczegdlnych par zgodnie z kolorami sekwencji, w ktdrej kabel bedzie zarabiany
na module gniazda. Matryca posiada element przytrzymujacy polozenie kabla, dzigki kt6éremu
nie wysuwa sig on z matrycy. W przypadku, kiedy polozenie par wychodzacych z kabla nie
zgadza si¢ z ich polozeniem docelowym w module gniazda, przed zaloZzeniem matrycy nalezy
je odpowiednio przestawié.

Po zatozeniu matrycy nalezy umiesci¢ poszczegdlne zyly w izolacji w odpowiednich rowkach
matrycy.

5.2.6.4. Zaciskanie moduiu.

Do matrycy z rozlozonymi zylami zarabianego kabla nalezy recznie wcisnaé modut gniazda, a
nastgpnie zainstalowaé caly zespdt w narz¢dziu zaciskajacym tak, by kabel wychodzil od
przodu narzedzia. Nastgpnie naciskajac dzwignie narzedzia do opomi nalezy uruchomié
mechanizm zaciskajacy, ktéry docisnie modut gniazda do matrycy, powodujac wprowadzenie
wszystkich o§miu zyl par skrgconych do ziaczy IDC modulu oraz uci¢cie nadmiaru zyt kabla.
Po wyjeciu modulu z narzedzia nalezy Sciagngé matryce wzdluz kabla, rozewrzec jg i zdjac z
kabla,

5.2.7. Prace wykoriczeniowe.

Przez prace wykoficzeniowe rozumie si¢ uzupelnienie natynkowych tras kablowych
wykonanych z listew z tworzywa ksztaltkami katéw plaskich, wewnetrznych i zewngtrznych,
uzupelnienie laczenia pokryw na prostych odcinkach iacznikami, uzupelnienie koncéwek
listew za$lepkami. Widoczne nieréwnosci §cian po zainstalowaniu listwy nalezy uzupelnié
silikonem lub inng masg uszczelniajacy.

Jesli w instalacji wykorzystuje si¢ zamykane kanaly kablowe (np. kanaly metalowe z pokrywa),
nalezy je zamkngé.

Nalezy zamkna¢ wszelkie otwory rewizyjne wykorzystywane podczas instalacji kabli.

Jesli wykorzystuje si¢ tras¢ kablowa przechodzgcy przez granicg strefy pozarowej, §wiatlo jej
otworu nalezy zamknaé odpowiednia masa uszczelniajgca, charakteryzujaca sig
wladciwodciami nie gorszymi niZ granica strefy, zgodnie z przepisami p.poz. i przymocowaé w
miejscu jej instalacji przywieszke z pelng informacig o tak zbudowanej granicy strefy.




Nalezy oznaczy¢ wszystkie zainstalowane elementy zgodnie z zasadami administrowania
systemem okablowania, wyKorzystujac opracowany wczeSniej otwarty system oznaczeh,
pozwalajacy na pézniejsza rozbudowe instalacji. Elementami, kt6re nalezy oznaczaé, sa:

e szafy i stojaki zawierajace elementy systemu okablowania,

* poszczegolne panele krosowe,

* poszczegodlne porty tych paneli,

* atakZe wszystkie gniazda uzytkownikow.
Oznaczenia powinny by¢ trwale, wyrazne i widoczne.
Po zakoficzeniu instalacji nalezy przygotowal dokumentacj¢ powykonawcza zawierajaca
nastgpujace elementy:

* podstawa opracowania

* informacje o inwestorze, inwestorze zastgpczym, generalnym wykonawcy,

wykonawcy rozpatrywanej instalacji

* opis wykonanej instalacji wraz zainstalowanych opisem wybranych technologii
lista zainstalowanych komponentéw: Lp. / Producent — Dostawca / Numer
katalogowy / Nazwa elementu f llosé
s schemat polaczefi elementéw instalacii
* podklady budowlane wszystkich kondygnacji z naniesionymi elementami instalacji
¢ widoki szaf i stojakéw w punktach dystrybucyjnych

¢ widoki wszystkich rodzajéw punktéw uzytkownikéw
Nalezy podkresli¢, ze informacje zawarte w dokumentacji powykonawczej musza zgadzaé si¢ z
1Zeczywistoscia.

6. Kontrola jako$ci robot

6.1. Ogdine zasady kontroli jako$ci robot

Ogolne zasady wykonania kontroli jakosci robét pedano w specyfikacji technicznej ST 2 p. 6.
Celem kontroli robét jest stwierdzenie osiggnigcia zaloZonej jakosci wykonywanych robét.
Wykonawca robdt ma obowigzek wykonania pelnego zakresu badan na budowie w celu
wykazania Inspektorowi zgodnoéci dostarczonych materialéw i realizacjii robét z
Dokumentacja Projcktowa oraz wymaganiami ST.

Przed przystgpieniem do badania, Wykonawca powinien powiadomi¢ Inspektora Nadzom o
rodzaju i terminie badania,

Po wykonaniu badania Wykonawca przedstawia na pi§mie wyniki badan do akceptacji
Inspektora Nadzoru. Wykonawca powiadamia pisemnie Inspektora Nadzoru o zakoficzeniu
kazdej roboty zanikajacej, ktérg moze kontynuowac dopicro po pisemnej akceptacji odbioru
przez Inspektora Nadzoru i Inwestora.

Zasady post¢powania z wadliwie wykonanymi robotami.

e Wszystkie roboty, ktére nie spelniaja wymagah podanych w odpowiednich
punktach specyfikacji, zostaja odrzucone.

* Wszystkie roboty, ktére wykazuja wigksze odchylenia od cech okreslonych w
specyfikacji powinny by¢ ponownie wykonane przez Wykonawce na jego koszt. Na
pisemne wystgpienie Wykonawcy, Inspektor moze uzna¢ wadg za nie majgcg
zasadniczego wplywu na dalsze roboty oraz na cechy eksploatacyjne instalacji.

6.2. Badania i pomiary pomontaiowe
Po wykonaniu instalacji okablowania strukturalnego nalezy wykona¢ niezb¢dne préby i testy.
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6.2.1. Okablowanie poziome
Przeprowadzi¢ ogledziny instalacji ze szczeglnym uwzglednieniem kontroli zgodnosci
wszystkich robdt oraz rozmieszezenia urzadzefi sieci strukturalnej z dokumentacja projektows
oraz wymaganiami producenta.
Po wykonaniu instalacji okablowania strukturalnego nalezy wykona¢ niezbgdne préby i testy.
W trakcie pomiaréw okablowania miedzianego konieczne jest ckreélenie nastepujacych
parametrow:
Parametry statyczne okablowania

» Zamiana przewodéw w parze,
Zamiana przewoddw pomiedzy parami,
Zwarcie w parze,
Zwarcie migdzy parami,
Brak pelaczenia.
Parametry dynamiczne ckablowania

= - Mapa polaczen, ciagloéé przewod6éw (wire map, continuity of conductors),
Dhugosé (Length),
Rezystancja ( DC Loop Resistance),
Opdznienie propagacii (Propagation Delay),
Skos$ne opéznienie propagacji (Delay Skew),
Oslabienie sygnatu czgécia odbita (Return Loss),
Tlumienno$é {Altenuation),
Przeshuch para-para na tym samym koncu kabla (Near End Crosstalk - NEXT),
Stosunek thumiennosci do przestuchu (Attenuation to Crosstalk Ratio - ACR),
Suma przestuchéw para-pozostate 3 pary (Power Sum NEXT - PSNEXT),
Réwnowazony przestuch para-para na przeciwleglych koncach kabla (Equal Level Far
End Crosstalk - ELFEXT),

= Suma réwnowazonych przestuchéw para- pozostale 3 pary na przeciwleglych koncach

kabla (Power Sum Equal Level Far End Crosstalk - PSELFEXT),

= Stosunek thumiennosci do sumy przeshuchéw (Power Sum ACR - PSACR).
Z wszystkich préb i testéw nalezy sporzadzi¢ pisemne protokoly (z zatagczonymi wynikami
pomiaréw).

Graniczne wartofci parametréw dynamiczavch okablowania:

Kategoria Se

Permanent Link

Freq. | Return- | Attennation| NEXT PS- EL- | PS-EL-| ACR PS-

[MHz] | Loss [dB] [dB] | NEXT | EXT | FEXT | [dB] | ACR
[dB] [dB] [dB] [dB] [dB]

1,0 >19,0 <4,0 >60,0 | >57,0 | >58,6 | >55,6 | »60,0 | >57,0

4,0 >19,0 <4,0 >54,8 | >51,8 | >46,6 | >43,6 | >51,0 | >48,0

10,0 >19,0 <6,1 >48.5 >45,5 >38.6 >35,6 >42,2 =394

16,0 >19,0 <17 >45,2 { >422 | >345 | 31,5 | >375 | >345

20,0 >19,0 <8,7 >43,7 | >40,7 | >32,6 | >29,6 | >350 | >32,0

31,25 >17,1 <10,9 >40,5 | >37,5 | >28,7 | >2577 | 29,6 | >26,6

62,5 >14,0 <158 >35,7 >32,7 | »227 | >19,7 | >19.8 >16,8

100,0 >12,0 <204 >32,3 >29,3 | >18,6 | >156 | »119 >8,9

7. Obmiar roboét

7.1. Ogblne zasady dolyczace obmiaru robét

Ogolne zasady dotyczace obmiaru rob6t podano w specyfikacji technicznej
ST 1 pkt 7.
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Dla obmiaru sprzetu przyjmuje si¢ nastepujace jednostki:
a) 1 sztuka dla szaf
b) 1 sztuka dla paneli
c) 1 sztuka dla puszek natynkowych
d) 1 komplet lub sztuka dla wyposazenia technologicznego
e) 1 sztuka dla armatury technologicznej
f) 1 m biezacy dla przewodow
g} 1 m biezacy dla korytek kablowych

8. Odbiér robot

8.1. Ogdine zasady odblioru rob6t
Ogo6lne zasady odbioru robét podano w specyfikacji technicznej ST 1 pkt 8
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektows, specyfikacjg techniczng i
wymaganiami Inspektora, jezeli wszystkie pomiary, regulacje daly wyniki pozytywne.

8.1.1.

8.1.2.

Kierownik rob6t zobowigzany jest do:

zglaszania Inwestorowi do sprawdzenia lub odbioru wykonanych robét ulegajgcych
zakryciu badz zanikowi oraz zapewnienia dokonania wymaganych przepisami lub
ustalonych w umowie prob i odbioréw czgéciowych instalacji oraz zwigzanych z
nimi urzadzefi technicznych przed zgloszeniem obiektn budowlanego do odbioru,
przygotowania dokumentacji powykonawczej obicktu budowlanego, przez co
nalezy rozumie¢ réwniez dokumentacje powykonawcza dla instalacji sieci
strukturalnej, ze wszelkimi zmianami, jakie za wiedza projektanta zostaly wniesione
w trakcie budowy,

zgloszenia do odbioru instalacji sieci strukturalnej obiektu odpowiednim wpisem do
dziennika budowy oraz uczestniczenia w czynnoéciach odbioru i zapewnienia
stwierdzonych wad,

przekazania Inwestorowi o$wiadczenia o zgodnodci wykonania instalacji sieci
strukturalnej z projektem wykonawczym i warunkami pozwolenia na budowe —
umozliwiajagcego uzyskanie pozwolenia na uzytkowanie lub dokonanie zgloszenia o
rozpoczgciu uzytkowania.

Inspektor nadzoru, dziatajacy w imieniu Inwestora zobowigzany jest do:

reprezentowania Inwestora na budowie przez sprawowanie kontroli zgodnosci jej
realizacji z projektem i pozwoleniem na budowe, przepisami i obowigzujacymi
Polskimi Normami oraz wiedzg techniczna,

sprawdzania jakosci wykonywanych rob6t, wbudowanych wyrobéw budowlanych,
a w szczegllnosci zapobieganie stosowaniu wyrobéw budowlanych wadliwych i
niedopuszczonych do obrotu i stosowania w budownictwie,

sprawdzania i odbioru robét budowlanych ulegajacych zakryciu badz zanikajacych,
uczestniczenia w prébach 1 odbiorach technicznych instalacji, urzadzeh
technicznych oraz przygotowania i udzialu w czynnosciach odbioru gotowych
obiektéw budowlanych i przekazywania ich do uzytkowania.

8.2. Odbior techniczny czesciowy
Przy odbiorze nalezy sprawdzi¢ zgodno$§¢ rob6t z Dokumentacjg Projektows. Odbidr
techniczny czgsciowy jest to odbidr poszczegdlnych faz robét podlegajacych zakryciu a w
szczegOlnodci instalacji uziemienia i polaczen wyréwnawczych. Do odbioru nalezy przedtozy¢
nastgpujace dokumenty :

dokumentacja projektowa z naniesionymi na niej zmianami dokonywanymi w
trakcie budowy oraz szkice zdawczo — odbiorcze,
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* dziennik budowy,
¢ dokumenty dotyczace jakosci zastosowanych materialéw

8.3. Odbior techniczny koricowy
Jest to odbidr techniczny calkowitego zakresu robét elektrycznych po zakoniczeniu budowy,
przed przekazaniem go do eksploatacji.
Nalezy przedtozyé nastgpujgce dokumenty :
¢ wszystkie dokumenty odnosnie odbioréw czgéciowych,
¢ protokoly wszystkich odbioréw technicznych czg$ciowych,
e zaktualizowana dokumentacje techniczna.
Wykonawca winien przeprowadzic
* pomiary okablowania na zgodnos¢ z kategorig 61 Se,
Pomiary winny by¢ potwierdzone pisemnymi protokélami z pomiaréw.

9. Podstawa platnosci

Ogélne warunki platnosci podano w specyfikacji technicznej ST 1 pkt 9.
Podstawa platnosci jest dostawa i montaz 1 sztuki szafy.

Podstawg platnosci jest dostawa i montaz 1 sztuki gniazda.

Podstawa platnosci jest dostawa i montaz 1 kompletu lub 1 sztuki wyposazenia.
Podstawa platnosci jest dostawa i montaz 1 sztuki armatury.

Podstawg platnosci jest dostawa i montaz 1 m biezacego przewodu.

Podstawa ptatnosci jest dostawa i montaz 1 m biezacego korytka kablowego.

10. Przepisy zwiazane
System okablowania strukturalnego, jego struktura, wydajnosé, dobér komponentéw, sposoby
weryfikacji, a takze sposoby instalacji i wykorzystanie do tego celu elementéw
wspomagajacych, sa opisane w nastgpujacych Polskich Normach:
¢ PN-EN 50173-1: 2004 Technika informatyczna. Systemy okablowania
strukturalnego. Cz¢$¢ 1: Wymagania ogélne i strefy biurowe.
* PN-EN 50174-1: 2000 Technika informatyczna. Instalacja okablowania. Cze$¢ 1:
Specyfikacja i zapewnienie jakosci.
e PN-EN 50174-2: 2000 Technika informatyczna. Instalacja okablowania. Czesé 2:
Planowanie i wykonywanie instalacji wewnatrz budynkéw.
e PN-EN 50346: 2004 Technika informatyczna. Instalacja okablowania. Badanie
Zainstalowanego okablowania.
¢ PN-EN 50310: Stosowanie polaczeh wyréwnawczych i uziemiajacych w budynkach
z zainstalowanym sprzetem informatycznym.
¢ PN-EN 50086-1 Systemy rur instalacyjnych do prowadzenia przewodow. Czgéc 1:
Wymagania ogélne
* PN-EN 50086-2-1 Systemy rur instalacyjnych do prowadzenia przewodéw. Czgéé
2-1: Wymagania szczegolowe dla systeméw rur instalacyjnych sztywnych
* PN-EN 50086-2-2 Systemy rur instalacyjnych do prowadzenia przewodéw. Czgéé
2-2: Wymagania szczegélowe dla systemow rur instalacyjnych gietkich
¢ PN-EN 50086-2-3 Systemy rur instalacyjnych do prowadzenia przewoddéw. Czeéé
2-3: Wymagania szczegélowe dla systeméw rur instalacyjnych elastycznych
Przy wykonywaniu poszczegélnych prac instalacyjnych oraz przy weryfikacji/odbiorze
systemu nalezy korzystac z zapiséw w/w norm.
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

ST3 System alarmu toalet

Kody CPV: }
45312000-7 Instalowanie systeméw alarmowych i anten
45317000-2 Inne instalacje elektryczne
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1. Wstep

1.1. Przedmiot Specyfikacji Techniczneyj.
Przedmiotem niniejszej specyfikaciji jest opracowanie zbioru wymagan technicznych
dotyczacych wykonania instalacji alarmu toalet w budynku szkoly przy ul. Kurantowej 5 wraz
z termomodernizacjg na potrzeby Filii ZS nr 4 dla dzieci z antyzmem.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy przy zlecaniu i realizacji
rob6t wymienionych w pkeie 1.3.

1.3. Zakres robot objetych ST

Roboty, ktérych dotyczy ST obejmuja wszystkie czynnosci umozliwiajace i majace na celu
wykonanie instalacji systemu przywolawczego w celach.
Rysunki i specyfikacja techniczna sa dokumentami wzajemnie si¢ uzupelniajacymi.
Niniejsza specyfikacja techniczna zwigzana jest z wykonaniem n/w robét.
— budowg tras kablowych
— ukladanie kabli
— montaz osprzgtu
- prace wykonczeniowe,
W zakres robét wehodza:

* roboty przygotowawcze

¢ roboty montazowe

¢ uruchomienie wzadzen

e kontrola jako$ci - odbiory

1.4. Okreslenia podstawowe

Definicie podstawowe dotyczace terminologii podano w specyfikacji technicznej ST 1
Wymagania pkt 1.4,

1.5. Ogéine wymagania dotyczace robot
Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ robét i za zgodno$¢ z dokumentacjg projektowa,
specyfikacja techniczng i instrukcjami Inspektora. Ogdlne wymagania dotyczace robét podano
w specyfikacji technicznej ST 1 pkt 1.5.

2. Materialy

2.1. Ogoine wymagania dotyczace materialow

Ogdlne wymagania dotyczace materialéw, ich pozyskiwania i sktadowania podano w

specyfikacji technicznej ST 1 pkt 2.

Wykonawca zobowigzany jest:

— dostarczy¢ materialy zgodnie z wymaganiami dokumentacji projektowej i specyfikacji
technicznej

— powiadomi¢ Inspektora o proponowanych zrédiach pozyskania urzadzen i materialow
przed rozpoczeciem dostawy i uzyskaé jego akceptacje. Poleca sig, o ile jest to mozliwe,
stosowanie urzadzen i materialéw tej samej grupy pochodzacych od jednego producenta.

2.2 Specyfikacja materiaiowa

Dopuszcza sig zastosowanie aparatury innych firm niz podano w projekcie, pod warunkiem
zachowania odpowiednich parametréw technicznych i jakosciowych oraz po uzyskaniu zgody
od Inwestora.
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Dla potrzeb wykonania instalacji Wykonawca winien dostarczyé nastepujace urzadzenia o
charakterystyce technicznej podanej w dokumentacji projektowe;j:

2.2.1. Urzgdzenia instalacji alarmu toalet

Zestaw ALARMU TCALET dla NIEPELNOSPRAWNYCH - 3 kpl.

2.2.2. Materialy instalacyjne (przewody)

- kabel YTKSY 3x2x0,5 pod tynkiem
- kabel YTKSY 1x2x0,5 pod tynkiem

Whszystkie uzyte materialy muszg mie¢ parametry zgodne z zawartymi w dokumentacji
projektowej.

3. Sprzet

3.1. Ogdine wymagania dotyczgce sprzeiu.

Ogoélne wymagania dotyczace sprzgtu. Podano w specyfikacji technicznej ST 2 ,,Wymagania
ogdlne” pkt 3.
Roboty przy instalacji okablowania strukturalnego powinny by¢ wykonywane recznie.
Wykonawca instalacji powinien dysponowaé nast¢pujacym sprzgtem:

e Miotem udarowym,

®  Wiertarka udarows,

¢ Bruzdownica elektryczng z odsysaczem pytu,

* Pistoletem do wigzkowania przewodow.

4. Transport

4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu
Ogo6lne wymagania dotyczace transportu podano w specyfikacji technicznej ST 1 ,,Wymagania
og6lne” pkt 4.
Wykonawca zobowigzany jest do stosowania takich $rodkéw transportu, ktére pozwols
uniknaé uszkodzen i odksztalcefi przewozonych urzadzen i materiatéw.

- 5. Wykonanie robot

5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Og6lne zasady wykonania robét podano w specyfikacji technicznej ST 1 pkt 5 _
Wykonawca przedstawi Inspektorowi do akceptacji projekt organizacji i harmonogram robét
uwzgledniajacy wszystkie warunki w jakich beda wykonywane roboty zwigzane z wykonaniem
instalacji.

5.2. Wymagania szczegofowe dotyczace projektowanych instalacji systemu
przywofawczego w celach

52.1. Wstep

Bez wzgledu na rodzaj instalacji i sposéb ich montazu, nalezy przeprowadzi¢ nastgpujace
roboty podstawowe:

— budowe tras kablowych

— ukladanie kabli

— montaz osprzetu
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— terminowanie kabli w osprzecie przylaczeniowym
— prace wykoficzeniowe

5.2.2. Budowa tras kablowych.

Trasy kablowe nalezy zbudowaé z elementéw trwalych pozwalajacych na zachowanie
odpowiednich promieni gigcia wigzek kablowych na zakrgtach, Warto$ci minimalnych
promieni gigcia kabli sa podane w kartach katalogowych kabli.

5.22.1. Trasowanie.
Trasowanie tras kablowych nalezy wykonaé uwzgledniajac konstrukcje budynku oraz
zapewniajgc bezkolizyjno$¢ z innymi instalacjami. Trasa instalacji winna by¢ przejrzysta,
prosta i dostgpna do prawidlowej konserwacji i remontéw. Wskazane jest aby trasa przebiegala
w liniach pionowych i poziomych.
Przy trasowaniu ciggéw instalacji okablowania strukturalnego nalezy dazy¢ do jak najmniejszej
liczby skrzyzowan i zblizen z ciagami instalacji elektromagnetycznych.

5.22.2. Bruzdy.
Szerokos$¢ bruzd pod wszystkie przewody i rury instalacyjne nalezy dostosowaé do érednicy
uktadanego elementu z uwzglednieniem rodzaju i grubodci tynku. W przypadku ukladania w
jednej bruzdzie wigcej niz jednego przewodu/rury jej szeroko$¢ winna byé taka, by odstepy
migdzy przewodami wynosily nie mniej niz Smm.
Zabrania sig¢ kucia bruzd w elementach konstrukeyjnych oraz w cienkich $cianach dzialowych.

5.2.2.3. Montaz konstrukcji wsporczych i uchwytéw

Konstrukcje wsporcze 1 uchwyty przewidziane do utoZzenia na nich instalacji elektrycznych, bez

wzgledu na rodzaj instalacji, powinny by¢ zamocowane do podloza w sposéb trwaly,

uwzgledniajgcy warunki lokalne i technologiczne, w jakich dana instalacja bedzie pracowad
oraz sam rodzaj instalacji.

Przy ukladaniu przewod6éw na uchwytach:

— odlegtosei migdzy uchwytami dla przew. kabelkowych nie powinny by¢ wigksze niz 0,5 m,

— rozstawienie uchwytéw powinno by¢ takie, aby odleglosci migdzy nimi ze wzglgdow
estetycznych byly jednakowe, uchwyty mi¢dzy innymi znajdowaly si¢ w poblizu sprzetu i
osprzgtu, do ktérego dany przewdd jest wprowadzany oraz aby zwisy przewodéw migdzy
uchwytami nie byly widoczne.

Przy ukiadaniu przewodéw na specjalnie utworzonych podtozach:

— na przygotowanej trasic nalezy podloza specjalne (korytka, wsporniki itp.) mocowaé
zgodnie z projektem i odpowiednimi instrukcjami,

— po sprawdzeniu jakoéci mocowan oraz ich zgodnosci z projektem i instrukcjami montazu na
podlozach tych nalezy uklada¢ przewody kabelkowe ,luzem” lub mocowaé (w zaleznodci
od wymagan okreslonych w projekcie, rodzaju przewod6éw kabelkowych oraz kierunku trasy
poziomego, pionowego)

5.2.2.4. Przejscia przez Sciany i stropy
1. Wszystkie przejscia obwodéw instalacji elektrycznych przez Sciany stropy itp. muszg byé
chronione przed uszkodzeniami.
2. Przej$cia wymienione wyzej nalezy wykonywac w przepustach rurowych.
Obwody instalacji elektrycznych przechodzacych przez podiogi muszg byé chronione do
wysokosci bezpiecznej przed przypadkowymi uszkodzeniami. Jako ostony przed
uszkodzeniem mechanicznym mozna stosowal rury stalowe, z tworzyw sztucznych,
ksztattowniki, korytka itp.
4. W przypadku stosowania specjalnie utworzonych podlozy (korytka, drabinki) przejscia te
muszg by¢ dostosowane do wymiaréw podlozy. Zaleca si¢, aby w takich przypadkach

w
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otwory do przejs¢ byly wykonywane przy robotach budowlanych. Do podiozy tych mozna
mocowac sprzet i osprzet, zawsze jednak zgodnie z pkt. 5.2.4.
Ze wzgled6éw pozarowych przy wszystkich przejsciach przewod6w elektrycznych stosowac sig
do zalecen opisu technicznego opracowania wykonawczego

5.2.2.5. Ukiadanie rur ostonowych.
Rury nalezy uktadaé i mocowa¢ w uprzednio wykonanych bruzdach, aki z rur sztywnych
nalezy wykonywac przy uzyciu gotowych kolanek lub przez wyginanie rur w trakcie ich
ukladania — najmniejszy dopuszczalny promieh tuku powinien wynosic:

Srednica znamionowa rury w mm 18 21 pR2 P8 37 47
Promier tuku w mm 190 190 1250 250 350 450

Przy ksztaltowaniu luku splaszczenie rury nie moze by¢ wigksze niz 15% wewngtrzne;
érednicy rury. Laczenie rur wykona¢ za pomoca jednokielichowych polaczen lub zlaczek
dwukielichowych , przy najmniejszej dlugosci polaczenia kielichowego :

Srednica znamionowa rury w mm 18 21 P2 P8 37 47
Promiefi luku w mm B35 PB4 40 45 50 60

Zabrania si¢ uktadania rur wraz z wciagnigtymi w nie przewodami.

5.2.3. Podejicia do odbiornikéw

Podejécia instalacjii do odbiomikéw nalezy wykona¢é w miejscach bezkolizyjnych,
bezpiecznych oraz w sposéb estetyczny. Do odbiornikéw zamocowanych na Scianach podejscia
nalezy wykonaé przewodami nlozonymi na tych scianach.

5.2.4. Montaz sprzetu i osprzetu
Sprzet i osprzet instalacyjny nalezy mocowac do podloza w sposéb trwaly zapewniajacy mocne
i bezpieczne jego osadzenie. Do mocowania sprz¢tu i osprzetu moga shizyé konstrukcje
wsporcze przykrecane do podloza za pomocg kotkéw i srub rozporowych.
Aparaty i odbiomiki nalezy mocowaé zgodnie ze wskazaniami podanymi w instrukcji
montazowej wytworcy.
Oprécz wymagah zawartych powyzej, nalezy przestrzegaé nastgpujacych warunkéw:
jezeli odbiomik lub aparat jest mocowany na konstrukcji, nalezy js uprzednio
umocowaé zgodnie z projektem,

— odbiornik lub aparat nalezy mocowac érubami Iub wkrgtami do kotkéw rozporowych

— $ruby nalezy umieszczaé we wszystkich otworach aparatu stuzacych do mocowania,

~ odchylenie odbiomika lub aparatu od pionu lub poziomu nie moze przeckraczaé 5°, jezeli
instrukcja wytwdércy nie podaje inaczej,

— jezeli przed montazem odbiomika Jub aparatu, mocowanych bezposrednio na podfozu,
warstwa wykoficzeniowa nie zostala polozona, nalezy w otwory shuzace do
umieszczania kotew wlozy¢ kotki wystajace o kilka centymetréw ponad przewidywany
poziom warstwy wykonczeniowej, a urzgdzenia mocowal po stwardnieniu warstwy
wykonczeniowej i wyjeeiu kotkdw,

— zewnetrzne warstwy ochronne przylaczonych przewodéw wolno usuwaé tylko z tych
czesei przewodu, ktdre po polaczenin beda niedostgpne,

Przyciski przywotawcze i kasujace nalezy instalowaé¢ na wysokosci lacznikéw oswietlenia.
Lampki sygnalizacyjne instalowaé nad drzwiami pomieszczen. Centralki montowaé na wys.
ok. 1,2m {sp6d) nad posadzka.
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52.5. taczenie przewodéw

1. baczenie przewoddéw nalezy wykonywac w sprzecie i osprzgcie instalacyjnym i w
odbiornikach. Nie wolno stosowaé polaczeni skrecanych.

2. W przypadku gdy odbiomiki majg wyprowadzone fabrycznie na zewnatrz przewodami,
sposdb przylaczenia nalezy uzgodni¢ z projektantem.

3. Przewody musza by¢ ulozone swobodnie i nie mogg by¢ narazone na naciagi i dodatkowe
naprezenia.

4. Do danego zacisku nalezy przylaczyé przewedy o przekroju i w liczbie, do jakich zacisk
ten jest przystosowany.

5. W przypadku zastosowania zaciskéw, do ktérych przewody sa przylaczane za pomoca
oczek, pomiedzy oczkiem a nakretka oraz pomie¢dzy oczkami powinny znajdowaé si¢
podkladki metalowe, zabezpieczone przed korozja w sposéb umozliwiajacy przeplyw
pradu.

6. Dilugosé odizolowanej zyly powinna zapewnia¢ prawidlowe przylgczenie.

7. Zdejmowanie izolacji i oczyszczenie przewodu nie moze powodowaé uszkodzen
mechanicznych.

5.2.6. Prace wykonczeniowe.

Nalezy zamknaé wszelkie otwory rewizyjne wykorzystywane podczas instalacji kabli.
Jesli wykorzystuje sig tras¢ kablows przechodzaca przez granice strefy pozarowej, $wiatlo jej
otworu nalezy zamkna¢ odpowiednia masa uszczelniajaca, charakteryzujacg sie
wlasciwosciami nie gorszymi niz granica strefy, zgodnie z przepisami p.poZ. i przymocowaé w
miejscu jej instalacji przywieszke z petng informacija o tak zbudowanej granicy strefy.
Nalezy oznaczy¢ wszystkie zainstalowane elementy zgodnic z zasadami administrowania
systemem okablowania, wykorzystujac opracowany wczesniej otwarty system oznaczen,
pozwalajgcy na p6zniejsza rozbudowg instalacji. Oznaczenia powinny by¢ trwale, wyraZne i
widoczne.
Po zakoficzeniu instalacji nalezy przygotowaé¢ dokumentacje powykonawcza zawierajaca
nastgpujace elementy:
® podstawa opracowania
* informacje o inwestorze, inwestorze zastgpezym, generalnym wykonawcey,
wykonawcy rozpatrywanej instalacji
opis wykonanej instalacji wraz zainstalowanych opisem wybranych technologii
lista zainstalowanych komponentéw: Lp. / Producent — Dostawca / Numer
katalogowy / Nazwa elementu / llos¢
e schemat polaczen elementéw instalacji
¢ podklady budowlane wszystkich kondygnacji z naniesionymi elementami instalacji
Nalezy podkresli¢, ze informacje zawarte w dokumentacji powykonawczej muszg zgadzad si¢ z
IZeCZywistoscig.

6. Kontrola jakosci roboét

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogodlne zasady wykonania kontroli jakosci rob6t podano w specyfikacji technicznej
ST 1 pkt 6.

Celem kontroli robét jest stwierdzenie osiagnigcia zalozonej jakosci wykonywanych robét.
Wykonawca rob6t ma obowigzek wykonania pelnego zakresu badah na budowie w celu
wykazania Inspektorowi zgodnodci dostarczonych materialéw 1 realizacji robét z
Dokumentacjg Projektowg oraz wymaganiami ST.

Przed przystapieniem do badania, Wykonawca powinien powiadomic Inspektora Nadzoru o
rodzaju i terminie badania.
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Po wykonaniu badania Wykonawca przedstawia na pismie wyniki badann do akceptacji
Inspektora Nadzom. Wykonawca powiadamia pisemnie Inspektora Nadzoru o zakofczeniu
kazdej roboty zanikajacej, ktéra moze kontynuowac dopiero po pisemnej akceptacji odbioru
przez Inspektora Nadzoru i Inwestora.

Zasady postgpowania z wadliwie wykonanymi robotami.

* Wszystkie roboty, ktére nie spelniajg wymagan podanych w odpowiednich
punktach specyfikacii, zostaja odrzucone.

» Wszystkie roboty, ktére wykazuja wigksze odchylenia od cech okreslonych w
specyfikacji powinny by¢ ponownie wykonane przez Wykonawce na jego koszt. Na
pisemne wystapienie Wykonawcy, Inspektor moZe uznaé wadg¢ za nie majaca
zasadniczego wplywu na dalsze roboty oraz na cechy eksploatacyjne instalacji.

6.2. Badania i porniary pomontazowe
Po wykonaniu instalacji nalezy wykona¢ niezbedne préby i testy. Zakres pr6b montazowych
nalezy uzgodnié z Zamawiajgcym.
Zakres podstawowych préb obejmuje:
— pomiar rezystancji izolacji instalacji.

7. Obmiar robot

7.1. Ogdine zasady dotyczace obmiaru robot

Ogdlne zasady dotyczace obmiaru robét podano w specyfikacji technicznej
ST 1 pkt 7.
Dla obmiaru sprzetu przyjmuje si¢ nastgpujace jednostki:

a) 1 sztuka dla puszek natynkowych/podtynkowych

b) 1 komplet lub sztuka dla wyposazenia technologicznego

¢) 1 sztuka dla armatury technologicznej

d) 1 m biezagcy dla przewoddéw

¢) 1 m biczacy dla korytek kablowych

8. Odbior robot

8.1. Ogdline zasady odbioru robot
Ogdlne zasady odbioru rob6t podano w specyfikacii technicznej ST 1 pkt 8
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, specyfikacja techniczng i
wymaganiami Inspektora, jezeli wszystkie pomiary, regulacje daty wyniki pozytywne.

8.1.1. Kierownik robot zobowigzany jest do :

s zglaszania Inwestorowi do sprawdzenia Jub odbioru wykonanych robét ulegajacych
zakryciu badz zanikowi oraz zapewnienia dokonania wymaganych przepisami lub
ustalonych w umowie prob i odbioréw czesciowych instalacji oraz zwigzanych z
nimi urzadzen technicznych przed zgloszeniem obiektu budowlanego do odbiorn,

* przygotowania dokumentacji powykonawczej obiektu budowlanego, przez co
nalezy rozumie¢ réwniez dokumentacje powykonawcza dla instalacji
przywoltawczej, ze wszelkimi zmianami, jakie za wiedza projektanta zostaly
wniesione w trakcie budowy,

e zgioszenia do odbioru instalacji przywolawczej obiektu odpowiednim wpisem do
dziennika budowy oraz uczestniczenia w czynnosciach odbioru i zapewnienia
stwierdzonych wad,

* przekazania Inwestorowi o$wiadczenia o zgodnosci wykonania instalacji sieci
przywolawczej z projektem wykonawczym i warunkami pozwolenia na budowe -
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umozliwiajgcego uzyskanie pozwolenia na uzytkowanie lub dokonanie zgloszenia o
rozpoczeciu uzytkowania.

8.1.2. Inspektor nadzoru, dzialajacy w imieniu Inwestora zobowigzany jest do ;

* reprezentowania Inwestora na budowie przez sprawowanie kontroli zgodnosci jej
realizacji z projektem i pozwoleniem na budows, przepisami i obowigzujacymi
Polskimi Normami oraz wiedza techniczna,

* sprawdzania jakodci wykonywanych robét, wbudowanych wyrobéw budowlanych,
a w szczegllnosci zapobieganie stosowaniu wyrobéw budowlanych wadliwych i
niedopuszczonych do obrotu i stosowania w budownictwie,

» sprawdzania i odbioru robdt budowlanych ulegajacych zakryciu badz zanikajgcych,
uczestniczenia w prébach i odbiorach technicznych instalacji, urzadzen
technicznych oraz przygotowania i udzialu w czynnosciach odbioru gotowych
obiektéw budowlanych i przekazywania ich do uzytkowania.

8.2. Odbior techniczny czesciowy

Przy odbiorze nalezy sprawdzi¢ zgodnos¢ rob6t z Dokumentacjg Projektowa. Odbidr
techniczny czg¢sciowy jest to odbiér poszczegélnych faz robdt podlegajacych zakryciu a w
szczeg6lnodci instalacji uziemienia i polaczers wyréwnawczych. Do odbioru nalezy przedlozyé
nast¢pujace dokumenty :

o dokumentacja projektowa z naniesionymi na niej zmianami dokonywanymi w

trakcie budowy oraz szkice zdawczo — odbiorcze,
e dziennik budowy,
¢ dokumenty dotyczace jakosci zastosowanych materiatéw

8.3. Odbiér techniczny konicowy

Jest to odbidr techniczny catkowitego zakresu robét elektrycznych po zakoficzeniu budowy,
przed przekazaniem go do eksploatacji.
Nalezy przedlozy¢ nastgpujace dokumenty :
¢ wszystkie dokumenty odno$nie odbioréw czegdciowych,
e protokoly wszystkich odbioréw technicznych czesciowych,
e zaktualizowang dokumentacjg techniczng.
Wykonawca winien przeprowadzié
* pomiary rezystancji izolacji instalacji,
Pomiary winny by¢ potwierdzone pisemnymi protokétami z pomiaréw.

9. Podstawa platnosci

Ogolne warunki platnosci podano w specyfikaciji technicznej ST 1 pkt 9,
Podstawa platnosci jest dostawa i montaz 1 kompletu lub 1 sztuki wyposazenia.
Podstawa platnoéci jest dostawa i montaz 1 sztuki armatury.

Podstawa platnodci jest dostawa i montaz 1 m biezacego przewodu.

Podstawg platnoéci jest dostawa i montaz 1 m biezgcego korytka kablowego.

10. Przepisy zwiazane

Systern okablowania strukturalnego, jego struktura, wydajnosé, dobér komponentéw, sposoby

weryfikacji, a takze sposoby instalacji i wykorzystanie do tego celu elementéw

wspomagajacych, sa opisane w nastgpujacych Polskich Normach:

1. PN-IEC 364-4-481:1994 Instalacje elektryczne w obicktach budowlanych. Ochrona
zapewniajaca bezpieczenstwo. Dobdr srodkéw ochrony przeciwporazeniowej w zaleznosci
od wplywéw zewngtrznych

2. PN-IEC 60364-1:2000 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Zakres, przedmiot
1 wymagania podstawowe
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3. PN-IEC 60364-3:2000 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ustalanie
ogllnych charakterystyk

4. PN-IEC 60364-4-41:2000 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla
zapewnienia bezpieczenistwa. Ochrona przeciwporazeniowa

5. PN-IEC 60364-4-47:1999 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla
zapewnienia bezpieczenstwa. Zastosowanie Srodkéw ochrony zapewniajacych
bezpieczenstwo. Postanowienia ogélne, srodki ochrony przed porazeniem pradem
elektrycznym.

6. PN-IEC 60364-4-482:1999 Instalacje elekiryczne w obicktach budowlanych. Ochrona dla
zapewnienia bezpieczenstwa. Dobér $rodkéw ochrony w zaleznosci od wplywéw
zewnetrznych. Ochrona przeciwpozarowa

7. PN-IEC 60364-5-51:2000 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobér i montaz
wyposazenia elektrycznego. Postanowienia ogdlne

8. PN-IEC 60364-5-52:2002 Instalacje clektryczne w obiektach budowlanych. Dobdr i montaz
wyposaZenia elektrycznego. Oprzewodowanie

9. PN-IEC 60364-6-61:2000 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Sprawdzanie.
Sprawdzanie odbiorcze

10. PN-61/E-01002 Przewody elektryczne. Podzial i oznaczenia. Znamionowe napigcia
probiercze izolacji.

11. PN-EN 50086-1 Systemy rur instalacyjnych do prowadzenia przewodéw. Czes$é 1:
Wymagania ogélne

12. PN-EN 50086-2-1 Systemy rur instalacyjnych do prowadzenia przewodéw. Czeéé 2-1:
Wymagania szczegélowe dla systeméw rur instalacyjnych sztywnych

13. EN-EN 50086-2-2 Systemy rur instalacyjnych do prowadzenia przewodéw. Czesé 2-2:
Wymagania szczegolowe dla systeméw rur instalacyjnych gietkich

14. PN-EN 50086-2-3 Systemy rur instalacyjnych do prowadzenia przewodéw. Czgéé 2-3:
Wymagania szczegolowe dla systemow rur instalacyjnych elastycznych

15, Rozporzadzenie MSWiA z dnia 21.04.2006r. w sprawie ochrony przeciwpozarowej
budynkéw, innych obicktéw budowlanych i terendw (Dz.U. Nr 80, poz. 563 z 2006r).

16. Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewngtrznych z dnia 14.05.1992r. w sprawie czynnosci
kontrolno-rozpoznawczych z zakresu ochrony przeciwpozarowej oraz 0s6b upowaznionych
do ich przeprowadzania (Dz. U. Nr 43, poz. 191)

17. Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych z dnia 22.04.1992r. w sprawie wydawania
Swiadectwa dopuszczenia (atestu) uzytkowania wyrobéw shluzacych do ochrony
przeciwpozarowej (Dz. U. Nr 40, poz. 172)

18. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dn. 12.kwietnia 2002r, w sprawie warunkéw
jakim powinny odpowiadaé budynki i ich usytwowanie Dz.U. z 2002r, Nr 75

Przy wykonywaniu poszczegdlnych prac instalacyjnych oraz przy weryfikacji/odbiorze

systemu nalezy korzystaé z zapis6w w/w norm.
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

ST 4 System oddymiania i zamykania drzwi

oddzielenia pozarowego

Kody CPV:
45312100-8 Instalowanie pozarowych systemOw alarmowych
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1. Wstep

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczace dostawy urzadzen,
wykonania, uruchomienia i odbioru systemu oddymiania klatek schodowych i zamykania drzwi
oddzielenia pozarowego.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy przy zlecaniu i realizacji
robét wymienionych w pkeie 1.3.

1.3. Zakres robot objetych ST

Roboty, ktorych dotyczy ST obejmuja wszystkie czynnosci umozliwiajgce 1 majace na celn
wykonanie instalacji e sygnalizacji wiamania.

Rysunki i specyfikacja techniczna sg dokumentami wzajemnie si¢ uzupelniajacymi.
Niniejsza specyfikacja techniczna zwigzana jest z wykonaniem n/w robaét.

— ukladaniem kabli

— montazem czujek,

— montazem ROP,

— montazem elementéw wykonawczych,

— montazem central,

- uruchomieniem i zaprogramowaniem systeméw,

— prace wykoficzeniowe.

W zakres robot wchodza:
* roboty przygotowawcze
* roboty montazowe
* lontrola jakosci - odbiory

1.4. Okreslenia podstawowe

Definicje podstawowe dotyczace terminologii podano w specyfikacji technicznej ST 1
Wymagania pkt 1.4.

1.5. Ogéine wymagania dotyczace robdt

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ robét i za zgodnos¢ z dokumentacjg projektows,
specyfikacja techniczng i instrukcjami Inspektora. Ogélne wymagania dotyczace robdt podano
w specylikacji technicznej ST 1 pkt 1.5.

2. Materiaty

2.1. Ogolne wymagania dotyczace materiatéw

Og6lne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i skladowania podano w

specyfikacji technicznej ST 1 pkt 2.

Wykonawca zobowigzany jest:

— dostarczy¢ materialy zgodnie z wymaganiami dokumentacji projektowej i specyfikacji
technicznej
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— powiadomic¢ Inspektora o proponowanych zrédlach pozyskania urzadzef i materialéw przed
rozpoczeciem dostawy i uzyskal jego akceptacig. Poleca sig, o ile jest to mozliwe,
stosowanie urzadzen i materialéw tej samej grupy pochodzacych od jednego producenta.

2.2. Specyfikacja materialowa

Dopuszcza si¢ zastosowanie urzadzefi innych firm pod warunkiem zachowania odpowiednich
parametréw technicznych i jakosciowych

Dla potrzeb wykonania instalacji Wykonawca winien dostarczyé nastgpujgce urzadzenia o
charakterystyce technicznej podanej w dokumentacji projektowe;j:

22.1. Wykaz podstawowych urzadzen systemu oddymiania i zamykania drzwi
Lp. nazwa urzadzenie ilo§¢ | jedn. miary
1 Centrala oddymiania 8A 2 szt
2 Reczny Przycisk Oddymiania 5 szt
3 Czujka dymn optyczna 11 SZt
4 Przycisk przewietrzania 1 SZt
5 [Przycisk przewietrzania z wyl. automatyki 1 szt
6 Stacja pogodowa (czujnik wiatru i deszczu) 1 SZL
7 - [Elektrotrzymacz drzwiowy 24VDC 7 szt
8 Sitownik kKlapy dymowej 24VDC 2,5A 2 sZt
9 Silownik otwierania drzwi 24VDC 1A 3 szt
10 [Elektrozaczep rewersyjny 24VDC 2 szt
11 [Puszka przylaczeniowa PHS0 5 szt
222 Przewody dla systemu oddymiania
Lp. nazwa urzadzenie typ ilos¢ | jedn. miary
1  Przewdd PH9O HTKSH 3x2x0,5 20 m
2  Przewéd PH9O HDGs 3x1,5 40 m
3 Przewdd uniepalniony ¥nTKSY 1x2x0,5 70 szt
4 [Przewdd kabelkowy YDY 3x1,5 10 m
5 [Przewdd kabelkowy YDY 2x1,5 80 m
6 [Przewdd kabelkowy OMY 2x0,75 5 m
7 Przewdd kabelkowy OMY 3x0,75 6 m
8 |Uchwyty ognioodporne X-FB 8MX 300 szt
3. Sprzet

3.1. Ogéine wymagania dotyczace sprzetu.

Ogodlne wymagania dotyczace sprzgtu. Podano w specyfikacji technicznej ST 1 ,,Wymagania
ogdblne” pkt 3.
Roboty przy instalacji SSP i oddymiania powinny byé wykonywane recznie. Wykonawca
instalacji powinien dysponowaé nast¢pujagcym sprzgtem:

* Wiertnicg elektryczng o mozliwosci wykonywania otworéw o $rednicy do 100mm i

dhugosci 500mm,
¢ Miotem udarowym,
¢ Wiertarka udarows,
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¢ Pistoletem do wigzkowania przewodow.

4. Transport.

4.1. Ogéine wymagania dolyczace transporiu

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w specyfikacii technicznej ST 2 ,,Wymagania
ogélne” pkt 4.

Wykonawca zobowigzany jest do stosowania takich §rodkéw transportu, ktére pozwolg
unikna¢ uszkodzen i odksztalcen przewozonych urzadzeni i materialéw.

5. Wykonanie robot

5.1. Ogéine zasady wykonania robét
Og6lne zasady wykonania rob6t podano w specyfikacji technicznej ST 1 pkt 5
Wykonawca przedstawi Inspektorowi do akceptacji projekt organizacji i harmonogram robét
uwzgledniajacy wszystkic warunki w jakich bedg wykonywane roboty zwigzane z wykonaniem
instalacji.

5.2. Wymagania szczegofowe dotyczace projektowanej instalacji systemu
alarmu pozarowego

5.2.1. Wstep

Bez wzgledu na rodzaj instalacji i sposéb ich montazu, nalezy przeprowadzi¢ nastgpujace
roboty podstawowe:

— budowsg tras kablowych

— ukladaniem kabli

— montazem elementéw detekcyjnych i sterjacych poszezegdlnych systeméw

— montazem central

— uruchomieniem i zaprogramowaniem systemow

- szkolenie obstugi

~ prace wykofczeniowe

522 Budowa tras kablowych.

Trasy kablowe nalezy zbudowaé z elementéw trwalych pozwalajacych na zachowanie
odpowiednich promieni gigcia wigzek kablowych na zakrgtach. Wartodci minimalnych
promieni gigcia kabli sg podane w kartach katalogowych kabli miedzianych.

Przy budowie tras kablowych pod potrzeby instalacji systemu sygnalizacji alarmu poZzarowego
nalezy wzig¢ pod uwage zapisy normy PN-EN 50174-2:2000 dotyczace réwnoleglego
prowadzenia réznych instalacji w budynku, m.in. instalacji zasilajgcej, zachowujac
odpowicdnic odleglosci pomig¢dzy okablowaniem zasilajagcym a okablowaniem systemu
sygnalizacji alarmu pozarowego przy jednoczesnym uwzglgdnieniu materiatu, z ktérego
zbudowane s3 kanaly kablowe.

523 Uktadanie kabli.

Przy ukladaniu kabli nalezy stosowaé si¢ do odpowiednich zalecen producenta (tj. promienia
giecia, sily wciggania, itp.)

Przewdd HTKSHekw oraz HDGs nalezy ukladaé na uchwytach badz w rarkach instalacyjnych

w sposOb odpowiadajacy odpornosci konstrukeji kabla na wszelkie uszkodzenia mechaniczne.
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W szczegblnosci nalezy wystrzegal sig nadmiernego $ciskania kabli, deptania po kablach
ulozonych na podiodze oraz zalamywania kabli. Przy odwijaniu kabla z bebna badz wycigganiu
kabla z pudeika nie nalezy przekraczaé maksymalnej sily ciagnigcia oraz zwracaé uwage na to,
by na kablu nie tworzyly si¢ wezly ani supty.

Przewody HTKSH oraz HDGs mocowac przy pomocy certyfikowanych uchwytéw X-FB z
zachowaniem odleglosdci pomigdzy uchwytami podanymi w certyfikacie.

5.24. Montaz urzgdzen detekcyjnych i sterujacych

Przy montazu urzadzen stosowaé si¢ do wytycznych podanych w DTR poszczegdlnych
urzadzen. Miejsca montazu urzgdzen pokazano na rzutach obiektu.

5.2.5. Montaz central
Centrale zamontowac zgodnie z wytycznymi zawartymi w DTR.

5.2.6. Uruchomieniem i zaprogramowaniem systemu.

Po zakoficzeniu prac montazowych nalezy uruchomi¢ system i zaprogramowac go zgodnie z
wytycznymi zawartymi w dokumentacji oraz z zaleceniami Inwestora.

527 Szkolenie.

Wykonawca instalacji jest zobowigzany do przeszkolenia obshigi, wyznaczonej przez
Inwestora, w zakresie podstawowej obshugi systeméw.

5.2.8. Prace wykoriczeniowe.
Przez prace wykofczeniowe rozumie si¢ uzupelnienic natynkowych tras kablowych
wykonanych z listew z tworzywa ksztattkami katéw plaskich, wewngtrznych i zewngtrznych,
uzupelnienie laczenia pokryw na prostych odcinkach lacznikami, uzupeinienie koficéwek
listew zaslepkami. Widoczne nieréwno$ci Scian po zainstalowaniu listwy nalezy uzupeinié
silikonem lub inng masg uszczelniajaca.
Jesli wykorzystuje si¢ tras¢ kablows przechodzaca przez granice strefy pozarowej, §wiatlo jej
otworu nalezy zamkna¢ odpowiednia masg uszczelniajgca, charakteryzujaca  si¢
wiasciwosciami nie gorszymi niz granica strefy, zgodnie z przepisami p.poz. 1 preymocowaé w
miejscu jej instalacji przywieszke z peing informacja o tak zbudowanej granicy strefy.
Po zakoficzeniu instalacji nalezy przygotowac dokumentacje powykonawcza zawierajaca
naste¢pujgce elementy:
¢ podstawa opracowania
* informacje o inwestorze, inwestorze zastgpczym, generalnym wykonawcy,
wykonawcy rozpatrywanej instalacji
opis wykonanej instalacji
lista zainstalowanych komponentéw: Lp. / Producent — Dostawca / Numer
katalogowy / Nazwa elementu / Tlogé
¢ schemat polaczen elementéw instalaciji
podkiady budowlane wszystkich kondygnacji z naniesionymi elementami instalacji

Nalezy podkresli¢, ze informacje zawarte w dokumentacji powykonawczej musza zgadzaé sie z
rzeczywistoscia.

42




6. Kontrola jakosci robot

6.1. Ogoine zasady kontroli jakosci robot

Ogélne zasady wykonania kontroli jakogci rob6t podano w specyfikacii technicznej ST 1 pkt 6.
Celem kontroli rob6t jest stwierdzenie osiagniecia zalozonej jakosci wykonywanych roboét.
Wykonawca robdét ma obowigzek wykonania pelnego zakresn badafn na budowie w celu
wykazania Inspektorowi zgodnosci dostarczonych materialéw 1 realizacji robdt z
Dokumentacjg Projektows oraz wymaganiami ST.

Przed przystgpieniem do badania, Wykonawca powinien powiadomi¢ Inspektora Nadzoru o
rodzaju i terminie badania.

Po wykonaniu badania Wykonawca przedstawia na piSmie wyniki badan do akceptacji
Inspektora Nadzoru. Wykonawca powiadamia pisemnie Inspektora Nadzoru o zakoficzeniu
kazdej roboty zanikajacej, ktéra moze kontynuowaé dopiero po pisemnej akceptacji odbioru
przez Inspektora Nadzoru i Inwestora.

Zasady postgpowania z wadliwie wykonanymi robotami.

® Wszystkie roboty, kidre nie spelniaja wymagan podanych w odpowiednich
punktach specyfikacji, zostaja odrzucone.

*  Wszystkie roboty, ktére wykazuja wigksze odchylenia od cech okrelonych w
specyfikacji powinny by¢ ponownie wykonane przez Wykonawce na jego koszt. Na
pisemne wystapienie Wykonawcy, Inspektor moze uzna¢ wadg¢ za nie majgca
zasadniczego wplywu na dalsze roboty oraz na cechy eksploatacyjne instalacii.

6.2. Badania i pomiary pomontazowe
Przeprowadzi¢ ogledziny instalacji ze szczeg6lnym uwzglednieniem kontroli zgodnosci
wszystkich robét oraz rozmieszczenia urzadzef systemu kontroli dostecpu z dokumentacja
projektowa oraz wymaganiami producenta.
Po wykonaniu instalacji systemu kontroli dostgpu nalezy wykonaé niezbgdne préby i testy.
Nalezy przeprowadzi¢ nastgpujace pomiary:

+ pomiar izolacji obwoddow zasilajacych

+ pomiar skutecznosci ochrony przeciwporazeniowej obwodéw zasilajacych

» pomiar na cigglosé i na zwarcie linii magistralnych dozorowych i sterujacych

+ testy zadzialania wszystkich czujek w systemie
Z wszystkich préb i testéw nalezy sporzadzié pisemne protokoly (z zataczonymi wynikami
pomiaréw).

7. Obmiar robot

7.1. Ogoine zasady dotyczace obmiaru robot

Ogélne zasady dotyczace obmiaru rob6t podano w specyfikacji techniczne;j
ST 1 pkt7.
Dla obmiaru sprz¢tu przyjmuje sig nastgpujace jednostki:

a) 1 kpl dla czujki, ROP, modul, sitownik

b) 1 sztuka dla centrali

¢} 1 m biezacy dla przewodéw

8. Odbiér robot

8.1. Ogdline zasady odbioru robot
Ogdlne zasady odbioru robét podano w specyfikacji technicznej SE 2 pkt 8
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektows, specyfikacja techniczng i
wymaganiami Inspektora, jezeli wszystkie pomiary, regulacje daly wyniki pozytywne.
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8.1.1. Kierownik robot zobowigzany jest do :

¢ zglaszania [nwestorowi do sprawdzenia lub odbioru wykonanych robét ulegajacych
zakryciu badZ zanikowi oraz zapewnienia dokonania wymaganych przepisami lub
ustalonych w umowie préb i odbioréw czesciowych instalacii oraz zwiazanych z
nimi urzgdzen technicznych przed zgloszeniem obiektu budowlanego do odbioru,

e przygotowania dokumentacji powykonawczej obiektu budowlanego, przez co
nalezy rozumie¢ réwniez dokumentacj¢ powykonawcza dla instalacji systemu
sygnalizacji alarmu pozarowego , Ze wszelkimi zmianami, jakie za wiedzg
projektanta zostaly wniesione w trakcie budowy,

¢ zgloszenia do odbioru instalacji systemu alarmu pozarowego odpowiednim wpisem
do dziennika budowy oraz uczestniczenia w czynno$ciach odbioru i zapewnienia
stwierdzonych wad,

e przeckazania Inwestorowi oswiadczenia o zgodnosci wykonania instalacji systemu
alarmu pozarowego z projektem wykonawczym i warunkami pozwolenia na
budoweg — umozliwiajacego uzyskanie pozwolenia na uzytkowanie lub dokonanie
zgloszenia o rozpoczgeiu uzytkowania.

8.1.2 Inspektor nadzoru, dziatajgcy w imieniu Inwestora zobowigzany jest do :

* reprezentowania Inwestora na budowie przez sprawowanie kontroki zgodnosci jej
realizacji z projektem i pozwoleniem na budowe, przepisami i obowiazujacymi
Polskimi Normami oraz wiedza techniczna,

¢ sprawdzania jakosci wykonywanych robot, wbudowanych wyrobéw budowlanych,
a w szczegblnodci zapobieganie stosowaniu wyrobéw budowlanych wadliwych i
niedopuszczonych do obrotu i stosowania w budownictwie,

¢ sprawdzania i odbioru rob6t budowlanych ulegajacych zakryciu badz zanikajacych,
uczestniczenia w ptébach 1 odbiorach techmicznych instalacji, urzadzen
technicznych oraz przygotowania i udzialu w czynnosciach odbioru gotowych
obiektéw budowlanych i przekazywania ich do uzytkowania.

8.2, Odbior techniczny czesciowy

Przy odbiorze nalezy sprawdzi¢ zgodnos¢ robét z Dokumentacjg Projektowa. Odbidr
techniczny czg¢éciowy jest to odbidr poszczegdlnych faz robét podlegajacych zakryciu a w
szczegdlnoscl instalacji uziemienia i polaczen wyréwnawczych. Do odbioru nalezy przedtozyé
nastgpujgce dokumenty :

e dokumentacja projektowa z naniesionymi na niej zmianami dokonywanymi w

trakcie budowy oraz szkice zdawczo — odbiorcze,
e dziennik budowy,
¢ dokumenty dotyczace jakosci zastosowanych materiatéw

8.3. Odbior techniczny koncowy
Jest to odbidr techniczny catkowitego zakresu robét elektrycznych po zakoriczeniu budowy,
przed przekazaniem go do eksploatacji.
Nalezy przedlozy¢ nastepujace dokumenty :
¢ wszystkic dokumenty odno$nie odbioréw czgéciowych,
¢ protokoly wszystkich odbioréw technicznych czg¢éciowych,
+ zaktualizowang dokumentacj¢ techniczna.
Wykonawca winien przeprowadzi¢
* pomiary instalacji,
Pomiary winny by¢ potwierdzone pisemnymi protokélami z pomiaréw.

9. Podstawa ptatnosci



Ogolne warunki platnosci podano w specyfikacji technicznej ST 1 pkt 9.
Podstawa platnosci jest dostawa i montaz 1 kpl czujki, ROP, modul, sitownik.
Podstawg platnosci jest dostawa i montaz 1 sztuki centrali

Podstawg platno$ci jest dostawa i montaz 1 m biezacego przewodu,

10.Przepisy zwigzane

System sygnalizacji alarmu pozarowego, jego struktura, wydajnos$é, dobér komponentéw,
sposoby weryfikacji, a takze sposoby instalacji i wykorzystanie do tego celu elementéw
wspomagajacych, sg opisane w nast¢pujacych Polskich Normach:

1.
2.

3.

oo

10.

11.
12.
13.
14.
15.
16.

17.
18.

PN-93/E-08390/13 Systemy alarmowe. Wymagania srodowiskowe,

PN ISO 8421-3:1996 — ochrona przeciwpozarowa. Wykrywanie pozaru
i alarmowanie, Terminologia

PN-E-08350-14:2002 - Systemy sygnalizacji pozarowej. Projektowanie,
zaktadanie, odbi6r, eksploatacja i konserwacja instalacji

PN-EN 54-1:1998 — Systemy sygnalizacji pozarowej. Wprowadzenie

PN-EN 54-13: proj. — Systemy sygnalizacji pozarowej. Wymagania dotyczace
systemu

PN-E 08350-2;1998 - Systemy sygnalizacji pozarowej. Centrale sygnalizacji
pozarowej

PN-E 08350-4;1997 - Systemy sygnalizacji poZzarowej. Zasilacze
PN-92/M-51004/07 — Czgsci skladowe automatycznych urzadzef sygnalizacji
pozarowej. Punktowe czujki dymu. Czujki dymu pracujace na zasadzie §wiatta
rozproszonego, §wiatla przechodzacego oraz na zasadzie jonizacji
PN-92/M-51004/05 — Czgsci skladowe automatycznych urzadzef sygnalizacji
pozarowej. Czujki temperatury. Punktowe czujki z jednym elementem o
statycznym progu zadzialania.

PN-92/M-51004/06 — Cze¢sci skladowe automatycznych urzadzen sygnalizacji
pozarowej. Czujki temperatury. Punktowe czujki rézniczkowe bez elementu o
statycznym progu zadziatania

PN-92/M-51004/08 — Czg¢éci skltadowe automatycznych urzadzeh sygnalizacji
pozarowej. Czujki temperatury o wysokiej temperaturze zadziatania
PN-92/M-51004/09 — Czgsci sktadowe automatycznych urzadzen sygnalizacji
pozarowej. Badania przydatnosci w warunkach pozar6w testowych

PN-EN 54-3:proj. — Systemy sygnalizacji pozarowej. Pozarowe sygnalizatory

akustyczne
PN-EN 54-10:proj. — Systemy sygnalizacji pozarowej. Punktowe czujki
plomienia
PN-EN 54-11:proj. — Systemy sygnalizacji pozarowej. Rgczne ostrzegacze
pozarowe

PN-EN-54-15:proj. — Systemy sygnalizacji pozarowej. Czujki wieloczujnikowe
Wstep do automatycznych systemow sygnalizacji pozarowej ~CNBOP
PN-IEC 60364 - , Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych”
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

ST 5 System monitoringu wizyjnego

Kody CPV:

45312000-7 Instalowanie systeméw alarmowych i anten
32323500-8 Urzadzenia do nadzoru wideo

45317000-2 Inne instalacje elektryczne
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1. Wstep

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace dostawy urzadzen,
wykonania, uruchomienia i odbioru systemu monitoringu wizyjnego.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy przy zlecaniu i realizacji
rob6t wymienionych w pkcie 1.3.

1.3. Zakres robot objetych ST

Roboty, ktérych dotyczy ST obejmuja wszystkie czynnosci umozliwiajace i majgce na celu
wykonanie instalacji monitoringu wizyjnego.

Rysunki i specyfikacja techniczna s dokumentami wzajemnie si¢ uzupelniajgcymi,
Niniejsza specyfikacja techniczna zwigzana jest z wykonaniem n/w robét.

— ukladanie kabli

~ montaz kamery

— montaze rejestratora

— montaz monitorow

— uruchomienie i zaprogramowanie systemu

— szkolenie obstugi

— prace wykohczeniowe

W zakres robdt wchodza:
® roboty przygotowawcze
¢ roboty montazowe
* kontrola jakodci - odbiory

1.4. Okreslenia podstawowe

Definicje podstawowe dotyczace terminologii podano w specyfikacji technicznej ST 1
Wymagania pkt 1.4,
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1.5. Ogoine wymagania dotyczace robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ robét i za zgodnoéé z dokumentacja projektowa,
specyfikacjg techniczng i instrukcjami Inspektora. Ogélne wymagania dotyczace robét podano
w specyfikacji technicznej ST 1 pkt 1.5.

2. Materialy

2.1. Ogdlne wymagania dotyczace materiatow

Ogoélne wymagania dotyczagce materialéw, ich pozyskiwania i skladowania podano w

specyfikacii technicznej ST 1 pkt 2.

Wykonawca zohowigzany jest:

— dostarczy¢ materialy zgodnie z wymaganiami dokumentacii projektowej i specyfikacji
techniczne;j

— powiadomi¢ Inspektora o proponowanych zrédlach pozyskania urzadzen i materiatéw przed
rozpoczgciem dostawy i uzyskal jego akceptacj¢. Poleca sig, o ile jest to mozliwe,
stosowanie urzadzen i materialéw tej samej grupy pochodzgcych od jednego producenta.

2.2. Specyfikacja materiatowa

Dopuszcza si¢ zastosowanie urzadzeft innych firm pod warunkiem zachowania odpowiednich
parametrdw technicznych i jakosciowych

Dla potrzeb wykonania instalacji Wykonawca winien dostarczyé nastepujace urzadzenia o
charakterystyce technicznej podanej w dokumentacji projektowej:

2.21. Wykaz podstawowych urzgdzeri
222 Przewody
Lp. Nazwa urzadzenie Typ Producent | ilos¢ | jedn. miary
1 Przewéd RG6 Bitner 10 m
2 Przewod RG 59 Bitner 20 m
2 Przewod HDMI Bitner 2 m
3. Sprzet

3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprzetu.

Ogoélne wymagania dotyczace sprze¢tn. Podano w specyfikacji technicznej ST 1 ,,Wymagania
ogolne” pkt 3.
Roboty przy instalacji okablowania strukturalnego powinny by¢ wykonywane rgcznie.
Wykonawca instalacji powinien dysponowac nastgpujacym sprzetem:
* Wiertnicy elektryczng o mozliwosci wykonywania otworéw o $rednicy do 100mm i
dhugosei 1200mm,
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* Miotem udarowym,
*  Wiertarkg udarows,
s Pistoletem do wigzkowania przewoddow.

4. Transport.

4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu

Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w specyfikacji technicznej ST 1 ,,Wymagania
ogdlne” pkt 4.

Wykonawca zobowigzany jest do stosowania takich érodkéw tramsportu, ktére pozwolg
uniknaé uszkodzen i odksztalcen przewozonych urzgdzen i materialéw.

5. Wykonanie roboét

5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogoélne zasady wykonania rob6t podano w specyfikacji technicznej ST 1 pkt 5
Wykonawca przedstawi Inspektorowi do akceptacji projekt organizacji i harmonogram robét
uwzgledniajgcy wszystkie warunki w jakich beda wykonywane roboty zwigzane z wykonaniem
instalaciji.

5.2. Wymagania szczegdfowe dotyczace projektowanej instalacji systemu
monitoringu wizyjnego i instalacji domofonowej

5.2.1. Wstep
Bez wzglgdu na rodzaj instalacji i sposéb ich montazu, nalezy przeprowadzié nastgpujace
roboty podstawowe:

— ukiadaniem kabli

— montazem kamery

~ montazem rejestratora

— montazem monitoréw

— montazem gniazd

— uruchomieniem i zaprogramowaniem systemu
- szkolenie obstugi

— prace wykonczeniowe

522 Budowa tras kablowych.

Trasy kablowe nalezy zbudowaé z elementéw trwalych pozwalajacych na zachowanie
odpowiednich promieni gigcia wigzek kablowych na zakretach. Wartosci minimalnych
promieni gigcia kabli sg podane w kartach katalogowych kabli miedzianych.,

Rozmiary (pojemno$¢) kanaléw kablowych nalezy dobiera¢ w zalezno$ci od maksymalnej
liczby kabli projektowanych w danym miejscu instalacji. Nalezy przyjaé zapas 10% na
potrzeby ewentualnej rozbudowy systemu. Zajgtos¢ §wiatla kanaléw kablowych przez kable
nalezy oblicza¢ w miejscach zakretéw kanaléw kablowych. Przy calkowitym wypelnieniu
$wiatla kanatu kablami na zakrgcie kanal bedzie wéwczas wypelniony w 40% na prostym
odcinku,

Przy budowie tras kablowych pod potrzeby instalacji systemu kontroli dostgpu nalezy wzigé
pod uwag¢ zapisy normy PN-EN 50174-2:2000 dotyczace réwnoleglego prowadzenia réznych
instalacji w budynku, m.in, instalacji zasilajacej, zachowujac odpowiednie odleglosci pomigdzy
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okablowaniem zasilajagcym a okablowaniem systemu kontroli dostgpu przy jednoczesnym
uwzglednieniu materialu, z ktérego zbudowane sa kanaly kablowe.

5.2.3. Ukiadanie kabli.

Przy ukladaniu kabli nalezy stosowa¢ si¢ do odpowiednich zalecefi producenta (tj. promienia
giccia, sily wciagania, itp.)

Przewody UTP, RG 6 nalezy uktada¢ w wybudowanych kanatach kablowych lub rurach PCV
w spos6éb odpowiadajgcy odpornosci konstrukcji kabla na wszelkie uszkodzenia mechaniczne.
W szczegélnosci nalezy wystrzegaé si¢ nadmiemego $ciskania kabli, deptania po kablach
utozonych na podlodze oraz zalamywania kabli na elementach konstrukcji kanatéw kablowych.
Przy odwijaniu kabla z bgbna badz wyciaganiu kabla z pudelka nie nalezy przekraczaé
maksymalnej sity ciggnigcia oraz zwraca¢ uwagg na to, by na kablu nie tworzyly si¢ wezly ani
suply.

524, Montaz kamer

Kamerg montowa¢ w miejscu wskazanym na rysunku. Przy montazu stosowaé si¢ do zalecefi
producenta.

5.2.5. Montaz rejestratora
Rejestrator zamontowac¢ w szafie 12U.

5.2.6. Uruchomieniem I zaprogramowaniem systemow.

Po zakoficzeniu prac montazowych nalezy uruchomié¢ system i zaprogramowaé go zgodnie z
zaleceniami Inwestora.

527. Szkolenie.
Wykonawca instalacji jest zobowigzany do przeszkolenia obslugi, wyznaczonej przez
Inwestora, w zakresie podstawowej obstugi systemu.

528. Prace wykoriczeniowe.
Przez prace wykonczeniowe rozumie si¢ uzupelnienie natynkowych tras kablowych
wykonanych z listew z tworzywa ksztaltkami katéw plaskich, wewnetrznych i zewnetrznych,
uzupelnienie laczenia pokryw na prostych odcinkach lacznikami, uzupeinienie kofcéwek
listew zaslepkami. Widoczne nieréwnosci $cian po zainstalowaniu listwy nalezy uzupelnié
silikonem lub inng masg uszczelniajgcg.
Jesli w instalacji wykorzystuje si¢ zamykane kanaty kablowe (np. kanaly metalowe z pokrywa),
nalezy je zamknaé.
Nalezy zamkna¢ wszelkie otwory rewizyjne wykorzystywane podczas instalacji kabli.
Jesli wykorzystuje sig tras¢ kablowg przechodzacy przez granicg strefy pozarowej, §wiatlo jej
otworu nalezy =zamkng¢ odpowiednia masy uszczelniajaca, charakieryzujacg sie
wlasciwosciami nie gorszymi niz granica strefy, zgodnie z przepisami p.poz. i przymocowaé w
miejscu jej instalacji przywieszke z pelng informacija o tak zbudowanej granicy strefy.
Po zakonczeniu instalacji nalezy przygotowa¢ dokumentacje powykonawczg zawierajaca
nastgpujace elementy:

* podstawa opracowania

51




* informacje o inwestorze, inwestorze zastgpczym, generalnym wykonawcy,
wykonawcy rozpatrywanej instalacji
opis wykonanej instalacji
lista zainstalowanych komponentéw: Lp. / Producent — Dostawca / Numer
katalogowy / Nazwa elementu / Ilogé
schemat polaczen elementéw instalacji
podktady budowlane wszystkich kondygnaciji z naniesionymi elementami instalacji

Nalezy podkresli¢, ze informacje zawarte w dokumentacji powykonawczej muszg zgadza sig z
rzeczywistoscia.

6. Kontrola jakosci roboét

6.1. Ogdine zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady wykonania kontroli jakosci robét podano w specyfikacji technicznej
ST 1 pkt 6.
Celem kontroli robét jest stwierdzenie osiagnigcia zatozonej jakosci wykonywanych robét.
Wykonawca robét ma obowiazek wykonania pelnego zakresu badah na budowie w celu
wykazania Inspektorowi zgodvosci dostarczonych materialtéw i realizacji rob6t z
Dokumentacja Projektows oraz wymaganiami ST,
Przed przystapieniem do badania, Wykonawca powinien powiadomié Inspektora Nadzoru o
rodzaju i terminie badania.
Po wykonaniu badania Wykonawca przedstawia na pismie wyniki badad do akceptacii
Inspektora Nadzoru. Wykonawca powiadamia pisemnie Inspektora Nadzoru o zakoficzeniu
kazdej roboty zanikajacej, ktéra moze kontynuowaé dopiero po pisemnej akceptacji odbioru
przez Inspektora Nadzoru i Inwestora.
Zasady postgpowania z wadliwie wykonanymi robotami.
: * Wszystkie roboty, ktére nie spelniajg wymagaf podanych w odpowiednich
punktach specyfikacji, zostaja odrzucone,
® Wszystkie roboty, ktére wykazuja wigksze odchylenia od cech okreslonych w
specylikacji powinny by¢ ponownie wykonane przez Wykonawce na jego koszt. Na
pisemne wystgpienie Wykonawcy, Inspektor moze uznaé wad¢ za nie majaca
zasadniczego wplywu na dalsze roboty oraz na cechy eksploatacyjne instalacji.

6.2. Badania i pomiary pomontazowe
Przeprowadzi¢ ogledziny instalacji ze szczeglnym uwzglgdnieniem kontroli zgodno$ci
wszystkich rob6t oraz rozmieszczenia urzadzen systemu kontroli dostgpu z dokumentacja
projektows oraz wymaganiami producenta.
Po wykonaniu instalacji systemu kontroli dostgpu nalezy wykonaé niezbedne préby i testy.
Nalezy przeprowadzi¢ nastgpujace pomiary:

+ pomiar izolacji obwod6éw zasilajacych

+ pomiar skutecznosci ochrony przeciwporazeniowej obwod6w zasilajacych

+ pomiar na cigglos¢ i na zwarcie linii magistralnych dozorowych i sterujgcych

+ testy funkcjonalne systemu
Z wszystkich préb i testéw nalezy sporzadzi¢ pisemne protokoly (z zalaczonymi wynikami
pomiaréw).
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7. Obmiar roboét

7.1. Ogoine zasady dotyczace obmiaru robot
Og6lne zasady dotyczace obmiaru robét podano w specyfikacji technicznej
ST 1 pkt7.

Dla obmiaru sprz¢tu przyjmuje si¢ nastepujace jednostki:

a) 1 sztuka dla kamery

b) 1 sztuka dla rejestratora

¢) 1 sztuka dla monitora

d) 1kpl dla szafy Rack

e) 1szt dla pulpitu sterujacego

D) 1 sztoki dla gniazda.

g) 1 m biezacy dla przewodéw

8. Qdbior robot

8.1. Ogdine zasady odbioru robot
Ogo6lne zasady odbioru robét podano w specyfikacji technicznej ST 1 pkt 8
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektows, specyfikacja techniczng i
wymaganiami Inspektora, jezeli wszystkie pomiary, regulacje daly wyniki pozytywne.

8.1.1. Kierownik robdt zobowigzany jest do :

» zglaszania Inwestorowi do sprawdzenia lub odbioru wykonanych robét vlegajacych
zakryciu bgdz zanikowi oraz zapewnienia dokonania wymaganych przepisami lub
ustalonych w umowie préb i odbioréw czesciowych instalacji oraz zwigzanych z
nimi urzgdzen technicznych przed zgloszeniem obiektu budowlanego do odbioru,

* przygotowania dokumentacji powykonawczej obiektu budowlanego, przez co
nalezy rozumie¢ réwniez dokumentacj¢ powykonawcza dla instalacji systemu
sygnalizacji wlamania , ze wszelkimi zmianami, jakie za wiedza projektanta zostaly
wniesione w trakcie budowy,

* zgloszenia do odbioru instalacji kontroli dostgpu odpowiednim wpisem do
dziennika budowy oraz uczestniczemia w czynnosciach odbioru i zapewnienia
stwierdzonych wad,

® przekazania Inwestorowi o$wiadczenia o zgodnoséci wykonania instalacji kontroli
dostepu z projektem wykonawczym i warunkami pozwolenia na budowe —
umozliwiajgcego uzyskanie pozwolenia na uzytkowanie lub dokonanie zgloszenia o
rozpoczgciu uzytkowania.

8.1.2 Inspektor nadzoru, dziatajacy w imieniu Inwestora zobowigzany jest do :

* reprezentowania Inwestora na budowie przez sprawowanie kontroli zgodnosci jej
realizacji z projektem i pozwoleniem na budowg, przepisami i obowigzujacymi
Polskimi Normami oraz wiedza techniczna,

¢ sprawdzania jakosci wykonywanych robét, wbudowanych wyrobéw budowlanych,
a w szczegolnosci zapobieganie stosowaniu wyrobéw budowlanych wadliwych i
niedopuszczonych do obrotu i stosowania w budownictwie,

® sprawdzania i odbioru robét budowlanych ulegajacych zakryciu badz zanikajacych,
uczestniczenia w prébach i odbiorach technicznych instalacji, wrzadzeh
technicznych oraz przygotowania i udzialn w czynnoéciach odbioru gotowych
obicktéw budowlanych i przekazywania ich do uzytkowania.
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. 8.2. Odbior techniczny czesciowy

Przy odbiorze nalezy sprawdzi¢ zgodnoi¢ robdt z Dokumentacjs Projektows. Odbiér
techniczny czeciowy jest to odbidr poszczegdlnych faz robét podlegajacych zakryciu a w
szczeg6lnosci instalacji vziemienia i polgczen wyréwnawczych. Do odbioru nalezy przedtozy¢
nastgpujace dokumenty:

s dokumentacja projektowa z naniesionymi na nicj zmianami dokonywanynu w

trakcie budowy oraz szkice zdawczo — odbiorcze,
¢ dziennik budowy,
» dokumenty dotyczace jakosci zastosowanych matetiatéw

“ 8.3. Odbior techniczny koricowy
Jest to odbiér techniczny catkowitego zakresu robdt elektrycznych po zakonczcmu budowy,
przed przekazaniem go do eksploatacji.
Nalezy przedlozy¢ nastgpujgce dokumenty :
s wszystkie dokumenty odno$nie odbioréw czgsciowych,
* protokoly wszystkich odbioréw technicznych czgsciowych,
e zaktualizowana dokumentacje techniczna.
Wykonawca winien przeprowadzi¢
* pomiary instalacji,
- Pomiary winny by¢ potwierdzone pisemnymi protokolarm z pormiardéw.

9. Podstawa platnosci

QOg6lne warunki platnosci podano w specyfikacji technicznej ST 1 pkt 9.
Podstawg platnosci jest dostawa i montaz 1 sztuki kamery

Podstawg platnosci jest dostawa i montaz 1 sztuki rejestratora

Podstawg ptatnosci jest dostawa i montaz 1 sztuki monitora.

Podstawg platnodci jest dostawa i montaz 1 sztuki kamery.

Podstawsg platnosci jest dostawa i montaz 1 sztuki gniazda.

Podstawg platnosci jest dostawa i montaz 1 m biezgcego przewodu.

10. Przepisy zwiazane
System monitoringu wizyjnego, jego struktura, wydajnosé, dobér komponentdw, sposoby
weryfikacji, a takze sposoby instalacji i wykorzystanic do tego celu elementéw
wspomagajgcych, s3 opisane w nastgpujacych Polskich Normach:
1. PN-EN 50132-7:2002 — Systemy alarmowe. Systemy dozorowe CCTV w
_ zastosowaniach dotyczacych zabezpieczenia. Zalecenia dotyczace zastosowat,
“{ 2. PN-EN  501130-4:1995 Systemy Alarmowe. Kompatybilnogé
elektromagnetyczna. Norma dla grupy wyrobéw. Wymagania dotyczace
: -odpomoéci urzadzen systeméw alarmowych, pozarowych, wtamaniowych i
) osobistych.
PN-IEC 60364 - , Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych”
PN-IEC 60364 - , Instalacje elektryczne w obicktach budowlanych”
PN-79/T-05210 — ,Antepowe instalacje zbiorcze. Ogélne wymagania i
badania”.
6. Zalacznik nr 21 do rozporzadzenia Ministra bgcznosci z dnia 4.09.1997.
. Wymagania techniczne dotyczace elementéw skladowych telewizji kablowej

o W
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