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Urzad Miasta Lublin 1y, f

Departament Pierwszego Zastepcy Prezydenta
Wydziat Drég i Mostow
ul. Wienjawska 14, 20-071 Lublin, fel.: +48 81 466 2550, fax: +48 81 466 2551, e-mall: drogi@lublin.eu

DM/ZR.IV. 5510/Ps - 21a/09 Lublin, dn. 25.03.2009 r.
ZUP KAMAK S.C.

ul. Kosmonautow 33
20 - 358 Lublin

Ninigjszym pismem informujemy, Ze dokumentacja pt: Koncepcja projekiowa
budowy sygnalizacji $wietlnej na skrzyzowaniu ulic: Elsnera — Choiny ~ Zwigzkowa -
Szeligowskiego w Lublinie” zostala rozpatrzona i zaopiniowana pozytywnie z nizej
wymienionymi uwagami :

[

nie stosowac¢ znakow C-13a w rejonie sygnalizatorow P11d, K12,

- zaleca sig zasila¢ kolumny sygnalizacyjne w linii prostej lub w miejscu Znacznej,
zmiany kierunku przewidywa¢ studnie - dot sygnalizatoréw P14d, P11c, P13d,

- Wwrejonie sterownika przewidzieé szafke , dla potrzeb transmisji sygnatu z innych
skrzyzowan,

- przejscia kablami pod ulicami wykonaé bez naruszenia konstrukcji jezdni,

- przedstawi¢ inwentaryzacje istnigjgcej kanalizacji przewidzianej do wykorzystania,

— dokumentacje projekiowa uzgodnié w tut. Wydziale.

DYREETOZ
Zataczniki: Wydzizia Drégi Mostdw
1 Koncepcja— 1 egz
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Lublin, dnia 21.01.2009 1.

Referat d/s Zarzadzania Ruchem
Wydziat Drég i Mostéw
UM Lublin

Referat d/s Oswietlenia

i Sygnalizacji Swietlnych
Wydzialu Drég i Mostéw
w/m

Warunki techniczne do projekiu budowy drogowej sygnalizacj'i Swiellnej na skrzyzowanin
ulic: Szeligowskiego -Choiny - Elsnera — Zwigzkowa w Lublinie — branza inzynierii ruchu

1. Wymaganjé Programowo - Iﬁéhowe

Nalezy opracowaé projekt wykonawczy w branzy inzynierii ruchu zawierajacych m. in. :

- plan sytuacyjny w skali 1:500 z projektowans organizacja ruchu (oznakowanie plonowe i
poziome) i rozmieszCzeniem urzadzen sygnalizacyjnych Da planszy syt.-wys.(do celéw
projektowych) z naniesionym istniejacym i projektowanym uzbrojeniem terenu i innymi
projektowanymi elementami, , ‘ - '

- pomiary ruchu na skrzyzowaniu ulic: Szeligowskiego - Elsnera - Zwiazkowa wykonaé w
godz. 6% - 20” w dniach wtorek — czwartek, . B '

- programy sygnalizacji da podstawie istniejacych i progonozowanych natezen,

dostosowane do projektowane;j koordynacji wzdhiz ul. Szeligowskiego i sterownia w tym

obszarze miasta, uwzgledmiajace tj: cykl minimalny dla ciggu, cykl optymalny ze wzgledu

na koordynacje, cykle o dlugosciach 80s, 100s , 1205 . T

- wprowadzi¢ koordynacje istniejacych i proj ektowane] sygnalizacji §wietlnej wzdhuz ul.

Szeligowskiego, sterownik nadrzedny na skrzyzowaniu Smorawinskiego — Szeligowskiego

lub Smorawinskiego — Kompozytoréw Polskich (nadrzedny dla ciagu al. Smorawinskiego)

w zaleznoéci od przyjetego systemu sterowania. _ ) -

- obliczenia przepustowosci zgodnie z Zarzgdzeniem Nr 20 Generalnego Dyrektora Dré g

* Krajowych i Autostrad z dnia 23 lipca 2004 r w sprawie wprowadzenia zasad i metod
obliczania przepustowosci skrzyzowan drogowych —uwzgledni¢ diugosci kolejek
1napelnienie stref akumulacji, ' : | ‘

- schemat podstawowych faz ruchu, ‘ :

- tablice minimalnych czaséw miedzyzielonych, wykaz grup nadzorowanych, schematy

tor6w jazdy wraz z obliczeniami czaséw miedzyzielonych, ' :

- algorytmy sterowania w oparciu o stany ustalone wzbudzen detektoréw, okreslié
warunki logiczne, programy przejéc fazowych, y

- okreslenie min i maks. wartosci sygnatéw w grupach akomodowanych,

- okresli¢ zaleznoscei grup akomodowanych od detektoréw,

Lokalizacje przejsc dia pieszych i innych elementéw projektowaé przy uwzglednieniu

Wymogow sterowania sygnalizacja i lokalizacji osprzetu.
: : : Za zgodnoédé
z oryginatem

in?. Miroslaw Kaczar



2 Wymagania techniczne:

- dostarczy¢ lub ewentualnie rozbudowacé (jezeli Zamawiajacy posiada stosowne
oprogramowanie) oprogramowanie (pracujace w rodowisku Windows) umozliwiajace :
ladowanie programéw sygnalizacji do sterownika, odczyt dziennikéw zdarzen ze sterownika,
programowanie i odezyt wynikéw pomiaréw ruchu ze sterownika, zmiane parametrdw
sterowania w poszczegbinych grupach sygnalizacyjnych (dugosci sygnatdw minimalnych,
okreséw akomodacii, czaséw migdzyzielonych wydluzania ewakuacji realizowanego przez
petle wydtuzania ewalkuacji).

- sterownik na skrzyzowaniu Szeligowskiego - Elsnera powinien by¢ przystosowany (wyposazony
w urzgdzenia) do monitorowania pracy sygnalizacji poprzez lacza GSM (karta SIM dostarczona
przez Zamawiajacego) w zakresie graficznej wizualizacji pracy i standw urzadzen
sygnalizacyjnych oraz w urzadzenia do transmisji obrazu z kamer wideodetekeji po 1aczach
stalych ,

Nalezy uwzgledni¢ zaprogramowanie serwera systemu monitorowania uzytkowanego przez
zarzad drogi (MSR SiMS) lub dostarczyé wiasny system w zakresie niezbednym do realizacji
funkcji centralnego monitorowania, sterowania oraz automatycznych pomiaréw ruchu. Serwer
systemu powinien zapewniaé, aby dla poszczegdinych uzytkownikéw systemu mozliwe byto
zaprogramowatie ich uprawnien w szczegdlnoéei jezeli chodzi o mozliwosé dokonywania
zmian parametréw sterownika.

- sterowanie czasem pracy sygnalizatoréw akustycznych ,

- detekeja pojazd6éw - obejmujaca wszystlde pasy ruchu, system detelecji przystosowany do
pomiaréw ruchu, mierzenia diugosci kolejki i wykrywania pojazdéw w strefach dylematu i
aJam;gulacji, system miieszany: detektory indukcyjne (pomiar ruchu) i wideodetektory,

— zalecana skrajnia pozioma linii zatrzymania dla sygnalizatoréw montowanych obok jezdni 3m;
dla sygnalizatoréw podwieszanych nad jezdnia 15,0 m, inne rozwiazania beds TozZpatrywane
indywidualnie przy uwzglednieniu uwarunkowas terenowych, geometrycznych, keniecznosel
zastosowania nietypowych rozwiazan, itp.

3. Zakres ilodciowy opracowaﬁia: ‘

-a) dla potrzeb uzgodnienia w Wydziale Dr6g i Mostéw - forma graﬁczna,' projekt techniczny w
ilosci - 2egz. ‘

b) dla potrzeb odbion; : forma elektroniczna - wszystlde strony projektu: Opis, obliczen, rysunki
techniczne, itp zeskanowane/przetransponowane do formatu PDF z zachowaniem formatow
projektu. o

" 'W/w warunki i zakres prac nalezy traktowaé jaké‘wymagania minimalre i uwzglednic¢ w -
dokumentacji technicznej wszystkich branz, specyfikacjach oraz przedmiarach. Waznos¢ warunkdw

okresla si¢ na 18 miesiecy. .

Za zgodnosdé
Z oryginalem

21012009 x.




ZAWARTOSC PROJEKTU

A — CZESC OPISOWA

1. Opis techniczny.
2. Pomiary ruchu.
3. Obliczenia przepustowosci.

B — CZESC RYSUNKOWA
Skrzyzowanie Szeligowskiego — Elsnera — Choiny - Zwigzkowa

Nr 1 Plan sytuacyjny — orientacja.
Nr2 Projekt organizacji ruchu.
Nr3 Podstawowy ukiad faz.
Nr4 Program sygnalizacji Tc = 70s.
Program sygnalizacji Tc = 85s.
Program sygnalizacji Tc = 100s.
Nr5 Harmonogram pracy sygnalizacji.
Nr6 Tablica grup kolizyjnych i czaséw miedzyzielonych.
Nr7 Tory jazdy strumieni ruchu i punkty kolizji.
Nr 8 Parameiry geomeiryczne do obliczen przepustowosci.
Nr 8 Wykresy zmiennosci ruchu na wlotach skrzyzowania.

Skrzyzowanie Szeligowskiego — Mfodej Polski - Czapskiego
(dostosowanie programow do wymogow koordynacji)

Nr 10 Program sygnalizacji Tc = 70s.
Program sygnalizacji T¢ = 85s.
Program sygnalizacji Tc = 100s.

SkrzyZzowanie Szeligowskiego — Srmorawinskiego
(dostosowanie programow do wymogow koordynacji)

Nr 11 Program sygnalizaciji Tc = 70s.
Program sygnalizacji Tc = 85s.
Program sygnalizacji Tc = 100s.

Nr 12 Wykres koordynacji ciggu ul. Szeligowskiego dlaTc=70s
Wykres koordynacji ciggu ul. Szeligowskiego dlaTc=85s
Wykres koordynacji ciggu ul. Szeligowskiege dla Tc=100s



1.0PIS TECHNICZNY

PODSTAWA OPRACOWANIA

Podstawe opracowania stanowig:

mapa sytuacyjno-wysokoSciowa w skali 1:500

istniejace i projekiowane oznakowanie pionowe i poziome

pomiary ruchu

warunki techniczne do projekiowania wydane przez UM Lublin Wydziat Drég i Mostow
uzgodnienie koncepcji lokalizacji urzadzen sygnalizacji i organizacii ruchu

z sygnalizacjy Swietlng

Rozporzgdzenie Ministrow Infrastruktury oraz Spraw Wewnetrznych i Administraciji

Z dnia 31 lipca 2002 r w sprawie znakow i sygnaléw drogowych ( Dz. U. Nr 170 poz.1393),

Rozporzgdzenie Ministra Infrastruitury z dnia 23 wrzesnia 2003r. w sprawie
szczegbtowych warunkéw zarzgdzania ruchem na drogach oraz wykonywania
nadzoru nad tym zarzgdzaniem ( Dz.U.Nr 177 z dnia 14 pazdziernika 2003 r. poz. 1729),

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 r. w sprawie
szczegotowych warunkdw technicznych dia znakow i sygnatow drogowych oraz
urzgdzen bezpieczenstwa ruchu drogowego | warunkéw ich umieszczania na
drogach {Dz. U. Nr 220 poz. 2181 z dnia 23 grudnia 2003 r. z p6zn. Zmianami),

Rozporzgdzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej z dnia 2 marca 1999 r.
w sprawie warunkéw technicznych jakim powinny edpowiadac drogi publiczne i
ich usytuowanie {(Dz. U. Nr 43 poz. 430),

ZAKRES OPRACOWANIA

Opracowanie obejmuje projeki:

sterowania sygnalizacjg Swietlng na skrzyzowaniu ulic; Szeligowskiego — Elsnera — Zwigzkowa

— Choiny w Lublinie,

koordynacii sygnalizacji wzdhiz ul. Szeligowskiego wraz z dostosowaniem diugosci programow na
istniejacych sygnalizacjach,

oznakowania pionowego i poziomego.

STAN ISTNIEJACY

Skrzyzowanie jést obiekiem cziero-wlotowym typu wyspa centraina, z pierwszenstiwem przejazdu w

ruchu okrgznym. Kazdy wlot posiada po irzy pasy ruchu i segregacje kierunkows : w lewo — prosto —

prosto / w prawo. Przez wlot ul. Zwigzkowej przeprowadzona jest Sciezka rowerowa biegnaca wzdiuz

ul. Szeligowskiego i ul. Choiny. Na wszystkich wiotach wyznaczone sa 6-metrowe przejscia dla

pieszych. Skrzyzowanie bylo modemizowane dwa lata temu w zakresie geometrii jezdni i nawierzchni,

wykonano oznakowanie poziome grubowarstwowe. Jezdnie posiadajg nawierzchnig bitumiczng zas

chodniki nawierzchnie z kostki betonowej. Lokalizacje skrzyzowania przedstawiono na planie

sytuacyjnym - orientacja rys. nr 1.



STAN PROJEKTOWANY

Po przeprowadzeniu pormiardw ruchu i analizie istniejgcej organizacji ruchu zdecydowano sie nie
wprowadza¢ zasadniczych zmian w oznakowaniu pionowym | poziomym oraz wynikajgcych stad zasad
obstugi ruchu pieszego i kolowego, uzupeinionych o drogowg sygnalizacje Swieting. Zmieniono
czesciowo lokalizacie oraz uzupetniono znaki pionowe. Szczegély przedstawiono w projekcie statej
organizacji ruchu.na rys, nr 2,

LOKALIZACJA SYGNALIZATOROW | STEROWNIKA SYGNALIZACJI

Dia zaprojektowanej organizacji ruchu zlokalizowano sygnalizatory sygnalizaciji $wietinej.

Dla wszystkich wlotow zewnetrznych oraz wewnetrznych zastosowano sygnalizatory podstawowe na
masziach rurowych zlokalizowanych po prawej i lewej stronie a sygnalizatory ,powlarzacze” na
masztach z wysiggnikiem w osi wiotu. Na wszystkich wlotach zastosowano strzalki jazdy warunkowej
W prawo.

Dla pieszych zastosowano sygnalizatory na kazdym z przej$¢ oraz wspolne sygnalizatory dla
pieszych i rowerzystow na wlocie ul. Zwigzkowej. Sygnalizatory wyposazono w sygnalizatory
akustyczne z automatycznym dostosowaniem natezenia dzwigku do poziomu hatasu otoczenia.
Rozmieszczenie sygnalizatorow przedstawiono na planie sytuacyjnym — projekt organizaciji ruchu z
sygnalizacjg Swieting tys. nr 2.

Zastosowane typy sygnalizatoréw przedstawiono w tabeli w dalszej czesci opracowania.

Nalezy zastosowac sygnalizatory w technice Lumiled z ekranami kontrastowymi na konstrukcjach
wsporczych. Szczegotowo typ sygnalizatorow i sposéb ich posadowienia na masziach okresla projekt
w branzy elekirycznej i konstrukcyjnej.

Zaprojektowano dwuprocesorowy sterownik 24 - grupowy (4-grupy rezerwowe na eweniuaing
rozbudowe) z nadzorem wszystkich Swiatet w grupach, z wbudowanym systemem wideo-detekdji dia
6 kamer oraz detekeji indukcyjnej dla 12 wejsé petli indukeyjnych. Sterownik winien byé wypasazony
w modem i oprogramowany do wspéipracy z systemem monitoringu eksploatowanym przez WDiM UM
w Lublinie. Sterownik powinien posiadac¢ tzw. Sciemniacz. Sterownik zlokalizowano w poludniowo-
zachodnim narozniku skrzyZzowania ze wzgledu na warunki zasilania wydane prze ZE Lublin.

Koncepcje zaprojektowanej organizacii ruchu z sygnalizacjg Swietlng oraz lokalizacje osprzetu
sygnalizacji uzgodniono z Zamawiajgcym — WDiM UM w Lublinie /Pismo DM/ZR.IV.5510/Ps-21a/08 z
dnia 2009-03-25/. Uwagi uwzgledniono w projekcie.

ELFMENTY DETEKCJI
W celu optymalizacji sterowania sygnalizacjg $wietlng, konieczne jest jej wyposazenie w system
detekcji umozZliwiajgcy rejestracie wzbudzen pojazdaw.
Sygnalizacja zostata wyposaZzona w nastepujgce systemy detekcji:
» ukiad petli indukcyjnych o funkcji Zgdania lub wydiuzenia Swiatla zielonego
» system wideo detekcii Autoscope RackVision
Przyieto jako ogélng zasade stosowanie pierwszych petli od linii zatrzymania jako indukcyjnych a
pozostalych jako wirtuatnych.



Na planie sytuacyinym / rys. 2/ i w tabeli nr 1 przedstawiono lokalizacje w/w elementéw oraz ich
parametry i przeznaczenie.

Z uwagi na specyfike sterowania na skrzyzowaniach z wyspa centralng o szerokich wyspach na wiotach
( kroikie czasy ewakuacii pieszych | mozliwosé akumulacji pieszych) nie zastosowano detektorow dla
pieszych.

Petle indukcyjne iub wirtualne / ukfad potréjny / umieszczone w nawierzchni na wlotach zewnegtrznych

speiniajg nastepujace funkdje:

« Petla krotka-nr1 /pierwsza od linii zatrzymania/-2adanie $wialta zielonego oraz pomiary ruchu

e Petla dluga —nr2 / Srodkowa / -zgdanie Swiatta zielonego, zadanie wydluzenia $wiatla zielonego w
przedziale G min-max na okres potrzebny do obsiugi pojazdéw znajdujacych sie pomiedzy linig
zatrzymania a petlg nr 3

® Petla krotka —nr3 / najdalsza od linii zatrzymania / -zadanie wydhizenia Swiatta zielonego w oparciu
0 badanie natezenia ruchu

Wzbudzenie petli nr 1 powoduje Zgdanie otwarcia grupy przez sterownik. Po otwarciu grupy na czas

G 2 i Sterownik bada zajetoS¢ pasa ruchu poprzez petle nr 2 i 3. Wydtuzanie otwarcia grupy nastepuje

poprzez detekcje pgtli nr 3 do czasu G, . Brak wzbudzenia iej petli przez czas ustalonego opdznienia

1 2+3s{ powoduje podjgcie decyzji przez sterownik 0 zamknieciu grupy. Nastepnie sterownik sprawdza

zajetoss pethi nr 2. Dopiero brak jej wzbudzenia przez czas op6Znienia / 2+3s/ powoduje podjecie

decyzji o zamknieciu wiotu.

System wideo detekgji Autoscope Rack Vision bedzie speiniat funkcjg detekeji poprzez ukiad petli

wirtualnych.

Petle wewngtrzne wirtualne bedg kontrolowac obszar wewnatrz skrzyzowania i w przypadku jego

zajetosci bedzie wydiuzany czas zielony grup wewnetrznych.

Detekiory kolowe (,37) 0833, 0823, 0813, oraz 0413, 0423, 0433 rejestrujg (poprzez wystgpienie luki
czasowej mniejszej niz 3' ) zapotrzebowania na wystgpienie lub kontynuacje fazy | , natomiast poprzez
jednoczesne wystapienie luk czasowych wigkszych lub réwnych 3’ spetnienie warunku zakonczenia
fazy l.

Detektory kotowe (,3" 0633, 0623, 0613, oraz 0213, 0223, 0233 rejestrujg (poprzez wystgpienie luki
czasowej mniejszej niz 3' ) zapotrzebowania na wystgpienie lub kontynuacije fazy 1l , natomiast poprzez
jednoczesne wystapienie luk czasowych wigkszych lub réwnych 3’ spelnienie warunku zakoniczenia
fazy il.

Detektory kolowe (2 0832, 0822, 0812, oraz 0412, 0422, 0432 rejestrujg zapotrzebowanie na
wystapienie lub kontynuacie fazy | Jednoczesne wysiapienie luk czasowych na wiw detekiorach po
uplywie czasu minimalnego G ; o;; 0znacza brak zapotrzebowania na kontynuacje fazy (u: ) i
mozliwosc przejscia do kolejnych faz.

Deiekiory kotowe (,.27) 0612, 0622, 0632, oraz 0212, 0222, 0232 rejestrujg zapoirzebowanie na
wystgpienie lub kontynuacje fazy I Jednoczesne wystgpienie luk czasowych na wiw detektorach po



uplywie czasu minimalnego G ; n, 0znacza brak zapotrzebowania na kontynuacje fazy (tu: 1) i
mozliwosé przejscia do kolejnych faz.

Detektory kotowe (17) 0811, 0821, 0831, oraz 0411, 0421, 0431 rejestrujg zapotrzebowanie na
wystgpienie fazy [

Detektory kotowe (,17) 0611, 0621, 0631, oraz 0211, 0221, 0231 rejestrujg zapotrzebowanie na
wysigpienie fazy Il

Detektory kolowe (,wewnetrzne™ 0301 i 6302 oraz 0701 i 0702 rejestrujg (poprzez wysigpienie luki

czasowej mniejszej niz 2' - na parze petli) zapotrzebowanie na wystagpienie/wydiuzenie fazy la,

natomiast poprzez jednoczesne wystgpienie luk czasowych wigkszych lub rdwnych 2° {para petili)

spetnienie warunku zakonczenia fazy la.

Detektory kotowe (\wewnetrzne”) 05011 0502 oraz 0101 i 0102 rejestrujg (poprzez wysigpienie Juki

czasowej mniejszej niz 2’ - na parze petli) zapotrzebowanie na wystgpienie/wydluzenie fazy lla,

natomiast poprzez jednoczesne wystgpienie luk czasowych wigkszych fub réwnych 2' (para petli)

spetnienie warunku zakoriczenia fazy lla.

Petle indukcyjne zostang wykonane jako zwoje kablowe (minimum 4 zwoje) zatopione w nawierzchni

jezdni

TABELA NR 1 - ZESTAWIENIE ELEMENTOW DETEKCJI

Nr Nr Nr detekiora Odlegiosé od Wymiary
grupy sygnalizatora linii zatrzymania dtug. x szer. uwagi
(m) (m)
1 K1, Kip, Kipl 0101 25,0 1,0x8,0 Wirtualna
0102 28,0 1,0 x 86,0 Wirtualng
2 K11, Kilp, Ktip1 D-0211 1,0 0,7 x 3,0 skosna | Indukcyjna
0212 53,0 1,0 x 16,0 Wirtualna
0213 53,0 1.0x 16,0 Wirtualna
D-0221 1,0 0,7 x 3,0 skoéna | Indukcyjna
’ 0222 53,0 1,0x16,0 Wirtualna
0223 53,0 1,0x 16,0 Wirtualna
D-0231 1,0 0,7 x 3,0 skosna | Indukcyjna
0232 53,0 1,0x 18,0 Wirtuaina
0233 53,0 1,0x 16,0 Wirtualna
3 K2, K2p, K2p1 0301 17,0 1,0x 8.0 Wirtualna
0302 20,0 1,0x86,0 Wirtualna
4 K12, K12p, K12p1 - D-0411 1,0 0,7 x 3,0 skosna | Indukcyjna
0412 53,0 1,0x 16,0 Wirtualna
0413 53,0 1,0x 16,0 Wirtuzlna
D-0421 1,0 0,7 x 3,0 skosna | Indukcyjna




10

11

12

13

14

15

16

17

18

19

20

K3, K3p, K3p1

K13, K13p, K13p1

K4, Kdp, K4p1

K14, K14p, K14p1

Pitab
P11cd
P12a, PR12b, R12a
P12¢, PR12d, R12¢
P13a,b
Pi3cd
F"Itia,b
P14c d
Ki1s
K12s
Ki3s

Kids

0422
0423
D-0431
0432
D433

0501
0502

D-0611
0612
0613

D-0621
0622
0623

D-0631
0632
0633

0701
0702

D-0811
0812
0813

D-0821
0822
0823

D-0831
4832
0833

53.0
53,0
1,0
53,0
53,0

24.0
27,0

1,0
53,0
53,0

1,0
53,0
53,0

1,0
53,0
53,0

16,0
19,0

1,0
53,0
53,0

1,0
53,0

53,0

1.0
53,0
53,0

1,0 x186,0
1,0x 16,0
0,7 x 3,0 skosna
1,0x16,0
1,0x16,0

1,0x 8,0
1.0x6,0

0,7 x 3,0 skoéna
1,0x 18,0
1,0 x 16,0

0.7 x 3,0 skosna
1,0x 16,0
1,0x16,0

0,7 x 3,0 skosna
1,0x 16,0
1,0x16,0

1,0x8,0
1,0x6,0

0,7 x 3,0 skosna
1,0x 16,0
1,0x 16,0

0,7 x 3,0 skosna
1,0x 16,0
1,0x 16,0

0,7 x 3,0 skosna
1,0x16,0
1,0x16,0

Wirtualna
Wirtualna
indukcyjna
Wirtualna
Wirtualna

Wirtualna
Wirtualna

Indukcyjna
Wirtualna
Wirtualna
Indukecyjna
Wirtualna
Wirtualna
Indukeyjna
Wirtuaina
Wirtualna

Wirtualna
Wiriualna

Indukcyina
Wirtualna
Wirtualna
Indukcyjna
Wirtualna
Wirtualna
Indukeyjna
Wirtualna
Wirtualna




Kamery zostang zamontowane na wysiegnikach. Muszg one posiadac sztywnosé gwarantujacy brak

przesuwu obrazu.

Kam.1, kam.3:

kam. 1, (kam.3)
A .
.
\'\
] \\ O
i S .}
r‘; \\\ 0
|
| A
Minimum 7,3m ',' "‘\_\
| -‘\‘
Mifﬁmum 7.0m .
{ .\"\\
{ N
H
A v | 1 |
Kam.2, kam.5:
A
2] 3
O = -
i o <
N
AN
j ™
:f .,
. .
i .
Minimum 7,50 i \\
ig N
i ™.
I\/ﬁ?:limum 7.0m -
v -4 | j




Kam.4, kam.6:

Kam.4

Minimpum 7.5.m

Zaprojektowany ukiad detekeyjny umozliwia stosowanie sterowania akomodacyjnege oraz prowadzenie
pomiaréw ruchu /poprzez petie kritkie/.

Konstrukcja stupa i wysiegnika powinna zapewnia_ maksymaing sztywnos¢ oraz brak mozliwosci
kotysarnia wywotanego przez podmuchy wiatru. Wskazane jest zastosowanie specjalnych wspormikow
{(ifiub odciggow) usziywniajgcych.

CZASY MIEDZYZIELONE
W zwiagzku z opracowaniem diagramu sterowania dokonano obliczen czasow migdzyzielonych przy
nastepujacych zatozeniach:

Pojazdy Ve = 50 km/h
Vd = 60 km/h (mozliwos¢ przekraczania predkosci, korzysine dla
obliczen)
Piesi Vp = 1.4mfs

W obliczaniach’ uwzgiedniono diugoscE pojazdow 1,=10,0m

Na podstawie tych zalozert oraz wyliczonych dlugosci drdg dojazdu i ewakuacji dokonano obliczen
czasow miedzyzielonych - rys. nr 7, tabela nr 2 oraz sporzadzono tablice grup kolizyjnych i czasow
miedzyzielonych - rys. nr 6 '

W tablicy czaséw miedzyzielonych uwzgledniono wymoég WDiIM UM Lublin zabezpieczenia przed
naktadaniem sie sygnatow z6tto/czerwonego i zéltego odpowiednio zwigkszajgc czasy dia grup
kolizyjnych do min. 5 5

W celu zapewnienia bezpieczenstwa pieszym i pojazdom, dla kidrych wyswietlany jest sygnai zielony
strzaiki jazdy warunkowej bedg wySwietlane przy braku sygha{u zielonego grupy podstawowej i ich
oiwieranie bedzie opdzZnione {minimum 4s) w stosunku do kolizyjnego przejscia i grupy kotowej.



Obijiczenia czasow miedzyzielonych grup kolizyjnych

itm=tz+teid
te=(Se+lp)iVe
td=0 -dla strumieni pieszych Tabela 2
td=Sd/Vd+1 -dla strumieni pojazdow
Elsnera - Choiny - Zwigzkowa - Szeligowskiego

Numer | Numer Czas Droga Dlugost Predkosc Droga Predkosé Czas Przyjety
ityp | ityp | Sw. zéltego | ewakuacji pojazdu ewakuacji dojazdu dojazdu m-zielony czas
grupy | grupy tz /s/ Se /m/ ip fm/ Vefmis/ | Sd/m/ } Vvd/m/sf | tm/s/ m-zielony
ewak_ | dojazd, tm fs/

pojazd - | pojazd
Ki1a| K2a 3,00 32,30 10,00 13,88 29,90 16,66 3,25 4
Ki1a| K2a 3,00 25,10 10,00 13,89 21,80 16,66 3,22 4
Kila| Kza 3,00 21,20 10,00 13,89 15,70 16,66 3,30 4
Kila} K2b 3,00 35,70 10,00 13,89 29,70 16,66 3,51 4
Kila} K2b 3,00 25,20 10,00 13,89 15,60 16,66 3,60 4
Kila} K2c 3,00 41,90 10,00 13,89 23,40 16,66 433 5
K11b| K2a 3,00 19,50 10,00 13,89 11,70 16,66 342 4
Ki1b} K2b 3,00 23,50 10,00 13,89 11,60 16,66 3,72 4
Ki1b} K2c 3,00 33,30 10,00 13,89 14,00 16,66 4.28 5
Ki1b} K2c 3,00 42,00 10,00 13,89 21,40 16,66 4,45 5
Ki11c}| K2a 3,00 18,00 10,00 13,89 7,70 16,66 3,55 4
Klic} K2b 3,00 22,00 10,00 13,88 7,60 16,66 3,85 4
Kilc} K2c 3,00 28,60 10,00 13,89 7,60 16,66 432 5
Kilcj K2c 3,00 30,40 10,00 13,89 8,80 16,66 4,38 5
Kilc} K2c 3,00 35,60 10,00 13,89 19,50 16,66 411 5
K2a | K11a 3,00 29,90 10,00 13,88 32,30 16,66 2,93 3
K2a | Kita 3,00 21,80 10,00 13,89 25,10 16,66 2,78 3
K2a | Ki11a 3,00 15,70 10,00 13,88 21,20 16,66 2,58 3
K2b | Ki1a 3,00 29,70 10,00 13,89 35,70 16,66 2,72 3
K2b | Ki1a 3,00 15,60 10,00 13,89 25,20 16,66 2,33 3
K2c | K1ta 3,00 23,40 10,00 13,89 41,90 16,66 1,89 2
K2a | K11b 3,00 11,70 10,00 13,89 19,50 16,66 2,39 3
K2b | K11b 3,00 11,80 10,00 13,88 23,50 16,66 214 3
K2¢ | K11b 3,00 14,00 10,00 13,88 33,30 16,66 1,73 2
K2¢ | K11b 3,00 21,40 10,00 13,89 42,00 16,66 1,74 2
K2a | Ki1c 3,00 7,70 10,00 13,89 18,00 16,66 219 3
K2b | Klic 3,00 7.60 10,00 13,89 22,00 16,66 1,95 2
K2ec | Kiic 3,00 7,60 10,00 13,89 28,60 16,66 1,55 2
K2c | K11c 3,00 3,80 10,00 13,89 30,40 16,66 1,53 2
K2c | Ki1c 3,00 19,50 10,00 13,89 35,60 16,66 1,99 2
K12a| K3a 3,00 21,00 10,00 13,89 12,30 16,66 3,49 4
K12a| K3a 3,00 23,20 10,00 13,89 18,40 16,66 3,29 4
K12a| K3a 3,00 26,40 10,00 13,89 23,30 16,66 3,22 4
K12a| K3b 3,00 24,50 10,00 13,89 12,30 16,66 3,75 4
K12a| K3b 3,00 31,70 10,00 13,89 25,80 16,66 3,45 4
K12a| K3c 3,00 49,50 10,00 13,89 21,70 16,66 4,98 5
K12b| K3a 3,00 20,80 10,00 13,89 8,70 16,66 3,70 4
K12b| K3b 3,00 24,30 10,00 13,88 8,70 16,66 3,95 4
K12b| K3c 3,00 41,40 10,00 13,89 13,00 16,66 492 5
K12b| K3c 3,00 48,10 10,00 13,89 17,10 16,66 5,16 5]
Ki12c| K3a 3,00 20,80 10,00 13,89 5,10 16,66 3N 4
Ki12¢| K3b 3,00 24,30 10,00 13,89 5,10 16,66 4,16 5
Ki12c| K3c 3,00 37,00 10,00 13,89 7,70 16,66 4,92 5
Kil2c| K3c 3,00 39,860 10,00 13,89 9,40 16,66 5,01 5]
Ki2c] K3c 3,00 48,70 10,00 13,89 17,30 16,66 518 6




K3a
K3a
K3a
K3b
K3b
K3c
K3a
K3b
K3c
K3c
K3a
K3b
K3c
K3c
K3c

K13a
K13a
K13a
K13a
K13a
K13a
K13b
K13b
K13b
K13b
Ki3c
K13c
K13c
K13c
Ki13c

Kda
Kda
Kda
K4b
K4b
K4c
Kda
K4b
Kdc
K4c
Kda
K4b
K4b
K4b
K4b

K14a
K14a
K14a
K14a
Ki14a
K14a
K14b
K14b
Ki14b
K14b

Kiza
K12a
K12a
K12a
Ki12a
K12a
K12b
K12b
K12b
K12b
Ki12c
Ki2c
Ki2c
Ki2c
Kiz2c

K4a
K4a
Kda
K4b
K4b
Kdc
K4a
K4b
Kac
K4c
Kda
K4b
K4b
K4b
K4b

K13a
K13a
K13a
K13a
K13a
K13a
K13b
K13b
K13b
K13b
K13c
K13c
Ki3c
K13c
K13c

Kia
Kia
Kta
K1b
Kib
Kilc
Kia
Kib
Kilc
Kic

3,00
3,00
3,00
3,00
3,00
3,00
3,00
3,00
3,00

3,00

3,00
3,00
3,00
3,00
3,00

3,00
3,00
3,00
3,00
3,00
3,00
3,00
3,00
3,00
3,00
3,00
3,00
3,00
3,00
3,00

3,00
3,00
3,00
3,00
3,00
3,00
3,00
3,00
3,00
3,00
3,00
3,00
3,00
3,00
3,00

3,00
3,00
3,00
3,00
3,00
3,00
3,00
3,00
3,00
3,00

12,30
18,40
23,30
12,30
25,80
21,70
8,70
8,70
13,00
17,10
5,10
5,10
7,70
9,40
17,30

24,70
28,40
35,80
28,90
40,60
44,40
22,60
26,80
34,80
40,00
20,30
23,80
29,20
31,80
40,90

15,10
20,60
28,70
15,50
30,40
25,00
11,40
11,80
15,20
18,90
7,30
7.60
9,30
11,00
16,50

20,80
23,20
28,10
24,40
33,10
49,20
20,40
24,00
40,10
45,30

10,00
10,00
10,00
10,00
10,00
10,00
10,00
10,00
10,00
10,00
10,00
10,00
10,00
10,00
10,00

10,00
10,00
10,00
10,00
10,00
10,00
10,00
10,00
10,00
10,00
10,00
10,00
10,00
10,00
10,00

10,00
10,00
10,00
10,00
10,00
10,00
10,00
10,00
10,00
10,00
10,00
10,00
10,00
10,00
10,00

10,00
10,00
10,00
10,00
10,00
10,00
10,00
10,00
10,00
10,00

13,89
13,89
13,89
13,89
13,89
13,89
13,89
13,89
13,89
13,89
13,89
13,89
13,89
13,89
13,89

13,89
13,89
13,89
13,89
13,89
13,89
13,89
13,89
13,89
13,89
13,89
13,89
13,89
13,89
13,89

13,89
13,89
13,89
13,89
13,89
13,89
13,89
13,89
13,89
13,89
13,88
13,89
13,89
13,89
13,88

13,89
13,89
13,89

113,89

13,89
13,89
13,89
13,89
13,89
13,89

21,00
23,20
26,40
24,50
31,70
49,50
20,80
24,30
41,40
48,10
20,80
24,30
37,00
39,60
48,70

15,10
20,60
28,70
15,50
30,40
25,00
11,40
11,80
15,20
18,90
7.30
7.60
9,30
11,00
16,50

24,70
28,40
35,80
28,90
40,60
44,40
22,60
26,80
34,80
40,00
20,30
23,80
29,20
31,80
40,90

12,30
18,70
25,10
12,30
27,70
23,40
12,30
12,30
14,10
19,40

16,66
16,66
16,66
16,66
16,66
16,66
16,66
16,66
16,66
16,66
16,66
16,66
16,66
16,66
16,66

16,66
16,66
16,66
16,66
16,66
16,66
16,66
16,66
16,66
16,66
16,66
16,66
16,66
16,66
16,66

16,66
16,66
16,66
16,66
16,66
16,66
16,66
16,66
16,66
16,66
16,66
16,66
16,66
16,66
16,66

16,66
16,66
16,66
16,66
16,66
16,66
16,66
16,66
16,66
16,66

2,34
2,65
2,81
2,13
2,67
1,31
2,10
1,89
117
1,06
1,84
1,63
1,05
1,02
1,04

3,59
3,53
3,57
3.87
3,82
4,42
3,66
3,94
4,31
447
3,74
3,88
4,26
435
4,67

2,32
2,50
2,64
2,10
247
1,85
2,i8
1,96
1,73
1,68
2,03
1,84
1,64
1,60
1,45

3,48
3,27

- 3,24

3,74
3,44
4,86
3,45
3,71
4,76
4,92
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K1l4c
Kl4c
Kidc
Ki4c
Kildc

Kla
Kla
Kla
Kib
Kib
Kilc
Kia
Kib
Kic
Kic
K1la
K1ib
Kic
Kic
Kic

Ki2
K12

K4
K4
R1i2ab|
R12ab)
R12cd
R12cd
K11
K11

Kt
K1

Ki2
K12

K13
K13

K3
K3

K14
K14

K1ia
Kib
Kic
Kic
Kic

K14a
K14a
Kida
K14a
Ki4a
K14a
K1i4b
Ki4b
K14b
K14b
Kid4c
K14c
K14c
Ki4c
Kil4c

R12ab
R12ab

R12cd
R12cd
K12
K12
K4
K4
P11ab
P11ab

P13cd
P13cd

P12ab;
P12ab;

P14cd
P14cd

P13ab
P13ab

Picd
Ptcd

P14abj

P14ab

3,00
3,00
3,00
3,00
3,00

3,00
3,00
3,00
3,00
3,00.
3,00
3,00
3,00
3,00
3,00
3,00
3,00
3,00
3,00
3,00

pojazd -
3,00
3,00

3,00
3,00

rower -
0,00
0,00

0,00
0,00

pojazd -
3,00
3,00

3,00
3,00

3,00
3,00

3,00
3,00

3,00
3,00

3,00
3,00

3,00
3.00

20,10
23,70
35,20
37,10
42,70

12,30
18,70
25,10
12,30
27,70
23,40
12,30
12,30
14,10
19,40
5,30
5,30
8,20
9,40
14,10

rower
8,50
12,60

28,70
31,20

pojazd
11,40
12,40

11,80
11.50

pieszy
4,30
10,60

22,10
28,10

3,00
9,00

30,80
36,80

4,60
10,70

23,30
29,30

300
9,00

10,00
10,00
10,00
10,00
10,00

10,00
10,00
10,00
10,00
10,00
10,00
10,00
10,00
10,00
10,00
10,00
10,00
10,00
10,00
10,00

10,00
10,00

10,00
10,00
0,00
0,00
0,00
0,00
10,00
10,00

10,00
10,00

10,00
10,00

10,00
10,00

10,00
10,00

10,08
10,00

10,00
10,00

13,89
13,89
13,89
13,89
13,89

13,89
13,89
13,89
13,89
13,89
13,89
13,89
13,89
13,89
13,89
13,89
13,89
13,89
13,89
13,89

13,89
13,89

13,89
13,89
2,80
2,80
2,80
2,80
13,89
13,89

13,89
13,89

13,89
13,89

13,89
13,89

13,89
13,89

13,89
13,89

13,89
13,89

5,30
5,30
8,20
8,40
14,10

20,80
23,20
28,10
24,40
33,10
49,20
20,40
24,00
40,10
46,80
20,10
23,70
35,20
37,10
42,70

0,00
0,00

0,00

0,00

9,50

12,00
27,90
30,40
0,00

0,00

0,00
0,00

0,00
0,00

0,00
0,00

0,00
0,00

0,00
0,00

0,00
0,00

16,66
16,66
16.66
16,66
16,66

16,66
16,66

16,66

16,66
16,66
16,66
16,66
16,66
16,66
16,66
16,66
16,66
16,66
16,66
16,66

0,00
0,00

0,00
0,00
16,66
16,66
16,66
16,66
0,00

0,00

0,00
0,00

0,00
0,00

0,00
0,00
0,00
0,60

0,00
0,00

0,60
0,00

3,85
411
476
4,83
4,95

2,36
2,67
2,84
2,14
273
1,45
2,38
2,16
1,33
1,31
1,90
1,68
1,20
1,17
1,17

4,40
4,63

5,79
5,97
2,50
2,71
1,58
1,28
4,03

4,48

5,31
5,74

3,04
4,37

594
6,37

4,05
4,49

5,40
5,83

3,94
437
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K4 |P12cdy 3,00 31,70 10,00 13,89 0,00 0,00 6,00 6
K4 |P12cd] 3,00 37,70 10,00 13,89 0,00 0,00 6,43 7
pieszy - | pojazd
P11ab) K11 0,00 11,00 0,00 1,40 3,00 16,66 6,68 7
P11ab) K11 0,00 12,90 $,00 1,40 9,00 16,66 767 8
P1icd] K3 0,00 11,90 0,00 - 1,40 22,80 16,66 6,13 7
Piicd| K3 0,00 10,20 0,00 1,40 28,80 16,66 4,56 5
P12ab] K12 0,00 10,50 0,00 1,40 3,00 16,66 6 7
P12ah} K12 0,00 11,20 0,00 1,40 9,00 16,66 6,46 7
P12cd| K4 0,00 11,40 0,00 1,40 30,90 16,66 5,29 6
P12cd| K4 0,00 11,10 0,00 1,40 36,90 16,66 4,71 5
P13abl K13 0,00 10,50 0,00 1,40 3,00 16,66 6,32 7
Pi3abl Ki3 0,00 11,00 0,00 1,40 9,00 16,66 6,32 7
P13cd| K1 0,00 11,40 0,00 1,40 21,70 16,66 584 6
P13cd] K1 0,00 10,50 0,00 1,40 27,70 16,66 4,84 5
P14ab] K14 0,00 10,50 0,00 1,40 3,00 16,66 6,32 7
P14ab| K14 0,00 10,90 0,00 1,40 9,00 16,66 6,25 7
P14cd| K2 0,00 11,20 0,00 1,40 29,70 16,66 522 6
Pi4cdl K2 0,00 10,70 0,00 1,40 35,70 16,66 4,5 5
XK. xP pumer grupy kotowej lub pieszej
a,b,c oznaczenie pasa ruchu lub sygnalizaiora
Minimalne czasy trwania Swiatla zielonego dia grup pieszych i rowerowych:
GP 9-tzmin= i2,9m /14mfs= 921s przyjeto s 10
GP10 - zmin = 11,3m /1, 4dmis= 8,07 s przyjeto s 9
GP11 - tzmin = 11,2m /1,4mfs= 8,00 s przyjeto s 9
GP12 - izmin = 1t4m /1,4m/s= 814 s przyjeto s 9
GP13-tzmin = 11,0m [f14mfs= 786 s przyieto s 8
GP14 - zmin = 11.4m /1,4m/s= 314 s przyjeto s 9
GP15 - tzmin = 10,9m [1.4m/s = 7.79 s przyjeto s 8
GP16 - tzmin = 11.2m [1.4m/s= 8,00s przyjeto s 9
GP (9+10) - tzmin = 63,0m [f14m/s= 37,86 s przyjeio s 38
GP{11+12) - tzmin = 47.5m /1.4mfs= 33935 przyieto s 34
GP(13+14) - tzmin = 53,0m /14mfs= 3786s przyjeto s 38
GP(15+186) - izmin = 490m /14m/s= 35,00 s przyjeto s 36
GR17 -tzmin= 124m /28m/is= 443 s przyjeto s 5
GR18 -tzmin= 11,9m /2.8mfs = 4,258 przyjeto s 5
GR(17+18) - tzmin = 51,0m /28mfs= 18,21 s przyieto s 19




FAZY RUCHU - ZASADY STEROWANIA
Sygnalizacja pracowaé bedzie jako akomodacyjna cykliczna realizujgc diagramy sterowania fazowo-
grupowego w zaleznosci od zakresu wzbudzen systemoéw detekcji. Oprogramowanie umoziiwiaC bedzie
generowanie programow sygnalizacji w oparciu 0 zgioszenia nadchodzace z systemu detekcii.
VWV projekcie przedstawiono fazy ruchu dla wlotéw obrazujgce mozliwoSci sterowania grupowego
/rys. nr 3/ .Sierownik na podstawie zgtoszen z systemu detekcji bedzie generowat odpowiedni ukfad
grup w kazdej fazie.

» Jezeli efektem skracania czasow Gz bedzie zrealizowanie penego cyklu szybciej niz
obligatoryjny czas cyklu wowczas otwarcie nowego cyklu nastgpi wezesniej bez naliczania
czasu Gz / preferencja grup K11,K13 - wyréwnanie diugosci cyklu/.

» Crzasy Gz grup zewnetrznych moga ulegac wydtuzeniu o 45 w przypadku detekcji na wlocie.
Jezeli efektem tego wydiuzania czasow Gz bedzie zrealizowanie pelnego cykiu w czasie
diuzszym niz obligatoryiny czas cyklu wowczas otwarcie nowego cyklu nastgpi z opdznieniem
kosztem skrocenia Gz fazy nastepne;j.

» Czas olwarcia grup pieszych wynika z czasu przejsc przez jezdnig oraz wydiuzenia tego czasu
w zaleznosci od czasu oiwarcia grup kolowych nie kolizyjnych.

« Sygnalizacja pracowaé bedzie wg tygodniowego harmonogramu sterowania - rys. nr 5.

PARAMETRY STEROWANIA | DETEKTOROW

Dla kazdej z grup w kazdym diagramie okreSlono czasy Swialla zielonego G;, okreslajgc wariosci
podstawowe/ tab.3 /.
Dla kazdego z detektorow okreslone interwaly czasowe okresSlajgce czas oczekiwania na kolejne
wzbudzenie. W celu zdynamizowania pracy sygnalizacji przy wydhuzajgeym sie czasie otwarcia wiotu
okreslono zmienne wartoéci interwaltéw w zaleznosci od uplywu czasu G

« Interwat nr 1 od Gzpn 1 do 50% Gamax

o interwat nr 2 od 50%G 5, d0 100% Gy

Wzbudzenia detekiorow beda kasowane po uplywie 3s od zakorczenia sygnatu zielonego dla petli
kroikiej pierwszej oraz w momencie zakoficzenia sygnatu zielonego dla petli pozostatych.
Pozostale parameiry sterowania przedstawiono w algorytmie sterowania i warunkach logicznych i
czasowych sterowania.
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Warunki logiczne do algorytmu sterowania.

L1a

wzbudzenie co najmniej jednego delektora 701, 702,

I2a - wzbudzenie co najmniej jednego detektora 101, 102,
L3a - wzbudzenie co najmniej jednego detektora 301, 302,

L4a - wzbudzenie co najmniej jednego detektora 501, 502,

L1tb - wzbudzenie co najmniej jednego detekiora 211, 221, 231,
L2b - wzbudzenie co najmniej jednego detekiora 411, 421, 431,
L3b - wzbudzenie co najmniej jednego detekiora 611, 621, 631,
L4b - wzbudzenie co najmniej jednego detektora 811, 821, 831,

Lic - wzbudzenie co najmniej jednego detektora 212, 222, 232,
12¢ - wzbudzenie co najmniej jednego detektora 412, 422, 432,
L3c - wzbudzenie co najmniej jednego deiekiora 612, 622, 632,
L4c - wzbudzenie co najmniej jednego detektora 812, 822, 832,

l1c - wystepujg jednoczesne luki czasowe na det 212, 222, 232 > 2,
12¢ - wystepujg jednoczesne luki czasowe na det 412, 422, 432 > 2,
L3¢ - wystepuja jednoczesne luki czasowe na det 612, 622, 632 > 2,
Ll4c - wystepujg jednoczesne juki czasowe na det 812, 822, 832> 2

Lid - wysiepujg jednoczesne luki czasowe na det 213, 223, 233 = 3,
L2d - wystepujg jednoczesne [uki czasowe na det 413, 423, 433 > 3,
L3d - wystepujg jednoczesne Iuki czasowe na det 613, 623, 633 > 3,
L4d - wystepuja jednoczesne fuki czasowe na det 813, 823, 833 > 3.

Warunki czasowe do algorytmu sterowania.

Prl Pr2 Pr3
Warunek Opis warunku Wartos¢ |Wartos¢ | Wartosc
Tlamin Minimalny czas trwania fazy Ia 2 2 2
Tlamax Najpozniejsze przejscie z fazy Ta do 1 7 7 7
T1lmin Minimalny czas trwania fazy I 9 9 9
Ti1 Mozliwos¢ wezesniejszego zakonczenia 20 28 35
fazy I (interwat 1)
Tlmax Najpozniejsze przejscie z fazy 1 do Ila 32 40 48
T2amin Minimalny czas trwania fazy Ila 2 2 2
T2amax Najpbzniejsza chwila przejscie z fazy Ha do |40 48 56
I
T2min Minimalay czas trwania fazy II 9 9 )
T21 Mozliwos¢ wezesniejszego zakoficzenia 56 65 80
fazy II (interwat 1)
T2max Najpozniejsza chwila przejscie z fazy I do |61 76 91
Ia
Tc Ostania sekunda cykiu 70 85 100




TABELA NR 3 - PARAMETRY STEROWANIA

Gz (s8)
program  program {program program | program  program
nr0 nr0 nr nri nr2 nr2
nr grupy nr sygn. min max min max min max
1 K1, Kip, Kip1 12 44 12 51 12 59
2 K11, K11p, K11p1 9 37 9 44 9 52
3 K2, K2p, K2p1 16 44 16 52 16 59
4 K12, K12p, K12pi 9 37 9 45 9 52
5 K3, K3p, K3p1 12 44 12 51 12 59
6 K13, K13p, Ki3p1 9 37 9 44 9 52
7 K4, Kdp, Kdapt 16 44 16 52 16 59
8 K14, K14p, K14p1 9 37 9 45 ] 52
9 P11a, P11b 16 44 16 52 16 59
10 P1c, P11d 10 38 10 48 10 53
11 P12a, PR12b, R12a 16 45 16 52 16 60
12 Pi2¢c, PR12d, R12¢ 10 38 10 45 10 53
13 P13a, P13b 16 44 16 52 16 59
14 P13¢, P13d 10 38 10 45 10 53
15 P14a, P14b 16 45 16 52 16 60
16 P14c, P14d 10 38 10 45 10 53
17 K1is 3 35 3 43 3 50
18 K12s 4 3 4 38 4 46
19 K13s 3 35 3 43 3 50
20 Kids 4 31 4 38 4 46
DIAGRAMY STEROWANIA
W projekcie przedstawiono w diagramy sterowania w zaleznosci o sytuacji ruchowej
. programy podstawowe o diugosciach cyklu Tc = 70s, 85s 1 100s akornodowane w ramach
statych cykli,
. jako'program awaryjny nalezy wykorzysta¢ program o dtugosci Tc = 100s

POMIARY RUCHU 1 OBLICZENIA PRZEPUSTOWOSC
Dla okreslenia poprawnosci rozwigzarn dokonano pomniarow ruchu, kiére zamieszczono w dalszej czesci
opracowania, zaé sparzadzone w oparciu 0 nie wykresy zmiennosci ruchu na wlotach skrzyzowania
przedstawiono na rys. nr 9. Do ebliczef przepustowosci przyigto natezenia z godzin szczytu porannego
i popotudniowego Wykonano obliczenia przepustowosci skrzyzowania sterowanego sygnalizacja
Swietlng metoda zalecana przez GDDKIA dla dlugosci Swiatia zielonego o Sredniej dtugosci -
rownomieme roziozenie doplywdw. Parametry geometryczhe skrzyzowania do obliczen przepustowosci
przedstawiono na rys. nr 8. Wyniki obliczen przedstawiono w dalszej czesci projekiu.



WSPOLPRACA Z SASIEDNIMI SYGNALIZACJAMI

Zgodnie z warunkami Zamawiajgcego projekiowana sygnalizacja $wietina na skizyZowaniu ulic:~
Elsnera — Choiny — Zwigzkowa - Szeligowskiego bedzie pracowata jako skoordynowana w ciagu ulicy
Szeligowskiego. Obecnie funkcjonujg na niej dwie sygnalizacje. W odlegtosci ok. 200m, w kierunku
poludniowym, zlokalizowane jest skrzyzowanie ulic: Szeligowskiego — Miodej Polski — Czapskiego, a
dalej w odleglosci ok. 470m , w kierunku potudniowym, zlokalizowane jest skrzyzowanie ulic:
Smorawiniskiego - Szeligowskiego

Ostatnie z wymienionych skrzyzowan jest koordynowane w ciggu ul. Smorawinskiego.

Projektowana koordynacja bedzie realizowana w cyklach o diugosci 70s, 85s,100s. Dla kazdego ze
skrzyzowari i programow ustalono odpowiedni offset

CYKL
SKRZYZOWANIE 70s 85s 100s
Smorawinskiego - Os Os Os
Szeligowskiego
Szeligowskiego - 325 38s 40s
Czapskiego
Szeligowskiego — Choiny 35s 425 48s
- Elsnera - Zwigzkowa

Offsety okresiono wzgledem poczgtku Swiatta zielonego w grupie kolowej na skrzyZowaniu ulic:
Smorawifiskiego — Szeligowskiego, ktore bedzie generowalo sygnat koordynagcii dla ul. Szeligowskiego
(sterownik nadrzedny)

Zaprojektowane sterowanie cykliczno — grupowe bgdzie realizowaé programy o ustalonej dtugosci cyklu
zgodnie z realizowanymi programami na calym ciggu. Ze wzgledu na wyposazenie sygnalizacji w peten
system detekcji bedzie ona miata mozliwo$¢ wydiuzania jub skracania diugosci sygnatdw Swietinych
wyrownujac zawsze dlugos¢ cyklu w cyklu realizowanym lub nastepnym do cyklu koordynacii.

WYMOGI SPRZETOWE

1. Zastosowane sterowniki musza spemiaé wymogi zawarte w Rozporzadzeniu z punkiu 1.
2. Zastosowany, osprzet winien spemiaé wymogi zawarte w warunkach Wydziatu Drog i Mostow UM
Lublin.



ZESTAWIENIE MATERIALOW

ZESTAWIENIE SYGNALIZATOROW

Nr Rodzaj liose
sygnalizatora sygnalizatora sztuk
K1i, Ki1p, Kip1 sygnalizatory typu S1
K2, K2p, K2Zp1 3 x @ 300 mm 20
K3, K3p, K3p1 soczewki agolne
K4, Kdp, Kép1
K11p, K11p1
KiZ2p, K12p1
K13p, K13p1
K14p, K14p1
Ki1, K11s sygnalizatory fypu S2
K12, K12s 3x@G300mm+1x@ 200 mm 4
K13, K13s soczewki ogolne + soczewki dopuszczajace skrecanie
K14, K14s w kierunku wskazanym strzatkg
P11a, b, c, d sygnalizatory typu 85
P12a. ¢ 2 x & 200 mm 14
P13a, b, c, d soczewki dla pieszych
P14a, b, ¢, d
R12a sygnalizatory typu S6
R12c 2 x @ 200 mm 2
soczewki dia rowerzystow
PR12b sygnalizatory typu S5/56
PR12d 2 x @ 200 mm 2

soczewki dla pieszych i rowerzystow -




ZESTAWIENIE OZNAKOWANIA PIONOWEGO

Oznaczenie

llosé sztuk

Parametry/
Grupa wielkoScifUwagi

A-7
A-29
D-2

Montaz nowych znakéw
Gr. Srednie

B-6, Déb
C13/16
B-2

Demontaz istniejgcych znakdw
i montaz na wysiegnikach
przy masziach sygnalizacyjnych

C-13a

Demontaz

A-12b
B-2
B-35
B-36
c-9
Cc-12
C-13/16

D-3
D-6
D-6b
D-15
E-3
F-10
" U-5a

b
(8]

NN N W N~ B oD N =2 Ao

e
QW

Oznakowanie istniejgce
pozostajgce




ZESTAWIENIE OZNAKOWANIA POZIOMEGO

Oznaczenie Dlugosé Obmiar Uwagi
Hosé
(m/m2/szt) m’
P—7b 147 3528 Oznakowanie
zmienione
P-8a 8 + 8 odn. 19,36 w stosunku
P-8b 4 + 4 odn. 11,92 do istniejgcego
P_8f 4 odn. 8,76 iub odnawiane
P-14 43 18,00
P-21a 182 69,16
odn. punktowe - 10,00
P-1b 138 1.5
P-1c 780 o4 Oznakowanie
P-1d 45,5 28 zgodne z
P-—2a 115 13,8 istniejgoym
P-2b 113 27,2
P-3b 245 44 1
P-6 200 16
P-—Ta 264 32
P-7b 270 65
P-—8a 18 22
P—8b 22 32,8
P-8f 18 394
P-9 6 25
P—-10 - 265
P-11 - 55
P-13 a0 23,6
P - 14 42 15,8
P -21 - 111
Opracowat;
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A
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#gr ini. Mirosfaw Kaczor



2. POMIARY RUCHU.

Stan nawierzchni

Uwagi:

mokra

opady Sniegu , pegodnie

Zakiad Ustug Profesjonalnych

KAMAK S.C.

Arkusz?
Obiekt Skrzyzowanie ulic: Choiny-Zwigzkowa-Szeligowskiego Data:11-03-2009
! Wiol ulicy: Choiny - w lewo Dzien: Sroda
Rodzaj wspbdlcz.§ godz pomiaru] godz. {pomiaru] godz. |pomiaru] godz. jpomiaru) godz pomiarul godz, { pomian)]
pojazdu ]06.00 07.00]07.00{08.00{ 08.00{ 09.00}09.00] 10.00] 10.00 11.00011.00}12.00
poj.rz. poj.um.“ polrz. | poj.um. || pojrz. { poi.um.|| pojoz |po].um. poj.rz. poj.um.“ poj.rz. | poj.um.
A 1.6 8f 12,8 Bl 96 8] 12,8 71 11,2] B 98 6] 986
Ap 2.2 0] 0,0 4] 3,8 o] 00 0f 00 0] 0.0 0| 0,0
O 1 102]102,04 100]100,0] 130} 130,0 99{ 99,0 81| 81,0 758} 75,0
D 1 6 8640 6] 60 12| 12,0 10| 10,0 71 1,0 6{ B0
C 16 o] 0,0 o] 00 0| o0.0] 0] 0,0 0] 0,0 0] 00
Cp 2.2 0] 00 0] 00 0 0,0 py 00 0] 0.0 0l 0,0
M. 0,3 o} 0.0 of DO 0y 0,0 0y G0 0 0,0 of 00
R 0,3 gl 00 0| 0,0 0] 00 0| 00 ol 0,0 0] 00
Ck 4 0] 0,0 0] 00 of 0,0 0] 0,0 0] 040 0] 0,0
SUMA 116 121 116] 124] 150 155| 116| 120 94 98 87 91
Piesi 19 70 52 49 68 53
Rodzaj wsphicz } godz pomians} godz. Jpomiar] godz. pnmiarul godz. pomiarul godz. |pomiaru| godz. |pomiaru]
pojazdu §12.00]13.00}13.00| 14.00] 14.00 15.00] 15.00{ 16.00] 16.00] 17.00{17.00{ 18.00
[ pojIz. |poj.um. poj.rz. | polum.d| pojrz. poj.um.l poj.rz. ]pcj.urn." pojIZ. |poJ.urn.|| poj1z 1poj.um.
A 1,6 6] 956 4 64 3] 12,8 10| 16,0 10{ 16,0 8| 12,8
Ap 22 0y 00 2] 44 of 0,0 21 44 1 22 0} 0.0
O 1 113{113,0] 121]121,0] 173} 173,0] 184} 184,0] 148|148,0] 135/4350
D 1 5] 5,0 6] 6,0 4 4.0 10] 10,0 3 30 4 4,0
C 1,6 g 0,0 g 0,0 21 3,2 21 3,2 1 1,6 1 1.6
Cp 2.2 o} 00 0l 00 ol 0,0 o] 00 o] 00 ol 80
M. 0,3 0] 00D o] 00 gf 00 o 00 0l 0.0 0| 0.0
R 0,3 o] 0.0 0] 00 0f 0,0 0y 00 0y 0,0 o] 0,0
Ck 4 o] 00 o| oo o] 00 ol ool o] 00 o] oo}
SUMA 124{ 428| 133{ 138} 187 193; 208 218] 163] 17| 148| 153
Piesi 56 69 62 B6 69 61
Rodzaj wsp6icz.] godz {pomiany] godz {pomiand godz |pomiary] godz. pomiaru] godz |pomiany godz. |pomian]
pojazdu 18.00{19.00]19.00{20.00§20.00{21.00} 21.00}22.00
polrz. | pojum.}| pojrz. | pojum.|| pojrz | pojum.| pojrz | pojum.{j pojrz | pojum.lj polz | pojum.
A 1,6 6 986 6| 986 p] 0.0 0 g )
Ap 2,2 0| 00 0] 00 ol 0,0 0 0 0,
0 1 119 119,0] 91| 91,0 0} 00 0 0 0
D 1 4| 4.0 21 20 0] 0,0 0 0 0
C 1.6 of 00 0f 0,0 D] 0,0 0 OI o)
Cp 2.2 03 00 0f 0,0 0] 0,0 0 ] 0
M. 0,3 0] ©,0 01 00 0of 0,0 0 0 0
R 0,3 0] 0.0 o] 0,0 o 0,0 0 0 0
Ck 4 gl 0,0 0| 00 o] 00 0 0 0
SUMA 129 133 99| 103 0 0 (1] 0 0 0 0 0
Piesi 42 30 .
Zestawienie
Temperatura od-5°"Cdo-2°C

20-358 Lublin
ul.Kosmonautow 33

llost pojazdow:

ipoj.rzecz. -

1870} poj.umowne - 1846]

Strona 1



Arkusz2

Obieli  Skrzyzowanie ulic: Choiny-Zwigzkowa-5zeligowskiego Data:11-03-2008
Wiot ulicy: Choiny - proslo Bziefr: Sroda
Rodzaj wspblcz. | godz pomiaru] godz. pomiarul godz. {pomtars} godz. pnmiarul godz. | pormiary] godz. |pomian
pojazdu | 06.00 07.00]07.00{08.00] 08.00] 09.00] 09.00 10.00] 10.00{11.00} 11.00{ 12.00
pojsz. | pojum.|| pojrz. poj.um.| pojsz | polum.j| pojsz §pojum.j| poj.iz | poj.um.|i pojrz | poj.am.
A 1,6 3] 48 10| 16,0 10] 18,0 8| 128 7 11,2 7} 11,2
Ap 22 2| 44 g 0,0 o 0,0 0l 00 o 00 0l 0,0
O 1 280| 280,0f 494 494,0] 410! 410,0] 370{370,0] 310|310,0f 280| 280,0
D 1 8 8,0 141 14,0 18] 18,0 15] 15,0 8 80 7i 7.0
C 16 2 32 3] 4.8 3] 4.8 20 3.2 11 1.6 0 0,0
Cp 22 0 0,0 17 22 0] 00 0f 0,0 0| 4.0 gl 0,0
M. 0,3 0| 0,0 0] 0,0 0f 0,0 o] 00 0t 00 6f 0,0
R 0,3 of 0,0 0] 0,0 ol 00 0| 00 0] 08 0j 0,0
Ck 4 g 0,0 0y 0,0 0 D,OI 6| 00 ol 00 ol o0
SUMA 295 300§ 5221 531 441 449] 395] 401 326| 331 294 298
Piesi
Rodzaj wspolcz ) godz |pormiaru] godz. [pomiany] gedz ipomisn] godz. |pomin) gedz. pomiaru] godz. {pomiaru}
pojazdu 112.00]|13.00]13.00}14.00{14.00{15.060§15.00| 16.001 16.00 17.00]17.00{ 18.00
ﬁ)oj.rz. pojl.um.{| pojrz Ipoj.um.“ poj.iz. [poj.um-| pojiz. | poj.um.|| pojrz poj.um." poj.rz. |po].um.
A 1,8 7V 11,2 8] 12,8 8f 128 10] 16,0 0] 16,0 10| 18,0
Ap 22 ol 00 o] 00 1| 22 o| 00 o| 00 0] 00
O 1 200{ 200,0] 300| 300,00 310|310.0] 328|328,0] 405|405,0] 399}399,0
D 1 71 7.0 8] 80 8| 80 8 60| 20| 200{ 18] 180
C 1,6 0f 00 2l 3.2 gf 0,0 2] 3.2 2{ 3.2 2] 32
Cp 2,2 0| 00 0} 00 2l 44 ol 00 0| 0.0 0] o0
M. 0,3 o 0,0 0l 00 0 0,0 0| 0,0 0] 00 0| 0.0
R 0,3 o] 00 0] 00 ol 0,0 gl 00 ol 00 ol 0,0
Ck 4 o] ool o oo o o0 o oo o oo o 00
SUMA 304| 308| 318 324] 329] 337] 346] 353| 437| 444| 429| 436
Piesi g 3
Rodzgj wspicz.] gode. {pomiaru] gedz. |pomiany godz. |pomiaru] godz. pc:miarul godz. |pomiaru] godz. §pomiaru}
pojazdu 18.00]19.00] 19.00120.00{20.001 21.00{ 21.00] 22.00]
poj.rz | poj.um.{| poisz. | pojum.|| pojsz | poj.um.j| poisz | polumid| pojsz. | poj.um.| paj.rz. { pojum.
A 1,6 gl 144 8| 128 0 0.0 0 -0 )
Ap 22 0| 00 0| ©0 0| 00 0 o 0
O 1 283|283,0] 221j221.0 0f 0,0 0 0 0
D 1 8| 6,0 4 40 0] 0,0 0 ] 0
C 1,6 1 16 0] 00 g 0,0 0 D 0
Cp 22 o] 00 0 00 o} 0,0 0 0 0
M. 0,3 o 00 gf 0,0 0] 0,0 0 0 &)
R 0,3 0| 00 ol 0p 0] 0,0 0 0 0]
Ck 4 a0 0,0 0| 0,0 0] 0,0 0 0 -0
SUMA 299| 305 2337 238 0 0 0 0 0 0 0 0
Piesi -
Zestawienie
Temperatura od-5°Cdo-2°C E
Stan nawierzchni  mokra Zakiad Ustug Profesjonalnych
Uwagi: opady Sniegu , pogodnie KAMAK §.C.
20-358 Lublin
ul.Kosmonautow 33
ilos¢ pojazdow:  {poj.rzecz. -  4868]poj.umowne - SOBE]
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Arkusz2

Stan nawierzchni

Uwagi:

mokra

opady Sniegu , pogodnie

Obiekt Skrzyzowanie ulic: Choiny-Zwigzkowa-Szeligowskiego Data:11-03-2009
WIlot uificy: Choiny - w prawo Dzien: Sroda
Rodzaj wspOicz.{ godz. {pomians] godz. {pomiany] godz. pomiar} godz. {pomiaru} godz pumiarul godz. | pomiany
pojazdu 06.00| 07.00]07.00]08.00]{08.00[ 09.00]09.00| 10.00] 10.00| 11.00{11.00]12.00
poj.IZ. |pnj.um. poj.rz. | poj.um. ] pol.rz | pojum.j| poj.rz. |pnj.um._ pojrz. puj.um-| pojrz | paj.am.
A 1,6 8] 128 9] 144 51 8,0 5 80 4 64 4] B4
AD 22 0] 0,0 0y 00 0l 0,0 0 00 0] 0,0 0] 0,0
O 1 120142001 241{241.0] 150|150,00 132{1320 93| 93,0 05| 95,0
D 1 71 7,0 19} 19,0 12| 12,0 9] 90 6{ 6,0 5 50
C 16 0y 00 0] 00 0 O,OI 0 0,0 0| 0,09 0} 06,0
Cp 2.2 0] 00 0] 00 0 0,0 0| 0,0 0l 0,0 0] 00
M. 03 0| 0,0 0 00 0] 00 g} 00 0f 0.0 0f 00
R 0,3 o] 00 0] 08 o 0,0 0| 0,0 0] 00 0] 0,0
Ck 4 0| 00 0o} 0,0 6] 00 o 00 o] 00 o] 0,0
SUMA 135] 140] 269] 274] 167] 70| 148{ 149] 103} 105| 104 106
Piesli 15 38 66 62 51 42 ]
Rodzaj wspOicz. gedz jpomiaru] godz. pomiarul godz. {pomiaru] godz. pomiarul godz. {pomiany] godz. | pomiaru]
pojazdu 12.00{13.0013.00] 14.00] 14.00{ 15.00} 15.00 16.00§16.00{17.00] 17.00{ 18.00
pojiz. Ipoj.urn. poj.rz |poj.urn.“ poj.1Z |poj.um. puj.rz poj.um.“ paoj.rz. | poj.um.fj pojiz | pojum.
A 1.6 51 8,0 6l 96 6] 96 10| 16,0 gl 144 8] 12,8
Ap 2.2 ol 00 0| 00 il 2,2 ol 00 2| 44 ol 00
O 1 109} 109,0] 1311 131,0] 185{185,0] 190] 190,01 237{237,0] 220{220,0
D 1 4] 4,0 51 50 4] 4,0 51 50 8] 6.0 51 50
C 1,6 ol ool o oo 2 32 o ool of o0 o 0o
Cp 272 0f 00 ol 00 0f 00 of 0,0 o 00 o] 0.0
M. 0,3 0y 00 0] 0,0 of 00 0] 00 ol 00 ol 0,0
R 0,3 o| oof o oo o oo o oo o oo o0f 00
Ck 4 ol 00 0 00 0 0.0 0] 0,0 0 0,0 o] 0.0
SUMA 118] 121| 42| -446] 498] 204| 205| =211| 254 262| 233| " 238
Piesi 11 42 . 48 38 41 -38 A
Rodzaj wspoicz.| godz |pomian] gode. pomiaru} godz. pom‘rarul godz. {pomiany] godz. pcmiarul godz. |pomiaru
pojazdu [18.00] 19.00]15.00{ 20.00] 20.00] 21.00] 21.00{ 22.00 |
pojiz. poj.u&l_ pojsz | poj.um.j| poj.rz. poj.um." poj.rz. | poi.um.i| poj.iz. | poj.um.{j poj.rZ
A 1.6 5] -8,0] 5] 8,0 0] 0,0 0 ]
Ap 2,2 0] 00 0] 00 o] o0 0 0
O 1 131] 131,0] 90| 90,0 ol 00 0 0 0
D 1 4 4p0] 2f 20 o] 00 o 0 -0
C 1,6 of oof 0| oo o 00 0 0 0
Cp 2.2 0| 0,0 ol 00 0of 0,0 0 0 0
M. 0,3 g0f 0,0 0] 00 0] 00 0 0 £t
R 0,3 o] 00 ol 0,0 0| 0,0 0 0 0
Ck A ol 0,0 of 0,0 o] 0,0 0 0 D
SUMA 140} 143 97| 100 0 0 0 0 0 ] 0 E1]
Piesi 3 22 0 0 0 0 Ex
Zestawienie
Temperatura od-5°Cdo-2°C

Zakiad Ustug Profesjonalnych
KAMAK S.C.
20-358 Lublin
ul_.Kosmonauiow 33

lios¢ pojazdow:

|poj.rzecz. -

~2311|poj.umowne - 2363]
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Arkuszl

Obiekt  Skrzyzowanie ulic: Choiny-Zwigzkowa-Szeligowskiego Data:11-03-2009
Wiot ulicy - Szeligowskiego - w lewo Dzien: Sroda
Rodzaj wspilcz.] godz. {pomiaru] godz pomiary] godz. pcmiarul godz, [pomiaru] godz. {pomiany]| godz. {pomian]
pojazdu 106.00{07.60]07.00{08.00] 08.00 09.00§09.00! 10.00] 10.00 11.00}11.00}12.00
poj.rz. | pojum. ] pojsz. lpoj.um. poj.rz. poj.um." poj.rz. { pol.um.j pojye. paj.um.” 0 pol.um.
A 1,6 1 1,6 2 3.2 2l 3.2 il -1,6 1 1,6 2] 32
Ap 2,2 0 00 ol 0,0 gl 00 0] 00 of 00 ol 00
0 1 39| 39,0 85| 850 76} 76,0 ap] 90,0 98] ©8,0] 107|107.0
D 1 101 0.0 11 11,0 6 B0 8 8,0 51 5,0 g 9,0
c 1.6 1l 16 11 16 o oo 1] 16 of 00 1} 16
Cp 2,2 0] 00D 0] 0.0 0f 0,0 o 00 ol 00 o] 0.0
M. 0,3 o oo o oo o oof of oo o oo "o 00
R 0,3 0| 00 g 00 0l 0.0 0] 0,0 8f 00 ¢] D,D
Ck 4 ol 00 0] 00 ol 00 o 00 0] 00 0] .00
SUMA 51 52 99| 101 84 85| 100] 101 104} 105 g 12
Piesi 33 31 21 19 21 :
Rodzaj wspolcz | godz. Jpomisn] godz |pomiany godz. pomiary] godz. |pomiany]| godz. |pomiary
pojazdu 12.00}13.00] 13.00] 14.00} 14.00{ 15.00] 15.00 16.00] 16.00{17.00
pojrz. lpoj.um,‘ poj.rz. | poj.um.j| pojsz Ipoj.um. poj.rz. poj.um_l poj.rz ]pﬂj.um.l pojiz
A 1,6 1 1.6 1 16 1 16 4 64 21 32 1
Ap 2.2 0 0,0 of 0,0 0] 0,0 0 0,0 ol 0,0 0
0 1 126] 126,0f 140] 140,0] 121 121,0] 168} 168,00 148|149.0] 120]1:
D 1 7t 70 4] 4,0 5l 50 4 4.0 31 3.0 2
C 1.6 1 1,6 0] 00 0] 0,0 1 1,6 o] 0,0 1
Cp 22 0f 00 0] 00 o] 0,0 0] 00 11 22 0
M. 0.3 Gf 0,0 0 00 gl 0.0 0, 0.0 0] 00 0
R 0,3 0] 0,0 0 0,0 0] 0,0 0y 0,09 0] 0,0 0} -
Ck 4 i 00 0] 0,0 0l 0,0 o] 00 0f 00 o] -
SUMA 135! 136| 145| 146| 427! 128] 1477| 180] 155] 157 124|°
Piesi 26 24 19 22 29 .26
Rodzaj wspOicz.] godz. |pomiary] godz. {pomiaru] godz. |pomiaru} godz. |pomiaruf godz. pormianu] godz. {pomiaru
pojazdu | 18.00] 19.00§ 19.00| 20.00}20.00}21.00§ 21.00 22.00
pojrz. { pol.um. 0 pojum.| poi.iz { pojum.| poj.z | poj.um.j| pojyz. | pojum.|{ poj.rz. | poj.um.
A 1,6 1 1,6 2 3.2 0l G0 ) Y T
Ap 22 0| 00 ol o0 0f 00 0 0
Q 1 104} 104,0 88] 88,0 0] 0,0 0 0 )
D 1 3] 3,0 2| 20 p| 0,0 ) 0 0
C 1,6 0l 00 o] 00 o] 00 0 0 Es)
Cp 2,2 of 0,0 0] 0,0 0] 0,0 0 0 0|
M. 0,3 0| 00 ol 0,0 0f 0,0 0 D} 0]
R 0,3 0] 00 0] 00 0] 00 0 0 )
Ck 4 | 0] 0,0 ol 00 0| 0,0 0 0 .0
SUMA 108] 109 92 93 0 0 0 0 0 0 0 =0
Piesi 25 19
Zestawienie
Temperatura od-5°Cde-2°C
Stan nawierzchni  mokra Zakiad Uslug Profesjonalnych
Uwagi: opady $niegu , pogodnie KAMAK S.C.
20-358 Lublin
ul.Kosmonautdw 33
Ho&C pojazdow:  |poj.izecz. - 1620|poj.umowne - 16391
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Arkuszi

Obieki  Skrzyzowanie ulic: Choiny-Zwigzkowa-Szeligowskiego Data:11-03-2008
Wiot ulicy Szeligowskiego - na wprost Dzien: Sroda

Rodzaj wspolcz.| godz. |pomiaru] godz. {pomiaru} godz pomiary] godz. pumiarul godz. {pomiaru] aodz. |pomiaruf
pojazdu 06.00| 07.00f07.00{08.00]08.00{09.00]08.00( 10.00} 10.00{11.00§11.00| 12.00

pojrz. po].um.l poj.F2. Ipoj,um." poj.rz. { pojum.|| pojrz Ipo].um. poj.1Z. poj.um.l poliz. | poj.um.
A 1,6 5Ly 80 71 11,2 7 11,2 6] 96 8| 128 8f 12,8
Ap 2,2 2l 44 41 B3 31 66 4] 8,8 4] B8 21 44
0 1 ~ 108| 106,0] 206} 206,0] 184]184,0] 161{161,0] 195]1950] 216{216,0
D 1 11] 11,0 30| 30,0 17] 17,0 15| 15,0 161 16,0 11] 11,0
C 1.6 ol 0,0 5| -8,0 o] op0 2| 32 3] 48 ‘
Cp 2.2 0] 00 0] 0,0 pj 0,0 0| 00 0 0,0
M. 03 0| 0,0{ 8] 0,0 0] 0,0 0 0,0 0] 0,0
R 0,3 g8y 00 ol 0,0 0l 00 0] 0,0 gf 0,0
Ck 4 0] 00 1 4,0 oy 00 of 00 o] 0,0
SUMA 124t 129] 253| 268] 211 219] 1{88j 198 2286| 237

Piesi

Rodzaj wspOicz.] godz. |pomiany godz. {pomiany godz pormiary] godz. |pomiand godz. {pomians
pojazdu 12.00{12.00{13.00|14.00] 14.00{ 15.00} 15.00]16.00{ 16.00;17.00

pujiz. |po].urn.| pojorz | poj.um.]| poj.iz. lpoj.um. poirz puj.urn.| pojiz | pol.um.
A 1,6 9l 44 8] 12,8 9] 144 ol 144 g8 128
Ap 2,2 2| 44 2l 44 2| 44 2| 44 2| 44
0 1 241| 241,00 292{292,0] 278{278,0§ 409|409,0] 465]465,0
D 1 17 17.0 20( 20,0 12{ 12,0 13§ 13,0 201 20,0
C 1.6 2] 32 0 0,0 Dl 00 f| 0,0 5/ 8,0
Cp 2.2 ol 00 ol 00 0f 0,0 ol 0,0 0] 00
M. 0,2 ¢] 00 0] 00 0f 0,0 i 00 0| 0.0
R 0,3 0| 00 0f 0,0 gl 0,0 0] 00 0y 00
Ck 4 ol 0,0 0] 0,0 0y 0,0 0f 00 0] 0,0
SUMA 271 280| 322f 329] 301] 309| 433] 441] 500| 510
__ Piesi '
Rodzaj wspolcz.] godz |pomiaru] godz pc:miarul godz. pomiary| godz. §pomiaru] godz. |pomiaru
pojazdu 118.00]19.00119.00 20.00]20.00]21.00] 21.00{22.00

poirz. | poj.um.]| pojrz. | pojum | pojrz | pol.um.|| poj.rz | pojum.j| poj.rz. poj.um.l
A 1,6 3] 128 g] 12,8 0] 0.0 0 0
Ap 22 2| 44 2| 44 o 00 0 0 0
o) 1 354| 354,0] 293|293 0 00 0 0 0
D 1 10] 10,0 6] 60 0ol 0,0 0 0 B
[ 1,6 1 18 0] 00 0| 00 a 0 0
Cp 22 0ol 00 0l 00 0] 0,0] 0 0 -0
M. 0,3 0 00 o] 00 o] 00 0 0 0
R 0,3 0| 00 0] 00 0y 00 0 0 0
Ck 4 ol 0,0 o 00 of 00 0 0 0
SUMA 375] 383; 309| 316 0 0 0 0 0 0 0 .0

Piesi CiE
Zestawienie
Temperatura od-5°Cdo-2°C
Stan nawierzchni  mokra Zaktad Ustug Profesjonalnych
Uwagi: opady $niegu , pogodnie KAMAK S.C.
20-358 Lublin

ul.Kosmonautdw 33

Hosc pojazdow:

{poj.izecz. -

4184 |poj.umowne - 4377
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Arkuszi

Obiekt  Skrzyzowanie ulic: Choiny-Zwigzkowa-Szeligowskiego Data:11-03-2009
_ Wiot ulicy: Szeligowskiego - w prawo Dzien: Sroda
Rodzaj wspoicz.] godz. pomiaml godz. |pomiary] godz. pnrniaml godz. pomiaml godz. pomiarul godz, |pomiary
pojazdu 06.00]{ 07.00§07.00( 08.00] 08.00{08.00]09.00{ 10.00] 10.00 11.00}11.00{ 12.00
poj.TZ. pnj.um.] poirz. | pojum.y| pojrz I poj.um.j| pojsz. | poj.um.|| pojs= poj.um.l[ pojrz lpoj.um.
A 1,6 o] 0,0 o] 0,0] of 0,0 g 0,0 Gl 0,0 8 0,0
Ap 2.2 0] 0,0 0] 0,0 0] 0,0 0] 00 0 0,0 0l 00
0 1 - 141 8,01 194[194,0f 236|236,0] 208}209,0] 164 164,00 185}185,0
D 1 8] 3,0 10] 10,0 15| 15,0 12} 12,0 10| 10,0 gl 8,0
[ 1,6 0] 00 1 1.6 11 16 1| 1,6 o| 00 1l 186
Cp 2,2 1] 2.2 ol 00 21 44 0] 0.0 0,0 0
M. 0,3 gt 00 0! 00 0| 0,0 0f 060 0] 0,0 0
R 0,3 0] 0,0 0] 0,0 0| 0,0 3 0,0 0] 00
Ck 4 0| 00 01 00 gl 0,0 6] 0,0 0] 00
SUMA 150 18] 205 206! 254] 257 222| 223 o} 174
Piesi 20 29 25 0 20 26
Rodzaj wspolcz | godz. pnm'larul godz. |pomiary] godz pomiarul godz. pomiarul godz. |pomiaru
pojazdu 12.00{13.00{13.00| 14.00] 14.00] 15.00] 15.00] 16.00] 16.06 [ 17.00
pajIZ, lpoj.um." pojiz | poj.um. | pojyz. poj.um.] poj.Iz. Ipoj.um." poj.iz. Ipoj.um.l poj.rz. | poj.um.’
A 1,6 o] 00 1 156 0] 0,0 0l 00 0y 00
Ap 22 0] 00 o] ool o0l o0 ol 0.0 0] 0.0
O 1 190] 190,0] 173}1173.0] 182] 182,0] 241{241,0] 246] 2460
D 1 12| 12,00 18} 16,0 4p 40 10] 10,0 7l 7.0
Cc 1,6 0] 00 0] 00 0 0.0 11 1.6 6 00
Cp 2.2 0] 00 1 2.2 gl 00 11 2.2 0] 0,0
M. 0,3 g 0,0 ol 00 g 0.0 ¢] 0,0 0f 00
R 0,3 g0i 9,0 0f 0.0 of 00 0] 00 0| 0,0
Ck 4 0] 0,0 g0 00 Dy 00 0| 00 ol 00
SUMA 202| 202{ 19i| 193] -186] 186] 253! 255] 253] 253
Piesi 21 20 24 25 22 o A8
Rodzaj wspolcz.| godz. {pomiaru] godz jpomiaruf godz. porniany] godz. {pomiaru] gedz. pomizry| gedz. {pomiaru
pojazdu 18.00]19.00] 19.00{20.00] 20.00} 21.00} 21.00] 22.00
pojsz. | poj.um.)| poj.z. | peium. |l pejrz | pojum|| pojrz. | pojum.|i pol= | pej.um.]| pojrz | poi
A 1,6 0f 0.0 o 00 gl 0,0 0 0 D
Ap 272 o] 00 o] 0.0 0l 00 0 o] )
o 1 183] 183,0] 170 170,0 0] D00 a 0 ]
D 1 4] 4,0 5 5,0 0] 0,0 o o 0
C 1.6 0f 0,0 0l 0,0 0| 0,0 0 8] & ¢)
Cp 22 0 0,0 g 0,0 g 0,0 0 0 U
M. 0.3 o] 0,0 0] 00 o} 00 0 0 -0
R 0,3 0| 0,0 0] 00 0] 00 0 0 i
Ck 4 0] 0.0 0| 00 o| o0 0 0 D
SUMA 187] 187 175 175 0 0 0 0 0 0 [ )
Piesi 21 16 -
Zestawienie
Temperatura od-5°Cdo-2°C
Stan nawierzchni  mokra Zaklad Ustug Profesjonalnych
Uwagi: opady Sniegu , pogodnie KAMAK S.C.
20-358 Lublin
ul.Kosmonautow 33
lioSE pojazddw:  §poj.izecz. - 2688|poj.umowne - 2743
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Arkusz3

[Obiekt  Skrzyzowanie ulic: Choiny-Zwigzkowa-Szeligowskiego Data:11-03-2008
Wiol ulicy: Elsnera - w lewo Dziefi: Sroda
Rodzaj wspoicz.] gode pomiare} godz. {pomiani} godz. pumiarul godz. |pomiend] oodz. |pomiar] godz. |pomiand
pojazdu 06.00]| 07.00{07.00{ 08.00] 08.00{ 09.00{ 09.00{ 10.00{ 10.00 11.00]11.00]12.00
pojrz | pojum.{| polsz. | polum.j| pojrz. pnj.um.“ pojsz | pojum.| pojoz. { pojum.j| pojrz | pojum.
A 1,6 6| 98 8] 128 3| 12,8 6] 96 5/ 8,0 6f 906
Ap 2.2 gf 00 0 00 1 22 0y 0,0 0] 0,0 0] 00
O 1 31|. 31,0 72{ 72,0 81 81,0I 98] 98,0 71| 71,0 82 82,0f
D 1 3] 3.0 8 80 81 8,0 71 7.0 6! 6,0 4; 4,0
C 1,6 0f 00 4] 00 ol 0,0 0 00 bl 0,0 0| 0,0
Cp 2.2 0] 0,0 0] 00 0 G0 0] 0,0 0| 0,0 0y 00
M. 03 ol 0,0 ol 0,0 0f 0,0 0] 00 g 0,0 0] 00
R 0,3 o] 00 0] 00 0; 0,0 ¢ 00 0] 00 D] 00
Ck 4 ol 0.0 p] 00 1 4.0 0] 0,0 of 00 gl 0,0
SUMA 40 44 88 93 99] 108| 111| 115 82 85 92 96
Piesi 22 52 33 40 41 40
Rodzaj wspOicz.| gode. pomiary| godz. |pomiand godz. pomiary] godz. |pomiary] godz. {pomiaru} godz. |pomiani)
pojazdu |12.00{13.00§13.00{ 14.00{ 14.00] 15.00} 15.00 16.00}16.00]17.00]17.00{ 18.00
poj.1z. |poj.um. pojIz |poj.um.| pojiz | poj.um.jl pojiz |poj.urn. poj.rz | pol.um.|l pojrz. § poj.um.
A 1,6 5 8.0 5/ 80 6| 956 8] 128 8f 12,8 6! 96
Ap 2,2 0] DO 0; DO 2] 44 0] 0,0 gy 0,0 ol 0o
O 1 1181 118,0] 138|136,0] 1321132,04 208| 208,00 165 1650] 149 1430
D 1 10} 10,0 11| 11,00 5 50 5 5,0 71 7,0 8| 80
C 1,6 0] 0,0 0] 00 0f 0,0 0] 0,0 gr 0,0 0 0,0__
Cp 2,2 0] 0,0 0] 00 0l 0,0 0] 00 0] 0,0 ol 0,0
M. 0,3 0| 00 gl 00 ol 00 p| 00 0] 00 0} o0
R 0,3 p] 00 0| 0,0 0] 0,0 0] 00 ol 00 o] 00
Ck 4 0] .0,0 0] 00 0] 0,0 0] 080 0] 0,0 o| 0.0
SUMA 133} 136 0| 155] 145] 151 221 226f 180| 185] 163| 167
Piesi 48 35 49 64 45 : 40 0
Rodzaj wspticz. | godz. [pomiand godz pomizru} godz. |pomiaru] godz. {pomiaru} godz. |pomian} godz {pomian
pojazdu 18.00119.00]19.00]20.00]20.00}21.00}§21.00}22.00
po.iz. { pojum.|| poirz. | poj.um.li poisz. { pojum.{ poj.iz. { poj.um.l poj.tz. | paj.um.ij pojrz. m.
A 1,6 6] 9.6 5| 8.0 D K ) =]
Ap 22 gf 0,0 0| 00 0 0 0 D
o) 1 101] 101,0] 95| 95,0 0 0 0 0
D 1 5] 5,0 31 30 0 0 0 0
C 1,6 0] 00 0j 00 0 0 0 0
Cp 2,2 0] 0,0 0] 00 0 0 0 ‘0
M. 0,3 0| 00 o] 00 0 0 1 0
R 0,3 ol 0,0 of 0,0 0 1] 0 0
Ck 4 8f 0,0 0y 0,0 0 0 0 -0
SUMA 112 116] 103| 106 0 0 0 0 0 0 0 A
Piesi 30 25 T
Zestawienie
Temperatura 0od-5°Cdo-2°C .
Stan nawierzchni  mokra Zaklad Ustug Profesjonalnych
Uwagi: opady $niegu , pogodnie KAMAK S.C.
20-358 Lublin
ul. Kosmonautow 33
llos¢ pojazdow: fpoj.rzecz. -  1568|poj.umowne - 1783
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Arkusz3

Obiekt  Skrzyzowanie ulic: Choiny-Zwigzkowa-Szeligowskiego Data:11-03-2009
| Wiot ulicy: Elsnera - prosto Dzien: Sroda
Rodzaj wspblcz.] godz. pomiary] godz pumiaml godz. |pomiary| godz. |pomiand] godz. |pomiany] godz. | pomian
pojazdu 06.00] 07.00}07.00{08.00] 68.00{ 09.00}09.00§ 10.00]10.00{ 11.00] 11.00{ 12.00
pojoz { poj.um.{| pol.r2. |poj.um.. pojsz. | po.um.|| pojrz |poj.um. poirz. | pojum.}| pojrz lpoj.um.
A 1,6 3f 438 3] 48 2l 32 2 3.2 2{ 3,2 1 16
Ap 22 o] 00 0} 00 o] 0.0 0| 00 0f 00 0] 0,0
O 1 261|261,0] 446| 446§ 368} 368,00 331{331,0] 311{311,0] 308 308,0
D 1 16| 16,0 24| 240 40{ 40,0 30| 30,0 211 21,0 17} 17,0
C 16 3] 48 3l 48 1 16 1 1.6 0| D0 0] 0,0}
Cp 2,2 0] 0,0 0] 00 gl 00 0l 06,0 0y 00 6l 0,0
M. 0,3 6f 0,0 0] 0,0 g 00 o 0,0 6] 0,0 0 o0
R 03 0] 00 0 0,0 0| D0 0] 0,0 0] 0,0 0y 00
Ck 4 o 0,0 2 8,0 o} 00 o] 0.0 of 00 0] 0,0
SUMA 283 287| 478| 488 411{ 413; 364| 366 0| 335|] 326] 327
Piesi E
Raodzaj wspolcz.| gode. pomiaru] godz. pomiarul godz. {pomiaru} godz. pumiarul godz. pnmiarul godz. |pomianu
pojazdu 12.60[ 43.00] 13.00{ 14.00] 14.00] 15.00} 15.00 16.00] 16.00{17.00] 17.00] 18.00
pojrz |puj,um_ poj.iz. po].um.ﬂ poj.IZ. Ipo].um.l polrz. | poj.um. |l pojrz |poj.um.]| pol.IZ. |puj.um.
A 1.6 2l 32 3 43 2] 32 5 80 3] 48 3] 473
Ap 2,2 ol 00 By 00 2| 44 0j 0,0 ol 00 0 Q_,b
0 1 320] 320,01 388{388,0} 364)364,0] 324|324,0] 280|290,0] 288] 2830
D 1 18] 18,0 20| 200 8] 8,0 27| 270 28| 28,0 19} 19,0
C 1,6 1] 1,6 3] 48 2] 3.2 0ol 0,0 2l 3.2 2 32
Cp 22 gt 0,0 3] 68 0 0,0 0] 00 of 0,0 0| 00
M. 0,3 o] 00 ol oof ©f 00 0] 0,0 0] 0,0 0| 00
R 0.3 o] 00 0| 00 o 00 0} 00 0| 00 o] 00
Ck 4 ol 0,0 0: 00 0] o040 0f D0 0Dl 0,0 0] 0.0
SUNA 341] 343§ 417 424] 378] 383 356| 359| 323; 326 312] 36
Piesi '
Rodzaj wspolcz.| godz pomiary} godz. |pomiany] godz. {pomiany| godz. pomiaru} godz. |pomiand] godz. |pomiarul
pojazdu }18.00]19.00]19.00 20.00]20.00121.00]21.00 22.00]
pojtz. | pojum.}i poi.rz | poj.um.il pojrz. | polum.|| puisz. | pojum.|| pojsz | pojum.j| poj.rz. | pojum.
A 1,6 3| 48 2] 32 o] 00 Y] 0 Nt
Ap 2.2 of 00 0] 00 ol 0,0 0 0 0
Q 1 223| 223,0] 201|201,0 0y 0,0 0] 0 0
D 1 9] 90 6| 60 o 00 0 D 0
C 1.6 1 16 ol 00 0| 0,0 0 0 g
Cp 2,2 0| 00 of 00 0f 00 0 0 )
M. 0,3 o] 00 0] 0.0 0] 0,0 0 0 0
R 0,3 o] 0,0 D] 0,0 0] 00 0 0 0
Ck A 0| 00 of 00 0| 0,0 0 D 0
SUMA 236] 238} 208] 210 0 0 0 0 0 0 0 0
Piesi
Zestawienie
Temperatura od-5"Cdo-2°C _
Stan nawierzchni  mokra Zaklad Usiug Profesjonalnych
Uwagi: opady Sniegu , pogodnie KAMAK S.C.
: 20-358 Lublin
ui.Kosmonautow 33
llos€ pojazddw:  |poj.rzecz. -  4434|poj.umowne - 4814

Strona 1



Arkusz3

Obiekt Skrzyzowanie ulic: Choiny-Zwigzkowa-Szeligowskiego Data:11-03-2009
Wiot ulicy:Elsnera - w prawo Dziefi: Sroda
Rodzaj wspblicz.] godz |pomiany] godz pomiaru] godz. {pomiaru] godz. {pomiaru] godz. jpomiary] godz. |pomiaru)
pojazdu 06.00{07.00{07.00{08.00§08.00] 09.00] 09.00{10.00§10.00( 11.00§11.00{12.00
poj.rz. | pojum.|| pojrz [po].um. poj.rz. | pojum.| poj.rz. poj.um." pojrz | pojum.f| pojsz | pojum.

A 1,6 2] 32 2l 3.2 i 3,2 2l 32] - 2| 3.2 2] 3,2
Ap 2.2 o] 0,0 0] 00 D] 0,0 0y 00 0| 0,0 ¢l ©D
Q 1 64} 64,0} 15211520 80| 80,0 91{ 91,06 751 75,00 79} 79,0
D 1 3] 3.0 6 6,0 31 30 51 5.0 6] 6,0 5 5,0
C 16 0] 0,0 0] 00 0 0,0 ol 0,0 0] 0,0 0| 0,0
Cp 2,2 0] o0 0] 00 0f 00 0f 0,0 g 0.0 gl 0,0
M. 0,3 8y 00 gt 00 o] 0o 0l 0,0 o] 00 0] 0,0
R 0,3 0] 0,0 0] 00 6f 0,0 0| 060 0] 00 D] 0,0
Ck 4 0 0,0 0| 00 0] 00 ol 0D 0] 00 0| 0,0
SUMA 69 70, 16D} 161 85 86 93 99 33 34 86 87

Piesi 19 41 37 31 33 37
Rodzaj wspoitz.] godz |pomiars] godz. pormiaru} godz. jpomiary] godz {pomiany] godz. pomiary] godz |pomiand
pojazdu 12.00|13.00]{13.00] 14.00}14.00| 15.00} 15.00( 16.00] 16.00} 17.00} 17.00| 18.00

poj.rz | polum ][ poj.z | pojum.]| poirz. | pojum.|| poisz. | poi.um. || poirz. | pojum.|| pejrz. | pojum.

A 1.6 2] 32 2| 3,2 2l 3.2 2 32 4] 6,4 3] 438
Ap 2,2 0] 0,0 0| 00 o} 00 ol 00 o] 0.0 o] 00
O 1 1111 111,0} 140| 140,0} 134]134,0] 153|153,0] 134] 134,0] 121 121:;()
D 1 0 0,0 0; 0,0 5 50 3l 3,0 4 40 51 5.0
C 16 o] 9.0 0| 0,0 ol 00 11 1.6 1 1.6 o] 0.0
Cp 2.2 0| 0,9 g 00 i 00 9] 0,0 0] 0,0 0 O,__D’
M. 0,3 0} 00 ol 00 ol 00 0] 0,0 0] 00 0| 0,0
R 0,3 0] 0,0 0] 0,0 o] 0,0 ol 00 0] 0,0 0] 00
Ck 4 p] 00 0] 00 0§ 0,0 0o 0,0 ¢l 00 ol 00
SUMA 113} 114 142 443! 141] 42| 159] 1e1| 143| 146| 29| 131

Piesi 38 43 39 42 31 28
Rodzgj wspdicz.f godz |pomiaru] godz. |pomiaru] gode {pomiary] godz. pomiars| godz. |pomiarul godz. |pomian]
pojazdu 48.00| 19.00119.00{ 20.00} 20.006| 21.00121.00122.00

I pojrz. | pojum.|| poirz. | pojum ]| pojrz. | pojum. | pojiz { poj.um.|l pojoz { pojum.|| pojrz. | poj.um.

A 1,6 2] 3.2 2] 32 ol 0,0 0f 1) -0
Ap 2.2 ol 00 0] 9,0 o] 0,0 0 0 0
O 1 118] 118.0 93| 93,0 0f 0,0 0 0 it}
D 1 51 50 4] 4,0 0] 0,0 0 0 o
C 1,6 0] 00 0§ 0,0 0] 0,0 ¢] 4] 0
Cp 2,2 0] 00 0| 0,0 0] 00 0 o 0
M. 0,3 ol o0 0| 00 o 0,0 0 0 0
R 0,3 ¢ 00 0l 0,0 0] 00 0 0 0
Ck 4 b} 00 o] 0,0 0| 00 0 0 0
SUMA 125| 126 9s| 100 0 0 0 0 0 0 0 0

Piesi 21 18 "
Zestawienie
Temperatura od-5"Cdo-2°C
Stan nawierzchni  mokra Zakdad Uslug Profesjonalnych
Uwagi: opady Sniegu , pogodnie KAMAK S.C.

20-358 Lublin
ul.Kosmonauidw 33

1l05€ pojazd6w:  jpojizecz. - -1632]poj.umowne - 1650}
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Arkusz4

IStan nawierzchni

Uwagi:

mokra

opady $niegu , pogodnie

ul.Kos

Obiekt Skrzyzowanie ulic: Choiny-Zwigzkowa-Szeligowskiego Data:11-03-2009
Vot ulicy: Zwigzkowa- w lewo Dzien: Sroda
Rodzaj wspbicz.] godz. pomiarny] godz. |pomiary] godz. pomiaru] godz. {pomiary] godz. |pomian] godz | pomiaru}
pojazdu 106.00 07.00]07.00108.00] 08.00} 08.00109.00}10.00 10.00{11.00§11.00}12.00
I poj.rz poj.urnJ 0 Poj.um, | poj1z. | poj.um. || pojr2. poj.um_.] poj.rz. poj.um." 0 poj.um.
A 1,6 0 0,0 0 Do al 0,0 cf 00 - O 0.0 0 0,0
Ap 22 of 00 ol 00 ol 00 o 00 0| 0,0 0| 00
O 1 117].417,00 193]193,00 171]171,0] 179} 179,0] 158 158,0} 169 169,0
D 1 16| 16,0 401 40,0 19} 19,0 15| 15,0 101 10,0 14| 14,0
& 1.8 3 4,8 5 80 o) 8,0 4 B4 3] 4,8 4] &4
Cp 22 1 22 11 22 ol 00 ol 00 of 00 o] 00
M. 03 D 0,0 0 0o 0] 0,0 g 00 0] D0 0 040
R 0,3 0 0.0 O 0,0 0 0,0 0 0,0 0 00 0f 00
Ck 4 o] 00 1 4.0 0 00 o 0,0 o 00 0] 00
SUMA 137] 140l 240} 247 195| 198 198| 200 0| 1731 187 18%
Piesi 13 21 19 21 26 19 g
Rodzaj wspbicz ] godz. pomiary] godz. pomiaru] godz. {pomiary] godz. |pomiany godz. |pomiary] godz. |pomiarul
pojazdy 12.00 13.00]13.00 14.00'14.00 15.00115.00(16.00{16.00]17.00}17.00]18.00
poj.rz. | pojum.j{ pojr= pnj.um," paj.rz. | poj.um. | 0 poj.um.|| poji= puj.um.l pojrz Ipoj.um.
A 1.6 0 0.0 0; 00 0 0,90 0] 00 0] 0,0 0] 0.0
Ap 2,2 of 0.0 o 00] of 00 o| ool ol oo of 00
O 1 180] 180,0] 196| 196,80} 212{212,0] 238{238,0] 224] 224,00 201 20'1-,-15);
D 1 16| 160 120 1200 17} 1700 11 110 9] 9.0 6] 80
C 1,6 11 18 gl 00 2] 3.2 6] 96 2l 3.2 1] 46
Cp 2.2 0 00 0 0,0 1 22 0 G0 2] 44 0 IIU
M. 0,3 o] 00 o oo] of oo ol oo o] oo 0o 00
R 0,3 0l 00 gl 00 0y 0,0 0 00 0 0,0 0 B,B
Ck 4 0l 00 0] 0.0 o] 0.0 0] 00 0] 0,0 ol .00
SUMA 197{ 198 0| 208| 232f 234! 255] 259| 237 241| 208]--°209
Plesi _ 27 22 29 23 30 25
Rodzaj wspoicz | godz pomiare] godz. {pomiary] godz. |pomiaru] godz. pomiary] godz. |pomiary] godz. |pomian]
pojazdu 18.00] 19.00] 18.00] 20.00{20.00] 21.00] 21.00{ 22.00
poj.rz. | pojum.{| poj.rz. | poj.um.| poj.rz. { poj.um.|| pojrz | pojum. pojrz | pol.um.}i poj.rz. | pol.um.
A 1,6 o] 0.0 o] 00 o©of oof 0] 00 _of o0] 0f 00
Ap 2.2 0} 0,0 ol -0 o] o090 0f 00 ol 00 0| 00
O 1 190] 190,04 168]168,0 0| 0,0 o] 00 ol 6.0 ol 04
D 1 7l 7.0 4 40 0} 00 o 0,0 0| 0,0 o] 00
c 186 3l a2l 1] e[ o oo o oo o oo o oo
Cp 2.2 o| oo o oo o oof o oof o oof of 00
M. 0,3 0| o0 0f 00 0 00 ol 00f ©of 00 0] 00
R 0,3 ol 00 o| 00 o| 00 o] 00 ol 00 ol 070
Ck 4 ol o0 0| 0,0 ol 0,0 0| 0,0 o] 00 o} 00
SUMA 199| 200 173{ 174 D ] 0 0 1] 0 0 )
Piesi 19 10 1
Zestawienie
Temperaiura od-5°Cdo-2°C

Zaktad Ustug Profesjonalnych
KAMAK S.C.
20-358 Lublin

monautow 33

llosc pojazdow:

|poj.1zecz. -

2458|pOJ.UMOWNE - 2870]
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Arkusz4

Obiekt  Skrzyzowanie ulic: Choiny-Zwigzkowa-Szeligowskiego Data;11-03-2009
Wiot ulicy: Zwiazkowa - na wprost Dzien: Sroda
Rodzaj wspétcz.| gode. pomiarul godz. |pomiary] godz. |pomians] godz. pomiaru] godz. pumiarul godz. {pomian
poiazdu 06.00] 07.00107.00{ 08.00[08.00] 09.00{09.00{10.00{10.00] 11.00]11.00} 12.00
poj.IZ. |poj.um.] paj.rz. | pojum.|| pojz poj.um.| poLIZ. |poj.urn._ pojIz. poj.um.“ pojisrz. | poj.um.
A 16 g 00 ol 0,0 q 1,6 1 18 il 1,6 i1 18
Ap 2,2 ¢l 00 0] 00 ol 00 o] 00 0f] 0,0 0By 0,0
O 1 201]{201,0] 372| 372] 354} 354,0] 346|346,0] 304|304,0] 3273270
D 1 22] 22,0 36 36,0 38| 38,0 33{ 33,0 26] 26,0 30] 300
C 16 0] 0,0 4 B4 3 4.8 4 64 4 B4 6] 956
Cp 2,2 o 0.0 of 00 0f 00 1l 22 il 2,2 g 0,0
M. 0,3 o] 00 0] 00 o] 0,0 0] 00 0] 00 0] 00D
R 0,3 0| 00 0{ D00 Dy 0,0 ol 0.0 o] 00 0| 0D
Ck 4 oy 0,0 gf 00 2 80 11 40 6 00 0| 0,0
SUMA 223] 2231 412] 414 398] 406} 386| 393} 336] 340] 364| 368
Piesi
Rodzsj wspolcz.| godz pomiarul gadz. |pomiaru] godz. pnrniaml godz. |pomiaru} godz pomiarul godz. pnmﬁ
pojazdu }12.00 13.00]13.00{ 14.00] 14.00 15.00§15.00( 16.00] 16.00 17.00]17.00] 18.00
poliz. pu].um." pojrz.  poj.um.|j poj.rz. |poj.um. poliz | pojum. | pojiz | poj.um.{| pojrz | pojum.
A 1,6 1 1,6 1 16 1 1.6 1 1,8 1 16 1] 18
Ap 2,2 0| 0.0 o] ool of ool o oof o o0 of 00
o] 1 203l 203.0] 298| 298,0] 364|364,0] 440|440,0] 383|383, 0} 357 3570
D 1 34| 34,0 38] 38,0 34| 34,0 241 24D 18] 18,0 12| 120
C 1,6 5| 8.0 81 1238 3l 4.8 41 B4 5 8.0 3] 48
Cp 2.2 1 2.2 3] 66 0] 00 21 44 2l 44 0i 0.0
M. 0,3 0| 00 0| 00 o} 00 0] 00 0] 0.0 n| 00
R 0,3 0| o0 o oo o oo of oo o 00 o| 00
Ck 4 o 00 o] 0,0 0] 00 0| 00 ol 00 0 0.0
SUMA 334| 339 348| 357 402] 404! 471} 476} 409] 415] 373] I7I5
Piesi :
Rodzaj wspiicz.} godz. |pomiaru] godz. pomiaru] godz |pomiaru] godz pomiary| godz. {pomiarul godz. |pomiand
pojazdu 18.00]19.00}19.00]20.00] 20.00} 21.00] 21.00{22.00
| pojiz. po].um.l pojrz. { pojum.fj polrz. | pojum.} pojsz | pojum.|{ pojdz { poj.um.j| poj.fz. | poj.um.
A 1.6 1 16 1 1.6 o] 0,0 e} 0 0
Ap 2,2 0] 00 gl o0 o] 0,0 0 0 0
) 1 331} 331,0] 289] 289,0 0] 0,0 0 0 o
D 1 101 10,0§ 6] 6,0 0| 00 D 0 1]
C 1,6 3l 438 11 18] o o0 0 0 0}
Cp 2,2 i 22 0] 0,0 0] 00 0 0 0
M. 0,3 0| 00 01 00 0| 0,0 0 0 0
R 0,3 ol 00 0 0,0 g1 0,0 0 0 0
Ck 4 0 00 0] 0,0 0] 6,0 0 0 "D
SUMA 346| 350] 297 298 0 0 0 0 0 0 0 0
Piesi :
Zestawienie
Temperatura od-5°Cdo-2°C
Stan nawierzchni  mokra Zakiad Ustug Profesjonalnych
Uwagi: opady Sniegu , pogodnie KAMAK S.C.
20-358 Lublin
ul. Kosmonautéw 33
oS¢ pojazdow: Jpoj.qzecz. -  5098{poj.urnowne - 5158|
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Arkusz4

Obiekt Skrzyzowanie ulic: Choiny-Zwiagzkowa-Szeligowskiego Dala:11-03-2009
| Wilot ulicy : Zwigzkowa - w prawo Dziefi: Sroda
Rodzaj wspoicz.{ godz. pomiaru] godz. |pomsiaru] godz. |pomiany] godz. pomiarul godz, {pomiary] godz |pomiany
pojazdu 06.00| 07.00] 07.00{08.00]08.00{09.00§09.00 1D.OD|1D.OU 11.00}111.00{ 12.00
pojrz, | pojum.{{ pejsz | pojum )| pojsz. | poj.um.|| pojrz puj.um.ﬂ poirz. | pojum.y| pojrz. | poj.um.
A 1,6 5| 8,0 5 8,0 8] 12,8 6] 9.8 8| 12,8 7} 11,2
Ap 22 2| 44 2| 44 2] 44 2] 44 21 44 2] 44
O 1 401 40,0 69| 69,0 48] 48,0 54] 540 51 51,08 62] 82,0
D 1 6| 6,0 3] 3,0 51 50 7| 7.0 71 7.0 5 50
C 1,6 0f 0,0 2| 3,2 2l 3.2 1t 16 0] 0,0 11 16
Cp 2.2 0f 0,0 o] 0,0 o] 00 0] 0,0 0| »D,0 g 00
M. 0,3 0| 00 0{ 0,0 o] 0,0 o] 00 o] 00 o] 00
R 0,3 0] 0,0 0| 0,0 0] 0,0 0] 00 0] 00 0 O,UJ
Ck 4 gl 00 g, 00 of 0,0 0 00 of 00 0] 00
SUMA 53 58 81 88 65 73 70 77 63 75 77y 84
Piesi 20 31 36 30 29 33 L
Rodzaj wspaicz.] godze pomiarul godz. pomiarul godz. |pomiaru] godz. pomiarul godz. pomiaml godz. {pomiarul
pojazdu 12.00{13.00] 13.00] 14.00{ 14.00{ 15.00{ 15.00} 16.00]| 16.00{ 17.00}17.00 18.00
poji1z. | pojum.|| poirz. { pojum.|i poirz. | pojum.|| pojz | pojum poj.rz | pojum.y| pojrz. | pojum.
A 1,6 5 8.0 7l 112 10{ 16,0 9] 144 8] 128 3{ 128
Ap 2,2 2| 44 2l 44 2| 44 2i 44 2| 44 2] 44
8] 1 66{ 66,0 78] 78,01 109{1090,04 103{103,0 871 87,0 75| 75,0
D 1 71 7.0f 12 120 15| 150 7l 7.0 6| 8,0 4l 4D
C 16 11 18 2F 32 1 18 0] 0,0 0| 00 o] 0,0
Cp 2,2 0] 0,0 1 22 0] 00 0] 0,0 1 22 0| 00
M. 0.3 0| 00 o] 00 0] 0.0 of 00 o 00 0} 00
R 0,3 0j 00 8] 0,0 0f 00 0] 0,0 al 0,0 gl 00
Ck 4 0] 00 0] 00 0] 0,0 0| 0,0 of 00 0| 0.0
SUMA 81 87f 102} 111] 137| 146| 121} 129] 104] 112 89| 96
Piesi 40 49 45 41 38 3
Rodzaj wspdicz.]| godz. |pomiaru| godz. pomians] godz. |pomiaru] godz. pomiary] godz. |pomiaru] godz. |pomiaruf
pojazdu 18.00(19.00]15.00] 20.00{20.00]21.00} 21.00]22.00{
pojtz | poium.]| pojrz | poj.um.}| pojrz | poj.um.}{ pol.2. | poj.um.|| pojrz pol.uin.|| pojrz. | poj.um.
A 1,6 6| 986 6| 96 0| 00 0 0 B
Ap 2,2 2l 44 1] 2.2 of 00 0 0 0;
s} 1 81| 61,0] 50| 50,0 0| 00 0 of 0
D 1 4 40 2] 20 o] 00 0} 0 0
C 16 0 00 0] 00 g8i 00 0 0 D
Cp 22 D] 0,0 ol 0,0 Dl 0,0 0 0 0
M. 0,3 o 0,0} o} 00 ol 00 0 ) 0
R 0,3 0] 0,0 0] 00 0 00 0 it g
Ck 4 ol 0,0 ol 00 o| o0 0 0 -
SUMA 73 79 59 64 0 0 0 0 0 0 0 0
Piesi 24 15 :
Zestawienie
Temperatura od-5°Cdo-2°C
Stan nawierzchni  mokra Zaklad Ustug Profesjonalnych
Uwagi: opady $niegu , pogodnie KAMAK S.C.
20-358 Lublin
ul.Kosmonautow 33
oSt pojazGow:  |poiizecz - 1180]poj.umowne - 1278]
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3 .OBLICZENIA PRZEPUSTOWOSCI

1. Obliczenia przepustowosci przeprowadzono zgodnie o Zarzadzeniem Nr 20
Generalnego Dyrektora Drog Krajowych i Autostrad z dnia 23 lipca 2004 1 w sprawie
wprowadzenia zasad i metod obliczania przepustowosci skrzyzowan drogowych — w

zakresie dotyczacym skrzyzowan z sygnalizacjg

W toku rdéznych przebiegobw obliczeniowych stwierdzono spelnienie warunku
przepustowosci dla cyklu Te =100 s dla szczytu porannego (godz. 7% — 8" ) oraz
szczytu popotudniowego ( 15" - 16") . Dodatkowo dokomano sprawdzenia
przepustowosci dla godz. 16” —17°®. Szczegoly obliczen przedstawiono ponizej:



Przebieg obliczeniowy nr 1

Dane o ruchu :

Typ skrzyzowania :

Wlot:

marzec 2009 1. godz. 15% - 16%
skrzyzowanie z wyspa centraing

A —ul. Choiny

B - ul. Zwiazkowa
C —ul. Szeligowskiego

D - ul Elsnera
OELICZANIE PRIEFTSTOWOSCIT OCENA WARTKEOW BUCHT KA SERZYZOWANID Z SYGNALIZACTS SWIETLNY
DANE WEISCHOWE FORIULARZ 0
Iemawisn UM Lubfn Frojda nodosden: Nrprry:
VWhykoneerx ZUP RAMAR 5L TTBEN Misjsrowaii Lokin Godrine 15-15
Licrba rpmior 4 | Dita: l JE0E000 Sizyiowanie; SzsFenwskieen - Zniariowa Flenem
Ramie "A" Ramie "C*
N . . [Er=ha ohBcresinzych grmop N . - . {Licha obfrzeniowych gms
[Liczha pasis pawlocks: 5 N 2 {lizhe pesina wlace 3 pasire 2
[Relinrie 0z paserh wiotn L w WP - - Eldn:jtnapasazhwicm L w WP - -
[Refacie ne pasach 1 wE Lictha pasiw ne Hidzq':mpaﬂzh i we fLiczhe prshw na
ohficzeniowych gmp prsie wylngiz nbficreniwyrh tp paci wyinsie:
ficthe packi v oblimeireey) 2 . 2 Lihepeshw s obfizmior) | 2 . 1
ETUME pasow JETEpLE pasOw
Ramig "B~ Ramig "B
s . -, .  |liczha cbficzenimeyrh grm . . . . |Lizba obfersniveyeh gnm
|Liba pas e v sedoege: 3 s 1 flimhapacis nswiote 3 paséor 2
[Felacie o2 pasnch =intu L w WP - - [H=iacie na pasach wintn L W WP - -
[Balnege ma pasach L we Lirthapasgwns  [Raiscje nzpasach 1 we jEiazha pactw o
lobiereinwych eran passs © wylods ohfiezemitwyth grp prséw © |eshociz
1 ircha pasie w oblceninwe] L 5 ) L ireho i+ oblizzeniost) : 5 A .
Jenuzi pasie ‘ Jgrpie pesie ' -
Ukizd ramion na
Elsra Iy
Brecy A Fij C D
Relrpz AL AW A BL BW = CL LW = I DWW 33
o P'_’m']"‘: e s | 35 o lm | m | o} oas | o] om | o os
b icbimdes BE- . % i1 B T HE E B BE E o =14 E
ot i P P 2 ® ®
- picdy DS pimiipoiry
Sy T T T T
0+t 1 -z wiocie, 0 0 0 0
[2 -3 erylace
[Pk tomrioey
0 - kel 1 -y wioeds, a [} o 0
2 - oty
T‘mm:m‘:pzyéz 104 K1) £ 108
Tieciat poeaiie cirttich .
o 8 2 0 A0
B'—-;bw:n L. 1
o Goptyom e o ik
N
[Eoorfvrta: | -eam i, 24 . 3 : 3
sz, 3 -dophyer
o=, 4 - ko,
|5 - bzt ey, « kit
e vkt T @] 100




ORLICZANIE PRZEFUSTOWOSCI I GCERA WARTNKOW RUCHD NA SKRZYZOWANIU Z SYGNALIZACTA SWIETLNA

OBLICZANIE NATEZEN NASYCENIA RFELACH

| Formuarz | 1

Natezenis nasycenia rebaci bezkolizyjoej

Wiot A B C D

Belarga AL | AT# (ATFes| AD El | BW* |BW*#| BED {1 | CWs | Vs DL | DW* |DIF=| DP
E’E?mw}m 1500 | 1900 | 1700 1500 | 1500 | 1700 1500 | 1500 | 1700 1800 | 1800 | 1700
Soeroleié pase mmobm w [} 340 ‘RaD | 340 5,30 | 5,306 | 3,30 350 ) 350 | 3,50 350 | 3,50 | 3,50
E 1-iot padgirs 0-uiotw
L= aie - wiot bex
Dpcnylanie sl i [%]
[Weinrilk podndenia poc rmedm
B I -paspoop chodmbs - 1 1 1 1
oo ok g chodeikn
A e e
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Typ skrzyzowania : 7 skrzyzowanie z wyspg centralna
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B - ul. Zwiazkowa

C —ul. Szeligowskiego

D - ul Elsnera
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ZUP,.KAMAK” SC Urzad Miasta Lublin Wydzial Drég i Mostow
w Lublinie Bokumentacja projektowa budowy sygnalizacjt Swietingj na skrzyzowaniu ulic:
Elsnera - Choiny - Zwigzkowa - Szeligowskiego w Lublinie. ‘
Nr rej. 04/2009/IR Imig i nazwisko Data Pogpis
Projektant mgr inz. Mirostaw Kaczor 2009.03 i e
Asystent proj. Arkadiusz Kwiatkowski 2008.03 " A~
Skala : Orientacja. Rys. 01
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........ - oznakowanie projekiowane
Prujekiswane zizeze
Kablows 06 Swialiowsdow
Projektowany sterownik - oznakowanie istniejace zmieniajgce lokalizacje
sygnalizacy]
A - oznakowanie istniejace
; L EY
L 2y - 0znakowanie do demontazu
‘ga% ; (te - latarnie sygnalizacyjne dla pleszych fi 200, sygnalizator akustyczny
Tl 6,518,0
= - latarnie sygnalizacyjne fi300 2 ekranem
A kontrastowyrn na masztach z wysiegnikiem
(skrajnia pionowa / wysieg)
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( Kam ::::: - kamery wideo z obszarem wideodetekejl
ZUP.KAMAK” SC Urzad Miasta Lublin Wydzial Drég i Mostéw
‘;:, Lublinie Dokumentacja projekiowz budowy sygnalizacji swietinej na skrzyzowaniu ulic:
Elsnera - Choiny - Zwiazkowa - Szeligowskiego w Lublinie.
Nr rej. 04/2009/IR | Imig i nazwisko Data Podpis |
Prajektant mgr inz. Miroskaw Kaczor 2009.03 e L
Skala: 1: 500 Projekt arganizacji ruchu. Rys. 2
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4. Programy sygnalizacji.
Eisnera — Choiny — Zwigzkowa - Szeligowskiego

Program nr 1
tublin - Szeligowskiego - Zwiarkowa - Elsnera

Hel Typ | Nazwz ooe o5

g1 K Kl Kip, Klpl

o2 ® K11, Kiip ,Kiipl

a3 14 K2, K2p, K2p1

94 K K12, K12z, Ki2p1

o5l ¥ k3, 13 K3

06! ¥ ez, Kki3s, Kispt Wzmmmm
o7 ® ke, Kap, Kapl

a8 K K14, K1l4p, K14pl

as| P lpila, P11h

i P Pilc, P1id

11 P P12a, PR1Zb, R123 messmézgmam
12 P PiZc, PAL2d, A12c :lﬂis : o
13| P iPI3a, P13k :

1= P jP13e, PL3d

15 P |PI4n, F14b

16 P PL-c, Pr+d

17 ] Klls

1B s 125

15 -] Kils

W s Kass

oco 5 050 = 060

Program nr2
Lublin - Szeligowsldego - Zwigzkowa - Elsnera

wnrj Typ HMazwa

ot K |k, klp, Kipl

23| K |Ki1, Kilp Kiipt

a3l K ¢, Kzp, K201 |

03] K |13, KiZp, K12pl | [

as K %3, %3p, ¥3p1

as| K lx13, Ki3p, Ki3pi mmmmmwm
07| ¥ i, Kap, K1

a8| K i1$, Kidp Kidol |

os P Pllz, P1lb

0| P {Pilg P1Id

11 P

LI

13| P {P13s, P13k

2| P jPa3c, FI3d . - z : ; : s .m;;;; ;&mmﬁww”mm
i3 P |P1de, P1db e Bt :
16 P |F12c, P1ad

7 s Ladi]

18] S [Kizs

13 s KI3o

20 5 Klss




Program nr 3
Lublin -~ SZeligowskiego - Zwigzkowa - Elsnera

Nri Typ Nazwa ©0a UQS o EIIS . (!25 5 030 0?5 CI4D__D—‘-5 CISD B8535 ﬂﬁl:l 075 CED I:IE_E_ 035 lqﬂ
LB w i1, ’Clo, K1pl &
gzl #  iK3:1, K11p KiipL
a3 K K2, ¥2p, K2p1l

G4 K [KE2, Kilp, Ki2pl i
as K K3, K3m, K3pt

06] KK [K3, Kidp, KiJpl
07| K K4, KAp, Kapl

[1]3] K K4, Kldp, Kl4pl
[1]:] P Fiia, P11k

16| P |Plic, Piid

11 B P12a, PRIZk, R1zZa
12 P

12 4 P13a, P13b

14] P |Pi3c, Pi3d

15 P Fisa, P1db

18 B |Ptsc, P14

17 s Kilis

1B s K1ds

15 s K1ls

0] 5 [Ki1ss

UST DSS ©SD 0SS 070 075 050 UES DSO OS5  1MO

Program nr 4 - awaryjny
Lublin - Szeligowskiego - Zwiazkowa - Elsnera

Mr| Typ Nazwa 4o 0os 0o

ol

oz K

o3| k |k, @p, ap

03 K K12, K1Zp, Kl_pz.

05| K 3, ap am :

06| K [k13, Ka3p, k13p: m=}3ﬂ Eﬁmﬁmmm

v7l K|z, Kap, Kapt ! oameme

03] K |Ki4, Kidp, Kidpt |

09| P |Piia, PuIb 1
@ P |Pic, P B
11| »  |p1za, PRa2b, FuLl =

13 P ! v

13| P |Fi3a, P1zh

13| P Pi3c, Pi3d

15 P Ipida, Puan MW ﬂmmmmmnm ;

15 P |p1ac, prad WWWM ;

17 5 |k o

1 8 |kzs

15 5 fezs

20 5 Klds mw“mﬁmmw

ji34¢] ms 620 ais £3o o33 040 0as



Program nr 5 - startowy
Lublin - Szeligowskiego - Zwigzkowa - Elsnera

Nel Typ Nezwa 0g0  gos  Oto 015 025 pDag o3s
i : T

o1 H1, Kip, K1pl . ;
[ Iy Py

oz K11, Kilp ,K1ipl I‘uwumumm
o

0z HZ, K2, K2pl

K13, Ki3p, K13p1 ."‘W
e
K43, K4p, KipL ’.JJMA

2R
‘2

———— cag
o8 14, K13p, KI4pL I.uu.i 7 ’
ag Piia, P11h

10 P1ic, P11d

=

P12a, PR1Zb, R12a2

=]
o
s R & & B & B B2 2 &2 2z =

P122, PR12d, R1%s

F )

N |P13a, F138
13| M |Pa3e, Pa3a
15] N [P1aa, Pi2b
16 N [Pasc, P1ad
17{ & |Kis
1] N |xazs
18] N [k1ss
26 N [|Kids

ol p05 06 6iS a0 425 038 O35

Program nr 6 - koficowy
Lublin - Szeligowsidego - Iwigzkawa - Flanera
Nazwa DD_U___ U S_ ) : a5 DZQ CIEE 030 G35

z
z
2
Ll

K1, Kip, Kipl i
K11, Kilp H1ipl g
K2, K2, K2pl
K12, ¥12p, K12p1

a
Je
= =z =z = = = = =

o9 ¥3, K3p, 1apl

as K13, ¥13p, K13plL D '

o7 Ka, K, Kapl B
oz K14, Kidp, Kldpl B

[¢]:] N Pi1a, Pith

10 H Piiz, P21d .

11 N P128, PR12b, R12nmﬂ
12 N |P12c, PRI2d, RI2c m
13 N P13a, P1Zb

13} N |Pi3c, P13d

i3 L] F1sa, P13b

8 N PIdz, PI&d

17 N Kiis

18 ] ¥1Zs

oo cas aig 01s 020 ozs aJo 0335

ZUP, KAMAK” SC Urzad Miasta Lublin Wydziat Brog i Mostow
w Lublinie Dokumentacia projektowa budowy sygnalizacjt Swietinej na skrzy2owaniu ulic:
Elsnera - Choiny - Zwigzkowa - Szeligowskiego w Lublinie.
Nr rej. 04/2009/1R | Imie i nazwisko Data Podpis -
Projektant mgr inz. Mirosfaw Kaczor 2008.03 [%
Asystent proj. Arkadiusz Kwiatkowski 2009.03 _L— yh/"~
Skala : Programy sygnalizacji Rys. 4




HARMONOGRAM

Elsnera — Choiny — Zwigzkowa - Szeligowskiego

Godziny
Dzien tye. | 5° 6° 7% 8 o¥ 10% 1% 12% 13% 14% 157 169 17 187 19% 20% 21%° 22

5* | L | 1 1 1 I | J23%

Po

Wt TC ak TC ak. TC ak. TC ak. TC ak TC ak.

Sr 708 100s 853 100s 85s 70s

Cz

Pi

So TC ak.

Ni 85s
Ell L T 1 | [23°
S0 g0 700 gl gW 190 130 1200 139 14% }5% 1% 177 18" 19% 20 21% 22%

23%.05% - praca _zoly migajacy”

Urzad Miasta Lublin Wydziat Drog i Mostéw

ZUP,KAMAK” SC
w Lublinie Dokumentacia projektowa budowy sygnalizacii Swietinej na skrzyzowaniu ulic:
Elsnera - Choiny - Zwigzkowa - Szeligowskiego w Lublinie.
Nr rej. 04/2009/IR | Imie i nazwisko Data Podpis
Projektant mgr in2. Mirostaw Kaczor 2009.03 | (%
Asystent proj. Arkadiusz Kwiatkowski 2009.03 /4t~
Skala : Harmonegram pracy sygnalizacji. Rys.5




TABLICA GRUP KOLIZYINYCH I CZASOW MIEDZYZIELONYCH

Elsnera — Choiny — Zwigzkowa - Szeligowskiego

Grupy Grupy rozpoczynajace ruch Sygnalizatory
Syem- 11 |2 |3 |4 |5 7 |8 |9 [10]11]12{13|14|15{16|17|18)|19{20
1 |X 5 6 K |K1,Klp,Klpl
2 X 1|5 5 K11, K11lp, K1ipl
3 5 |X 7 |K K2, K2p, K2p1
4 X |6 5 K12, K12p, K12pl
5 5 |X 6 K K3, K3p. Kipl
6 XI5 5 K K13, K13p, K13pl
|7 X 7 K4, K4p, K4pl
-:Ej 8 |5 X 5 K14, Kl4p, K14pl
2|9 8 X Plia, P1th
‘gj 10 6 X K Pllc, Plld
2 11 7 X P12a, PR12b,R12a
& (12 5 X K | |Pl2c, PR124, R12c
13 X P13a, P13b
14 (6 X K |Pi3c, P13d
15 7 X Pl4a, P1db
16 3 X K Pl4c, Pl4d
17 K KiX K11s
18 K K X Kl12g
19 K K X Ki3s
20 (K K X |Kl4s
3 - Grupy kolizyjne - czas miedzyzielony w sekundach
K - Grupy ,.zabezpieczone™ przesunicciem startu i zakosficzenia
ZUP, KAMAK” SC Urzad Miasta Lublin Wydziat Drég i Mostow
w Lublinie Dokumentacia projektowa budowy sygnalizacil Swieline] na skrzyzowaniu ulic:
Elsnera - Choiny - Zwiazkowa - Szeligowskiego w Lublinie.
Nr rej. 04/2009/IR | Imig i nazwisko Data Podpis,
Projektant magr inz. Mirostaw Kaczor 2009.03 1%
Asystent proj. Arkadiusz Kwiatkowski 2009.(5 / Vi e
Skala : Tablica grup kolizyjnych i czaséw migdzyzielonych. Rys. 6
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Wykres zmiennosci ruchu na wlocie ul. Choiny

600 5
E 1 =435
i 401
“400 b ]
337
o |so J. 31 90y 308 34 305
= 300 -
-ﬁ o 1 21 111 <36
200 -
.F&!' 1211701 1 - 1 1
= 100 - .
000 000 000 | @EL
0 - - } } t
A R A R S R R R N S
Czas - (h)
Wykres zmiennos$ci ruchu na wlocie ul. Szeligowskiego
600
510
E"SOO 2T 2
Wi 383
400
e 329 39 318
o
'E 300 268 b iowd Sue 280
@ o6 218 28 = 18
GN)- 200 | 4 1 7 5
= 100 E
8 000 000 000
¢ - - - : t t BL
Czas - (h) gp.
Wykres zmiennosci ruchu na wilocie ul. Elsnera
600
_ 488
w500
< 413 424
W 490 366 383 3sg
e os7 3 g7 W 326 ;5
‘C 300 238
N 1 210
@ 200 - 3
& 10b] 11 S Tha 1115126, EL
< 100 ‘
000 ooc ooo| | BW
0 - t t i
600 700 B:00 800 10:00 11:00 12:00 13:00 14:00 15:00 16:00 17:00 18:00 19:00 20:00 21:00 22:00 Qp.

Czas - (h)




Wykres zmiennosci ruchu na wlocie ul. Zwigzkowa

476

Skala :

£
w
2
c
o
N
2
] L
=
apP.
Czas - (h)
ZUP.KAMAK” SC Urzad Miasta Lublin Wydzial Drég i Mosiéw
";v Lublinie Dokumentacia projektowa budowy sygralizac]i Swietinej na skrzyzowariu ulic:
Elsnera - Choiny - Zwigzkowa - Szeligowskiego w Lublinie.
Nr rej. 04/2008/IR| Imieinazwisko Data Podpis ,
Projektant mgr inz Mirostaw Kaczor 2009.03 Tl
Asystert oroj. Arkadiusz Kwiatkowski 2009.03 | —7a"~
Rys. 9

Wykresy zmiennosci ruchu na wlotach skizyzowania.




10. Programy sygnalizacji.
Szeligowskiego — Mitodej Polski - Czapskiego

Program nr 1
Luhlin - Szeligowskiego - Czapskizgo - Miode] Polski

Gco Q05 010 15 020 @28 030

Mr| Typ Nazwa
158 1.4 K3, K3p
02 K Ka, 3p
03| K |G, Kip
04 K KL K3p
B3| P

0| P

g7j ®

0E; P iFa, P2b
3| 5 |K3s

10 5 Kds

1 s K15

1z 5 K25

Program nr 2
Lublin - Szeligowskiago - Czapskiego - Mlodej Polski

[ i i i T i

Nr{ Typ Nazwz

01l K iK3, ¥Ip

az| K (K4, Kap

83| K [K1,Kip

03| K (K2, K2p

05| P [P3a, F3h, P3g, Fad]
05 P Paa, Pab

¥7| P |Pia, Pib, Plc, P1d
08| P [P2a, P2b

i3] 5 K35

i 5 [k4s

il & iKis

12 5 s
Program nr 3

Lublin - Szellgowskiego - Czapskiego - Miode) Polsk

ur| Typ Mo 000 005 a10 G 5 020 025 030
o1 K K3, K3p s
02| K [K4 Kep

a3 K K1, Klp

84| K |kzze

os p P3a, F3b, P3c, FSdI

p6i P |Pea, Psb

n7 P P13, Pth, Pic, Pid !

08| P [P, Pzb

as 5 =L

pis] s Mz

i1 = Kis

piet s K25

il . .
: Eﬁmm 2
- i

Uss 0SS



Program nr 4 - awaryjny
Lublin - Szeligowskiego - Czapskiego - Miodej Poleki

url Tyn Mewe D99 QoS 010 @15 ms_ o 03 040 45 oS0 033 g 065 OF og; gas  0se 095
S : -

6| x {«3cEp ; o

02| ® x4, K30

3] ke, kap

04| K |k2kze

as| P [r3a, P3b, Pac, P3d

us| P {pdn, Pab

07| ® |pea, Pih, Pic, Fld:

og{ P [P2a PRE

0s| s ks

16 5 [kss

1} 5 |aas

2 5 IKes

Program nr 5 - startowy
Lublin - Szeligowskisgo - Czapskiego - Miodej Polski

Nrj Typ Ngzva

01l N K3, 13p

g2 M (K4, Kep

o3| N |Ki,Kip

03l N, mEp

03] W |F3a, P3b, F3c, Pad

as N Paa, Pab

o7 N Fla, Pih, Flc, P1d

B3 N P2z, P2h

09 N ¥as

Lo N Hds

1 N Kls i

12 N Qs : i
gzp

a0

Program nr 6 - koncowy
Lublin - Szeligowskiego - Czapskiego - Mlodej Polski

gz5 oz

03as

Nrl Typ Nazwa ocs otag 029 uU,?E
01} N K3, K3p ; ‘
02 N K3, XsSp
o3 N K1, Kip
04] N b kEp
as N F3a, P3b, F3¢, P
Q5 N Pia, F3b ]
82| N |;ia, Pib, F2e, P2d pnm
1:] N Pz, P2b ‘ ;
05 N Es
i N KAc
1L ] Kls
12 N K25 ST b i B BT : i ]
000 oos 1311} 015 nz2u 025 n3g 0as
ZUP,KAMAK"” SC Urzad Miasta Lublin Wydziat Drog i Mostow
w Lublinie Dokumentacia projektowa budowy sygnalizacji Swietinej na skrzyzowaniu ulic:
Elsnera - Chainy - Zwiazkowa - Szeligowskiego w Lubfinie,
Nr rej. 04/2009/IR | Imig i nazwisko Data Pagpis,.
Prajektant mgr inz. Mirestaw Kaczor 2000.03 0
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11. Programy sygnalizacji.
Szeligowskiego — Smorawinskiego

Program nr 1
Lublin - Smorawiskiego- Szeligowskiego
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Nrl Tvp N=zwe 0g0  oOs 00 0

-l

at| x  |ikan, KB K1c
nz2 K K11z, Ki1b, K1ic ‘
[1:4 K K2a, K2b K2
03} K |K22a, KL3b, Ki2c i - : ;
05| K |3, Kb, K3 mm%mmémﬁax%mﬁmm
0s| Kk |ka3a, Kadb, K13c L : T
07| K |k, K4h, Kis
[1}:] K K358, K14b, Kidc 5
a9 P P1a, FRth, R1a ;
1a P Pic, FR1d, R1C
11 P F2a, F2b
12 P P2, Pad
13| P [P3a, b
15l P |Pac, Pad
15| ¢ |p4a, b
18 P |Pac, Pad
7 5 Stla
18 -1 S12a
19 s S13a 7
oog 0gs oo 0s g2 az= o3o 035 [12:59] 045 oso iy gap [1]=23 o070 75

iy i
080 ogs



Program nr 3
Lubln - Smorawiriskiego~ Szeligowskiego
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Program nr 4 - awaryjny
Lubln - Smerawinskiego- Szeligowskiego
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Program nr 5 - stariowy
Lubiin - Smorawinskiego- Szeligowskdego
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