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ROBOTY ELEKTRYCZNE

Instalacje bezpieczenstwa w budynku Urzedu Pracy
na ul. Niecale] 14 w Lublinie



Specyfikacja Techniczna

wykonania i1 odbioru robét

ST-E.00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotern niniejszej specyfikacji jest opracowanie zbioru wymagan technicznych
dotyczacych wykonania instalacji bezpieczefistwa w budynku Urzedu Pracy w Lublinie,
mieszczacego sie w budynku przy ul. Niecatej 14.

1.2. Cel Specyfikacji Technicznej

Celem tego dokumentu jest uzupelnienie dokumentacji projektowej obiektu, pozwalajace na
jednoznaczne okreslenie przedmiotu zaméwienia w zakresie wymagan jakosciowych i
warunkéw technicznych odbioru robét, uwzgledniajace propozycje podstawy wyceny
okreslona w przedmiarach robét.

1.3. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej

Specyfikacja Techniczna (ST) stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zleceniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1

1.4. Okreslenia podstawowe

Uzyte w ST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumiec nastgpujaco:

1. Inspektor Nadzoru - osoba wyznaczona przez Zamawiajgcego, upowazniona do
kierowania robotami i do wystgpowania w jego imieniu w sprawach realizacji
kontraktu.

Zaplecze Zamawiajacego - Zaplecze biurowe wraz z niezbednym wyposazeniem
(zgodnie ze specyfikacja zamieszczona dalej w niniejszej ST), jakie Wykonawca
zapewni dla Inspektora Kontraktu na czas prowadzenia robét. Przewidnje sie jedno
Zaplecze Zamawiajacego, dla catosei obiektow celnych.

b

Ksigga obmiardéw - akceptowany przez Inspektora zeszyt z ponumerowanymi stronami,
stuzacy do wpisywania przez Wykonawcg obmiaru dokonywanych robét w formie
wyliczefi, szkicéw i ew. dodatkowych zalacznikéw. Wpisy w rejestrze obmiaréw
podlegaja potwierdzeniu przez Inspektora.
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4. Materialy - wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robét, zgodne z dokumentacja
projektowa i specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przez Inspektora.

5. Odpowiednia (bliska) zgodno$¢ - zgodnos¢ wykonywanych robét z dopuszczonymi
tolerancjami, a jesli przedzial tolerancji nie zostal okreslony - z przecigtnymi
tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju rob6t budowlanych.



6. Polecenie Inspektora - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Inspektora, w
formie pisemnej, dotyczace sposobu realizacji robét lub innych spraw zwiazanych z

prowadzeniem budowy.

7. Projektant - uprawnjona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem dokumentacji
projektowe;j.

8. Rysunki - czes¢ Dokumentacji Projektowej, ktéra wskazuje lokalizacje,

charakterystykg i wymiary obiektu bedacego przedmiotem Robét.

9. Przedmiar Robét — wykaz elementéw wycenianych przez Wykonawce, okreslajacy
og6lnie rodzaj i przyblizone ilosci Robét, kt6re maja zosta¢ wykonane.

10. Aparat elektryezny — urzadzenie Iub przyrzad wyposazony w elementy
elektromechaniczne, elektromagnetyczne bad? elektroniczne, stuzace do pomiaru
gtéwnie wielkosci  elektrycznych)laczenia ,regulacji oraz ochrony przed
porazeniem pradem, przepigciami lub przetezeniami w obwodach elektrycznych;

11. Aparatura rozdzielcza i sterownicza — ogélna nazwa aparatéw elektrycznych, a takze
zespoiéw tych aparatdbw ze zwigzanym wyposazeniem, wewnetrznymi
pofaczeniami, osprzgtem, obudowami i konstrukcjami wsporczymi — stuzacymi do
taczenia, sterowania, pomiaru, zabezpieczehi regulacjii pracy obwodéw
elektrycznych;

12. Czesé czynna —przewdd lub czesé przewodzaca instalacji elektrycznej mogaca znalezé
sig pod napigciem w warunkach normalnej pracy instalacji elekirycznej wraz z
przewodem neutralnym N, lecz z wylaczeniem przewodu ochronno-neutralnego
PEN. (Uwaga! Z terminu tego nie musi koniecznie wynikaé ryzyko porazenia
pradem elektrycznym)

13. Czes¢ przewodzaca dostepna —czgsé przewodzaca instalacji elektrycznej, kiéra moze
by¢ dotknigta i ktdra w warunkach normalnej pracy instalacji nie znajduje sie, lecz
moze si¢ znaleZzé pod napieciem w momencie uszkodzenia; (UGwaga! Czesc
przewodzaca wyposazenia elektrycznego, ktéra moze znalezé si¢ pod napieciem
tylko w przypadku uszkodzenia innej czesci przewodzacej dostgpnej, nie jest
uwazana za czgs¢ przewodzaca dostepna)

14. Cz¢$¢ przewodzaca obca —czgsé przewodzaca nie bedaca czescig instalacji
elekirycznej, ktéra moze znalez¢ si¢ pod okre§lonym potencjalem zazwyczaj pod
potencjalem ziemi;

15. Czynnosci taczeniowe instalacji — czynnosci (operacie) wykonywane recznie lub
automatycznie, ktdrych celem jest wiaczanie lub wytaczanie pradu lub napigecia w
obwodach elektrycznych: odbiorczych, zabezpieczeniowych, sterowniczych i
pomiarowych; czynnosci te wykonywane sg za pomoca aparatury laczeniowo-
rozdzielczej i zabezpieczeniowej(np. styczniki, wylaczniki, urzadzenia przeciw
porazeniowe réznicowopradowe, bezpieczniki i inne);

16. Dotyk poSredmi —dotknigcie przez czlowieka lub zwierze czesci przewodzacych
dostgpnych, ktdre znalazly si¢ pod napigciem w wyniku uszkodzenia izolacji;

17. Doziemianie (doziemianie w sieci wysokiego napiecia; stan zwarcia doziemnego w
sieci wysokiego napigcia) — bezposrednie lub posrednie polaczenie z ziemis
punktéw stacji transformatorowej lub w linii wysokiego napiecia, niezaleznych od
jednej lub kilku faz; w wyniku doziemiania pojawia si¢ prad zakiéceniowy i



napiecie zakiGceniowe; (patrz tez: zwarcie, prad zakiSceniowy, napiecie
zakl6ceniowe)

18. Glowna szyna (zacisk) uziemiajaca — szyna (zacisk) przeznaczona do przyltaczenia
uziomu przewodSw ochronnych, w tym przewodéw potaczen wyrdwnawczych oraz
przewoddw uziemien roboczych ,jesli one wystepuja;

19. Impedancja (opér pozorny) — stosunck napiecia doprowadzonego do obwodu, do
pradu piynacego w tym obwodzie;

20. Instalacja elektryczna — zespét odpowiednio potaczonych przewoddéw i kabli wraz ze
sprzgtem 1 osprzetem elektroinstalacyjnym (np. elementami mocujacymi i
izolacyjnymi), a takze urzadzeniami oraz aparatami — przeznaczony do przesylu,
rozdzialu, zabezpieczenia i zasilania odbiornikéw energii elektrycznej; (w chiekcie
budowlanym) - zespét wspétpracujacych ze soba elementéw elektrycznych o
skoordynowanych parametrach technicznych, przeznaczonych do okreslonych celéw
; poczatkiem i.e. sg zaciski wyjéciowe wewnetrznych linii zasilajacych (wlz) w
zlaczu;

21. Instalacja odbioreza — czes¢ instalacji elekirycznej, znajdujaca si¢ za uktadem
pomiarowym sfuzacym do rozliczen migdzy dostawca i odbiorca energii
elektrycznej, a w przypadku braku takiego ukladu pomiarowego, za wyjsciowymi
zaciskami pierwszego urzadzenia zabezpieczajacego instalacje odbiorcy od strony
zasilania;
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. Kabel (kabel elektryczny) — przewdd jedno — lub wielozylowy z oddzielng izolacja
kazdej zyly, przeznaczony do przewodzenia pradu elektrycznego, zaopatrzony w
powioke ochronng i pancerz uzalezniony od $rodowiska, w jakim ma byé ulozony
(ziemia, woda, kanaly podziemne, powietrzne itp.);

23. bgcznik izolacyjny — lacznik umozliwiajacy w stanie otwarcia utworzenie przerw
izolacyjnych miedzy roziaczonymi czgSciami poszczegélnych biegunéw o
wytrzymatosci  elekirycznej i innych  wilasciwodciach  zapewniajacych
bezpieczenstwo ludzi i urzadzer;

24. Obcigzalnosé pradowa diugotrwala (przewodu) ~maksymalna wartosé pradu, ktéry

moze piyna¢ dfugotrwale w okreslonych warunkach bez przekroczenia
dopuszczalne] temperatury przewodu;
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. Obciazenie instalacji elektryczmej — stan pracy instalacji, w ktérym czesci badz
wszystkie odbiorniki energii elektrycznej w poszczegélnych obwodach odbiorczych
sg wigczone i pobieraja energie; rozrézmia sie obciazenie instalacji pradem Iub
moca;

26. Odbidr energii elektryczmej -urzadzenie przeznaczone do przetwarzania energii
elekirycznej w inng forme energii, np. w $wiatlo, cieplo, energi¢ mechaniczna;

27. Odlaczenie izolacyjne - odlaczenie od napigcia (z kazdej strony zasilania) wszystkich
przewodéw fazowych i przewodu neutralnego, umozliwiajace bezpieczne
prowadzenie prac remontowo-konserwacyjunych i naprawczych instalacji
elektrycznej; odlaczenie izolacyjne moze nastapié przez otwarcie Iacznikéw
izolacyjnych, wyjecie wkiadek bezpiecznikéw topikowych lub nawet przez
demontaz elementow obwodéw zasilajacych;

28. Oprzewodowanie — przew6d, przewodu Iub przewody szynowe i elementy
zapewniajgce ich zamocowanie oraz ochrone przed eszkodzeniami mechanicznymi;



29. Osprzet elektroinstalacyjny — zestaw (zbiér) elementéw o réznej konstrukcji, zaleznej
od sposobu ukladania przewodéw instalacji elektrycznej przeznaczony do
mocowania, laczenia i ochrony (osfony) tych przewodéw {(np. uchwyty, puszki
instalacyjne, listwy ostonowe itp.);

30. Polaczenia wyréwnawcze — elekiryczne polaczenia przewodzacych czescei dostgpnych i
przewodzacych czesci obcych, wykonane w celu obnizenia roznicy potencjatow
migdzy nimi do wartosci dopuszczalnej diugotrwale w okreslonych warunkach
srodowiskowych;

31. Prad obliczeniowy (obwodu) —prad przewidywany w obwodzie elektrycznym w czasie
normalnej pracy;

32.Prad przeciazeniowy —prad przetezeniowy powstaly w nie uszkodzonym obwodzie
elektrycznym;

33. Prad przetezeniowy —dowolna warto$é pradu wieksza od wartosci znamionowej; dla
przewod6w wartoscia znamionows jest obciazalnoéé pradowa diugotrwata;

34. Prad razeniowy —prad przeptywajacy przez cialo cziowieka lub zwierzgeia, ktéry moze
powodowa¢ skutki patofizjologiczne;

35.Prad rdinicowy (prad resztkowy) — geometryczna (wektorowa) suma wartosci
skutecznej pradéw plynacych przez wszystkie przewody (czes$ci) czynne w
okreslonym punkcie instalacji elektryczne;;

36. Prad uplywowy (instalacji elektrycznej) —prad przeptywajacy z obwodu elektrycznego
do ziemi [ub innych czgsci przewodzacych obcych w warunkach normalnych;
(Uwaga! Prad ten moze zawieraé skiadowa pojemnosciowa, w tym réwniez
wynikajaca z zastosowania kondensatoréw)

37. Prad umowny zadzialania(urzadzenia zabezpieczajgcego) —okreslona warto$é pradu
powodujacego zadziatanie urzadzenia zabezpieczajacego w okreslonym czasie,
zZwanym czasem umownego zadziatania;

38. Prad zakiécenmiowy (prad zaklécemiowy przy doziemienmiu w sieci wysokiego
napiecia) — prad plynacy przez uziemienie czedci przewodzacych dostepnych stacji
transformatorowej po stronie wysokiego napigcia w wyniku jej doziemienia; wartosé
pradu zakiéceniowego zalezy od impedancji zwarciowej; (patrz tez: doziemianie)

39. Prad zwarcia — prad o wartosci przekraczajacej dopuszczalne obcigzenie instalacji,
pojawiajacy si¢ w obwodzie elektrycznym na skutek wystapienia zwarcia (stany
zwarcia); prad przetezeniowy powstaly w wyniku potaczenia ze soby — poprzez
impedancje o pomijalnej wartoéci — przewodéw, ktére w normalnych warunkach
pracy instalacji elektrycznej maja rézne potencjaty;

40. Przepigcie przejsciowe (atmosferyczne Inb faczeniowe) — maksymalna (szczytowa)
wartos¢ napigeia krétkotrwatego w instalacii elektrycznej i w urzadzeniach z nig
wspolpracujacych, ktdra moze nastapié na skutek wyladowan atmosferycznych,
wiaczen [ub wylaczen w sieciach zasilajacych badz w instalacii elektrycznej, a takze
w chwili poczatkowej pojawienia sie zwarcia lub przerwy w tej instalacji;

41. Przepigcia atmesferyczne zredukowane — przepiecie przejsciowe atmosferyczne o
wartogci, ktéra przez ochronnik (odgromnik) wlaczony najczesciej na poczatku
instalacji elektrycznej zostata ograniczona do poziomu odpowiadajacego trzeciej lub
drugiej kategorii przepigé;
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- Przewdd elektryczny — element instalacji elektrycznej stuzacy do przewodzenia pradu,

wykonany z materialu o dobrej przewodnosci elektrycznej w postaci drutu, linki lub
szyny, izolowany lub bez izolacji;

3. Przewdd fazowy (L) — przewdd elektryczny (zyla przewodu) stuzacy wytacznie do

przesylania energii elektrycznej zaleznodci od rodzaju instalacji (jedno lub
trojfazowa) — w obwodach elektrycznych wystgpuja odpowiednio: jeden przewdd
fazowy lub trzy odrgbne przewody fazowe (L1, L2, L3);

44. Przewdd neutralny (N) — przewdd elektryczny mogacy w niektérych stanach pracy
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instalacji stuzy¢ do przesylanmia energii elekirycznej, potaczony bezposrednio z
punktem neutralnym zrédla zasilania lub ze sztucznym punktem neutralnym;
przewtd polaczony bezposrednio z punktem neutralnym ukfadu sieci i mogacy
stuzy¢ do przesylania energii elektrycznej;

.Przewéd ochronno neutralny (PEN) — uziemiony przewéd (zyla przewodn)

spetniajacy jednoczesnie funkcj¢ przewodu ochronnego i przewodu neutralnego;

. Przewdd ochronny (PE) - przewdd elektryczny (zyla przewodu) przeznaczony do

polaczenia: czeSci objetych polaczeniem wyréwnawczym, gltéwnej szyny
uziemiajgcej, uziomu oraz vziemionego punktu neutralnego zrédia zasilania lub
sztucznego punktu neutralnego; wedtug: przewdd lub zyta przewodu (wymagany
przez okresione $rodki ochrony przeciwporazeniowej) przeznaczony do
elektrycznego pofaczenia nastepujacych czeéci: dostgpnej przewodzacej, obcej
przewodzacej, gléwne] szyny (zacisku uziemiajacego), uziomu, uziemionego punktu
neutralnego Zrédia zasilania lub punkiu neutralnego sztucznego;

. Przewéd oponowy — przewéd elekiryczny niskiego napigcia jedno- lub wielozylowy o

zytach gigtkich i 0 wzmocnionej powloce ochronnej z materialéw elastycznych,
stuzacych do zasilania odbiornikéw ruchomych i przenosnych;

. Przewod uziemiajacy — przewdd ochronny taczacy gléwna szyne (zacisk)uziemiajaca z

uziomems;

- Przewéd wyréwnawezy — wedlug przewdd ochronny zapewniajacy wyréwnanie

potencjatéw;

. Punkt rozdzialn — miejsce w instalacji elektrycznej (np. puszka rozgalezna, styki

tacznika lub przelacznika wieloobwodowego), w ktérym doprowadzona energia
elektryczna rozdzielana jest do wigcej niz jednego obwodu elektrycznego;

- Reaktancja (opér bierny; opornosé urojoma) - skiadowa urojona impedancji

zespolonej;

- Rezystancja (opdr czynny, oporno$¢ czynna) - skladowa rzeczywista impedanciji

zespolonej;

- Rezystywnos¢ (opér wladciwy; opornos$¢ wiasciwa) — wyrazona w Q*m - rezystancja

przewodnika o diugosci 1 m i polu powierzchni przekroju 1 m2; parametr
charakteryzujacy op6r dla ptyngcego przez dany materiat pradu elekirycznego;

- Rozdzielnica (gléwna tablica zasilajaca) — zesp6t odpowiednio dobranej i wzajemnie

potaczonej aparatury rozdzielczej, zabezpieczeniowej, taczeniowej i pomiarowo-
kontrolnej , usytuowany w szafce wolno stojacej, przysciennej lub wnekowej (czesto
wraz ze sterownica) — z jednej strony polaczony ze zlaczem doprowadzajacym
energie elektryczna z sieci, a z drugiej — z wewnetrznymi liniami zasilajacymi (wiz);



55. Rozdzielnice i sterownice; aparatura rozdzielcza i sterownicza —urzadzenia
przeznaczone do wilaczania w obwody elektryczne, spelniajacy jedna lub wiecej z
nastepujacych funkcji: zabezpieczenie, sterowanie, odigczenie taczenie;

56. Rozlacznik bezpiecznikowy — aparat zabezpieczeniowy shuzacy do roztaczania obwodu
elektrycznego w stanach zwar¢ na skutek przepalenia si¢ wkiadki bezpiecznika
topikowego; istotng cecha (zaleta) aparatu jest stosowanie w nim takiego
rozwiazania konstrukcyjnego, ktére uniemozliwia porazenic pradem podczas
wymiany wkiadki bezpiecznika;

57. Sie¢ elektroenergetyczna niskiego napiecia — zesp6t linii napowietrznych i kablowych
wraz ze stacjami rozdzielczymi, tacznikami i innymi urzadzeniami pomocniczymi,
stuzacy do przesylania i rozdzialu energii elektrycznej niskiego (<1kV) napigcia od
stacji transformatorowej sSredniego napigcia do  zaciskéw  wyjsciowych
wewnetrznych linii zasilajacych (wlz) w zlaczu;

58. Stopien ochrony IP (stopiei ochrony obudowy urzadzenia elektrycznego) — miara
{stopien} zapewnienia przez obudowe urzadzenia elekirycznego ochrone przed:
dotknigciem czgsci czynnych i ruchomych oraz przedostaniem si¢ do wnetrza
urzadzenia cial stalych i wody, sprawdzona znormalizowanymi metodami préb;
umieszczony na tabliczce stopien ochrony IP urzadzenia skiada sie z dwéch liter: IP
(International Protection) oraz dwéch cyfr, z ktérych pierwsza oznacza stopien
zabezpieczenia przed dostaniem sig¢ obcych cial, a druga — przed wniknieciem wody
i szkodliwymi jej skutkami, znaczenie cyfr i budowa oznaczen

59. Urzadzenie elekiryczne — wszystkie urzadzenia i elementy instalacji elektrycznej
przeznaczone do takich celéw jak: wytwarzanie, przeksztatcanie, przesylanie,
rozdzial lub wykorzystywanie energii elektrycznej; sa to np. maszyny,
transformatory, aparaty, przyrzady pomiarowe, urzadzenia zabezpieczajace,
oprzewodowanie, odbiorniki;

60. Uziemienie — polaczenie bezposrednie lub posrednie okreslonego punktu obwodu
elektrycznego z ziemia w celu zapewnienia bezpiecznej i prawidiowej pracy
urzadzen elektrycznych;

61. Uziom —przedmiot lub zesp6t przedmiotéw umieszczonych w gruncie (ziemni), tworzacy
elekiryczne polaczenie przewodzace z tym gruntem (ziemia);

02. Uziomy niezaleine —uziomy umieszczone w takich odleglosciach od siebie, ze
maksymalny prad mogacy przeptywaé w jednym uziomie nie wplywa w sposéb
znaczacy na zmiang potencjatu w innych uziomach;
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. Wylacznik przeciw porazeniowy réimicowopradowy — wylacznik samoczynny,
wyposazony w cziony pomiarowy i wyzwalajacy, wywolujace w czasie wystapienia
pradéw r6znicowych wickszych od znamionowego pradu wyzwalajacego
wylaczenie z zasilania wszystkich biegunéw instalacji chronionej, co ma miejsce w
stanach zakiocen powodowanych np. pradem razenia lub zwigkszeniem pradu
uptywowego;

64. Zwarcie (stan zwarcia w obwodzie elekirycznym) — polaczenie punktéw obwodu
elektrycznego nalezacych do réznych faz lub polaczenie jednego badZz wickszej
liczby takich punktéw z ziemia — bezposrednio przez tuk elektryczny badz posrednio
przez przedmiot o malej impedancji;

65. Klimatyzator typu split — urzadzenie stuzace do klimatyzowania pomieszczen zlozone
z jednostki wewnetrznej do zabudowy w pomieszczeniu oraz jednostki zewnetrznej



do zabudowy na zewnetrz budynku, potaczone ze soba instalacja chlodnicza
(freonowa) oraz elektryczna, stanowiace zamknigty kompletny uktad chtodniczy.
Jednostka wewnetrzna wyposazona jest w wentylator, chiodnicg freonowa
(parownik) oraz jako opcjg, nagrzewnicg elekiryczna.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robét

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za ich zgodno$é z
dokumentacja projektowa, ST i poleceniami Inspektora Nadzoru.

Przyjmuje sig, Ze przed zlozeniem oferty Wykonawca:

— Uzyskal wszelkie niezbedne informacje o omawianym przedmiocie, co do ryzyka,

trudnosci 1 wszelkich innych okolicznosci, jakie moga mie¢ wpltyw na oferte przetargowa i
bierze pelna odpowiedzialno$¢ za odpowiednie wykonanie, stabilnosé i bezpieczenstwo
wszelkich czynnosci na terenie budowy oraz za metody i technologie uzyte podczas
realizacji robdt.

Podczas przygotowania oferty opart swoja wiedze na danych przekazanych przez
Zamawiajacego, na wlasnej fachowej analizie i doswiadczeniu oraz na wizjach Iokalnych
w terenie. Jesli Wykonawca napotka w trakcie realizacji robét, fizyczne przeszkody,
nickorzystne warunki o takim charakterze, jakich jego zdaniem doswiadczony
Wykonawca nie byt w stanie przewidzie¢, powinien niezwlocznie na pismie zawiadomic
Zamawiajacego. '

Podczas przygotowania oferty mial swiadomosc, ze wymienione w przedmiarach robét
ilosci sa floSciami szacunkowymi i nie moga by¢ brane za rzeczywiste i poprawne do
wypelnienia zobowiazafi Wykonawcy wynikajacych z kontraktu — Oferent ma obowiazek
dokona¢ niezbednej weryfikacji przedmiaru i uwzgledni¢ ja w kosziorysie ofertowym.
Upewnit sig, co do prawidlowosci 1 kompletnosci oferty przetargowej oraz ilosci robét,
stawek i cen w ofercie i kosztorysach ofertowych, ktére powinny pokry¢ wszystkie jego
zobowiazania umowne, a takze wszystko co moze byc konieczne dla wiasciwego
wykonania robét oraz usunigcia usterek — oferent ma obowiazek dotaczyé dodatkowe
kosztorysy ofertowe na miezbgdne roboty, ktdre jego zdaniem zostaly pominiete w
przedmiarze robdt, a s3 niezbedne dla prawidlowego wykonania poszczegélnych robét i
calego przedmiotu umowy.

1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajacy w terminie okreslonym w dokumentach kontraktowych przekaze Wykonawcy
plac budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi
oraz dziennikiem budowy i ST.

Wykonawca zobowiazany jest do przediozenia Zamawiajacemu:

— Oswiadczenia Kierownika budowy stwierdzajacego sporzadzenie planu bezpieczefistwa i

ochrony zdrowia oraz przejecia obowigzkéw kierowania budowa.

~ Uprawnienia budowlane kierownika budowy wraz z zaswiadczeniami, o ktérych mowa w

art. 12 ust. 7 Prawo Budowlane.

— Planu BIOZ.

1.5.2. Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowa bedzie zawieraé rysunki, obliczenia i dokumenty zgodne z
wykazem podanym w szczeglowych warunkach umowy.



1.5.3. Zgodnos¢ robot z dokumentacja projekiowg i ST

Dokumentacja, projektowa, ST oraz dodatkowe dokumenty przekazane Wykonawcy,
stanowia czes¢ umowy, a wymagania wyszczegélnione choéby w jednym z nich sg
obowiazujace dla wykonawcy, tak jakby zawarte byly w calej dokumentacji. W przypadku
rozbieznosci w ustaleniach poszczegdlnych dokumentéw obowiazuje kolejnos¢ ich waznosci
wymieniona w warunkach umowy.

‘Wykonawca nie moze wykorzysta¢ blgdéw lub opuszczen w dokumentach kontraktowych, a
o ich wykryciu winien natychmiast powiadomic¢ Inspektora Nadzoru, ktéry dokona
odpowiednich zmian i poprawek

Wiszystkie wykonane roboty i dostarczone materialy beda zgodne z dokumentacja projektowa
i ST. W przypadku rozbieznosci opis wymiaréw wazniejszy jest od odczytu ze skali
rysunkow.

Dane okreslone w dokumentacji projektowej i w ST beda uwazane za wartosci docelowe, od
ktérych dopuszczalne sa odchylenia w ramach okreslonego przedzialu tolerancji. Cechy
materialéw musza by¢ jednorodne i wykazywaé zgodnosé z okreslonymi wymaganiami, a
rozrzut tych cech nie moze przekraczaé dopuszczalnego przedziatu tolerancji. W przypadku,
gdy materialy lub roboty nie beda w pelni zgodne z dokumentacja projektowa lub ST i
wplynglo to na niezadowalajaca jakos¢ elementu budowy, to takie materialy zostang
zastgpione innymi, a roboty rozebrane i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

1.5.4. Obowigzki Wykonawcy, dolyczgce bezpieczeristwa i higieny pracy
personelu oraz bezpieczersiwa publicznego

Podczas realizacji dostawy Wykonawca powinien przestrzega¢ obowiazujacych w Polsce
przepisow dotyczacych bezpieczenstwa i higieny pracy. W szczegdlnosci Wykonawca ma
obowigzek zadba¢, aby personel nie wykonywal pracy w warunkach niebezpiecznych,
szkodliwych dla zdrowia oraz niespelniajacych odpowiednich wymagan sanitarnych.
Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzet i
odziez dla ochrony Zzycia i zdrowia oséb zatrudnionych przy realizacji dostawy oraz
zapewnienia bezpieczenstwa publicznego. Uznaje sig, ze wszelkie koszty zwiazane z
wypelnieniem wymagan okreslonych powyzej nie podlegaja odrgbnej zapiacie i sa
uwzglednione w cenie umowne;j.

1.5.5. Ochrona przeciwpozZarowa

Wykonawca powinien przestrzegaé obowiazujacych w Polsce przepiséw ochrony
przeciwpozarowej.

Materialy fatwopalne nalezy skladowa¢ w sposéb zgodny z odpowiednimi przepisami i
zabezpieczone przed dostgpem 086b trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za straty spowodowane pozarem wynikajacym z
realizacji dostawy albo spowodowanym przez personel Wykonawcy.

1.5.6. Substancje szkodliwe dla zdrowia
Wykonawca powinien dziala¢ zgodnie z przepisami dotyczacymi kontroli i ograniczen w
stosowaniu substancji szkodliwych dla zdrowia.
Substancj¢ niebezpieczng mozna stosowac lub wytwarzaé w zwiazku z realizacja dostawy
tylko w przypadkach okreslonych w Umowie lub za zgoda Zamawiajacego.



W przypadku zastosowania lub wytworzenia w zwigzku z realizacja dostawy jakiejkolwiek
substancji szkodliwej, Wykonawca powinien dostarczy¢ Zamawiajacemu oceng ryzyka wraz
z opisem Srodkow, kidre nalezy podja¢ w celu wyeliminowania lub odpowiedniej kontroli
zagrozenia os6b stykajacych sig z takg substancja lub, na ktére moze ona oddzialtywaé, w obu
przypadkach zgodnie z postanowieniami odpowiednich przepisow.

Informacie t¢ nalezy dostarczyé Zamawiajacemu, co najmniej 14 dni przed planowanym
uzyciem substancji szkodliwych dla zdrowia.

2. MATERIALY

Wszystkie materialy 1 urzadzenia zastosowane do wykonania robét powinny byé nowe w
najwyzszym gatunku biezaco produkowanym oraz odpowiadaé wymaganiom norm i
przepiséw wymienionych w niniejszej ST, dokumentacji projektowej, opisie robét oraz
innych nie wymienionych dokumentach, lecz zgodnych z obowiazujacymi normami i
przepisami. Ponadto wszystkie stosowane materialy muszg by¢ zgodne z polskimi przepisami
i Swiadectwami dopuszczenia do obrotu oraz posiadac wymagane certyfikaty bezpieczenstwa.
Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za spelnienie wymagan ilosciowych 1 jakosciowych
materiatow z jakiegokolwiek zrédia.

Kazdorazowa zmiana uzytych materialéw na inne niz wskazane w projekcie wymaga
uprzedniej zgody Koordynatora zadania. Wykonawca poniesie wszelkie koszty w tym: oplaty,
wynagrodzenia i jakiekolwiek inne koszty zwigzane z dostarczeniem materialdw do robdt.

3. SPRZET

Wykonawca zobowiazany jest posiada¢ wilasny lub wydzierzawiony sprzet niezbedny do
prawidlowego wykonania rob6t. Liczba 1 wydajnos¢ sprzgtu powinna gwarantowac
przeprowadzenie rob6t, zgodnie z zasadami okreslonymi w dokumentacji projektowej, ST i
wskazaniami Inspektora Nadzoru.

Sprzet uzywany do wykonania robét powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy i1 powinien
odpowiada¢ pod wzgledem typéw 1 ilosci wskazaniom zawartym w ST Tub projekcie
organizacji robét, zaakceptowanym przez Inspektora Nadzoru. W przypadku brakn ustalen w
tych dokumentach sprzgt powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez Inspektora
Nadzoru.

Sprzet bedacy wiasnoscia wykonawcy lub wynajety do wykonania robdt ma by¢ utrzymany w
dobrym stanie technicznym i gotowosci do pracy, powinien by¢ zgodny z normami ochrony
srodowiska i przepisami dotyczacymi jego uzytkowania. Wykonawca dostarczy Inspektorowi
Nadzoru kopie dokumentéw potwierdzajgcych dopuszczenie sprzetu do uzytkowania, tam
edzie jest to wymagane przepisami.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujace zachowania warunkéw
umowy, zostang przez Inspektora Nadzoru zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robét.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowiazany do stosowania jedynie takich Srodkéw transportn, ktére nie
wplyna niekorzystmie na jakos¢ realizowanej dostawy 1 wiladciwosci przewoZonych
materiatow.
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Liczba srodkéw transportu powinna zapewni¢ prowadzenie dostawy zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentach kontraktowych 1 wskazaniach Zamawiajacego.

Materialy i sprzet moga by¢ przewozone dowolnymi srodkami transportu zaakceptowanymi
przez Zamawiajgcego w sposob zabezpieczajacy je przed uszkodzeniem.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z umowa oraz za jakosé
zastosowanych materialéw i wykonywanych robdt, za ich zgodno$é¢ z dokumentacjg
projektowa, wymaganiami ST i poleceniami Inspektora Nadzoru.

Wykonawca ponosi odpowiedzialnos$é za dokladne wytyczenie wszystkich elementéw robdt
zgodnie z wymiarami okreslonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanymi na pismie
przez Inspektora Nadzoru. Nastgpstwa jakiegokolwiek bledu spowodowanego przez
wykonawee w wytyczeniu 1 wyznaczaniu robdt zostana, jesli wymagac tego bedzie Inspektor
Nadzoru, poprawione przez Wykonawcg na wlasny koszt. Sprawdzenie wytyczenia przez
Inspektora Nadzoru nie zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich doktadnosc.
Decyzje Inspektora Nadzoru dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementéw
robdt beda oparte na wymaganiach zawartych w dokumentach umowy, dokumentacji
projektowej, ST, a takze w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Inspektor
Nadzoru uwzgiedni wyniki badan materialéw i robét, rozrzuty normalnie wystgpujace przy
produkcil 1 przy badaniach materialéw, doswiadczenia z przeszlosci, wyniki badan
naukowych oraz inne czynniki wplywajace na rozwazang kwestig.

Polecenia Inspektora Nadzoru beda wykonywane nie pdZniej niz w czasie przez niego
wyznaczonym po ich otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozba zatrzymania robét. Skutki
finansowe z tego tytulu ponosi Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Zasady kontroli jakosci robot

Roboty wykonywane na zadaniu podlegaja minimum jednej kontroli w tygodniu przez
Inspektora Nadzoru z wniesieniem stosownych adnotacji do dziennika budowy.

Wykonawca jest odpowiedzialny za peina kontrole robdt i jakoSci materialéw, zapewni
odpowiedni system kontroli oraz mozliwosci pobierania prébek i badania materiatow oraz
rob6t. Wykonawca dostarczy Inspektorowi nadzoru $wiadectwa, ze wszystkie stosowane
urzadzenia i sprzet badawczy posiadaja wazna legalizacje 1 odpowiadaja wymogom norm
okreslajacym procedur badan. Wszystkie koszty zwiazane z organizowaniem i prowadzeniem
badan ponosi wykonawca.

6.2. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary beda prowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku,
normy nie obejmujg jakiegokolwick wymaganego badania, stosowaé mozna wytyczne
krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.
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6.3. Raporly z badan

Wykonawca bedzie przekazywat Inspektorowi nadzoru kopie raportéw z wynikami badan.

6.4. Certyfikaty i deklaracje

Inspektor Nadzoru moze dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty, ktore posiadaja:

— Certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodno$é¢ z kryteriami
technicznymi okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz
wlasciwych przepiséw i dokumentéw technicznych,

— Deklaracjg zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z Polska Norma lub aprobata techniczna.

Produkty przemystowe musza posiada¢ w/w dokumenty wydane przez producenta, a w razie

potrzeby poparte wynikami badaf wykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badan beda

dostarczone przez Wykonawce, Inspektorowi Nadzoru.

Jakiekolwiek materiaty nie spetniajace tych wymagan beda odrzucone.

6.5. Dokumenty budowy

Dokumentacja budowy powinna by¢ zgodna z art.3 pkt.13 ustawy Prawo budowlane.
Do deokumentacji budowy zalicza sie:

Dziennik Budowy

Dziennik Budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowiazujacym Zamawiajacego i
Wykonawce w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy do konca okresu
gwarancyjnego. Odpowiedzialnosé za prowadzenie dziennika budowy zgodnie =z
obowiazujacymi przepisami spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowy beda dokonywane na biezaco i bedg dotyczyé przebiegu robét,
stanu bezpieczefstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy. Kazdy
zapis w dzienniku budowy bedzie opatrzony data jego dokonania, podpisern osoby, ktéra
dokonata zapisu, z podaniem jej imienia 1 nazwiska oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy bgda
czytelne, dokonane trwala technika, w porzadku chronologicznym, bezposrednio jeden pod
drugim, bez przerw. Zalaczone do dziennika budowy protokoly i inne dokumenty beda
oznaczone kolejnym numerem zalacznika i opatrzone data i podpisem Wykonawcy i
Inspektora Nadzoru.

Ksiagzka cbmiaru

Ksiazka obmiaru stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postgpu kazdego
z elementéw robot. Obmiary wykonanych robdt przeprowadza sig w sposéb ciggly w
jednostkach przyjetych w wycenionym przedmiarze robét i wpisuje do ksiggi obmiaru.

Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, atesty materialéw, orzeczenia o jakosci materialéw, recepty robocze
i kontrolne wyniki badan Wykonawcy beda gromadzone w formie uzgodnionej w programie
zapewnienia jakosci. Dokumenty te stanowig zalacznik do odbiorn robét. Winny byc
udostepnione na kazde zyczenie Inspektora Nadzoru.
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Pozostale dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zalicza sig, oprocz wymienionych w pkt. (1)-(3) nastgpujgce
dokumenty:

- pozwolenie na budowe,

- protokoty przekazania terenu budowy,

- umowy cywilne-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,

- protokéty odbioru robdt,

- protokoly z narad i ustalen,

- korespondencje na budowie.

Przechowywanie dokumentéow budowy

Dokumenty budowy beda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio
zabezpieczonym. Zaginiecie ktdregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego
natychmiastowe odtworzenie w formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostepne dla Inspektora Nadzoru i przedstawiane
do wgladu na Zzyczenie Zamawiajacego.

7. WYMAGANIA DOTYCZACE PRZEDMIARU I OBMIARU ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robdt i prowadzenia ksiagzki obmiaréw.

Obmiar robot powinien okresli¢ faktyczny zakres wykonanych robét zgodnie z dokumentacja
projektowa i specyfikacjg techniczng, w jednostkach i zasadach ustalonych w przedmiarze
inwestorskim. Ksigzka obmiaréw stanowi dokument zapisujacy rzeczywisty obmiar robot
budowlanych. Obmiaru wykonanych robot dokonuje w sposéb ciagly kierownik budowy i
kierownicy robét. Prawidiowos¢ obmiaru potwierdza Inspektor Nadzoru.

Jakikolwiek biad Iub przeoczenie (opuszczenie) w ilodciach podanych w przedmiarze robét
lub gdzie indziej w specyfikacjach technicznych nie zwalnia Wykonawcy od obowiazku
ukonczenia wszystkich robét. Bledne dane zostana poprawione wg instrukcji Inspektora
Nadzoru na pismie. Obmiar gotowych robét bedzie przeprowadzony z czgstoscia wymagana
do celu platnosci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okreslonym w kontrakcie Iub
oczekiwanym przez Wykonawce i Inspektora Nadzoru.

7.2. Zasady okreslania ilosci robot i materiatow

Dlugosci 1 odleglosci pomigdzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymi beda obmierzone
poziomo wzdluz linii osiowej 1 podawane w (m).

Jedli specyfikacje techniczne wlasciwe dla danych robét nie wymagaja tego inaczej, objetosci
beda wyliczone w (m3) jako dlugos¢ pomnozona przez Sredni przekrdj.

Hosci, ktore maja by¢ obmierzone wagowo, beda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z
wymaganiami specyfikacji technicznych.

Sprzet i urzadzenia w (szt.). Obowiazuje dokiadnos¢ do dwdch znakéw po przecinku.
Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetodci beda uwzupelniane odpowiednimi
szkicami dolaczonymi do ksigzki obmiaréw, wzglednie umieszczonymi na Kkarcie
obmiarowe;j.
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7.3. Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru rob6t beda
zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.

Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzadzenia te
lub sprzet wymagaja badan atestujacych, to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne swiadectwa
legalizacji.

Wszystkie urzadzenia pomiarowe beda przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w
calym okresie trwania robot.

7.4. Czas przeprowadzenia pomiarow

Obmiary beda przeprowadzane przed czesciowym [ub koficowym odbiorem robot, a takze w
przypadku wystgpowania diuzszej przerwy w robotach i zmiany Wykonawcy robdét.

Obmiar robét zanikajacych przeprowadza sie w czasie ich wykonywania.

Obmiar robét podlegajacych zakryciu przeprowadza sig przed ich zakryciem.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbioréw robot

Roboty podlegaja nastgpujacym etapom odbioru:
— Odbiocrowi czeSciowemn

— QOdbiorowi ostatecznemu

~ Odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbior czesciowy

Odbidr czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesdci robdt. Odbioru
czesciowego robdt dokonuje sie wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robét. Odbioru robét
dokonuje Inspektor Nadzoru.

8.3. Odbior ostateczny roboét

8.3.1. Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robdt w odniesieniu do
ilosci, jakodci 1 wartoscei.

Catkowite zakonczenie robdt oraz gotowos¢ do ostatecznego odbioru bedzie stwierdzona
przez Wykonawce wpisem do dziennika budowy z bezzwiocznym powiadomieniern na
pismie o tym fakcie Inspektora Nadzoru.

Odbidr ostateczny robdt nastapi w terminie ustalonym w warunkach umowy, liczac os dnia
potwierdzenia przez Inspektora Nadzoru zakonczenia robét i przyjecia dokumentéw, o
ktérych mowa w punkcie 8.3.2.

14



Odbioru ostatecznego robdt dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosci
Inspektora Nadzoru i Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jakosciowej
na podstawie przediozonych dokumentéw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania robdt
z dokumentacja projektowa i ST.

8.3.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego robot

Podstawowym dokumentem do dokonania ostatecznego odbioru rob6t jest protokét

ostatecznego odbioru rob6t sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowiazany przygotowaé nastgpujace dokumenty:

— Dokumentacje projektowa podstawowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesh
zostala sporzadzona w trakcie realizacji umowy,

— Dziennik budowy,

— Deklaracje zgodnosci oraz certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatéw,

— Wyniki badan i oznaczen laboratoryjnych.

Wiszystkie zarzadzone przez komisj¢ roboty poprawkowe lub uzupeiniajace beda zestawione

wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Termin wykonania rob6t poprawkowych i robét uzupeliniajacych wyznaczy komisja.

8.8.3. Odbior pogwarancyjny

Odbidér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robét zwiazanych z usunieciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

Odbiér pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualngj obiektu z
uwzglednieniem zasad opisanych w punkcie 8.3.

8.4. Dokumentacja powykonawcza, instrukcje eksploatacji i konserwacji
urzgdzen

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie ewidencji wszelkich zmian w dokumentacji
projektowej umozliwiajacej przygotowanie dokumentacji obiektu budowlanego. Ponadto
Wykonawca przekaze Zamawiajacernu w ramach kontraktu niezbedne instrukcje eksploatacji
1 konserwacji urzadzen pozwalajace na bezawaryjng eksploatacj¢ obiektu.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia ogdine

Podstawa piatnosci jest cena jednostkowa, skalkulowana przez Wykonawce za jednostke

obmiarowa ustalong dla danej pozycji kosztorysu.

Dia pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowo podstawg platnosci jest wartosé

(kwota) podana przez Wykonawce w danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzgledniaé wszystkie

czynnosci, wymagania i badania skiadajace sie na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w

ST i1 w Dokumentacji Projektowe;.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczalttowe robdt bedg obejmowac:

— Robocizne bezposrednig wraz z towarzyszacymi kosztami.

— Wartos¢ zuZytych materialéw wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych
ubytkow i transportu na terenie budowy.
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— Wartos¢ pracy sprzgtu wraz z towarzyszacymi kosztami.
— Koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko.

- Podatki obliczone zgodnie z obowiazujacymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

9.2. Warunki kontraktu i wymagania ogdine

Koszt dostosowania si¢ do wymagan warunkéw kontraktu i wymagan ogélnych zawartych w
ST obejmuje wszystkie warunki okreslone w w/w dokumentach, a nie wyszczegdlnionych w
kkosztorysie.

10.DOKUMENTY ODNIESIENIA

10.1. Dokumentacja projektowa

= Jednostka projektowa: Instalatorstwo elektryczne projektowanie i wykonawstwo Biuro
ustug projektowych ,,BUDOPROIEKT” inz. Janusz Fronczyk 20-002 Lublin ul.
Narutowicza 22/13
= Zestawienie dokumentacji projektowej:
Projekt budowlano wykonawczy instalacji bezpieczenstwa — mgr inz. Roman Dec
Kosztorysy — mgr inz. Grzegorz Jakubiec

10.2. Akty prawne, normy, aprobaly techniczne i inne dokumenty i
ustalenia techniczne.

Specyfikacje techniczne w réznych miejscach powohijg sie na Polskie Normy (PN), przepisy
branzowe, instrukcje. Nalezy je traktowac jako integralng czes¢ i nalezy je czytaé¢ iacznie z
Rysunkami i Specyfikacjami, jak gdyby tam one wystepowaty.

Rozumie sig, ze¢ Wykonawca jest w pelni zaznajomiony z ich zawartodcig i wymaganiami.
Zastosowanie beda mialy ostatnie wydania Polskich Norm (datowane nie pézniej niz 30 dni
przed datg skfadania ofert), o ile nie postanowiono inaczej. Roboty beda wykonywane w
bezpieczny sposdb, Scisle w zgodzie z Polskimi Normami i przepisami obowiazujacymi w
Polsce.

Wykonawca jest zobowiazany do przestrzegania innych norm krajowych, kt6re obowiazuja w
zwiazku z wykonywaniem prac objgtych kontraktem i stosowania ich postanowien na réwni
ze wszystkimi innymi wymaganiami, zawartymi w specyfikacjach technicznych.

Zaktada sig, ze Wykonawca doglebnie zaznajomit sie z trescig i wymaganiami tych norm.

10.2.1. Przepisy prawne

— Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. Prawo Budowlane z pézniejszymi poprawkami.

— Rozporzadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa z dnia 4 lutego 1999 r.
w sprawie warunkéw technicznych, jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich
usytuowanie ( Dziennik Ustaw nrl3 z).

— Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych z dnia 30 wrzeénia 1997 r. zmieniajace
rozporzadzenie w sprawie warunkdéw technicznych, jakim powinny odpowiadaé budynki
ich usytuowanie.
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— Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewngtrznych z dnia 3 listopada 1992 r. w sprawie
ochrony przeciwpozarowe]j budynkéw, innych obiektéw budowlanych i terendw.

— Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych z dnia 22 kwietnia 1998 r. w sprawie
wyrobéw stuzacych do ochrony przeciwpozarowej, ktére moga byé wprowadzane do
obrotu i stosowane wylacznie na podstawie certyfikatu zgodnoSci.

— Rozporzadzenie Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dnia 26 wrzesnia 1997 r. w sprawie
ogolnych przepiséw bezpieczenstwa i higieny pracy.

10.2.2. Polskie normy

Wykaz stosowanych norm podany zostat w SST poszczegSlnych instalacji.

1#



SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

ST-E.00.01.01

INSTALCJA ODDYMIANIA KLATKI SCHODOWEJ

Kody CPV:
45312100-8 (,,Instalowanie pozarowych systeméw alarmowych™)
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1. Wstep

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace dostawy urzadzen,
wykonania, uruchomienia i odbioru systemu oddymiania klatek zwiazanych z wykonaniem
instalacji bezpieczefstwa dla Urzedu Pracy Lublin, mieszczacej si¢ w budynku przy ul.
Niecalej 14.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy przy zlecaniu i realizacji
robdt wymienionych w pkceie 1.3.

1.3. Zakres robot objetych ST

W zwiazku z planowanym wykonaniem instalacji bezpieczenstwa w obiekcie projektuje sig
wykonanie instalacji oddymiania klatek schodowych.

Roboty, ktérych dotyczy ST obejmuja wszystkie czynnosei umozliwiajace i majace na celu
wykonanie instalacji e oddymiania.

Rysunki i specyfikacja techniczna sa dokumentami wzajemnie si¢ uzupelniajacymi.

Niniejsza specyfikacja techniczna zwigzana jest z wykonaniem n/w robot.

— budowe tras kablowych

— ulkiadaniem kabli

— moentazem czujek

— montaz sHownikow

— montaz elektrotrzymaczy

— montaz przyciskéw oddymiania

— montazem centrali

— uruchomieniem i zaprogramowaniem systemu

— szKolenie obstugi

— prace wykonczeniowe

W zakres robé6t wchodza:
¢ roboty przygotowawcze
¢ roboty montazowe
e kontrola jakosci - odbiory

1.4. Okreslenia podstawowe

Definicje podstawowe dotyczace terminologii podano w specyfikacji technicznej ST-
E.00.00.00 Wymagania pkt 1.4.

1.5. Ogdine wymagania dotyczace robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakos$¢ robdt i za zgodnosé z dokumentacja projektowa,
specyfikacja techniczng i instrukcjami Inspektora. Ogdlne wymagania dotyczace robdt
podano w specyfikacji technicznej ST-E.00.00.00 pkt 1.5.
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2. Materialy

2.1. Ogdine wymagania dotyczace materiatow

Ogélne wymagania dotyczace materiaféw, ich pozyskiwania i skladowania podanc w

specyfikacji technicznej ST-E.00.00.00 pkt 2.
Wykonawca zobowigzany jest:

— dostarczy¢ materialy zgodnie z wymaganiami dokumentacji projektowej i specyfikaciji

technicznej

— powiadomi¢ Inspektora o proponowanych Zrédlach pozyskania urzadzen i materialéw
przed rozpoczeciem dostawy i1 uzyskaé jego akceptacje. Poleca sig, o ile jest to mozliwe,

stosowanie urzadzen i materiatéw tej samej grupy pochodzacych od jednego producenta.

2.2. Specyfikacja materiatowa

Dopuszcza si¢ zastosowanie urzadzen innych firm pod warunkiem zachowania odpowiednich

parametréw technicznych i jakosciowych

Dla potrzeb wykonania instalacji Wykonawca winien dostarczy¢ nastgpujace urzadzenia o

charakterystyce technicznej podanej w dokumentacji projektowe;:

2.2.1. Wykaz podstawowych urzadzern

Ip Nazwa jm Tlosé
1. |Centrala oddymiania RZN 4404 K kpl 1
2. |Centrala zamknie¢ ogniowych BAZ 2 kpl 2
3. | Optyczna czujka dymu wraz z gniazdem typu OSD kpl 10

Przycisk oddymiani z sygnalizatorem akustycznym i wskaznikiem uszkodzenia typy RT szt 5
4. |425T
5. |Przycisk przewietrzania szt 1
6. |Przycisk zwalniajacy 3
7. | Trzymacz elekoromagnetyczny do drzwi + zwora szt 11
8. |Przewéd HTKSH PH30 3x2x0,8 mm® m 25
9. |Przewéd HDGS 3x2,5 mm” m 10
10.|Przew6d YnTKSY 2x2x0,8 mm” m 100
11. | Przewod YDY2x2,5 mm’ m 50
12. | Peschel do ukladania pod tynkiem m 150
13. | Puszka polaczeniowa EI30 szt 1
14. | Certyfikowane uchwyty mocujace do przewodéw EI30 SZt 75
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3. Sprzet

3.1. Ogdlne wymagania dolyczace sprzetu.

Ogdlne wymagania dotyczace sprzgtu. Podano w specyfikacji technicznej ST-E.00.00.00
,»Wymagania ogdine” pkt 3.
Roboty przy instalacji okablowania strukturalnego powinny by¢ wykonywane recznie.
Wykonawca instalacji powinien dysponowac nastepujacym sprzgtem:

e Wiertnica elekiryczng o mozliwosci wykonywania otwordw o srednicy do 100mm

i dlugosci 1200mm,

e Miotem udarowym,

e  Wiertarka udarowa,

e Pistoletem do wigzkowania przewodow.

4, Transport.

4.1. Ogdine wymagania dotyczace fransportu

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w specyfikacji technicznej ST-E.00.00.00
. Wymagania ogdlne” pkt 4.

Wykonawca zobowiazany jest do stosowania takich srodkéw transportu, ktére pozwolg
unikna¢ uszkodzen i odksztalcen przewozonych urzadzen i materiatéw.

5. Wykonanie robot

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot
Ogdlne zasady wykonania rob6t podano w specyfikaciji technicznej ST-E.00.00.00 pkt 3
Wykonawca przedstawi Inspektorowi do akceptacji projekt organizacji i harmonogram robét
uwzgledniajacy wszystkie warunki w jakich beda wykonywane roboty zwiazane z
wykonaniem instalacji.

5.2. Wymagania szczegodfowe dotyczace projektowanej instalacji systemu
oddymiania

5.2.1. Wstep
Bez wzgledu na rodzaj instalacji i sposéb ich montazu, nalezy przeprowadzi¢ nastgpujace
roboty podstawowe:
— budowe tras kablowych
— ukiadaniem kabli
— montazem czujek
— montaz sifownikéw
— montaz przyciskéw oddymiania
— montaz elektrotrzymaczy
— montazem centrali
— uruchomieniem i zaprogramowaniem systemu
— szkolenie obstugi
— prace wykonczeniowe
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5.2.2. Budowa fras kablowych.

Trasy kablowe nalezy zbudowaé z elementéw trwatych pozwalajacych na zachowanie
odpowiednich promieni gigcia wigzek kablowych na zakretach. Wartodci minimalnych
promieni giecia kabli sa podane w kartach katalogowych kabli miedzianych.

Rozmiary (pojemnosc) kanaléw kablowych nalezy dobiera¢ w zaleznosci od maksymalnej
liczby kabli projektowanych w danym miejscu instalacji. Nalezy przyjaé¢ zapas 10% na
potrzeby ewentualnej rozbudowy systemu. Zajeto$é §wiatfa kanatéw kablowych przez kable
nalezy obliczac w miejscach zakretéw kanatéw kablowych. Przy catkowitym wypelnieniu
$wiatta kanatu kablami na zakrecie kanal bedzie wéwczas wypelniony w 40% na prostym
odcinku,

Przy budowie tras kablowych pod potrzeby instalacji systemu sygnalizacji alarmu
pozarowego nalezy wzig¢ pod uwage zapisy normy PN-EN 50174-2:2000 dotyczace
rownoleglego prowadzenia réznych instalacjii w budynku, m.in. instalacji zasilajacej,
zachowujac odpowiednie odlegtosci pomigdzy okablowaniem zasilajacym a okablowaniem
systemu sygnalizacji alarmu pozarowego przy jednoczesnym uwzglednieniu materiatu, z
ktérego zbudowane sg kanaty kablowe.

5.2.3. Ukiadanie kabli.

Przy ukladaniu kabli nalezy stosowa¢ si¢ do odpowiednich zalecen producenta (tj. promienia
gigcia, sity weiagania, itp.)

Przewod YnTKSY nalezy ukiada¢ w wybndowanych kanatach kablowych w sposéb
odpowiadajacy odpornosci konstrukcji kabla na wszelkie uszkodzenia mechaniczne. W
szczeg6lnosci nalezy wystizegaé sig¢ nadmiernego éciskania kabli, deptania po kablach
ulozonych na podlodze oraz zalamywania kabli na elementach konstrukcji kanalow
kablowych. Przy odwijaniu kabla z bgbna badZ wyciaganiu kabla z pudetka nie nalezy
przekracza¢ maksymalnej sily ciagnigcia oraz zwracaé uwagg na to, by na kablu nie tworzyty
sie wezly ani suply.

Przewdd o odpornosci ogniowej nalezy ukladaé na certyfikowanych uchwytach o odpornosci
ogniowej nie mniejszej niz odpornosc kabla uktadanych w sposéb zgodny z certyfikatem.

5.2.4. Montaz czujek, recznych przyciskow oddymiania, sifownikéw |
eketrotrzymaczy

Przy montazu urzadzen stosowa¢ si¢ do wytycznych podanych w DTR poszczegélnych
urzadzen. Lokalizacja urzadzen przedstawiona jest na rysunkach.

5.2.5. Montaz centrali
Centrale zamontowac zgodnie z wytycznymi zawartymi w DTR.

5.2.6. Uruchomieniem i zaprogramowaniem systemil.

Po zakonczeniu prac montazowych nalezy uruchomié system i zaprogramowac go zgodnie z
zaleceniami Inwestora.
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5.2.7. Szkolenie.

Wykonawca instalacji jest zobowiazany do przeszkolenia obsiugi, wyznaczonej przez
Inwestora, w zakresie podstawowej obstugi systemu.

5.2.8. Prace wykoriczeniowe.

Przez prace wykonczeniowe rozumie sie uzupelnienie natynkowych tras kablowych
wykonanych z listew z tworzywa ksztaltkami katéw ptaskich, wewnetrznych i zewnetrznych,
uzupelnienie iaczenia pokryw na prostych odcinkach tacznikami, uzupelnienie koficéwek
listew zaslepkami. Widoczne nieréwnosci Scian po zainstalowaniu listwy nalezy uzupelnié
silikonem lub inng masa uszczelniajaca.
Jesli w instalacji wykorzystuje si¢ zamykane kanaly kablowe (np. kanaly metalowe z
pokrywa), nalezy je zamknag.
Nalezy zamknac¢ wszelkie otwory rewizyjne wykorzystywane podczas instalacji kabli.
Jesli wykorzystuje si¢ tras¢ kablowg przechodzaca przez granicg strefy pozarowej, $wiatlo jej
otworu nalezy zamknaé odpowiednia masa uszczelniajaca, charakteryzujaca sie
wiasciwoséciami nie gorszymi niz granica strefy, zgodnie z przepisami p.poz. i przymocowaé
w miejscu jej instalacji przywieszke z pelna informacja o tak zbudowanej granicy strefy.
Po zakonczeniu instalacji nalezy przygotowa¢ dokumentacjg¢ powykonawcza zawierajaca
nastepujace elementy:
¢ podstawa opracowania
* informacje o inwestorze, inwestorze zastgpczym, generalnym wykonawcy,
wykonawcy rozpairywanej instalacji
opis wykonanej instalacji
e lista zainstalowanych komponentéw: Lp. / Producent — Dostawca / Numer
katalogowy / Nazwa elementu / llosé
¢ schemat potaczen elementow instalacji
o podkiady budowlane wszystkich kondygnacji z naniesionymi elementami
instalacji

Nalezy podkreslic, ze informacje zawarte w dokumentacji powykonawczej musza zgadzaé sie
zZ rzeczywistoscia. '

6. Kontrola jakosci robot

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady wykonania kontroli jakosci rob6t podano w specyfikacji technicznej
ST-E.00.00.00 pkt 6.

Celem kontroli robét jest stwierdzenie osiagnigcia zalozonej jakosci wykonywanych robét.
Wykonawca robét ma obowiazek wykonania pelnego zakresu badan na budowie w celu
wykazania Inspektorowi zgodnosci dostarczonych materialéw i realizacji robét z
Dokumentacjg Projektowa oraz wymaganiami ST.

Przed przystapieniem do badania, Wykonawca powinien powiadomi¢ Inspektora Nadzoru o
rodzaju i terminie badania.

Po wykonaniu badania Wykonawca przedstawia na piSmie wyniki badain do akceptacji
Inspektora Nadzoru. Wykonawca powiadamia pisemnie Inspektora Nadzoru o zakofczeniu
kazdej roboty zanikajacej, kt6éra moze kontynuowaé dopiero po pisemnej akceptacji odbioru
przez Inspektora Nadzoru i Inwestora.
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Zasady postgpowania z wadliwie wykonanymi robotami.
» Wszystkie roboty, ktére nie spelniaja wymagan podanych w odpowiednich
punktach specyfikacji, zostaja odrzucone. '
* Wszystkie roboty, ktére wykazujg wigksze odchylenia od cech okreslonych w
specyfikacji powinny byé ponownie wykonane przez Wykonawce na jego koszt.
Na pisemne wystapienie Wykonawcy, Inspektor moze uzna¢ wade za nie majaca
zasadniczego wplywu na dalsze roboty oraz na cechy eksploatacyjne instalacji.

6.2. Badania i pomiary pomontazowe
Przeprowadzi¢ ogledziny instalacji ze szczegélnym uwzglednieniem kontroli zgodnosci
wszystkich robdt oraz rozmieszczenia urzadzen systemu kontroli dostepu z dokumentacja
projektowa oraz wymaganiami producenta.
Po wykonaniu instalacji systemu kontroli dostepu nalezy wykona¢ niezbgdne préby i testy.
Nalezy przeprowadzi¢ nastgpujace pomiary:

» pomiar izolacji obwodéw zasilajacych

» pomiar skutecznosci ochrony przeciwporazeniowej obwodéw zasilajacych

» pomiar na ciaglosc¢ i na zwarcie linil magistralnych dozorowych i sterujacych

» testy zadzialania wszystkich czujek w systemie
Z wszystkich prob i testow nalezy sporzadzi¢ pisemne protokoly (z zataczonymi wynikami
pomiardw).

7. Obmiar robot

7.1.0gdlne zasady dotyczace obmiaru robot

Ogolne zasady dotyczace obmiaru robdt podano w specyfikacii technicznej
ST-E.00.00.00 pkt 7.
Dla obmiaru sprzetn przyjmuje sig nastgpujace jednostki:

a) 1 kpl dia czujki

b} 1 sztuka dla centrali

¢) 1 m biezacy dla przewodéw

d) 1 m biezacy dla korytek kablowych

8. Odbior robét

8.1. Ogdine zasady odbioru robot

Ogdlne zasady odbioru robét podano w specyfikacji technicznej ST-E.00.00.00 pkt 8
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, specyfikacja techniczng
1 wymaganiami Inspektora, jezeli wszystkie pomiary, regulacje daty wyniki pozytywne.

8.1.1. Kierownik robdt zobowigzany jest do :

e zglaszania Inwestorowi do sprawdzenia lub odbioru wykonanych robét
ulegajacych zakryciu badZ zanikowi oraz zapewnienia dokonania wymaganych
przepisami lub ustalonych w umowie préb i odbioréw czesciowych instalacji oraz
zwigzanych z nimi urzadzen technicznych przed zgloszeniem obiektu
budowlanege do odbioru,

e przygotowania dokumentacji powykonawczej obiektu budowlanego, przez co
nalezy rozumie¢ réwniez dokumentacje powykonawcza dla instalacji systemu
sygnalizacji alarmu pozarowego , ze wszelkimi zmianami, jakie za wiedza
projektanta zostaly wniesione w trakcie budowy,
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» zgloszenia do odbioru instalacjii systemu alarmu pozarowego odpowiednim
wpisem do dziennika budowy oraz uczestniczenia w czynnosciach odbioru i
zapewnienia stwierdzonych wad,

» przekazania Inwestorowi oswiadczenia o zgodnosci wykonania instalacji systemu
alarmu pozarowego z projektem wykonawczym i warunkami pozwolenia na
budoweg — umozliwiajacego nzyskanie pozwolenia na uzytkowanie lub dokonanie
zgloszenia o rozpoczeciu uzytkowania.

8.1.2. Inspektor nadzoru, dzialajacy w imieniu Inwestora zZobowigzany jest do :

s reprezentowania Inwestora na budowie przez sprawowanie kontroli zgodnosci jej
realizacji z projektem i pozwoleniem na budowe, przepisami i obowiaznjacymi
Polskimi Nermami oraz wiedzg techniczna,

* sprawdzania jakosci wykonywanych robét, wbudowanych wyrobéw budowlanych,
a w szczegolnosci zapobieganie stosowaniu wyrobéw budowlanych wadliwych i
niedopuszczonych do obrotu i stosowania w budownictwie,

e sprawdzania 1 odbioru robét budowlanych ulegajacych zakryciu badz
zanikajacych, uczestniczenia w prébach i odbiorach technicznych instalacji,
urzadzen technicznych oraz przygotowania i udzialu w czynnosciach odbioru
gotowych obiektéw budowlanych i przekazywania ich do uzytkowania.

8.2. Odbior techniczny czesciowy

Przy odbiorze nalezy sprawdzi¢ zgodno§é robét z Dokumentacja Projektows. Odbidr
techniczny czg¢sciowy jest to odbidr poszczegdlnych faz robét podlegajacych zakryciu a w
szczeg6lnosci instalac)i uziemienia i polaczen wyréwnawczych. Do odbioru nalezy
przediozy¢ nastgpujace dokumenty :

¢ dokumentacja projektowa z naniesionymi na niej zmianami dokonywanymi w

trakcie budowy oraz szkice zdawczo — odbiorcze,
e dziennik budowy,
e dokumenty dotyczace jakosci zastosowanych materiatéw

8.3. Odbior techniczny koricowy

Jest to odbidr techniczny calkowitego zakresu robét elektrycznych po zakonczeniu budowy,
przed przekazaniem go do eksploatacji.
Nalezy przediozy¢ nastgpujace dokumenty :
* wszystkie dokumenty odnosnie odbioréw czesciowych,
= protokoly wszystkich odbioréw technicznych czesciowych,
e zaktualizowana dokumentacjg techniczna.
Wykonawca winien przeprowadzic
® pomiary instalacji,
Pomiary winny by¢ potwierdzone pisemnymi protokétami z pomiaréw.

9. Podstawa piatnosci

Ogdlne warunki platnosci podano w specyfikacji technicznej ST-E.00.00.00 pkt 9.
Podstawa ptainosci jest dostawa i montaz 1 kpl czujki.

Podstaws platnosci jest dostawa i montaz 1 kpl sifownika.

Podstawg platnodci jest dostawa i montaz 1 kpl elektrotrzymacza.

Podstawg platnosci jest dostawa i montaz 1 kpl przycisku oddymiania.

Podstawa ptatnosci jest dostawa i montaz 1 sztuki centrali
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Podstawg ptatnosci jest dostawa i montaz 1 m biezacego przewodu.
Podstawa platnosci jest dostawa i montaz 1 m biezacego korytka kablowego.

10. Przepisy zwigzane

System sygnalizacji alarmu pozarowego, jego struktura, wydajnos¢, dobdr komponentGw,
sposoby weryfikacji, a takze sposoby instalacji i wykorzystanie do tego celu elementéw
wspomagajacych, sa opisane w nastgpujacych Polskich Normach:

L.
2

3.

Wk

10.

11.

13.

14.

15.

16.

17.
18.

PN-93/E-08390/13 Systemy alarmowe. Wymagania srodowiskowe,

PN ISO 8421-3:1996 - ochrona przeciwpozarowa. Wykrywanie pozaru
1 alarmowanie. Terminologia

PN-E-08350-14:2002 - Systemy sygnalizacji pozarowej. Projektowanie,
zakiadanie, odbidr, eksploatacja i konserwacja instalacji

PN-EN 54-1:1998 — Systemy sygnalizacji pozarowej. Wprowadzenie

PN-EN 54-13: proj. - Systemy sygnalizacji pozarowej. Wymagania dotyczace
systemu

PN-E 08350-2;1998 - Systemy sygnalizacji pozarowej. Centrale sygnalizacji
pozarowej

PN-E 08350-4;1997 - Systemy sygnalizacji pozarowej. Zasilacze
PN-92/M-51004/07 — Czesci skladowe automatycznych urzadzen sygnalizacji
pozarowej. Punktowe czujki dymu. Czujki dymu pracujace na zasadzie swiatta
rozproszonego, swiatla przechodzacego oraz na zasadzie jonizacji
PN-92/M-51004/05 — Czesei skladowe automatycznych urzadzen sygnalizacii
pozarowej. Czujki temperatury. Punktowe czujki z jednym elementem o
statycznym progu zadzialania.

PN-92/M-51004/06 - Czgsci skladowe automatycznych urzadzen sygnalizacji
pozarowej. Czujki temperatury. Punktowe czujki rézniczkowe bez elementu o
statycznym progu zadzialania

PN-92/M-51004/08 — Czgsci skladowe automatycznych urzadzen sygnalizacji
pozarowej. Czujki temperatury o wysokiej temperaturze zadziatania

. PN-92/M-51004/09 — Czesci skladowe automatycznych urzadzen sygnalizacji

pozarowej. Badania przydatnosci w warunkach pozaréw testowych

PN-EN 54-3:proj. — Systemy sygnalizacji pozarowej. Pozarowe sygnalizatory
akustyczne

PN-EN 54-10:proj. — Systemy sygnalizacji pozarowej. Punktowe czujki
plomienia

PN-EN 34-11:proj. — Systemy sygnalizacji pozarowej. Reczne ostrzegacze
pozarowe

PN-EN-34-15:proj. —  Systemy  sygnalizacfi  pozarowej.  Czujki
wieloczujnikowe

Wstep do automatycznych systeméw sygnalizacji pozarowej —-CNBOP
PN-IEC 60364 - ,.Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych”

Przy wykonywaniu poszczegdlnych prac instalacyjnych oraz przy weryfikacji/odbiorze systemu
nalezy korzystac z zapiséw w/w norm.
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

ST-E.00.02.01

system sygnalizacji wlamania

Kody CPV:
45312000-7 (,,Instalowanie systeméw alarmowych i anten™)

2%



1. Wstep

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej s3 wymagania dotyczace dostawy urzadzen,
wykonania, urochomienia i odbioru systemu oddymiania klatek zwigzanych z wykonaniem
instalacji bezpieczenstwa dla Urzedu Pracy Lublin, mieszczacej si¢ w budynku przy ul.
Niecalej 14.

1.2. Zakres sfosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy przy zlecaniu i realizacji
robot wymnienionych w pkeie 1.3.

1.3. Zakres robdt objetych ST

W zwiazku z planowang instalacig systeméw bezpieczenstwa projektuje sig wykonanie
instalacji sygnalizacji wiamania. .

Roboty, ktdérych dotyczy ST obejmuja wszystkie czynnodci umozliwiajace 1 majace na celu
wykonanie instalacji e sygnalizacji wlamania.

Rysunki 1 specyfikacja techniczna sa dokumentami wzajemnie si¢ uzupeltniajacymi.

Niniejsza specyfikacja techniczna zwigzana jest z wykonaniem n/w robdt.

— budowe tras kablowych

— ukladaniem kabli

~ montazem centrali i ekspanderéw oraz manipulatora

— montazem czujek

— uruchomieniem i zaprogramowaniem systemu

— szkolenie obslugi

— prace wykonczeniowe

W zakres robét wchodza:
¢ roboty przygotowawcze
e roboty montazowe
¢ kontrola jakosci - odbiory

1.4. Okreslenia podstawowe

Definicje podstawowe dotyczace terminologii podano w specyfikacji technicznej ST-
E.00.00.00 Wymagania pkt 1.4.

1.5. Ogoine wymagania dotyczace robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakos¢ robdt 1 za zgodnoéé z dokumentacja projektowa,
specyfikacja techniczng i instrukcjami Imspektora. Ogdlne wymagania dotyczace robét
podano w specyfikacji technicznej ST-E.00.00.00 pkt 1.5.
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2. Materiaty

2.1. Ogoine wymagania dotyczgce materiatow

Ogoélne wymagania dotyczace materiaiéw, ich pozyskiwania i skladowania podano w

specyfikacji technicznej ST-E.00.00.00 pkt 2.

Wykonawca zobowigzany jest:

— dostarczy¢ materialy zgodnie z wymaganiami dokumentacji projektowej i specyfikacji
technicznej

— powiadomi¢ Inspektora o proponowanych zrédiach pozyskania urzadzen i materialéw
przed rozpoczgciem dostawy 1 uzyskac jego akceptacje. Poleca sig, o ile jest to mozliwe,
stosowanie urzadzen i materialdw tej samej grupy pochodzacych od jednego producenta.

2.2, Specyfikacja materiafowa

Dopuszcza si¢ zastosowanie urzagdzen innych firm pod warunkiem zachowania odpowiednich
parametrow technicznych i jakosciowych

Dla potrzeb wykonania instalacji Wykonawca winien dostarczyé nastepujace urzadzenia o
charakterystyce technicznej podanej w dokumentacji projektowe;:

2.2.1. Wykaz podstawowych urzadzen

Specyfikacja urzadzen systemu SSWiN i KD

Lp. nazwa urzadzenie typ producent ilosé¢ | jedn. miary
1 Plyta gtdwna INTEGRA - 128 Satel 1 szt
2 Manipulator INTEGRA KLCD Satel 2 szt
3  Manipulator strefowy INTEGRA INTEGRA Satel 4 Szt
4 Syntezer mowy SM-64 Satel 1 SZE
5 Modut ETHM ETHM-1 Satel 1 szt
6 [Ekspander wej$é CA-G4E Satel 3 SZt
7 Ekspander wejs¢ z zasilaczem CA-64EPS Satel 2 Szt
8 CazujkaPIR IR200C Siemens 30 s7t
9 Kontaktronowa czujka magnetyczna 54 Satel 12 szt
10 [Czujnik zalania FD-1 Satel 8 szt
11 Optyczna czuika dymu 08D 23 LEP g szt
12 Gniazdo optycznej czujki dymu GNW-12AR LEP 8 szt
13 Sygnalizator akustyczno-optyczny SPW-4003 Satel 1 szt
14 Obudowa centrali z zasilaczem CA-64 0OBU Satel 3 szt
15 Obhudowa manipulator OBU-M-LCD Satel 2 szt
16 Obudowa ekspanderdw CA—64 OBU EXA Satel 7 szt
17 Akumulator 22Ah/12V Satel 4 szt
18 Przewdd YTDY 6x0,5mm” Bitner 3000 m
19 Przewdd OMY 2x1,5mm> Bitner 50 m
20 |Listwa na gléwne trasy oraz piony DLP 65X150 Legrand 100 m
21 [Listwa na odejscia do caujek LN 20x10 Legrand 2000 m
22 |Listwa na odejscia do kamer LN40x16.2 Legrand 200 m
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3. Sprzet

3.1. Ogolne wymagania dotyczgce sprzetu.

Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu. Podano w specyfikacji technicznej ST-E.00. 00 00
»Wymagania ogélne” pkt 3.
Roboty przy instalacji okablowania strukturalnego powinny by¢ wykonywane recznie.
Wykonawca instalacji powinien dysponowac nastgpujacym sprzetem:

» Wiertnica elektryczna o mozliwosci wykonywania otwordéw o Srednicy do 100mm

i diugodei 1200mm,

e Miotem udarowym,

e  Wiertarka udarowa,

e Pistoletern do wiazkowania przewoddw.

4, Transport.

4.1. Ogolne wymagania dotyczgce transporiu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w specyfikacji technicznej ST-E.00.00.00
»Wymagania ogdlne” pkt 4.

Wykonawca zobowiazany jest do stosowania takich $rodkéw transportu, ktdre pozwolg
unikna¢ uszkodzen i odksztalcen przewozonych urzadzen i materiatéw.

5. Wykonanie robot

5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogdlne zasady wykonania robét podano w specyfikaciji techmcznej ST-E.00.00.00 pkt 5
Wykonawca przedstawi Inspektorowi do akceptaciji projekt organizacji i harmonogram robét
uwzgledniajgcy wszystkie warunki w jakich beda wykonywane roboty zwigzane z
wykonaniem instalacji.

5.2. Wymagania szczegdfowe dolyczace projektowanej instalacji systemu
sygnalizacji wiamania

5.2.1. Wstep
Bez wzgledu na rodzaj instalacji i sposob ich montazu, nalezy przeprowadzi¢ nastepujace
roboty podstawowe:
— budowg tras kablowych
— ukladaniem kabli
— montazem centrali i ekspanderdw oraz manipulatora
— montazem czujek
— uruchomieniem i zaprogramowaniem systemu
— szkolenie obstugt
— prace wykonczeniowe

30



5.2.2. Budowa tras kablowych.

Trasy kablowe nalezy zbudowaé z elementow trwatych pozwalajacych na zachowanie
odpowiednich promieni gigcia wigzek kablowych na zakretach. Wartosci minimalnych
promieni gigecia kabli sa podane w kartach katalogowych kabli miedzianych.

Rozmiary (pojemnos¢) kanaiéw kablowych nalczy dobiera¢ w zaleznosci od maksymaine_]
liczby kabli projektowanych w danym miejscu instalacji. Nalezy przyja¢ zapas 10% na
potrzeby ewentualnej rozbudowy systemu. Zajetodé $wiatla kanatéw kablowych przez kable
nalezy oblicza¢ w miejscach zakretow kanaléw kablowych. Przy catkowitym wypeinieniu
swiatta kanalu kablami na zakrecie kanat bedzie wéwcezas wypelniony w 40% na prostym
odcinku.

Przy budowie tras kablowych pod potrzeby instalacji systemu sygnalizacji wiamania nalezy
wziac¢ pod uwage zapisy normy PN-EN 50174-2:2000 dotyczace réwnoleglego prowadzenia
réznych instalacji w budynku, m.in. instalacji zasilajacej, zachowujac odpowiednie odlegtosci
pomiedzy okablowaniem zasilajacym a okablowaniem systemu sygnalizacji wlamania przy
jednoczesnym nwzglednieniu materiatu, z ktérego zbudowane sg kanaty kablowe.

5.2.3. Uktadanie kabli.

Przy ukifadaniu kabli nalezy stosowac sie do odpowiednich zalecen producenta (tj. promienia
gigcia, sity wciagania, itp.)

Przewody YTDY nalezy ukiada¢ w wybudowanych kanatach kablowych w sposéb
odpowiadajacy odpornosci konstrukcji kabla na wszelkie uszkodzenia mechaniczne. W
szczegdlnosci nalezy wystrzega¢ si¢ nadmiernego $ciskania kabli, deptania po kablach
ufozonych na podiodze oraz zalamywania kabli na elementach konstrukcji kanatéw
kablowych. Przy odwijaniu kabla z bgbna badz wycigganiu kabla z pudetka nie nalezy
przekracza¢ maksymalnej sity ciagnigcia oraz zwraca¢ uwage na to, by na kablu nie tworzyty
si¢ wezly ani suply.

5.2.4. Moniaz centrali i ekspanderow oraz manipulatora

Piyte giowna centrali jak i modul ekspandera umieszczone we wspdlnej obudowie
zamontowa¢ w pomieszczeniu serwerowni na takiej wysokosci aby zapewni tatwy dostep w
czasie podiaczania kabli jak i1 pdZniejszej rozbudowy systemu czy tez konserwacji.
Manipulator nalezy zainstalowaé przy drzwiach wejsciowych do serwerowni w kasecie
metalowej na wysokosei 1.4m. Przy montazu urzadzen stosowacé sie do wytycznych podanych
w DTR poszczegdlnych urzadzen.

5.2.5. Montaz czujek
Czujki PIR, czujki zalania, czujki optyczne dymu jaki i czujki magnetyczne zainstalowac
zgodnie z wytycznymi producenta zawartymi w DTR. Czujki podiaczyé w konfiguracji 2
EOL NC.

5.2.6. Uruchomieniem i zaprogramowaniem systemu.

Po zakonczeniu prac montazowych nalezy uruchomic system i zaprogramowaé go zgodnie z
zaleceniami Inwestora.
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5.2.7. Szkolenjie.

Wykonawca instalacji jest zobowiazany do przeszkolenia obstugi, wyznaczonej przez
Inwestora, w zakresie podstawowej obstugi systemu.

5.2.8. Prace wykoriczeniowe.

Przez prace wykonczeniowe rozumie si¢ uzupelnienie -natynkowych tras kablowych
wykonanych z listew z tworzywa ksztattkami katéw plaskich, wewngtrznych i zewnetrznych,
uzupetnienie laczenia pokryw na prostych odecinkach lacznikami, uzupetnienie koficowek
listew zaslepkami. Widoczne nierdwnodci $cian po zainstalowaniu listwy nalezy uzupetnié
silikonem lub inng masa uszczelniajaca.
Jesli w instalacji wykorzystuje sie zamykane kanaly kablowe (np. kanaly metalowe z
pokrywa), nalezy je zamknag.
Nalezy zamkna¢ wszelkie otwory rewizyjne wykorzystywane podczas instalacji kabli.
Jesli wykorzystuje sig trasg¢ kablowg przechodzaca przez granice strefy pozarowej, swiatlo jej
otworu nalezy zamknal odpowiedniga masa uszczelniajaca, charakteryzujacs sie
wlasciwosciami nie gorszymi niz granica strefy, zgodnie z przepisami p.poz. i przymocowac
w miejscu jej instalacji przywieszke z pelna informacja o tak zbudowanej granicy strefy.
Po zakonczeniu instalacji nalezy przygotowaé dokumentacje powykonawcza zawierajaca
nastgpujace elementy:
e podstawa opracowania
e informacje o inwestorze, inwestorze zastgpczym, generalnym wykonawcy,
wykonawcy rozpatrywanej instalacji
s opis wykonanej instalacji
e lista zainstalowanych komponentéw: Lp. / Producent — Dostawca / Numer
katalogowy / Nazwa elementu / Tlos¢
o schemat polaczen elementéw instalacji
* podkiady budowlane wszystkich kondygnacji z naniesionymi elementami
instalacji

Nalezy podkresli¢, ze informacje zawarte w dokumentacji powykonawczej musza zgadzac sie
Z rzeczywistoscia.

6. Kontrola jakosci roboét

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét

Ogolne zasady wykonania kontroli jakosci robét podano w specyfikacji technicznej
ST-E.00.00.00 pkt 6.

Celem kontroli rob6t jest stwierdzenie osiagnigcia zatozonej jakodci wykonywanych robét.
Wykonawca robét ma obowigzek wykonania pelnego zakresu badan na budowie w celu
wykazania Inspektorowi zgodnosci dostarczonych materialéw 1 realizacji robot =z
Dokumentacja Projektowa oraz wymaganiami ST.

Przed przystapieniem do badania, Wykonawca powinien powiadomi¢ Inspektora Nadzoru o
rodzaju i terminie badania.

Po wykonaniu badania Wykonawca przedstawia na pismie wyniki badan do akceptacji
Inspektora Nadzoru. Wykonawca powiadamia pisemnie Inspektora Nadzoru o zakofczeniu
kazdej roboty zanikajacej, ktéra moze kontynuowac dopiero po pisemnej akceptacji odbioru
przez Inspektora Nadzoru i Inwestora.
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Zasady postgpowania z wadliwie wykonanymi robotami.

» Wszysikie roboty, ktére nie spelniaja wymagah podanych w odpowiednich’

punktach specyfikacji, zostajg odrzucone.

o  Wszystkie roboty, ktére wykazuja wigksze odchylenia od cech okres§lonych w
specyfikacji powinny by¢é ponownie wykonane przez Wykonawce na jego koszt.
Na pisemne wystagpienie Wykonawcy, Inspektor moze uzna¢ wade za nie majaca
zasadniczego wplywu na dalsze roboty oraz na cechy eksploatacyjne instalacji.

6.2. Badania i pomiary pomontazowe
Przeprowadzi¢ ogledziny instalacji ze szczegdlnym uwzglednieniem kontroli zgodnosci
wszystkich robdét oraz rozmieszczenia urzadzen systemu sygnalizacji wlamania z
dokumentacja projektows oraz wymaganiami producenta.
Po wykonaniu instalacji systemu sygnalizacji wiamania nalezy wykonac niezbedne préby i

testy.

Nalezy przeprowadzi¢ nastgpujace pomiary:

pomiar izolacji obwodéw zasilajacych

pomiar skutecznodci ochrony przeciwporazeniowej obwoddw zasilajacych

pomiar na ciaglos¢ i na zwarcie linii magistralnych dozorowych i sterujacych
Wykona¢ peine badania instalacji ochrony od wiamania tj. pobudzi¢ w ramach testu
wszystkie czujki systemu obserwujac jednoczesnie prawidtowosé odwzorowania
alarméw na centrali oraz prawidiowos¢ dzialania sygnaléw sterujacych oraz ich
odwzorowanie (wydanie sygnalu, stan sterowanych urzadzen) na centrali.

Z wszystkich préb i testéw nalezy sporzadzi¢ pisemne protokoly (z zataczonymi wynikami
pomiaréw).

7. Obmiar robét

7.1. Ogolne zasady dotyczace obmiaru robot

Ogolne zasady dotyczace obmiaru robét podano w specyfikacji technicznej
ST-E.00.00.00 pkt 7.
Dia obmiaru sprzgtu przyjmuje si¢ nastgpujace jednostki:

a) 1 sztuka dla central

b) 1 sztuka dla ekspanderéw

c) 1 sztuka dla manipulatoréw

d) 1 sztuka dla czujek

e} 1 m biezacy dla przewodéw

f) 1 m bieZzacy dla korytek kablowych

8. Odbidr robdi

8.1. Ogdine zasady odbioru robét

Ogodlne zasady odbioru robét podano w specyfikacii technicznej ST-E.00.00.00 pkt 8
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, specyfikacja techniczna
1 wymaganiami Inspektora, jezeli wszystkie pomiary, regulacje daty wyniki pozytywne.

8.1.1. Kierownik robot zobowigzany jest do :

o zglaszania Inwestorowi do sprawdzenia lub odbioru wykonanych robdét
ulegajacych zakryciu badz zanikowi oraz zapewnienia dokonania wymaganych
przepisami lub ustalonych w umowie prob i odbioréw czegdciowych instalacji oraz
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zwigzanych 2z nimi urzadzen technicznych przed zgloszeniem obiektu
budowlanege do odbioru,

przygotowania dokumentacji powykonawczej obiektu budowlanego, przez co
nalezy rozumiec réwniez dokumentacj¢ powykonawcza dla instalacji systemu
sygnalizacji wlamania , ze wszelkimi zmianami, jakie za wiedza projektanta
zostaly wniesione w trakcie budowy,

zgtoszenia do odbioru instalacji sygnalizacji wlamania obiektu odpowiednim
wpisem do dziennika budowy oraz uczestniczenia w czynnosciach odbioru i
zapewnienia stwierdzonych wad,

przekazania Inwestorowi oSwiadczenia o zgodnosci wykonania instalacji s
sygnalizacji wilamania z projektem wykonawczym i warunkami pozwolenia na
budowe — umozliwiajacego uzyskanie pozwolenia na uzytkowanie lub dokonanie
zgloszenia o rozpoczeciu uzytkowania.

8.1.2. Inspekior nadzoru, dziatajgcy w imieniu Inwestora zobowigzany jest do :

reprezentowania Inwestora na budowie przez sprawowanie kontroli zgodnosci jej
realizacji z projektem i pozwoleniem na budowe, przepisami i obowiazujacymi
Polskimi Normami oraz wiedza techniczna,

sprawdzania jakosci wykonywanych robdt, wbudowanych wyrobéw budowlanych,
a w szczeg6lnosci zapobieganie stosowaniu wyrobéw budowlanych wadliwych i
niedopuszczonych do obrotu i stosowania w budownictwie,

sprawdzania i odbioru rob6t budowlanych wulegajacych zakryciu badz
zanikajacych, uczestniczenia w probach i odbiorach technicznych instalacji,
urzadzen technicznych oraz przygotowania i udzialu w czynnosciach odbioru
gotowych obiektéw budowlanych 1 przekazywania ich do uzytkowania.

8.2. Odbior techniczny czesciowy

Przy odbiorze nalezy sprawdzi¢ zgodnos¢ robét z Dokumentacja Projektowa, Odbidr
techniczny czgsciowy jest to odbidr poszezegdlnych faz robét podiegajacych zakryciu a w
szczegllnosci instalacji uziemienia i polaczen wyrdwnawczych. Do odbioru nalezy
przediozy¢ nastepujace dokumenty :

dokumentacja projektowa z naniesionymi na niej zmianami dokonywanymi w
trakcie budowy oraz szkice zdawczo — odbiorcze,

dziennik budowy,

dokumenty dotyczace jakosci zastosowanych materiaiow

8.3. Odbior techniczny koricowy

Jest to odbidr techniczny catkowitego zakresu robét elektrycznych po zakornczeniu budowy,
przed przekazaniem go do eksploatacii.
Nalezy przedlozy¢ nastepujace dokumenty :

wszystkie dokumenty odnosnie odbioréw czgsciowych,
protokoly wszystkich odbioréw technicznych czesciowych,
zaktualizowana dokumentacje techniczna.

Wykonawca winien przeprowadzic

pomniiary instalacji,

Pomiary winny by¢ potwierdzone pisemnymi protokétami z pomiardw.
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9. Podstawa ptatnosci

Ogo6lne warunki platnosci pedanc w specyfikacji technicznej ST-E.00.00.00 pkt 9.
Podstawa ptatnosci jest dostawa i montaz 1 sztuki centrali.

Podstawa platnodci jest dostawa i montaz 1 sztuki ekspandera.

Podstawa platnosci jest dostawa i montaz 1 sztuki manipulatora

Podstawa platnosci jest dostawa i montaz 1 sztuki czujek.

Podstawa platnosci jest dostawa i montaz 1 m biezacego przewodu.

Podstawa ptatnosci jest dostawa i montaz 1 m biezacego korytka kablowego.

10.Przepisy zwigzane _

System sygnalizacji wlamania, jego struktura, wydajnosé, dob6r komponentéw, sposoby
weryfikacji, a take sposoby instalacji i wykorzystanie do tego celu elementéw
wspomagajgcych, sa opisane w nastgpujacych Polskich Normach:

PN-E-08390-1:1996 Systemy alarmowe. Terminologia,

PN-E-08390-3:1996 Systemy alarmowe. Wlamaniowe systemy alarmowe.
Wymagania i badania central,

PN-E-08390/5:proj. Systemy alarmowe. Wiamaniowe systemy alarmowe. Wymagania
1 badania sygnalizatoréw,

PN-93/E-08390/11 - Systemy alarmowe. Wymagania ogdlne. Postanowienia ogéine,
PN-93/E-08390/11 - Systemy alarmowe. Wymagania ogdlne. Zasilacze — Parametry
funkcjonalne i metody badan,

PN-93/E-08390/13 Systemy alarmowe. Wymagania srodowiskowe,
PN-93/E-08390/14 - Systemy alarmowe. Wymagania ogdlne. Zasady stosowania

PN IC 839-2-7:1996 - Systemy alarmowe. Wiamaniowe systemy alarmowe.
Wymagania i badania pasywnych czujek sttuczenia szyby,

PN-E-08390/22: - Systemy alarmowe. Wlamaniowe systemy alarmowe. Ogdlne
wymagania 1 badania czujek.

PN-E-08390/23 - Systemy alarmowe. Wiamaniowe systemy alarmowe. Wymagania i
badania aktywnych czujek podczerwieni,

PN-E-08390/24 - Systemy alarmowe. Wiamaniowe systemy alarmowe. Wymagania i
badania ultradzwigkowych czujek Dopplera, _
PN-E-08390/25 - Systemy alarmowe. Wlamaniowe systemy alarmowe. Wymagania i
badania mikrofalowych czujek Dopplera,

PN-E-08390/26 - Systemy alarmowe. Wilamaniowe systemy alarrnowe. Wymagania i
badania pasywnych czujek podezerwieni.

PN-EN 501130-1:proj. Systemy Alarmowe. Systemy sygnalizacji wlamania.
Wymagania ogdlne,

PN-EN 501131-6:proj. Systemy Alarmowe. Systemy sygnalizacji wtamania.
Zasilacze,

PN-EN 501130-5:proj. Systemy Alarmowe. Préby srodowiska.

PN-EN 501131-1:proj. Systemy Alarmowe. Systemy sygnalizacji wilamania.
Wymagania ogélne,

PN-EN 501130-4:proj. Systemy Alarmowe. Kompatybilnoéé elektromagnetyczna.
Norma dla grupy wyrobéw. Wymagania dotyczace odpornosci urzadzen systemow
alarmowych, pozarowych, wlamaniowych i osobistych,

PN-EN 501136-1-1:proj. Systemy Alarmowe. Systemy i urzadzenia transmisji alarmu.
Wymagania ogdlne dotyczace systeméw,
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s PN-EN 501130-4:1995 Systemy Alarmowe. Kompatybilnosé elektromagnetyczna.
Norma dla grupy wyrobéw. Wymagania dotyczace odpornosci urzadzen systeméw
alarmowych, pozarowych, wiamaniowych i osobistych.

¢ PN-IEC 60364 - Instalacje elektryczne w obiektach budowlanyc

Przy wykonywaniu poszczegblnych prac instalacyjnych oraz przy weryfikacji/odbiorze
systemu nalezy korzystac z zapiséw w/w norm.
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SZCZEGOEOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

ST-E.00.03.01

system kontroli dostepu

Kody CPV:
45312000-7 (,.Instalowanie systemow alarmowych i anten”)
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1. Wstep

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace dostawy urzadzen,
wykonania, uruchomienia i odbioru systemu oddymiania klatek zwiazanych z wykonaniem
instalacji bezpieczenstwa dla Urzedu Pracy Lublin, mieszczacej si¢ w budynku przy ul.
Niecalej 14.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy przy zlecaniu i realizacji
robét wymienionych w pkcie 1.3.

1.3. Zakres robot objetych ST

W zwiazku z planowang systeméw bezpieczenstwa projektuje si¢ wykonanie instalacji
kontroli dostgpu.

Roboty, ktérych dotyczy ST obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajace 1 majace na celu
wykonanie instalacji e sygnalizacji wlamania.

Rysumnki i specyfikacja techniczna sg dokumentami wzajemnie si¢ uzupelniajacymi.

Niniejsza specyfikacja techniczna zwiazana jest z wykonaniem n/w robét.

— budowe tras kablowych

— ukiadaniem kabli

— montazem ekspanderéw i czytnikéw

— montazem elementéw wykonawczych

— wuruchomieniem i zaprogramowaniem systemu

— szkolenie obshigi

— prace wykonczeniowe

W zakres robét wehodza:
e roboty przygotowawcze
* roboty montazowe
¢ kontrola jakosci - odbiory

1.4. Okreslenia podstawowe

Definicje podstawowe dotyczace terminologii podano w specyfikacji technicznej ST-
E.00.00.00 Wymagania pkt 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakos¢ robét i za zgodnosé z dokumentacja projektowa,
specyfikacja techniczna i instrukcjami Inspektora. Ogdlne wymagania dotyczace robét
podano w specyfikacji technicznej ST-E.00.00.00 pkt 1.5.
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2. Materiaty

2.1. Ogdine wymagania dotyczace materiatow

Ogblne wymagania dotyczgce materialéw, ich pozyskiwania i skfadowania podano w

specyfikacji technicznej ST-E.00.00.00 pkt 2.
Wykonawca zobowiazany jest:

— dostarczy¢ materialy zgodnie z wymaganiami dokumentacji projektowej i specyfikacji

technicznej

— powiadomi¢ Inspektora o proponowanych Zrédtach pozyskania urzadzen i materiatéw
przed rozpoczeciem dostawy i1 uzyskaé jego akceptacje. Poleca sie, o ile jest to mozliwe,
stosowanie urzadzen i materiatéw tej samej grupy pochodzacych od jednego producenta.

2.2. Specyfikacja materialowa

Dopuszcza si¢ zastosowanie urzadzen innych firm pod warunkiem zachowania odpowiednich

parameiréw technicznych i jakoéciowych

Dla poirzeb wykonania instalacji Wykonawca winien dostarczyé nastgpujace urzadzenia o
charakterystyce technicznej podanej w dokurnentacji projektowe;j:

22.1. Wykaz podstawowych urzgdzer

Specyfikacja urzadzen systemu KD

Lp. nazwa urzadzenie typ producent ilodé | jedn. miary
8 [Ekspander czyinikdw kart CA-64 SR Satel 6 szt
9  Czytnik kart CZ-EMM2 Satel 9 szt
10 Przycisk wyjscia EXB-1 KAC 3 szt
11 |Awaryjny przycisk wyjscia WG2001/Sg KAC 6 szt
12 Czuinik kontaktronowy do systemu KD S4 Satel 6 SZt
13 [Elektrozaczep Rewearsyjny Jis 6 SZL
25 [Zasilacz do systermnu KD AWZ222 Pulsar 2 szt
3. Sprzet

3.1. Ogoine wymagania dotyczace sprzetu.

Ogélne wymagania dotyczace sprzgtu. Podano w specyfikacji technicznej ST-E.00.00.00

»~Wymagania ogélne” pkt 3.

Roboty przy instalacji okablowania strukturalnego powinny byé wykonywane recznie.
Wykonawca instalacji powinien dysponowac nastgpujacym sprzetem:
¢ Wiertnica elektryczng o mozliwosci wykonywania otwordw o rednicy do 100mm

1 diugosci 1200mm,
e Miotem udarowym,
o Wiertarka udarowa,
e Pistoletem do wigzkowania przewoddéw.
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4. Transport.

4.1. Ogoine wymagania dotyczace transportu

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w specyfikacji technicznej ST-E.00.00.00
~Wymagania ogélne” pkt 4.

Wykonawca zobowiazany jest do stosowania takich srodkéw transportu, ktore pozwola
unikna¢ uszkodzen i odksztalcen przewozonych urzadzen i materiatéw.

5. Wykonanie roboét

5.1. Ogdine zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robot podano w specyfikacji technicznej ST-E.00.00.00 pkt 5
Wykonawca przedstawi Inspektorowi do akceptacji projekt organizacji i harmonogram robét
uwzgledniajacy wszystkie warunki w jakich beda wykonywane roboty zwiazane z
wykonaniem instalacji.

5.2. Wymagania szczegolowe dotyczace projektowanej instalacji systemu
kontroli dostepu

52.1. Wsiep
Bez wzgledu na rodzaj instalacji i sposob ich montazu, nalezy przeprowadzi¢ nastgpujace
roboty podstawowe:
— budowe tras kablowych
- ukladaniem kabli
— montazem ekspanderéw i czytnikéw
— montazem elementéw wykonawczych
— uruchomieniem i zaprogramowaniem systemu
— szkolenie obstugi
— prace wykonczeniowe

52.2. Budowa tras kablowych.

Trasy kablowe nalezy zbudowac¢ z elementéw trwatych pozwalajacych na zachowanie
odpowiednich promieni gigcia wigzek kablowych na zakrgtach. Wartosei minimalnych
promieni gigcia kabli sa podane w kartach katalogowych kabli miedzianych.

Rozmiary (pojemnosc¢) kanatéw kablowych nalezy dobiera¢ w zaleznosci od maksymalnej
liczby kabli projektowanych w danym miejscu instalacji. Nalezy przyjac zapas 10% na
potrzeby ewentualnej rozbudowy systemu. Zajeto$¢ $wiatla kanatéw kablowych przez kable
nalezy oblicza¢ w miejscach zakrgtéw kanaléw kablowych. Przy catkowitym wypelnienin
swiatla kanatu kablami na zakrecie kanal bedzie wéwczas wypelniony w 40% na prostym
odcinku.

Przy budowie tras kablowych pod potrzeby instalacji systemu kontroli dostepu nalezy wziac
pod wuwage zapisy normy PN-EN 50174-2:2000 dotyczace réwnoleglego prowadzenia
réznych instalacji w budynku, m.in. instalacji zasilajacej, zachowujac odpowiednie odlegiosci
pomiedzy okablowaniem zasilajacym a okablowaniem systemu kontroli dostgpu przy
jednoczesnym uwzglednieniu materiatu, z ktérego zbudowane sa kanaly kablowe.
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523 Ukiadanie kabli.

Przy ukladaniu kabli nalezy stosowac si¢ do odpowiednich zalecen producenta (tj. promienia
gigcia, sily wceiggania, itp.)

Przewody OMY i UTP nalezy uktada¢ w wybudowanych kanalach kablowych w sposdb
odpowiadajacy odpornosci konstrukcji kabla na wszelkie uszkodzenia mechaniczne. W
szczegblnosci nalezy wystrzega¢ sie nadmiernego Sciskania kabli, deptania po kablach
ulozonych na podlodze oraz zalamywania kabli na elementach konstrukcji kanatow
kablowych. Przy odwijaniu kabla z bebna badZ wyciaganiu kabla z pudelka nie nalezy
przekracza¢ maksymalne;j sily ciagnigcia oraz zwracad uwage na to, by na kabln nie tworzyly
sie wezly ani supty.

5.2.4. Moniaz ekspandera i czytnika

Modut ekspandera umieszczony w odpowiedniej obudowie zamontowa¢ w pomieszczeniu
serwerowni na takiej wysokosci aby zapewni tatwy dostgp w czasie podiaczania kabli jak i
pbimiejszej rozbudowy systemu czy tez Konserwacji. Czymmik nalezy zainstalowaé przy
drzwiach wejSciowych do serwerowni na wysokosci 1,4m. Przy montazu urzadzen stosowaé
sie do wytycznych podanych w DTR poszczegdélnych urzadzen.

5.2.5. Montaz elementow wykonawczych

Elektrozaczep zainstalowa¢ w drzwiach wejsciowych do serwerowni zgodnie z wytycznymi
producenta zawartymi w DTR. Przycisk wyjscia i awaryjny przycisk wyjscia zamontowac na
wysokosci 1,4m od podioza.

5.2.6. Uruchomieniem i zaprogramowaniem systemu.

Po zakonczeniu prac montazowych nalezy uruchomié system i zaprogramowaé go zgodnie z
zaleceniami Inwestora.

52.7. Szkolenie.

Wykonawca instalacji jest zobowigzany do przeszkolenia obstugi, wyznaczonej przez
Inwestora, w zakresie podstawowe]j obsiugi systemu.

5.2.8. Prace wykonczeniowe.

Przez prace wykonczeniowe rozumie si¢ uzupelnienie natynkowych tras kablowych
wykonanych z listew z tworzywa ksztattkami katéw ptaskich, wewnetrznych i zewnetrznych,
uzupelnienie Iaczenia pokryw na prostych odcinkach facznikami, uzupelnienie koncéwek
listew zaslepkami. Widoczne nieréwnosci Scian po zainstalowaniu listwy nalezy uzupelnié
silikonem lub inng masa uszczelniajaca.

Jesli w instalacji wykorzystuje sig zamykane kanaly kablowe (np. kanaly metalowe z
pokrywa), nalezy je zamknag.

Nalezy zamkna¢ wszelkie otwory rewizyjne wykorzystywane podczas instalacji kabli,

Jesli wykorzystuje sie trasg kablowa przechodzaca przez granicg strefy pozarowej, §wiatto jej
otworu nalezy =zamknaé odpowiednia masa uszczelniajaca, charakteryzujaca sie
wiasciwosciami nie gorszymi niz granica strefy, zgodnie z przepisami p.poz. i przymocowac
w miejscu jej instalacji przywieszke z pelna informacja o tak zbudowanej granicy strefy.
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Po zakonczeniu instalacji nalezy przygotowa¢ dokumentacj¢ powykonawcza zawicrajaca
nastepujace elementy:
* podstawa opracowania
* informacje o inwestorze, inwestorze zastgpczym, generalnym wykonawcy,
wykonawcy rozpatrywanej instalacji
¢ opis wykonanej instalacji
lista zainstalowanych komponentéw: Lp. / Producent — Dostawca / Numer
katalogowy / Nazwa elementu / Ilo§é
e schemat polaczen elementéw instalacji
* podktady budowlane wszystkich kondygnacji z naniesionymi elementami
instalacji

Nalezy podkresli¢, ze informacje zawarte w dokumentacji powykonawczej musza zgadzag sie
Z TZeczywistoscia.

6. Konirola jakosci robét

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robét

Og6lne zasady wykonania kontroli jakosci rob6t podano w specyfikacji technicznej
ST-E.00.00.00 pkt 6.
Celem kontroli robét jest stwierdzenie osiagniecia zalozonej jakosci wykonywanych robdt.
Wykonawca robét ma obowigzek wykonania peinego zakresu badan na budowie w celu
wykazania Inspektorowi zgodnosci dostarczonych materiatéw i realizacji robét z
Dokumentacjg Projektowa oraz wymaganiami ST.
Przed przystapieniem do badania, Wykonawca powinien powiadomié¢ Inspektora Nadzoru o
rodzaju i terminie badania.
Po wykonaniu badania Wykonawca przedstawia na pismie wyniki badain do akceptacji
Inspektora Nadzoru. Wykonawca powiadamia pisemnie Inspektora Nadzoru o zakoficzeniu
kazdej roboty zanikajacej, ktéra moze kontynuowaé dopiero po pisemnej akceptaciji odbioru
przez Inspektora Nadzoru i Inwestora.
Zasady postgpowania z wadliwie wykonanymi robotami.
* Wszystkie roboty, kidre nic speiniaja wymagad podanych w odpowiednich
punktach specyfikacji, zostaja odrzucone.
* Wszystkie roboty, kiére wykazuja wigksze odchylenia od cech okreslonych w
specyfikacji powinny by¢ ponownie wykonane przez Wykonawce na jego koszt.
Na pisemne wystapienie Wykonawcy, Inspektor moze uznaé wade za nie majaca
zasadniczego wptywu na dalsze roboty oraz na cechy eksploatacyjne instalacji.

6.2. Badania i pomiary pomontazowe
Przeprowadzi¢ ogledziny instalacji ze szczegélnym uwzglednieniem kontroli zgodnosci
wszystkich robdt oraz rozmieszczenia urzadzen systemu kontroli dostgpu z dokumentacjs
projektowg oraz wymaganiami producenta.
Po wykonaniu instalacji systemu kontroli dostepu nalezy wykonaé niezbedne proby i testy.
Nalezy przeprowadzi¢ nastepujace pomiary:

« pomiar izolacji obwodéw zasilajacych

 pomiar skutecznosci ochrony przeciwporazeniowej obwod6w zasilajacych

* pomiar na cigglos¢ i na zwarcie linii magistralnych dozorowych i sterujacych
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« testy funkcjonalne systemu
Z wszystkich préb i testow nalezy sporzadzi¢ pisemne protokoty (z zataczonymi wynikami
pomiaréw).

7. Obmiar rohot

7.1. Ogélne zasady dotyczace obmiaru robot
Ogolne zasady dotyczace obmiaru robét podano w specyfikacii technicznej
ST-E.00.00.00 pit 7.
Dla obmiaru sprzgtu przyjmuje sie nastgpujace jednostki:

e) 1 sztuka dla ekspanderéw

f) 1 sztuka dla czytnikéw

g) 1 sztuka dla elementéw wykonawczych

h) 1 m biezacy dla przewodéw

i} 1 m biezacy dla korytek kablowych

8. Odbidr roboét

8.1. Ogdlne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru robét podano w specyfikacji technicznej ST-E.00.00.00 pki 8
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, specyfikacja techniczna
1 wymaganiami Inspektora, jezeli wszystkie pomiary, regulacje daty wyniki pozytywne.

8.1.1. Kierownik robot zobowigzany jest do :

zglaszania Inwestorowi do sprawdzenia lub odbioru wykonanych robdt
ulegajgcych zakryciu badz zanikowi oraz zapewnienia dokonania wymaganych
przepisami lub ustalonych w umowie préb i odbioréw czesciowych instalacji oraz
zwigzanych z nimi wurzadzen technicznych przed zgloszeniem obiektu
budowlanego do odbioru,

przygotowania dokumentacji powykonawczej obiektu budowlanego, przez co
nalezy rozumie¢ réwniez dokumentacje powykonawcza dla instalacji systemu
sygnalizacji wlamania , ze wszelkimi zmianami, jakie za wiedza projektanta
zostaly wniesione w trakcie budowy,

zgloszenia do odbioru instalacji kontroli dostgpu odpowiednim wpisem do
dziennika budowy oraz uczestniczenia w czynnosciach odbioru i zapewnienia
stwierdzonych wad,

przekazania Inwestorowi oswiadczenia o zgodnosci wykonania instalacji kontroli
dostgpu z projektem wykonawczym i warunkami pozwolenia na budowe —
umozliwiajacego uzyskanie pozwolenia na uzytkowanie lub dokonanie zgioszenia
0 rozpoczeciu uzytkowania.

8.1.2. Inspektor nadzoru, dzialajacy w imieniu Inwestora zobowigzany jést

do:

reprezentowania Inwestora na budowie przez sprawowanie kontroli zgodnosci jej
realizacji z projektem i pozwoleniem na budowe, przepisami i obowiazujacymi
Polskirni Normami oraz wiedza techniczna,

sprawdzania jakosci wykonywanych rob6t, whudowanych wyrobéw budowlanych,
a w szczegOlnosci zapobieganie stosowanin wyrobéw budowlanych wadliwych i
niedopuszczonych do obrotu i stosowania w budownictwie,
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e sprawdzania i odbiorn rob6t budowlanych ulegajacych zakryciu badz
zanikajacych, uczestniczenia w prébach i odbiorach technicznych instalacii,
urzadzen techmicznych oraz przygotowania i udziaiu w czynnosciach odbioru
sotowych obiektéw budowlanych i przekazywania ich do uzytkowania.

8.2. Odbior techniczny czesciowy

Przy odbiorze nalezy sprawdzi¢ zgodnos¢ robdét z Dokumentacja Projekiowa. Odbidr
techniczny czeSciowy jest to odbidr poszczegdlnych faz robét podlegajacych zakryciu a w
szczegblnosci instalacji uziemienia i polaczen wyréwnawczych. Do odbioru nalezy
przediozy¢ nastgpujace dokumenty :

e dokumentacja projektowa z mnaniesionymi na niej zmianami dokonywanymi w

trakcie budowy oraz szkice zdawczo — odbiorcze,
o dziennik budowy,
e dokumenty dotyczace jakosci zastosowanych materialéw

8.3. Odbior techniczny koricowy
Jest to odbidr techniczny catkowitego zakresu robét elekirycznych po zakonczeniu budowy,
przed przekazaniem go do eksploatacji.
Nalezy przediozyc nastgpujgce dokumenty :
¢ wszystkie dokumenty odnosnie odbioréw czesciowych,
o protokolty wszystkich odbioréw technicznych czgsciowych,
o zaktualizowana dokumentacje¢ techniczna.
Wykonawca winien przeprowadzié
¢ pomiary instalacji,
Pomiary winny by¢ potwierdzone pisemnymi protokétami z pomiarow.

9. Podsiawa ptatnosci

Ogolne warunki platnosci podano w specyfikacji technicznej ST-E.00.00.00 pkt 9.
Podstawa ptatnosci jest dostawa i montaz 1 sztuki ekspandera.

Podstawa ptatnosci jest dostawa i montaz 1 sztuki czytnika

Podstawa platnosci jest dostawa i montaz 1 sztuki elementéw wykonawczych.
Podstawa platnosci jest dostawa i montaz 1 m biezacego przewodu.

Podstawa platnoéei jest dostawa 1 montaz 1 m biezacego korytka kablowego.

10.Przepisy zwigzane
System kontroli dostiepu, jego struktura, wydajnosé, dobér komponentow, sposoby
- weryfikacji, a takze sposoby instalacji i wykorzystanie do tego celu elementéw
wspomagajacych, sg opisane w nastgpujacych Polskich Normach:
e PN-E-08390-1:1996 Systemy alarmowe. Terminologia,
e PN-E-08390-3:1996 Systemy alarmowe. Wlamaniowe systemy alarmowe.
Wymagania i badania central,
e PN-E-08390/5:proj. Systemy alarmowe. Wiamaniowe systemy alarmowe. Wymagania
i badania sygnalizatoréw,
e PN-93/E-08390/11 - Systemy alarmowe. Wymagania ogdlne. Postanowienia ogdlne,
e PN-93/E-08390/11 - Systemy alarmowe. Wymagania ogdlne. Zasilacze — Parametry
funkcjonalne i metody badan,
o PN-93/E-08390/13 Systemy alarmowe. Wymagania Srodowiskowe,
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o PN-93/E-0839()/14 - Systemy alarmowe. Wymagania ogélne. Zasady stosowania

o PN IC 839-2-7:1996 — Systemy alarmowe. Wiamaniowe systemy alarmowe.
Wymagania 1 badania pasywnych czujek sttuczenia szyby,

o PN-E-08390/22: - Systemy alarmowe. Wiamaniowe systemy alarmowe. Ogdlne
wymagania i badania czujek.

o PN-E-08390/23 - Systemy alarmowe. Wiamaniowe systemy alarmowe. Wymagania i
badania aktywnych czujek podczerwieni,

e PN-E-08390/24 - Systemy alarmowe. Wlamaniowe systemy alarmowe. Wymagania i
badania ultradzwigkowych czujek Dopplera, '

e PN-E-08390/25 - Systemy alarmowe. Wlamaniowe systemy alarmowe. Wymagania i
badania mikrofalowych czujek Dopplera,

e PN-E-08390/26 - Systemy alarmowe. Wiamaniowe systemy alarmowe. Wymagania i
badania pasywnych czujek podczerwieni.

o PN-EN 501130-1:proj. Systemy Alarmowe. Systemy sygnalizacji wiamania.
Wymagania ogdine,

o PN-EN 501131-6:proj. Systemy Alarmowe. Systemy sygnalizacji wiarnania.
Zasilacze,

o PN-EN 501130-5:proj. Systemy Alarmowe. Proby $rodowiska.

e PN-EN 501131-1:proj. Systemy Alarmowe. Systemy sygnalizacji wlamania.
Wymagania ogdine,

e PN-EN 501130-4:proj. Systemy Alarmowe. Kompatybilno$¢ elektromagnetyczna.
Norma dla grupy wyrobéw. Wymagania dotyczace odpornosci urzadzen systemow
alarmowych, pozarowych, wlamaniowych i osobistych,

o PN-EN 501136-1-1:proj. Systemy Alarmowe. Systemy i urzadzenia transmisji alarmu.
Wymagania ogdlne dotyczace systemow,

e PN-EN 501130-4:1995 Systemy Alarmowe. Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna.
Norma dla grupy wyrobéw. Wymagania dotyczace odpornosci urzadzen systemow
alarmowych, pozarowych, wlamaniowych i osobistych.

s PN-IEC 60364 - , Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych

Przy wykonywanin poszczegdlnych prac instalacyinych oraz przy weryfikacji/odbiorze systemu
nalezy korzystac z zapiséw w/w norm.



SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

ST-E.00.04.01

system telewizji dozorowej

Kody CPV:
45312000-7 (,.Instalowanie systeméw alarmowych i anten’)
32323500-8 (,,Urzadzenia do nadzoru wideo™)
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1. Wstep

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace dostawy urzadzes,
wykonania, uruchomienia i odbioru systemu oddymiania klatek zwiazanych z wykonaniem
instalacji bezpieczenstwa dla Urzgdu Pracy Lublin, mieszczacej sie w budynku przy ul.
Niecalej 14.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy przy zlecaniu i realizacji
rob6t wymienionych w pkcie 1.3.

1.3. Zakres robot objetych ST

W zwigzku z planowana systeméw bezpieczenstwa projektuje sie¢ wykonanie instalacji
telewizji przemystowej.

Roboty, ktérych dotyczy ST obejmuja wszystkie czynnosci umozliwiajace i majace na celu
wykonanie instalacji e sygnalizacji wiamania.

Rysunki i specyfikacja techniczna sg dokumentami wzajemnie si¢ uzupeltniajacymi.

Niniejsza specyfikacja techniczna zwigzana jest z wykonaniem n/w robét.

— budowe tras kablowych

— ukladaniem kabli

— montazem kamer

— montazem rejestratoréw

— montazem multiplekserow

— montazem monitoréw

— uruchomieniem i zaprogramowaniem systemu

— szkolenie obstugi

— prace wykonczeniowe

W zakres robdt wchodza:
¢ roboty przygotowawcze
e roboty montazowe
e kontrola jakosci - odbiory

1.4. Okreslenia podstawowe

Definicje podstawowe dotyczace terminologii podano w specyfikacji technicznej ST-
E.00.00.00 Wymagania pkt 1.4.

1.5. Ogdine wymagania dotyczace robot
Wykonawca jest odpowiedzialny za jakos$¢ robét i za zgodnos¢ z dokumentacja projektowa,

specyfikacjg techniczna i instrukcjami Inspektora. Ogdlne wymagania dotyczace robét
podano w specyfikacji technicznej ST-E.00.00.00 pkt 1.5.
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2. Materiaty

2.1. Ogoine wymagania dotyczace materiaféw

Ogélne wymagania dotyczace materiaiéw, ich pozyskiwania i skladowania podano w

specyfikacji technicznej ST-E.00.00.00 pkt 2.

Wykonawca zobowiazany jest:

— dostarczy¢ materialy zgodnie z wymaganiami dokumentacji projektowej i specyfikacji
technicznej

— powiadomi¢ Inspektora o proponowanych Zrédiach pozyskania urzadzen i materiatéw
przed rozpoczgciem dostawy i uzyskaé jego akceptacjg. Poleca sie, o ile jest to mozliwe,
stosowanie urzadzen 1 materialéw tej samej grupy. pochodzacych od jednego producenta.

2.2. Specyfikacja materiatlowa

Dopuszcza si¢ zastosowanie urzadzen innych firm pod warunkiem zachowania odpowiednich
parametrdw technicznych i jakosciowych

Dla potrzeb wykonania instalacji Wykonawca winien dostarczy¢ nastepujace urzadzenia o
charakterystyce technicznej podanej w dokumentacji projektowej:

221. Wykaz podstawowych urzadzerni

Specyfikacja urzgdzen systemu CCTV

Lp. nazwa urzadzenie typ producent ilosé | jedn. miary
1 [Kamera typu dzien / noc LTC 0495/51 Bosch 10 szt
2 [Kamera kolorowa LTC 0455/51 Bosch 12 szt
3 |Wysiegnik do kamer wewnetrznych 12 szt
4 Obudowa zewnetrzna HPV42K1A000 10 szt

Wysiegnik do kamer zewnetrznych z
5 krytym torem kablowym WBOV 10 szt
6 Rejestrator DVRI16H2502 BOSCH 2 5Zt
7  Obiektywy do kamer sterowanie DC BOSCH 12 szt
8 Multiplekser kolor LTC 2662/90 BOSCH 2 szt
9 Monitor kolor MON 192CL10 BOSCH 3 szt
10 Monitor kolor MON 152CL10 BOSCH 2 szt
11 Przewdd RG59 Bitner 2200 m
12 Przewdd YDY3x1,5mm* Bitner 2200 m
3. Sprzet

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzeiu.

Og6lne wymagania dotyczace sprzetu. Podano w specyfikacji technicznej ST-E.00.00.00
,»Wymagania ogdine” pkt 3.
Roboty przy instalacji okablowania strukturalnego powinny byé wykonywane recznie.
Wykonawca instalacji powinien dysponowac nastepujacym sprzetem:
o Wiertnica elektryczng o mozliwosci wykonywania otworéw o srednicy do 100mm
i dlugosci 1200mm,




e Miotem udarowym,
e  Wiertarka udarowa,
e Pistoletem do wiazkowania przewodéw.

4. Transport.

4.1. Ogoine wymagania dotyczace transporiu

Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w specyfikacji technicznej ST-E.00.00.00
»Wymagania ogélne” pkt 4.

Wykonawca zobowiazany jest do stosowania takich srodkéw transportu, ktére pozwola
uniknac uszkodzen i odksztalcen przewozonych wrzadzen i materiatéw.

5. Wykonanie robét

5.1. Ogdline zasady wykonania robot
Ogdlne zasady wykonania robot podano w specyfikacji technicznej ST-E.00.00.00 pkt 5
Wykonawca przedstawi Inspektorowi do akceptacji projekt organizacji i harmonogram robét
uwzgledniajacy wszystkie warunki w jakich beda wykonywane roboty zwiagzane z
wykonaniem instalacji.

5.2. Wymagania szczegélowe dolyczgce projektowanej instalacji systemu
telewizji dozorowej

5.2.1. Wsiep
Bez wzgledu na rodzaj instalacji i sposéb ich montazu, nalezy przeprowadzi¢ nastgpujace
roboty podstawowe:
— budowe tras kablowych
— ukladaniem kabli
— montazem kamer
— montazem rejestratoréw
~ montazem multiplekseréw
— montazem monitoréw
-— montazem elementéw wykonawczych
— uruchomieniem 1 zaprogramowaniem systemu

— szkolenie obstugi
— prace wykonczeniowe

522 Budowa tras kablowych.

Trasy kablowe nalezy zbudowaé z elementéw trwalych pozwalajacych na zachowanie
odpowiednich promieni gigcia wigzek kablowych na zakrgtach. Wartodei minimalnych
promieni giecia kabli sa podane w kartach katalogowych kabli miedzianych.

Rozmiary (pojemno$¢) kanatéw kablowych nalezy dobiera¢ w zaleznosci od maksymalnej
liczby kabli projektowanych w danym miejscu instalacji. Nalezy przyja¢ zapas 10% na
potrzeby ewentualnej rozbudowy systemu. Zajgtos¢ swiatta kanatéw kablowych przez kable
nalezy oblicza¢ w miejscach zakretéw kanaléw kablowych. Przy catkowitym wypelnieniu
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swiatla kanatu kablami na zakrecie kanat bgdzie wéwczas wypelniony w 40% na prostym
odcinku.

Przy budowie tras kablowych pod potrzeby instalacji systemu kontroli dostepu nalezy wziaé
pod uwage zapisy normy PN-EN 50174-2:2000 dotyczace réwnoleglego prowadzenia
réznych instalacji w budynku, m.in. instalacji zasilajacej, zachowujac odpowiednie odlegtosci
pomiedzy okablowaniem zasilajacym a okablowaniem systemu kontroli dostepu przy
jednoczesnym uwzglednieniu materiaty, z ktérego zbudowane s kanaty kablowe.

5.2.35. Ukiadanie kabli.

Przy ukladaniu kabli nalezy stosowac sig do odpowiednich zalecen producenta (ij. promienia
gigcia, sity wciagania, itp.)

Przewody RG59 i YDY nalezy uklada¢ w wybudowanych kanalach kablowych w sposéb
odpowiadajacy odpornosci konstrukcji kabla na wszelkie uszkodzenia mechaniczne. W
szczegdlnosdci nalezy wystrzegad sig nadmiernego Sciskania kabli, deptania po kablach
ufozonych na podlodze oraz zalamywania kabli na elementach konstrukcji kanaléw
kablowych. Przy odwijaniu kabla z bgbna badZz wyciaganiu kabla z pudetka nie nalezy
przekracza¢ maksymalnej sity ciagniecia oraz zwracac uwage na to, by na kablu nie tworzyty
sig wezly ani supty.

524. Montaz elementow telewizji dozorowej

Urzadzenia zamontowa¢ w miejscach wskazanych na rysunkach. Przy montazu urzadzen
stosowac sie do wytycznych podanych w DTR poszczegdlnych urzadzen.

5.2.5. Uruchomieniem i zaprogramowaniem systemu.

Po zakoficzeniu prac montazowych nalezy uruchomié system i zaprogramowaé go zgodnie z
zaleceniami Inwestora.

526. Szkolenie.

Wykonawca instalacji jest zobowiazany do przeszkolenia obstugi, wyznaczonej przez
Inwestora, w zakresie podstawowe] obshugi systemu.

527 Prace wykoriczeniowe.

Przez prace wykonczeniowe rozumie sig uzupelnienie natynkowych tras kablowych
wykonanych z listew z tworzywa ksztattkami katéw plaskich, wewnetrznych i zewnetrznych,
uzupeinienie igczenia pokryw na prostych odcinkach tacznikami, uzupelnienie konhcowek
listew zaSlepkami. Widoczne nieréwnosci scian po zainstalowaniu listwy nalezy uzupelnié
silikonem lub inng masa uszczelniajaca.

Jesli w instalacji wykorzystuje si¢ zamykane kanaly kablowe (np. kanaly metalowe z
pokrywa), nalezy je zamknac.

Nalezy zamkna¢ wszelkie otwory rewizyjne wykorzystywane podczas instalacji kabli,

Jesli wykorzystuje sig trase kablowa przechodzaca przez granice strefy pozarowej, Swiato jej
otworn nalezy zamkna¢ odpowiednia masa uszczelniajaca, charakteryzujaca sie
wiasciwosciami nie gorszymi niz granica strefy, zgodnie z przepisami p.poz. i przymocowaé
w miejscu jej instalacji przywieszke z pelna informacja o tak zbudowanej granicy strefy.
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Po zakonczeniu instalacji nalezy przygotowal dokumentacje powykonawcza zawierajaca
nastgpujace elementy:
e podstawa opracowania
» informacje o inwestorze, inwestorze zastgpczym, generalnym wykonawcy,
wykonawcy rozpatrywanej instalacji
e opis wykonanej instalacji
e lista zainstalowanych komponentéw: Lp. / Producent — Dostawca / Numer
katalogowy / Nazwa elementu / Tlosé
e schemat polaczen elementdw instalacii
o podkiady budowlane wszystkich kondygnacji z naniesionymi elementami
instalacji

Nalezy podkresli¢, ze informacje zawarte w dokumentacji powykonawczej musza zgadzad sie
Z rzeczywistoscia.

6. Kontrola jakosci robét

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogdlne zasady wykonania kontroli jakosci rob6t podano w specyfikacji technicznej
ST-E.00.00.00 pkt 6.
Celem kontroli robét jest stwierdzenie osiagnigcia zalozonej jakosci wykonywanych robét.
Wykonawca robét ma obowiazek wykonania pelnego zakresu badan na budowie w celu
wykazania Inspektorowi zgodnosci dostarczonych materialéw 1 realizacji robdt =z
Dokumentacjg Projektowa oraz wymaganiami ST.
Przed przystapieniem do badania, Wykonawca powinien powiadomié¢ Inspektora Nadzoru o
rodzaju i terminie badania.
Po wykonaniu badania Wykonawca przedstawia na pismie wyniki badan do akceptacji
Inspektora Nadzoru. Wykonawca powiadamia pisemnie Inspektora Nadzoru o zakoficzeniu
kazdej roboty zanikajgcej, ktéra moze kontynuowaé dopiero po pisemnej akceptacji odbioru
przez Inspektora Nadzoru i Inwestora.
Zasady postgpowania z wadliwie wykonanymi robotami.
» Wszystkie roboty, ktére nie spelniaja wymagan podanych w odpowiednich
punktach specyfikacji, zostaja odrzucone.
»  Wszystkie roboty, kiére wykazuja wigksze odchylenia od cech okreslonych w
specyfikacji powinny by¢ ponownie wykonane przez Wykonawce na jego koszt.
Na pisemne wystapienie Wykonawcy, Inspektor moze uzna¢ wade za nie majaca
zasadniczego wplywu na dalsze roboty oraz na cechy eksploatacyjne instalacji.

6.2. Badania i pomiary pomontazowe
Przeprowadzi¢ ogledziny instalacji ze szczegdélnym uwzglednieniem kontroli zgodnosci
wszystkich robét oraz rozmieszczenia urzadzen systemu kontroli dostepu z dokumentacja
projektowa oraz wymaganiami producenta. '
Po wykonaniu instalacji systemu kontroli dostgpu nalezy wykonaé niezbedne préby i testy.
Nalezy przeprowadzi¢ nastgpujace pomiary:

» pomiar izolacji obwoddw zasilajacych

= pomiar skutecznosci ochrony przeciwporazeniowej obwoddw zasilajacych

» pomiar na ciaglos¢ i na zwarcie linii magistralnych dozorowych i sterujacych

54



+ testy funkcjonalne systemu
Z wszystkich préb i testéw nalezy sporzadzi¢ pisemne protokoty (z zataczonymi wynikami
pomiardw).

7. Obmiar robét

7.1. Ogolne zasady dotyczace obmiaru robot

Ogolne zasady dotyczace obmiaru robét podano w specyfikaciji technicznej
ST-E.00.00.00 pkt 7.
Dla obmiaru sprzetu przyjmuje si¢ nastgpujace jednostki:

j) 1 sztuka dia ekspanderéw

k) 1 sztuka dla czymikéw

) 1 sztuka dla elementéw wykonawczych

m) 1 m biezacy dla przewoddéw

n} 1 m biezacy dla korytek kablowych

8. Odbior robot

8.1. Ogdine zasady odbioru robot
Ogodlne zasady odbioru robdt podano w specyfikacii technicznej ST-E.00.00.00 pkt 8
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, specyfikacja techniczna
1 wymaganiami Inspektora, jezeli wszystkie pomiary, regulacje daty wyniki pozytywne.

8.1.1. Kierownik robot zobowigzany jest do :

zglaszania Inwestorowi do sprawdzenia Iub odbioru wykonanych robdt
ulegajacych zakrycin badz zanikowi oraz zapewnienia dokonania wymaganych
przepisami lub ustalonych w umowie préb 1 odbiordw czesciowych instalacji oraz
zwigzanych z nimi urzadzen technicznych przed zgloszeniem obiektu
budowlanego do odbioru,

przygotowania dokumentacji powykonawczej obiektu budowlanego, przez co
nalezy rozumie¢ réwniez dokumentacje powykonawcza dla instalacji systemu
sygnalizacji wlamania , ze wszelkimi zmianami, jakie za wiedza projektanta
zostaly wniesione w trakcie budowy, '

zgloszenia do odbioru instalacji kontroli dostgpu odpowiednim wpisem do
dziennika budowy oraz uczestniczenia w czynnosciach odbioru i zapewnienia
stwierdzonych wad,

przekazania Inwestorowi oswiadczenia o zgodno$ci wykonania instalacji kontroli
dostepu z projektem wykonawczym 1 warunkami pozwolenia na budowe —
umozliwiajacego uzyskanie pozwolenia na uzytkowanie lub dokonanie zgloszenia
o rozpoczeciu uzytkowania. )

8.1.2. Inspektor nadzoru, dziafajgcy w imieniu Inwestora zobowiazany jest

do:

reprezentowania Inwestora na budowie przez sprawowanie kontroli zgodnosci jej
realizacji z projektem i pozwoleniem na budowe, przepisami i obowigzujacymi
Polskimi Normami oraz wiedzg techniczna,

sprawdzania jakosci wykonywanych rob6t, wbudowanych wyrobéw budowlanych,
a w szczegdlnosci zapobieganie stosowaniu wyrobdw budowlanych wadliwych i
niedopuszczonych do obrotu i stosowania w budownictwie,



¢ sprawdzania i odbioru r1ob6t budowlanych ulegajacych zakryciu badz
zanikajacych, uczestniczenia w probach i odbiorach technicznych instalacji,
urzadzen technicznych oraz przygotowania i udzialu w czynno$ciach odbioru
gotowych obiektéw budewlanych i przekazywania ich do uzytkowania.

8.2. Odbior techniczny czesciowy

Przy odbiorze nalezy sprawdzi€¢ zgodnos¢ robét z Dokumentacjs Projektowa. Odbidr
techniczny czesciowy jest to odbidér poszczegdlnych faz robét podlegajacych zakryciu a w
szczegllnosci instalacji uziemienia i pofaczen wyréwnawczych. Do odbiorn nalezy
przediozy¢ nastepujace dokumenty :

¢ dokumentacja projektowa z naniesionymi na niej zmianami dokonywanymi w

trakcie budowy oraz szkice zdawczo — odbiorcze,
* dziennik budowy,
o dokumenty dotyczace jakosci zastosowanych materialéw

8.3. Odbior techniczny koricowy

Jest to odbidr techniczny catkowitego zakresu robét elektrycznych po zakoficzeniu budowy,
przed przekazaniem go do eksploatacji.
Nalezy przedioZzy¢ nastgpujace dokumenty :
¢ wszystkic dokumenty odnos$nie odbioréw czesciowych,
¢ protokoly wszystkich odbioréw technicznych czesciowych,
o zakmalizowana dokumentacje techniczna.
Wykonawca winien przeprowadzi¢
e pomiary instalacji,
Pomiary winny by¢ potwierdzone pisemnymi protokétami z pomiaréw.

9. Podstawa platnosci

Ogdlne warunki piatnosci podano w specyfikacji technicznej ST-E.00.00.00 pkt 9.
Podstawg platnosci jest dostawa i montaz 1 sztuki ekspandera.

Podstawg platnosci jest dostawa i montaz 1 sztuki czytnika

Podstawa platnosci jest dostawa i montaz 1 sztuki elementéw wykonawczych.
Podstawa platnosci jest dostawa i montaz 1 m biezacego przewodu.

Podstawa platnosci jest dostawa i montaz 1 m bieZzacego korytka kablowego.

10.Przepisy zwigzane

System kontroli dostgpu, jego struktura, wydajnosé, dobér komponentéw, sposoby
weryfikacji, a takZze sposoby imstalacji i wykorzystanie do tego celu elementdw
wspomagajacych, sa opisane w nastepujacych Polskich Normach:
1. PN-EN 50132-7:2002 — Systemy alarmowe. Systemy dozorowe CCTV w
zastosowaniach dotyczacych zabezpieczenia. Zalecenia dotyczace zastosowan,
2. PN-EN 501130-4:1995 Systemy Alarmowe. Kompatybilnosé¢
elektromagnetyczna. Norma dla grupy wyrobéw. Wymagania dotyczace
odpornosci urzadzen systeméw alarmowych, pozarowych, wilamaniowych i
osobistych.
3. PN-IEC 60364 -, Instalacje elekiryczne w obiektach budowlanych”
Przy wykonywaniu poszczegélnych prac instalacyjnych oraz przy weryfikacji/odbiorze
systemu nalezy korzystac z zapiséw w/w norm.
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