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ST.00.00.00. WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem gtdwnym niniejszej specyfikacji teclzniej s wymagania ogélne dotysee
wykonania i odbioru rob6t posadzkowych w segmespietowym Szkoty Podstawowej Nr 51 przy
ul. Bursztynowej 22 w Lublinie.

kod wg CPV  45432110-8.
1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna stanowi obemijaca podstaw opracowania wszelkich
dokumentéw przetargowych i kontraktowych przy ztéad realizacji robot.

1.3. Zakres robét obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obepmuyymagania ogoélne, wspdélne dla
poszczegodlnych asortymentéw robaot:

ST.00.00.00. WYMAGANIA OGOLNE.......cociiitiiirerieietietetistetestee sttt ere st seseeseas s ssess s e 2
ST.16.01.01. POSADZKI EPOKSYDOWE..........cottiiiiiiiiiiiiiiiie e e 10
ST.16.01.02. MONTAZ KANALINY ....oiiiiiiiiieieieiteiteiee ettt ettt ve st ese v semn 13

ST-09.01.00. BALUSTRADY STALOWIE.........outtiiiimmmriiiiiieee et irree e s 16

1.4. Okreslenia podstawowe

Wszystkie okrélenia i nazwy uyte w niniejszej ST. & zgodne lub réwnowae z normami
obowiazujacymi w Polsce ( Rozposdzenie Ministra Spraw Wewirznych i Administracji z dnia
04 marca 1999 r. Dz. U. Nr 22 poz. 209) a w przypaith braku, z normami braowymi lub
wytycznymi budowy i aytkowania.

Uzyte w ST wymienione pomej okrelenia naley rozumie€ w kazdym przypadku nagpujaco:

1.4.1. Dziennik budowy — zeszyt z ponumerowanymbr&mi, opatrzony piegeia organu
wydajacego, wydany zgodnie z obaaujacymi przepisami, stanoaty urzdowy dokument
przebiegu robo6t budowlanych, ghey do notowania zdar#ei okoliczngci zachodzacych w toku
wykonywania roboét, rejestrowania dokonywanych odio robot, przekazywania polecé innej
korespondencji technicznej pagdezy Inzynierem/ Kierownikiem projektu, Wykonawc

i projektantem.

1.4.2. Ireynier projektu — osoba wymieniona w danych kontraktch (wyznaczona przez
Zamawiajcego, o0 ktérej wyznaczeniu poinformowany jest Wydkoena), odpowiedzialna
za nadzorowanie robdt i administrowanie kontraktem.

1.4.3. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wwdwe, upowaniona do kierowania
robotami i do wysfpowania w jego imieniu w sprawach realizacji koktua

1.4.4. Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawioémi wraz ze sposobem ich gpatenia.

1.4.5. Ksizka obmiarow - akceptowany przez zymiera/Kierownika projektu zeszyt

Z ponumerowanymi stronami, shcy do wpisywania przez Wykonaw®bmiaru dokonywanych
robot w formie wyliczé, szkicow i ew. dodatkowych zmiznikéw. Wpisy w ksizce obmiaréw
podlegag potwierdzeniu przez ityniera/Kierownika projektu.

1.4.6. Materialy - wszelkie tworzywa niegine do wykonania rob6t, zgodne z dokumentacj
projektowy i specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane pitreyniera/ Kierownika projektu.
1.4.7. Polecenie kyniera projektu - wszelkie polecenia przekazane dviglkvcy przez layniera
projektu, w formie pisemnej, dotygze sposobu realizacji robét lub innych sprawazanych

z prowadzeniem budowy.

1.4.8. Projektant - uprawniona osoba prawna Ilub ciimpa kdaca autorem dokumentacji
projektowe;j.

1.4.9. Przetargowa dokumentacja projektowa escczlokumentacji projektowej, ktéra wskazuje
lokalizacg, charakterystyki wymiary obiektu kdacego przedmiotem robot.

1.4.10. Teren budowy - teren udgstiony przez Zamawiagego dla wykonania na nim robot oraz
inne miejsca wymienione w kontrakcie jako twgre cz$¢ terenu budowy.



1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robét

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakowykonanych robot, bezpieazgwo wszelkich
czynnaci na terenie budowy, metodyzyde przy budowie oraz za ich zgodtaz dokumentagj
projektows, ST i poleceniami liyniera projektu.

1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajcy w terminie okréonym w dokumentach kontraktowych przegawykonawcy
teren budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgowiai®i prawnymi i administracyjnymi,
dziennik budowy.

1.5.2. Zabezpieczenie terenu budowy

Przed przysipieniem do robdét Wykonawca przedstawi zyinierowi projektu do
zatwierdzenia projekt organizacji rob6t w okresiwania budowy. W zalaosci od potrzeb
i postpu robot projekt organizacji powinien dyna bigaco aktualizowany przez Wykonawc
Kazda zmiana, w stosunku do zatwierdzonego projektgaroraciji, wymaga Kkalorazowo
ponownego zatwierdzenia projektu.

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca zabezpieczy teren budonzgd dosipem osob
trzecich oraz umiei w miejscach i iléciach okrélonych przez layniera/Kierownika projektu
tablice informacyjne, ktorych téé bedzie zatwierdzona przez Ayniera/Kierownika projektu.
Tablice informacyjne &da utrzymywane przez Wykonawcw dobrym stanie przez caly okres
realizacji robot.

Przed rozpocgiem robét Wykonawca zabezpieczy przed zabrudzesmamy z cegly
klinkierowej, stolark budowlamn, oraz urzdzenia technologii basenowej.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegabodj zaptacie i przyjmuje &ize jest
wiaczony w cen kontraktova.

1.5.3. Ochronarodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowkek zn& i stosowé w czasie prowadzenia rob6t wszelkie przepisy
dotycace ochronyrodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykazania rob6t Wykonawcagtizie podejmowa wszelkie
uzasadnione kroki m@e na celu stosowaniee¢sido przepiséw i norm dotygeych ochrony
srodowiska na terenie i wokoét terenu budowy oradZie unik& uszkodzé lub uchzliwosci dla
0sO6b lub dobr publicznych i innych, a wynik@ych z nadmiernego hatasu, wibraciji,
zanieczyszczenia lub innych przyczyn powstatychastpstwie jego sposobu dziatania.

1.5.4. Ochrona przeciwparowa

Wykonawca hdzie przestrzed@aprzepisy ochrony przeciwparowej.

Wykonawca hdzie utrzymywad, wymagany na podstawie odpowiednich przepisowapya
sprzt przeciwpaarowy, na terenie budowy.

Materiaty tatwopalne dda skladowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przegisa
i zabezpieczone przed dgséem os6b trzecich.

Wykonawca kdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowpo@rem wywotanym
jako rezultat realizacji robét albo przez persdifgkonawcy.

1.5.5. Materiaty szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktore w sposob trwatya sszkodliwe dla otoczenia, niegdn dopuszczone
do wycia. Wszelkie opakowania po materiatach podtogdwgraz odpady ww. materialdw muasz
by¢ utylizowane zgodnie z wytycznymi producenta, paatainy karcie charakterystyki materiatu.

Zaleca st zebranie resztek odpadowych do pojedynczego pdkamnprzekazanie firmie
posiadaicej odpowiednie pozwolenia w zakresie gospodarkbaddmi, z ktég nalezy ustali
metod: odzysku lub unieszkodliwiana.

Tylko puste opakowania z¢adami wyschnjtego produktu magby¢ poddane odzyskowi.
Przestrzega przepisow ustawy o odpadach z 27 kwietnia 2000 Dz. U. Nr 62, poz. 628 ) z
pézniejszymi zmianami oraz przepisOw ustawy o opakdagmni odpadach opakowaniowych z 27
kwietnia 2001 r. ( Dz. U. Nr 63, poz. 638 ) zzpiejszymi zmianami.

1.5.6. Ochrona wiassoi publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochronwszelkich uradzen znajdupcych sé w rejonie
wykonywanych prac. Wykonawca zapewni $diave oznaczenie i zabezpieczenie przed
uszkodzeniem tych wgdzen w czasie trwania budowy.

O fakcie przypadkowego uszkodzenia Wykonawca bexznie powiadomi
Inzyniera/Kierownika projektu orazelzie wspotpracowat dostarczajwszelkiej pomocy potrzebnej
przy dokonywaniu napraw. Wykonawcadzie odpowiadé za wszelkie spowodowane przez jego
dziatania uszkodzenia instalacji w obiekcie.



Wykonawca odpowiada za wszelkie uszkodzenia zabydew sisiedztwie budowy,
spowodowane jego dziataléma.

1.5.7. Ograniczenie ohgien osi pojazdéw

Wykonawca hdzie stosow& sig do ustawowych ograniczenaciskow osi na drogach
publicznych przy transporcie materiatdw i wyposaia na i z terenu robot. Wykonawca uzyska
wszelkie niezbdne zezwolenia i uzgodnienia od wdavych wladz co do przewozu nietypowych
wagowo tadunkéw (ponadnormatywnych) i oz#gm takim przewozie dulzie powiadamiat
Inzyniera/Kierownika projektu. ttynier projektu mee polect, aby pojazdy nie spetnige tych
warunkow zostaty usugtie z terenu budowy.

1.5.8. Bezpieczestwo i higiena pracy

Podczas realizacji robdét Wykonawcaedhie przestrzega przepisow dotycgych
bezpieczéstwa i higieny pracy.

W szczegOlnéci Wykonawca ma obowzek zadbé, aby personel nie wykonywat pracy w
warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowigz nie spetniagych odpowiednich
wymaga sanitarnych.

Wykonawca zapewni idalzie utrzymywat wszelkie uggzenia zabezpieczgie zaplecze
socjalne oraz spez i odpowiedni odziez dla ochronyzycia i zdrowia os6b zatrudnionych na
budowie oraz dla zapewnienia bezpigrste/a publicznego.

Wykonawca ma obowkek zachowanastpujace warunki bezpiecznego stosowania:

Unikat zanieczyszczenia skéry i oczu

Zanieczyszczanskok natychmiast przendyduza iloscia wody z mydtem

Nosic odpowiednie gkawice ochronne i okulary lub ochrptwarzy.

Stosowa wytacznie w dobrze wentylowanych pomieszczeniach.

Unika¢ zrzutow dasrodowiska. Pogpowat zgodnie z instrukajlub kart
charakterystyki.

Uznaje st, ze wszelkie koszty zwrzane z wypetnieniem wymagakreslonych powyej nie
podlegaj odrebnej zaptacie isuwzgkdnione w cenie kontraktowej.

1.5.9. Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca hdzie odpowiadat za ochrenrob6t i za wszelkie materialty i wdzenia
uzywane do robét od daty rozpacia do daty wydania potwierdzenia zékmenia robdt przez
Inzyniera projektu.

Wykonawca kdzie utrzymywa roboty do czasu odbioru koowego. Utrzymanie powinno
by¢ prowadzone w taki sposéb, aby budowla lub jej elety byty w zadowalagym stanie przez
caly czas, do momentu odbiorurkmwego.

Jali Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzynea to na polecenie igniera
projektu powinien rozpoa# roboty utrzymaniowe nie gaiej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego
polecenia.

1.5.10. Stosowaniegsdo prawa i innych przepisow

Wykonawca zobovdzany jest zn&wszystkie zargdzenia wydane przez wiadze centralne
i miejscowe oraz inne przepisy, regulaminy i wytyezktore g w jakikolwiek sposéb zwizane
z wykonywanymi robotami i dulzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie tpolstanowié
podczas prowadzenia robot.

Wykonawca bdzie przestrzegapraw patentowych i dalzie w pelni odpowiedzialny za
wypetnienie wszelkich wymaga prawnych odnénie znakéw firmowych, nazw Ilub innych
chronionych praw w odniesieniu do sgtz, materiatdw lub urdzen uzytych lub zwazanych
z wykonywaniem robét i w sposoéb agly bedzie informow& Inzyniera projektu o swoich
dziataniach, przedstawigj kopie zezwolg i inne odnéne dokumenty. Wszelkie straty, koszty
postpowania, obcizenia i wydatki wynikle z lub zwizane z naruszeniem jakichkolwiek praw
patentowych pokryje Wykonawca, z wikiem przypadkow, kiedy takie naruszenie wyniknie
z wykonania projektu lub specyfikacji dostarczopigez Irzyniera/Kierownika projektu.

1.5.11. Rédwnowanos¢ norm i zbioréw przepisow prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotanekenkretne normy i przepisy,
ktoére spetnid@ majp materialy, sprg i inne towary oraz wykonane i zbadane robotgdab
obowigzywaé postanowienia najnowszego wydania lub poprawionggdania powotanych norm
i przepiséw o ile w warunkach kontraktu nie postaiomo inaczej. W przypadku gdy powotane
normy i przepisy s paistwowe lub odnosesic do konkretnego kraju lub regionu, mdgy¢ rowniez
stosowane inne odpowiednie normy zapevdcijrowny lub wyszy poziom wykonania i
powotane normy lub przepisy, pod warunkiem ich sglzenia i pisemnego zatwierdzenia przez



Inzyniera projektu. Rinice pom¢dzy powotanymi normami a ich proponowanymi zami&amii
musz by¢ dokladnie opisane przez Wykonawd przedt@zone Irzynierowi projektu do
zatwierdzenia.
2. MATERIALY

2.1. Materialy nie odpowiadapce wymaganiom

Materiaty nie odpowiadage wymaganiom zostarprzez Wykonawg wywiezione z terenu
budowy i ztl@one w miejscu wskazanym przezyniera projektu. Ji Inzynier projektu zezwoli
Wykonawcy na #ycie tych materiatdw do innych roboét,znie dla ktérych zostaly zakupione, to
koszt tych materiatow zostanie odpowiednio przewgaibwany (skorygowany) przez Apniera
projektu.

Kazdy rodzaj robo6t, w ktérym znajdujsic nie zbadane i nie zaakceptowane materialy,
Wykonawca wykonuje na wilasne ryzyko, Hcz sk z jego nieprzyjciem, usuniciem
i niezaptaceniem

2.2. Zamienne stosowanie materialow

J&li dokumentacja projektowa lub ST przewigunozliwos¢ zamiennego zastosowania
materiatu w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadInzyniera projektu o swoim zamiarze
co najmniej 1 tydzik przed wyciem tego materiatu. Materiat zamienny musi pogigglarametry
poréwnywalne lub lepsze od parametrow materiatuigaianego. Wybrany i zaakceptowany rodzaj
materiatu nie mee by¢ pdzniej zmieniany bez zgody tgniera projektu.

2.3. Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane nadyedo czasu gdyeola one uyte
do robot, byly zabezpieczone przed zanieczyszcaénizachowaly swaj jakas¢ i wlasciwosci
i byly dostpne do kontroli przez liyniera projektu.

Miejsca czasowego skladowania materiat@aalzlokalizowane w olbie terenu budowy w
miejscach uzgodnionych z #ynierem projektu lub poza terenem budowy w miejscac
zorganizowanych przez Wykonagiczaakceptowanych przezzyniera projektu.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowzany do aywania jedynie takiego spgtai, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jaké® wykonywanych robét. Spez uzywany do robot powinien ldy
zgodny z ofet Wykonawcy i powinien odpowiadapod wzgédem typow i ilgci wskazaniom
zawartym w ST lub projekcie organizacji robét, zsgtowanym przez #yniera projektu;
w przypadku braku ustalev wymienionych wyej dokumentach, spgzpowinien by uzgodniony
i zaakceptowany przezapniera projektu.

Liczba i wydajné¢ sprztu powinny gwarantowa przeprowadzenie robot, zgodnie
z zasadami ok&sonymi w dokumentaciji projektowej, ST i wskazanidofyniera projektu.

Sprzt bedacy wiasndcia Wykonawcy lub wynajty do wykonania robot ma By
utrzymywany w dobrym stanie i gotowa do pracy. Powinien ldyzgodny z normami ochrony
srodowiska i przepisami dotygzymi jego uytkowania.

Wykonawca dostarczy hynierowi projektu kopie dokumentow potwierdaajch
dopuszczenie spgtu do wytkowania i bada okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Wykonawca bdzie konserwow@ sprzt jak rowniez naprawigé lub wymienig& sprzt
niesprawny.

Jakikolwiek sprzt, maszyny, urgdzenia i nargdzia nie gwarantgge zachowania warunkow
umowy, zostamprzez Irryniera projektu zdyskwalifikowane i nie dopuszczaioerobdt.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowtany do stosowania jedynie takiétodkow transportu, ktore nie
wptyna niekorzystnie na jaké wykonywanych robdt i whkxiwosci przewaonych materiatow.
Nalezy stosowa jedynie krytesrodki transportu.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdgabspelni@ wymagania dotycce przepiséw
ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnychiskéew na & i innych parametrow
technicznych.Srodki transportu nie spetnigie tych warunkéw mag by¢ dopuszczone przez
Inzyniera projektu, pod warunkiem przywrdcenia staiernpotnego uytkowanych odcinkéw drog
na koszt Wykonawcy.



Wykonawca hdzie usuwé na bigaco, na wiasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia,
uszkodzenia spowodowane jego pojazdami na drogaddicpnych oraz dojazdach do terenu
budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie raétnie z warunkami umowy oraz za
jakos¢ zastosowanych materiatdbw i wykonywanych robét, ich zgodné¢ z dokumentag
projektows, wymaganiami ST, projektem organizacji rob6t opwanym przez Wykonawcoraz
poleceniami layniera projektu.

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metoggomywania robot.

Decyzje Irzyniera projektu dotyce akceptacji lub odrzucenia materiatow i elementow
robot kzda oparte na wymaganiach oklenych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowe
i w ST, a take w normach i wytycznych.

Polecenia layniera projektu powinny Wy wykonywane przez Wykonawcw czasie
okreslonym przez layniera projektu, pod géra zatrzymania robét. Skutki finansowe z tego tytutu
poniesie Wykonawca.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Zasady kontroli jakasci robot

Celem kontroli robét &dzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby
osihigna¢ zalazomg jakasé robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pelkontrok roboét i jakagci materiatdw. Wykonawca
zapewni odpowiedni system kontroli,ankapc personel, speg, zaopatrzenie i wszystkie udzenia
niezlzdne do pobierania probek i badaateriatdw oraz robot.

Wykonawca bdzie przeprowadZa pomiary i badania materiatbw oraz robét
Z czstotliwoscia zapewniajca stwierdzenie,ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami
zawartymi w dokumentacji projektowej i ST

Wszystkie koszty zwizane z organizowaniem i prowadzeniem ladsaterialtdbw ponosi
Wykonawca.

6.2. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiaryetts przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm.
W przypadku, gdy normy nie obejmaypkiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosomazna
wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakcept@yamaez layniera projektu.

6.3. Badania prowadzone przez lizyniera projektu

Inzynier projektu, dokondp weryfikacji systemu kontroli robét prowadzonegozqz
Wykonawe, poprzez midzy innymi swoje badaniaetizie ocenid zgodnd¢ materiatéw i robot
z wymaganiami ST na podstawie wynikow wiasnych halantrolnych jak i wynikow bada
dostarczonych przez Wykonagvc

6.4. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier projektu mee dopyci¢ do wycia tylko te materiaty, ktére posiadaj
certyfikat na znak B lub CE wykazgy, ze zapewniono zgod®é z kryteriami technicznymi
okreslonymi na podstawie norm, aprobat technicznych avé#ciwych przepisow i dokumentow
technicznych,
deklaracg zgodndci lub certyfikat zgodnéi z:

Polsky Normg lub aprobat techniczia, w przypadku wyrobéw, dla ktérych nie ustanowidtaiskiej
Normy, jezeli nie s objete certyfikacy okreslona w pkt 1 i ktére spetniajwymogi ST.

Produkty przemystowe mugposiada ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razie
potrzeby poparte wynikami batlavykonanych przez niego. Kopie wynikow tych badeeda
dostarczone przez Wykonagvimzynierowi projektu.

Jakiekolwiek materiaty, ktére nie spetrigych wymaga beda odrzucone.

6.5. Dokumenty budowy

1) Dziennik budowy
Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnyrovgazujacym Zamawiaicego
i Wykonaweg w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy kbica okresu



gwarancyjnego. Odpowiedzial§to za prowadzenie dziennika budowy zgodnie z ohpwicymi
przepisami [2] spoczywa na Wykonawcy.
2) Ksigzka obmiaréw
Ksiazka obmiarow stanowi dokument pozwataj na rozliczenie faktycznego pest
kazdego z elementoéw rob6t. Obmiary wykonanych rob&eprowadza gi w sposob eigly
w jednostkach przgtych w kosztorysie i wpisuje do kgki obmiardw.
3) Pozostate dokumenty budowy
Do dokumentéw budowy zaliczagsoprocz wymienionych w punktach (1) - (2) r@stace
dokumenty:
- pozwolenie na realizaggadania budowlanego,
- protokoty przekazania terenu budowy,
- umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne wayocywilno-prawne,
- protokoty odbioru robat,
- protokoty z narad i ustate
- korespondengjna budowie.
4) Przechowywanie dokumentow budowy
Dokumenty budowy d&da przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiged
zabezpieczonym.
Zaginicie ktéregokolwiek z dokumentéw budowy spowodujegojenatychmiastowe
odtworzenie w formie przewidzianej prawem.
Wszelkie dokumenty budowycta zawsze dogpne dla Iriyniera projektu i przedstawiane
do wghdu nazyczenie Zamawiagego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdblne zasady obmiaru robét

Obmiar rob6t bdzie okréla¢ faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie
z dokumentagj projektowy i ST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robét dokonuje Wykonawca po pisemnym powiaiéniu Irzyniera projektu
0 zakresie obmierzanych robot i terminie obmiacunajmniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru leda wpisane do kgizki obmiaréw.

Jakikolwiek bhd lub przeoczenie (opuszczenie) widiach podanych w przedmiarze
inwestorskim lukslepym kosztorysie lub gdzie indziej w ST nie zwalki/ykonawcy od obowizku
ukonczenia wszystkich robot. Blne dane zostarpoprawione wg instrukcji bryniera projektu na
pismie.

7.2. Zasady okrélania ilosci robot i materiatdw

Diugosci i szerokdci pomigdzy wyszczegolnionymi punktami skrajnymgda obmierzone
poziomo.

llosci, ktdre mag by¢ obmierzone wagowo gda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie
z wymaganiami ST.

7.3. Urzadzenia i sprat pomiarowy

Wszystkie urzdzenia i sprg pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robatab
zaakceptowane przezzyniera projektu.

Urzadzenia i spret pomiarowy zostandostarczone przez Wykonagvdezeli urzadzenia te
lub sprzt wymagaj bada atestupcych to Wykonawca dulzie posiadé wazne swiadectwa
legalizacji.

Wszystkie urzdzenia pomiarowedula przez Wykonawe utrzymywane w dobrym stanie,
w catym okresie trwania robét.

7.4. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiar robot zanikagych przeprowadzaesiv czasie ich wykonywania.

Obmiar robot podlegagych zakryciu przeprowadzasgrzed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obfiezdxrda wykonane w sposéb
zrozumialy i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub ebpsci beda uzupetnione odpowiednimi
szkicami umieszczonymi na karcie ddii obmiarow. W razie braku miejsca szkice mogy¢
dolaczone w formie oddzielnego zaknika do ksizki obmiarow, ktérego wzoér zostanie uzgodniony
Z Inzynierem projektu.



8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbioréw robot

W zaleznosci od ustalé odpowiednich ST, roboty podlegajasgpujacym etapom odbioru:
» odbiorowi robot zanikagych i ulegajcych zakryciu,
* odbiorowi czsciowemu,
» odbiorowi kaacowemu,
« odbiorowi ostatecznemu (pogwarancyjnemu).
8.2. Odbior robot zanikajacych i ulegapcych zakryciu
Odbior robot zanikaych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej oceniesdbi jakosci
wykonywanych robét, ktére w dalszym procesie realizulegr zakryciu.
Gotowas¢ danej czsci robdt do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem demzika budowy i
jednoczesnym powiadomieniemzymiera projektu. Odbior dulizie przeprowadzony niezwitocznie,

nie pé&niej jednak nt w ciagu 3 dni od daty zgloszenia wpisem do dziennika olayd
i powiadomienia o tym fakcie #yniera projektu.

8.3. Odbior czsciowy

Odbidr czsciowy polega na ocenie #oi i jakasci wykonanych cgéci robét. Odbioru
czeéciowego robot dokonuje giwg zasad jak przy odbiorze d@pwym robot. Odbioru robot
dokonuje Irzynier projektu.

8.4. Odbidr koncowy robot

8.4.1. Zasady odbioru koowego robot

Odbidr kacowy polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykdaaobo6t w odniesieniu do
ich ilosci, jakadsci | wartdsci.

Catkowite zakdaczenie rob6t oraz gotowe® do odbioru kécowego kdzie stwierdzona
przez Wykonawe wpisem do dziennika budowy z bezzwtocznym powiaidoinem na pgimie o tym
fakcie Inzyniera projektu.

Odbiér kacowy robét nagpi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, dicod dnia
potwierdzenia przez hyniera projektu zakitczenia robot i przyicia dokumentéw, o ktérych mowa
w punkcie 8.4.2.

Odbioru kaicowego robét dokona komisja wyznaczona przez Zaajawe@go W obecriei
Inzyniera/Kierownika projektu i Wykonawcy. Komisja adtajaca roboty dokona ich oceny
jakosciowej na podstawie przedionych dokumentéw, wynikéw baflai pomiaréw, ocenie
wizualnej oraz zgodrigi wykonania robét z dokumentagjrojektowa i ST.

W toku odbioru kécowego robdt komisja zapozna & realizacy ustalé przyjetych w
trakcie odbioréw robot zanikgjych i ulegaicych zakryciu, zwtaszcza w zakresie wykonania robot
uzupetniagcych i robot poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych rob6t pogoavych lub  robét
uzupetniagcych, komisja przerwie swoje czyniodi ustali nowy termin odbioru Kaowego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje jakag¢ wykonywanych robo6t w poszczegdéinych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganejndektacy projektowy i ST z uwzgédnieniem
tolerancji i nie ma wikszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu pleEzeéstwo, komisja
dokona poticen, oceniajgc pomniejszom wartags¢ wykonywanych robét w stosunku do wymaga
przyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru koowego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioriic&wego robot jest protokét odbioru
koncowego robét sposzizony wg wzoru ustalonego przez Zamawgepo.

Do odbioru kdicowego Wykonawca jest zobazany przygotowénasgpujace dokumenty:

- dzienniki budowy i ksizki obmiaréw (oryginaty),

- deklaracje zgodriai lub certyfikaty zgodngci wbudowanych materiatéw zgodnie z ST,

- rysunki (dokumentacje) na wykonanie robét towarzggch oraz protokoty odbioru
i przekazania tych robdét,

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzdem przygotowania dokumentacyjnego nie
beda gotowe do odbioru kacowego, komisja w porozumieniu z Wykonapwwyznaczy ponowny
termin odbioru kécowego robot.

Wszystkie zargdzone przez komisjroboty poprawkowe lub uzupetnigg kxda zestawione
wg wzoru ustalonego przez Zamawi@go.



Termin wykonania rob6t poprawkowych i robét uzupeghcych wyznaczy komisja.

8.5. Odbidr ostateczny (pogwarancyjny)

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanydidtr@wizanych z usugciem wad
stwierdzonych przy odbiorze kocowym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

Odbidr pogwarancyjny dualzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu
z uwzgkdnieniem zasad opisanych w punkcie 8.4 ,Odbidickovy robot”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia ogdlne

Podstaw ptatngci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykanaza jednostk
obmiarow ustalon dla danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa pozycji kosztorysowegdbe uwzgbdniadé wszystkie czynnei,
wymagania i badania sktadaeg s¢ na je] wykonanie, oké&one dla tej roboty w ST
i w dokumentaciji projektowej.

Ceny jednostkowe robdtta obejmowa:

- robocizrg bezpdrednh wraz z towarzysgeymi kosztami,
- wartas¢ zwzytych materiatdw wraz z kosztami zakupu, magazymosaewentualnych
ubytkéw i transportu na teren budowy,
- wartas¢ pracy spretu wraz z towarzysgeymi kosztami,
- koszty pdrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
- podatki obliczone zgodnie z obawujacymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie nalewlicza¢ podatku VAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogolne ST.00.00.00

Koszt dostosowania gido wymagé warunkéw umowy i wymagaogoélnych zawartych
w ST.00.00.00 obejmuje wszystkie warunki gkoae w ww. dokumentach, a nie wyszczegoélnione
w kosztorysie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (D2Nr 89, poz. 414 z gaiejszymi zmianami).
Zarzmdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopad801 r. w sprawie dziennika budowy,
montau i rozbidrki oraz tablicy informacyjnej (Dz. U. NiB8, poz. 1555).



ST.16.01.01. POSADZKI EPOKSYDOWE

1. WSTEP

1.1.  Przedmiot specyfikaciji

Przedmiotem niniejszej Specyfikach symagania dotycze wykonania robot posadzkowych w segmencie
sportowym Szkoty Podstawowej Nr 51 przy ul. Bursptyej 22 w Lublinie.

1.2.  Zakres stosowania Specyfikacji

Specyfikacja jest stosowana jako dokument kontraktprzy zlecaniu i realizacji Robét wymienionych w
punkcie 1.1.

1.3.  Zakres robot obgtych Specyfikacp

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robot zwanych z wykonaniem
posadzek epoksydowych.

1.4.  Okreslenia podstawowe

Posadzka- stanowi wierzchni warstwe, wytkows podtogi ut@omna na konstrukcji podtogowej lub trwale z
nia polaczom za pomog klejow lub zamocowania mechanicznego.

Podtozem stanowicym oparcie dla konstrukcji podtogi e by¢: warstwa betonu ufmnego na gruncie, strop
lub odpowiednio przygotowana plyta betonowazotta na warstwie izolacji (cieptochtonnefvdekochtonnej,
przeciwwodnej itp.)

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jdkostosowanych materiatdbw i wykonywanych robét oraz ich
zgodnd¢ z Rysunkami, Specyfikagj Techniczy oraz zaleceniami iyniera.

2. MATERIALY

Grunt epoksydowy - dwusktadnikowgwica epoksydowa o niskiej lepka, stuzaca do gruntowania podty
betonowych.

Masa posadzkowa, epoksydowa — dwuskiladnikeywaica epoksydowo-mineralna shca do wykonywania
wiasciwej posadzki.

3. SPRZET

W zalenosci od stosowanego materialu oraz wykonywanych rokgbdnie z w/w pozycjami w
poszczegoblnych specyfikacjach oraz zgodnie z zaiane producentéw poszczegdinych materiatow.

4, TRANSPORT
Zatadunek, transport, roztadunek i skladowanie naéav pokrycia powinny odbywasie tak aby zachowa

ich dobry stan techniczny oraz wymagania stawiarszqzegolnym materialtom przez producentéw. Mdteria
przewozé nalery wytacznie krytymisrodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1.  Ogolne warunki wykonania warstwy gruntupgcej

Grunt dostarczany jest w dwéch opakowaniach zaydeyah oddzielnie skladnik A i B. Sktadniki A
i B nalezy uprzednio wymieszaw naczyniach dostawczych. Ngstie zywice (sktadnik A) naley
przel& do naczynia roboczego. Utwardzacz (skiadnik B) adodo roztworu podstawowego
(sktadnik A) i wymieszé przy wyciu wiertarki z mieszadtem,zado uzyskania jednorodnej
kolorystyczne mieszaniny. Czas mieszania wynostamBaminuty. Przy cgciowym wykorzystaniu
opakowania, na 20 e&i wagowych sktadnika B przypada 100e&d wagowych skladnika A.
Przestrzega zaleznego od temperatury czasuzyoia. Gotowy materiat nand@siza pomoe pedzla
lub watka na przygotowane pod# cienk, réwnomiera warstwa nie pozostawiag nadmiaru
gruntu w zaggbieniach. Jeeli grunt catkowicie wniknie w podi®, operag gruntowania naley
powtorzye. Nastpm warstwe nanost po minimum 8 godzinach. Zagruntowgmowierzchng, przed
wylaniem kolejnych warstw, bezwzginie chront przed zabrudzeniem i zapylenierfwieze
zabrudzenia materiatem mwa zmy np. Acetonem, stwardniate ma usuné tylko mechanicznie.
Narzdzia my za pomog acetonu.

5.2. Ogolne warunki wykonania wi&ciwej warstwy posadzkowej

Posadzka epoksydowa dostarczana jest w dwéch opalkash zawieracych oddzielnie sktadnik A i B. Sktadnik A
(zywica) naley uprzednio wymieszaw naczyniu dostawczym w celu ujednorodnienia i mémiernego rozprowadzenia
wypetniacza mineralnego. Naphie odmierzoa porcg sktadnika A nalgy przel& do naczynia roboczego i dada
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odpowiedni ilos¢ sktadnika B (utwardzacz) wg podanej proporcji. Qg skiadniki wymieszaprzy wyciu wiertarki z
mieszadiem (300-600 obr/min.)z alo uzyskania jednorodnej kolorystyczne mieszaniRgdczas mieszania naje
zgarnid mieszadiem masze scianek i dna naczynia. Czas mieszania wynosi okotmiButy. Przy cgsciowym
wykorzystaniu opakowania, na 24eézi wagowe skladnika B przypada 10@az wagowych sktadnika A.

Wykonanie warstwy cienkopowtokowe;j.

Sktadniki A i B naley wymiesz& wg zalecé podanych powsej. Korzystne jest, aby przed malowaniem przygotewa
mieszank rozlat kilkoma porcjami na wyznaczonym fragmencie przgganego podiza. Nasgpnie zywicg
rozprowadzé po calym podiou za pomog watka welurowego o krétkim lugrednim wiosiu kontrolujc zwycie od 0,2-
0,4 kg/n‘?. Operacg malowania ména powtorzy po 12-48 godz. w celu uzyskania trwalszej i ro\yaziej powierzchni. W
przypadku przekroczenia czasu 48 godzin powludery zmatowe, doktadnie odttécic i odpylic.

6. ODBIOR ROBOT PODLOGOWYCH

6.1.  Odbiory materiatéw

Odbiér materiatéw powinien ldydokonany bezpwednio po ich dostarczeniu na budow

Odbiér materiatbw powinien obejmowasprawdzenie ich wkaiwosci technicznych zgodnie z wymogami
odpowiednich norm podmiotowych Iélviadectw dopuszczenia do stosowania w budownictwie
Sprawdzenie materiatdw nale przy odbiorze robét zakezonych przeprowadziposrednio na podstawie
zapisow w dzienniku budowy i éaiadczer (atestéw) Z kontroli producenta, stwierdggjch zgodnét
uzytych materiatéw z dokumentacfechniczia oraz widciwymi normami. Materiaty w ktérych jaké nie jest
potwierdzona odpowiednim @aiadczeniem, a budzwatpliwosci, powinny by przed wyciem do robdét
poddane badaniom jakd przez upowznione laboratoria.

6.2 Odbiory migdzyfazowe

6.2.1. Sprawdzenie warunkOw przystpienia do robot posadzkowych
Przed przysipieniem do wykonywania posadzki nafesprawdzt:

a/ temperatgrpomieszcze

b/ wilgotnad¢ wzgledna powietrza

¢/ wilgotng¢ podktadu
Badania temperatury powietrza najewykona za pomog termometru lub termografu umieszczonego w
odlegtaci 10 cm od podktadu w miejscu najdalej oddalonyhtdia ciepta
Badanie wilgotnéci powietrza nalgy wykona za pomoea hygrometru lub hgrografu umieszczonego w
odlegtasci 10 cm od powierzchni podkiadu
Badania wilgotnéci podktadu naley wykona za pomoa aparatu elektrycznego, karbidowego lub metod
suszarkowowagoav. Liczba miejsc pomiaru wilgotdoi powinna wynosi przy powierzchni podktadéw do
450 ntf co najmniej 3 badania, dlaiddych nasgpnych 150 m— dodatkowo jedno badanie
Wyniki bada temperatury, wilgotréei wzglednej oraz wilgotnéci podktadu powinny by wpisane do
dziennika budowy.

6.2.2. Odbiér kaacowy robot podtogowych
Sprawdzenie zgoddoi z dokumentagj projektowo-kosztorysogv powinny by przeprowadzone przez
porownanie wykonanej podiogi z projektem technicany opisem kosztorysowym oraz stwierdzenie
wzajemnej zgodni na podstawie ogtlzin oraz pomiaru posadzki, a w odniesieniu do &oksji podiogi —
na podstawie protokotow odbiorow ¢dzyfazowych i zapiséw w dzienniku budowy.
Sprawdzenie prawidtovéoi wykonania posadzki powinno bglokonane po uzyskaniu przez posadakinych
wihasciwosci techniczno-aytkowych.
Odbiér posadzki powinien obejmowa
a/ sprawdzenie wygllu zewrtrznego; badanie nalg wykona przez oce@wzrokowy
b/ sprawdzenie prawidtowsoi uksztattowania posadzki
¢/ sprawdzenie patzenia posadzki z podktadem (przezedginy, naciskanie lub opukiwanie)
d/ sprawdzenie prawidtowoi osadzenia w posadzce kratgkekowych, wkiadek dylatacyjnych itp.
badania naley przeprowadzi przez ogtdziny

7. OBMIAR ROBOT
Jednosti obmiaru jest 1 m2 (metr kwadratowy) wykonanychtpgd

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w ST.00.00.09mfania ogdlne” pkt 8.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentaprojektova, SST i wymaganiami kyniera, jeeli
wszystkie pomiary i badania wg pkt 6 daty wynikizgtywne.

Q. PODSTAWA PLATNOSCI

Cena wykonania 1 fipodiég obejmuje:
roboty przygotowawcze
zakup i dostaw materiatow
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wykonanie podtég
testy i pomiary zgodnie z pkt. 6 ST

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

PN-88/B-06250 .Beton zwykty™;

PN-86/B-06712 .Kruszywa mineralne do betonu zwgkfe

PN-EN 197-1:2002 Cement, cz. 1. Sklad, wymaganiarytekium zgodnéci dotyczce cementéw
powszechnegoaytku.

PN-90/B-14501 »Zaprawy budowlane zwykte”.

10.2. Inne dokumenty

Swiadectwa dopuszczenia produktéw do wbudowania.
Instrukcja producentow.
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ST.16.01.02. MONTAZ KANALINY

1. WSTEP

1.1.  Przedmiot specyfikaciji

Przedmiotem niniejszej Specyfikacjh svymagania dotycze wykonania robot zwkanych z uléeniem
kanaliny w segmencie sportowym przy Szkole Podstajdr 51 przy ul. Bursztynowej 22 w Lublinie.

1.2.  Zakres stosowania Specyfikacji

Specyfikacja jest stosowana jako dokument kontraktprzy zlecaniu i realizacji Robét wymienionych w
punkcie 1.1.

1.3.  Zakres robot obgtych Specyfikacp

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robo6t zwanych z  uleeniem
kanaliny.

1.4.  Okreslenia podstawowe

Kanalina — ksztaltka ceramiczna &stoa do wykonywania powierzchniowych kanatéw odprozegetych i
zabierajcych woa z obszaréw posadzek navaych na zalewanie wad

1.5. Ogoélne wymagania dotycgce robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jdkostosowanych materiatdbw i wykonywanych rob6t oraz ich
zgodnd¢ z Rysunkami, Specyfikagj Techniczy oraz zaleceniami iyniera.

2. MATERIALY

Kanalina — ksztaltka ceramiczna o wymiarach 245x2D.
Rodzaje kanalin:
posrednie — staace do wykonywania kanatow,
spustowe — wyposane w otwér odwodnieniowy wraz z spustécrekowym
umaliwiajacym pohkczenie kanaliny z kanalizacganitara. Spust ze stali
nierdzewnej, odpornej na dziatanie chlory.
Zaprawa Klejca elastyczna — elastyczna, cienkowarstwowa zapdommocowania ptytek ceramicznych na
podtazach odksztalcalnych.

3. SPRZET

W zalenosci od stosowanego materialu oraz wykonywanych rolgbdnie z w/w pozycjami w
poszczegoblnych specyfikacjach oraz zgodnie z zaiane producentéw poszczegdinych materiatow.

4. TRANSPORT

Zatadunek, transport, roztadunek i sktadowanie meav pokrycia powinny odbywasig tak aby zachowa
ich dobry stan techniczny oraz wymagania stawiarszgzegolnym materialom przez producentow.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1.  Ogdlne warunki utazenia kanaliny

W konstrukcjach podtég w pomieszczeniach zawilggcbni mokrych stosowa materiaty, ktére musz
zapewnié odpowiednia szczeldé, w szczegllnéci uzyte materiaty powinny by odporne na wag a
posadzka wykonana szczelnie. W pomieszczeniachzaragreh na zawilgocenie (mokrych), wymagmjch
instalacji odwadniajcych, powinny by zainstalowane uszizenia odptywowe oraz wykonane izolacje
wodoszczelne, ulmne ze spadkiem w kierunku krasciekowe;.

Montaz kanaliny naley wykonywa zgodnie z projektem, ktory powinien okii€ konstrukcg podiogi,
wytrzymatai¢ podktadu rodzaj i gatunek ksztaltek, a w odnidsiedo posadzek o widaiwosciach
chemoodpornych — wymagane materialy dozénia i spoinowania piytek oraz do wykonania igpla
chemoodpornej, feli nie stanowi ona rozwzania typowego. Projekt powinienztekresli¢ wielkos¢ spadow
posadzki, rozmieszczenie wpustéw podtogowych erazelin dylatacyjnych.

Do ukladania kanaliny powinny bystosowane materiaty odpowiagie¢ polskim normom i posiadae
dopuszczenia do stosowania w budownictwie.

Kanaliny ukltadéa na gotowych specjalnych klejach zgodnie z projektstosuac meto@d kombinowan.
Ksztattki powinne by na catej powierzchricisle pohczone z podkladem.

Do monteu kanaliny mana przysipi¢ dopiero po zakficzeniu rob6t budowlanych stanu surowego i roboét
tynkarskich oraz rob6t instalacyjnych wraz z prbaisnieniowymi instalaciji.
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W pomieszczeniach, w ktorych wykonuje soboty naley utrzymywa temperatug zgodnie z zaleceniami
producenta klejow i spoin.

Do wypetnienia spoin mima przysipi¢ dopiero po kilku dniach od utenia ksztattek. Przed spoinowaniem
posadzka powinna Byzwilzona wod. Po lekkim stwardnieniu zaprawy spoin, lecz prigdstwardnieniem
powierzchnia posadzki powinnadgoktadnie oczyszczona.

6. ODBIOR MONTA ZU KANALINY

6.1.  Odbiory materiatéw

Odbiér materiatéw powinien ldydokonany bezpwednio po ich dostarczeniu na budow

Odbiér materiatbw powinien obejmowasprawdzenie ich wkaiwosci technicznych zgodnie z wymogami
odpowiednich norm podmiotowych Iélviadectw dopuszczenia do stosowania w budownictwie
Sprawdzenie materialdw nale przy odbiorze rob6t zakezonych przeprowadgiposrednio na podstawie
zapisow w dzienniku budowy i éaiadczer (atestéw) Z kontroli producenta, stwierdggjch zgodnét
uzytych materiatéw z dokumentadiechniczi oraz wtdciwymi normami. Materiaty, w ktorych jaké nie jest
potwierdzona odpowiednim @aiadczeniem, a budzwatpliwosci, powinny by przed wyciem do roboét
poddane badaniom jakm przez upowznione laboratoria.

6.2 Sprawdzenie warunkow przysipienia do robot posadzkowych

Przed przysipieniem do wykonywania morta kanaliny naley sprawdz:

a/ temperatgrpomieszcze

b/ wilgotng¢ wzgledm powietrza

c/ wilgotna¢ podktadu
Badania temperatury powietrza nglewykona za pomog termometru lub termografu umieszczonego w
odlegtaici 10 cm od podktadu w miejscu najdalej oddalonydhirddta ciepta
Badanie wilgotnéci powietrza nalgy wykona za pomog hygrometru lub hgrografu umieszczonego w
odlegtasci 10 cm od powierzchni podkiadu
Badania wilgotnéci podkfadu nalgy wykona za pomog aparatu elektrycznego, karbidowego lub metod
suszarkowowagoyv. Liczba miejsc pomiaru wilgotdoi powinna wynosi przy powierzchni podkladéw do
450 nt co najmniej 3 badania, dladdych nasgpnych 150 - dodatkowo jedno badanie
Wyniki bada temperatury, wilgotrézi wzglednej oraz wilgotnéci podktadu powinny by wpisane do
dziennika budowy.

6.3.  Odbidr koncowy montazu kanaliny

Sprawdzenie zgoddoi z dokumentagj projektowo-kosztorysogv powinny by przeprowadzone przez
porownanie wykonanego kanatu z projektem techniczny opisem kosztorysowym oraz stwierdzenie
wzajemnej zgodni na podstawie ogtlzin oraz pomiaru posadzki, a w odniesieniu do &oksji podiogi —
na podstawie protokotow odbiorow ¢dizyfazowych i zapiséw w dzienniku budowy.
Sprawdzenie jakai uzytych materiatow.
Sprawdzenie dotrzymania warunkéw ogélnych wykonanidét (cieplnych wilgotngciowych) naley
przeprowadzi na podstawie zapisow w dzienniku budowy.
Odbiér posadzki powinien obejmowa
a/ sprawdzenie wygllu zewnrtrznego; badanie nalg wykona przez ocegwzrokowy
b/ sprawdzenie prawidtowsoi uksztattowania kanatu
¢/ sprawdzenie patzenia ksztaltek z podkladem (przezeoginy naciskanie lub opukiwanie)
d/ sprawdzenie prawidiowoi osadzenia w kanalinie wpustodciekowych, badania nalg
przeprowada przez ogidziny

7. OBMIAR ROBOT
Jednostk obmiaru jest 1 m (metr) zamontowanych kanalin.

8. ODBIOR ROBOT

Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w ST.00.00.09mfania ogdlne” pkt 8.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentaprojektova, SST i wymaganiami kyniera, jeeli
wszystkie pomiary i badania wg pkt 6 daly wynikizgtywne.

Q. PODSTAWA PLATNOSCI

Cena wykonania 1 m moria kanalin obejmuje:
roboty przygotowawcze
zakup i dostaw materiatow
monta kanalin
testy i pomiary zgodnie z pkt. 6 ST
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10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

PN-88/B-06250 ,Beton zwykly”;

PN-86/B-06712 ,Kruszywa mineralne do betonu zwgkte

PN-EN 197-1:2002 Cement, cz. 1. Sklad, wymaganiarytekium zgodnéci dotyczce cementow
powszechnegoaytku.

PN-90/B-14501 ,Zaprawy budowlane zwykie”.

10.2. Inne dokumenty

Swiadectwa dopuszczenia produktéw do wbudowania.
Instrukcja producentow.
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ST-09.01.00. BALUSTRADY STALOWE

1.  WSTEP

1.1.  Przedmiot Specyfikacji

Przedmiotem niniejszej Specyfikacja svymagania dotyce wykonania i odbioru robot zgdanych z
wykonaniem balustrad stalowych w segmencie spontowyprzy Szkole Podstawowej Nr 51
przy ul. Bursztynowej 22 w Lublinie.

1.2.  Zakres stosowania Specyfikacji

Specyfikacja jest stosowana jako dokument przeteygo kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3.  Zakres robot obgtych Specyfikacp

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robot zwanych z wykonaniem
balustrad stalowych.

1.4.  Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej specyfikacji technicz(®]) s zgodne z odpowiednimi normami
oraz okréleniami podanymi w ST ,Wymagania ogolne".

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot

Roboty powinny by wykonane zgodnie z projektem oraz zaleceniami legemiami lryniera. Przed
przystpieniem do realizacji rob6t Wykonawca zobezény jest do opracowania witasnym kosztem i stananie
oraz przedstawienia do akceptacjiyniera n/w zagadnietechnologicznych:
e metody przygotowania powierzchni z oddzielnym uwdgleniem stykéw montawych,
e warunki przeprowadzenia prac antykorozyjnych za@wnwytwérni jak i po zmontowaniu
konstrukciji,
» technologt wykonywania zabezpieczentykorozyjnych w wytwérni oraz na placu budowy,
z uwzgkdnieniem rénic w zabezpieczeniu poszczegb6lnych elementéw kakigt, naprawy
uszkodzé powlok w czasie montal i zabezpieczenia stykéw montavych.

2. MATERIALY

2.1.  Akceptowanie aytych materiatow

Do wykonania konstrukcji stosowamaozna wyhcznie materialy, dopuszczone do obrotu i tosowamia
budownictwie.

2.2.  Stal konstrukcyjna

Do wytwarzania stalowych konstrukcji najewzywaé stal zgodnie z PN-82/S-10052. Inne gatunki sta. (
pochodace z importu) mog by¢ zastosowane przez Wytw@reza zgod Inzyniera j&li posiadaj Aprobat
Techniczn .

2.3. kaczniki i materiaty spawalnicze

Spetnione musgby¢ wymagania PN-89/S-10050 i norm przedmiotowych:

dlasrub pasowanych, dla najtek dosrub, dla nakgtek niskich stosowanych jako przeciwnetka,

dla podktadek podruby, dlasrub montaowych, dla elektrod, dla drutdéw spawalniczych.
taczniki powinny by przechowywane w suchych i przewietrzanych pomiemziach z zapewnieniem
ochrony przed korozj i w sposéb umidiwiajacy segrega€j na poszczegoblne asortymenty. Materiaty
spawalnicze naly przechowywa ponad podlog w suchych, przewietrzanych i ogrzewanych
pomieszczeniach. dczniki i materialy spawalnicze przeznaczone do waykenia okrélonej stalowej
konstrukcji mostowej powinny léyoddzielone od pozostatych.

3. SPRZET

Wytworca konstrukcji w programie wytwarzania i Wylawca w programie morta obowizani & do
przedstawienia tynierowi do akceptacji wykazy zasadniczego sz Irzynier jest uprawniony do
sprawdzenia, czy ugdzenia dwigowe posiadaj wazne swiadectwa wydane przez Wad Dozoru
Technicznego. Wykonawca nadanie Irkyniera jest zobowizany do probnego zycia sprztu w celu
sprawdzenia jego przydatit. Sprawdzenie powinno odbywaie w obecnéci przedstawiciela tiyniera.
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4. TRANSPORT

4.1.  Transport od dostawcy i skladowanie stali konstikcyjnej u wytworcy

Zaladunek, transport, roztadunek i sktadowanie Wy ze stali konstrukcyjnej powinny odbyévsic tak, aby
powierzchnia stali byta zawsze czysta, wolna zwdaszod substanciji aktywnych chemicznie i zanieozzeiz
mogcych utrzymywa wilgo¢. Wyroby ze stali konstrukcyjnej powinny dwytrzymywane w stanie suchym i
sktadowane nad gruntem na odpowiednich podporach.

Wyroby ze stali konstrukcyjnej muszposiadéd oznaczenia i cechy, ktére magshy¢ zachowane w catym
procesie wytwarzania konstrukcji. Przy dzieleniu@igow naley przenigé oznaczenia na ¢gci pozbawione
oznacze.

4.2.  Transport na miejsce montau

Wszystkie elementy konstrukcji powinny dyadowane narodki transportu w ten sposéb, aby moght by
transportowane i roztadowywane bez powstania nauyéé napg¢zen, deformacji lub uszkodse Zalecane
jest transportowanie konstrukcji w takiej pozycjijakiej bedzie eksploatowana. Ze wzdu na fatwé¢ ich
uszkodzenia szczego6lnie chronione musg elementy stykéw montawych.

Ze wzgkdu na maliwos$¢ wyboczenia we wszystkich rodzajach konstrukcjiemalodpowiednio usztywii
elementy wiotkie na czas zaladunku i transportwobbe elementy takie jak blachy naktadkowe czy htach
stanowice pohczenia musz by¢ jednoznacznie oznakowane i umieszczone w miejsgnozowania przy
pomocy srub montaowych. Elementy drobnowymiarowe takie jakuby, podkiadki, nakiki czy drobne
blachy powinny by przewa@one w zamknitych pojemnikach. Przewione elementy powinny byzatadowane
w ten sposob, aby nie przekraczagdnej z odpowiednich skrajni ustalonych przez noRNt69/K-02057 i
PN-70/K-02056.

4.3.  Likwidacja uszkodze transportowych

Podczas odbioru po roztadunku riglesprawdzt czy elementy konstrukcyjnea kompletne i odpowiadaj
zalazonej w Dokumentacji Projektowej geometrii. Dopusdoe odchyiki nie powinny przekragzadchytek
podanych w pkt. 2.4.2.8. i 2.8. PN-89/S-10050.

Jeili usuwanie odchytek i uszkodizdnzynier uzna za konieczne, to Wytwdrca przedstawigrierowi do
akceptacji projekt technologiczny usuwania odchyléhzynier maze zastrzec, jakich prac nie ma
wykonywa bez obecnii przedstawiciela kyniera. Koszt prac ponosi Wytworca konstrukcji, @ igh
wykonania powinien przygpi¢ tak szybko, jak jest to mbwe ze wzgédow technicznych. Po zakozeniu
prac Wykonawca monta dokonuje odbioru w obecfm przedstawiciela liyniera.

5. 1. WYKONANIE ROBOT

5.1.  Wykonanie konstrukcji w Wytwaérni

5.1.1. Dopuszczalne odchyiki wymiaréw liniowych
Wymiary liniowe elementdéw konstrukcyjnych, madzy¢ zgodne z podanymi w Dokumentacji Projektowe;.

5.1.2. Zabezpieczenie antykorozyjne przed wysyk

Elementy konstrukcji muaz by¢ przed wysylly zabezpieczone. Wykonanie czydcio zwigzanych z
zabezpieczeniem, tj. przygotowania powierzchniriaszenia powtok ochronnych powinnochyrzewidziane
w mozliwie wezesnej fazie wytwarzania konstrukcji.

5.2. Montaz i scalanie konstrukcji na miejscu budowy

5.2.1. Skfadowanie konstrukcji na placu budowy

Obowizkiem Wykonawcy montal jest przygotowanie placu skltadowego konstrukcjidiostpnienie go
Wytworey, by mogt dokona roztadunku dostarczonej konstrukcji i ugéinew. uszkodzenia powstale w
transporcie. Konstrukej na placu budowy natg uktada zgodnie z projektem technologii monta
uwzgledniajac kolejnad¢ poszczegdlnych faz moma Konstrukcja nie ma@ bezpérednio kontaktowa sie z
gruntem lub wodl i dlatego nalgy ja uktada na podktadkach drewnianych lub betonowych (npoaogkiadach
kolejowych). Sposob ukladania konstrukcji powinieapewné: jej stateczn& i nieodksztatcaln&, dobre
przewietrzenie elementéw konstrukcyjnych, dpbwidoczndé¢ oznakowania elementdéw sktadowych,
zabezpieczenie przed gromadzeniegwsdd opadowychsniegu, zanieczyszcaetp.

5.2.2. Przemieszczanie elementdéw konstrukcji do esecznego ich potgenia

Elementy sktadowane na placu budowy mud$wr¢ transportowane do miejsca wbudowania w sposéb
gwarantujcy jego nieuszkodzenie.

Wszelkie uszkodzenia elementéw powstatle w czasiesportu wewgtrznego musz by¢ ocenione przez
Inzyniera i w razie konieczrdoi element musi hyzastpiony nowym na koszt Wykonawcy robét
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5.2.3. Wykonanie poczen statych na miejscu budowy

Pokczenia spawane

Wszystkie spoiny wykonywane na placu budowy musg przewidziane w Dokumentacji Projektowejslde
zachodzi potrzeba wykonania dodatkowych spoin fudirs pomocniczych (wikzapc w to spoiny szczepne)
musi by to zaakceptowane przezzymiera wpisem do Dziennika Budowy. Roboty spawaeioa obiekcie
prowadzé mozna w temperaturach powsj 5°C..

5.2.4 Zabezpieczenie antykorozyjne po monza

Zasadnicze zabezpieczenie konstrukcji stalowejdokoeozp wykonywane jest w Wytworni, gdzie wykonuje
sig wszystkie warstwy powtoki zabezpiecazgj przed korozj z wylgczeniem ostatniej (2) warstwy
nawierzchniowej. Po ukmzeniu montau powloke antykorozyjm nalery dokaiczye zgodnie z Ogolp

Specyfikacy.
6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1.  Obownzki Wykonawcy

Wykonawca ma obowrek prowadz kontrok jakosci prowadzonych przez siebie robdt, niezale od
dziataa kontrolnych Irzyniera.

6.2.  Odbiory czsciowe

Harmonogramy odbioréw egciowych sporzdza Irzynier po zapoznaniu iz programem wytwarzania
konstrukcji i programem monta. Harmonogramy stanowvintegralm czg$¢ akceptacji programéw. Sposob i
zakres odbioréw eZciowych opisanessw pkt. 5. niniejszej Specyfikacji.

7. OBMIAR ROBOT
Jednostl obmiaru jest 1 m (metr) wykonanych balustrad stgth
8. PODSTAWA ODBIORU ROBOT.

Roboty uznaje giza odebrane jeli zostaly wykonane zgodnie z Specyfikpdpokumentagj Projektow i
poleceniami layniera.

Q. PODSTAWA PLATNOSCI

Cena wykonania 1 m balustrad obejmuje:
roboty przygotowawcze
zakup i dostarczenie materiatow
przygotowanie konstrukcji stalowej
pasowanie
wstepny monta
monta konstrukcji stalowej
naprawa uszkodse
zabezpieczenie antykorozyjne
odbiory i testy zgodnie z pkt. 6 ST

10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-B-06200:2002 Konstrukcje stalowe budowlane. Wyaméa i badania.
PN-90/B-03200 Konstrukcje stalowe. Obliczeniaystane i projektowanie.
PN-87/M-04251 Struktura geometryczna powierzchmiropowatsé¢ powierzchni. Wartéci

liczbowe parametrow.
PN-EN ISO 4759-1:2002 Tolerancjeeéei ztacznych. Cz. 1:Sruby, wkrety dwustronne i naktki.
Klasa doktadnéci A, B i C.
PN-EN ISO 4759-3:2002 Tolerancjeeéei ztacznych. Cz. 3: Podktadki okgte dosrub, wkrtow i
nakretek. Klasy doktadnéci A'i C.
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