SPECYFIKACJA TECHNICZNA
wykonania i odbioru robot nr ST-1

PRZEBUDOWA BOISKA SPORTOWEGO ORAZ BUDOWA PLACOW REKREACJI
RUCHOWEJ PRZY V LO W LUBLINIE

OBIEKT : V LICEUM OGOLNOKSZTALCACE W LUBLINIE
ADRES : 20-020 LUBLIN, ul. LIPOWA 7, Dz. NR 15/2
INWESTOR : GMINA LUBLIN :
< 20-109 LUBLIN, PLAC KROLA WEADYSEAWA EOKIETKA 1
BRANZA: BUDOWLANA
i KLASYFIKACJA ROBOT WG WSPOLNEGO SEOWNIKA ZAMOWIEN
I CPV-45111200-0 Roboty w zakresie przygotowania terenu pod budowe i roboty ziemne
| CPV-45110000-1 Roboty rozbiérkowe

CPV-45111000-8 Roboty ziemne

CPV-45112720-8 Roboty w zakresie ksztaltowania terenow sportowych
CPV-45112723-9 Warstwy odsgczajace i odeinajace

CPV-45236110-4 Wyréwnywanie nawierzchni boisk sportowych

CPV-37535200-9 Wyposazenie placow rekreacyjnych

CPV-45340000-2 Instalowanie ogrodzen, plotéw i sprzetu ochronnego
CPV-45233260-9 Roboty budowlane w zakresie drég pieszych—obrzeza betonowe
CPV-45233222-1 Roboty budowlane w zakresie ukladania chodnikéw i asfaltowania

magr inz. Ewa Prze‘ip o\
Opracowata: upr. bud. nr 138/E3f¢4

mgr inz. Ewa Przepioriea® Konstmkcyinn—mid /
upr. bud. 138/Lb/87

Lublin, czerwiec 2022 r.

1




ST-1 WYMAGANIA OGOLNE
1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej (ST) sa wymagania ogélne dotyczace wykonania
1 odbioru robot budowlanych zwigzanych z przebudowa boiska sportowego oraz budowg placow
rekreacji ruchowej przy V Liceum Ogoélnoksztalcacym im. Marii Sktodowskiej-Curie w Lublinie
przy ul. Lipowej 7.

Zakres opracowania obejmuje: budoweg boiska sportowego z wyodrebnionym boiskiem
wielofunkcyjnym nr 1 i boiskiem wielofunkcyjnym nr 2, wykonanie placow do rekreacji ruchowe;:
boisko nr 3 - plac do gry w bule i silownia zewngtrzna, wykonanie chodnika dla pieszych,
wykonanie obiektow malej architektury w postaci pitkochwytow, tawek parkowych, koszy na
$mieci, stojaka na rowery i tablicy informacyjnej. Istniejace boisko sportowe o nawierzchni
asfaltowej przeznaczone jest do rozbidrki.

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej
Specyfikacja Techniczna jest podstawa opracowania Szczegdtowej Specyfikacji Technicznej (SST)
stosowanej jako dokument przetargowy przy zleceniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych w Specyfikacji Technicznej
Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji Technicznej (ST) obejmuja wymagania ogdlne wspolne
dla poszczegdlnych asortymentow robot objetych n/w  Szczegdétowymi Specyfikacjami
Technicznymi:

e Rozbiorka nawierzchni asfaltowej istniejacego boiska sportowego,

e Roboty ziemne,

e Wykonanie boiska wielofunkcyjnego nr 1, 1 boiska wielofunkcyjnego nr 2 wraz z
wyposazeniem,
Wykonanie placu do gry w bule,
Wykonanie sitowni plenerowej 1 montaz urzadzen,
Wykonanie chodnika dla ruchu pieszego przy boiskach,
Wykonanie pitkochwytow,
Montaz obiektoéw matlej architektury: tawki parkowe, kosze na $mieci, tablica informacyjna,
stojak na rowery,

e Uporzadkowanie i rekultywacja terenu wokot placu budowy.
1.4. Okreslenia podstawowe
Uzyte w Specyfikacji Technicznej wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym
przypadku nastepujaco:
1.4.1. Aprobacie technicznej - nalezy przez to rozumie¢ pozytywna ocen¢ techniczng wyrobu,
stwierdzajaca jego przydatnos¢ do stosowania w budownictwie;
1.4.2.Budowla drogowa - obiekt budowlany, nie bedacy budynkiem, stanowiacy cato$¢ techniczno-
uzytkowa (droga) albo jego czes¢ stanowigca odrgbny element konstrukcyjny lub technologiczny
(obiekt mostowy, korpus ziemny, wezet);
1.4.3. Budynku - nalezy przez to rozumie¢ taki obiekt budowlany, ktory jest trwale zwigzany z
gruntem, wydzielony z przestrzeni za pomocg przegrod budowlanych oraz posiada fundamenty i
dach;
1.4.4. Budowie — nalezy przez to rozumie¢ wykonanie obiektu budowlanego w okres§lonym
miejscu, a takze odbudowe, rozbudowe, nadbudowe lub rozbidrke obiektu budowlanego;
1.4.5. Dokumentacji budowy — nalezy przez to rozumie¢ pozwolenie na budowe wraz z zatagczonym
projektem budowlanym, dziennik budowy, protokoty odbioréw czg¢sciowych i koncowych, w miare
potrzeby, rysunki i opisy stuzace realizacji obiektu, operaty geodezyjne i ksiazk¢ obmiardow, a w
przypadku realizacji obiektéw metodg montazu — takze dziennik montazu;
1.4.6. Dokumentacji powykonawczej - nalezy przez to rozumie¢ dokumentacj¢ budowy z
naniesionymi zmianami dokonanymi w toku wykonywania robot oraz geodezyjnymi pomiarami
powykonawczymi;



1.4.7.Droga tymczasowa (montazowa) - droga specjalnie przygotowana, przeznaczona do ruchu
innych aspektach pojazdow obstugujacych zadanie budowlane na czas jego wykonania,
przewidziana do usunigcia po jego zakonczeniu;

1.4.8.Dziennik budowy — zeszyt z ponumerowanymi stronami, opatrzony pieczecig organu
wydajacego, wydany zgodnie z obowigzujacymi przepisami, stanowiacy urzgedowy dokument
przebiegu robot budowlanych, stuzacy do notowania zdarzen i okolicznosci zachodzacych w toku
wykonywania robot, rejestrowania dokonywanych odbioréw robot, przekazywania polecen i innej
korespondencji technicznej pomig¢dzy Inspektorem Nadzoru, Wykonawcg i projektantem;

1.4.9. Grupach, klasach, kategoriach robot — nalezy przez to rozumie¢ grupy, klasy, kategorie
okreslone w rozporzadzeniu Nr 2195/2002 z dnia 5 listopada 2002 r. w sprawie Wspdlnego
Stownika Zamowien ( Dz.U. L 340 z 16.12.2002 r. z p6zn. zm. );

1.4.10.Inspektor Nadzoru — osoba wymieniona w Umowie (Wyznaczona przez Zamawiajacego, 0O
ktorej wyznaczeniu poinformowany jest Wykonawca), odpowiedzialna za nadzorowanie robot i
administrowanie budowa;

1.4.11. Istotnych wymaganiach — oznaczaja wymagania dotyczace bezpieczenstwa, zdrowia i
pewnych innych aspektéw interesu wspolnego, jakie majg spetniac¢ roboty budowlane;
1.4.12.Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania
robotami i do wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji obiektu.

1.4.13.Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich potaczenia.
1.4.14.Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celu ulozenia w nim konstrukcji
nawierzchni.

1.4.15 Ksigzka obmiaréw - akceptowany przez Inspektora Nadzoru zeszyt z ponumerowanymi
stronami, stuzacy do wpisywania przez Wykonawce¢ obmiaru dokonywanych robot w formie
wyliczen, szkicow i1 ew. dodatkowych zalacznikow. Wpisy w ksigzce obmiaréw podlegaja
potwierdzeniu przez Inspektora Nadzoru.

1.4.16.Laboratorium - laboratorium badawcze, zaakceptowane przez Zamawiajacego, niezbedne do
przeprowadzenia wszelkich badan i prob zwigzanych z oceng jako$ci materialdw oraz robot.
1.4.17.Materiaty - wszelkie tworzywa niezb¢edne do wykonania robot, zgodne z dokumentacjg
projektowa 1 specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.
1.4.18.Niweleta - wysoko$ciowe 1 geometryczne rozwinigcie na plaszczyznie pionowego przekroju
w osi drogi.

1.4.19. Normach europejskich — oznaczaja normy przyjete przez Europejski Komitet Standaryzacji
(CEN) oraz Europejski Komitet Standaryzacji Elektrotechnicznej (CENELEC), jako ,,standardy
europejskie (EN)’’ lub ,,dokumenty harmonizacyjne (HD)”, zgodnie z ogdlnymi zasadami dziatania
tych organizacji;

1.4.20.0bjazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowana 1 odpowiednio utrzymana do
przeprowadzenia ruchu publicznego na okres budowy.

1.4.21.0bszarze oddziatywania obiektu - nalezy przez to rozumie¢ teren wyznaczony w otoczeniu
budowlanym na podstawie przepisow odrebnych, wprowadzajacych zwigzane z tym obiektem
ograniczenia w zagospodarowaniu tego terenu;

1.4.22.0dpowiednia (bliska) zgodnos$¢ - zgodnos¢ wykonywanych robdt z dopuszczonymi
tolerancjami, a jesli przedzial tolerancji nie zostat okreslony - z przecigtnymi tolerancjami,
przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju robot budowlanych.

1.4.23.0paska - wyznaczony pas terenu przy budynku, element odwodnienia budynku.
1.4.24.0ptacie - nalezy przez to rozumie¢ kwote naleznosci wnoszong przez zobowigzanego za
okreslone ustawg obowigzkowe kontrole dokonywane przez wlasciwy organ;

1.4.25.0rganie samorzadu zawodowego — nalezy przez to rozumie¢ organy okreslone w ustawie z
dnia 15 grudnia 2000 r. o samorzadach zawodowych architektow, inzynierow budownictwa oraz
urbanistow ( Dz. U. Nr 5 22001 r. , poz. 42 z p6zn. zm.);

1.4.26 Pochylnia - ukosnie nachylone podej$cie lub podjazd laczace potozone na réznych
poziomach fragmenty budynku (budowli) lub drogi. Stosowana zamiast schodéw dla pieszych oraz
W transporcie.

1.4.27.Podloze nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnig do glebokosci
przemarzania.



1.4.28.Polecenie Inspektora Nadzoru - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Inspektora
Nadzoru, w formie pisemnej, dotyczace sposobu realizacji robdt lub innych spraw zwigzanych z

prowadzeniem budowy.
1.4.29.Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bg¢daca autorem dokumentacji
projektowe;.

1.4.30.Przebudowie - nalezy przez to rozumie¢ wykonywanie robot budowlanych, w wyniku
ktorych nastgpuje zmiana parametrow uzytkowych lub technicznych istniejacego obiektu
budowlanego, z wyjatkiem charakterystycznych parametréw, jak: kubatura, powierzchnia
zabudowy, wysokos$¢, dhlugosé, szeroko$¢ badz liczba kondygnacji; w przypadku drog sa
dopuszczalne zmiany charakterystycznych parametréw w zakresie niewymagajagcym zmiany granic
pasa drogowego;

1.4.31.Przedmiarze robdt — to zestawienie przewidzianych do wykonania rob6t podstawowych w
kolejnosci technologicznej ich wykonania, ze szczegdélowym opisem lub wskazaniem podstaw
ustalajgcych szczegdtowy opis, oraz wskazanie szczegdlowych specyfikacji technicznych
wykonania 1 odbioru robdt budowlanych z wyliczeniem 1 zestawieniem iloSci jednostek
przedmiarowych roboét podstawowych

1.4.32.Przetargowa dokumentacja projektowa - cze$¢ dokumentacji projektowej, ktora wskazuje
lokalizacje, charakterystyke i wymiary obiektu bedacego przedmiotem robot.

1.4.33.Rekultywacja - roboty majace na celu uporzadkowanie i przywrocenie pierwotnych funkcji
terenom naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego.

1.4.34.Remoncie — nalezy przez to rozumie¢ wykonanie w istniejacym obiekcie budowlanym robot
budowlanych polegajacych na odtworzeniu stanu pierwotnego, a nie stanowigcych biezacej
konserwacji;

1.4.35.Robotach budowlanych — nalezy przez to rozumie¢ budowe, a takze prace polegajace na
przebudowie, montazu, remoncie lub rozbiorce obiektu budowlanego;

1.4.36.Robocie podstawowej — minimalny zakres prac, ktére po wykonaniu sa mozliwe do
odebrania pod wzglgdem ilosci i wymogoéw jakosciowych oraz uwzgledniaja przyjety stopien
scalenia robot;

1.4.37.Slepy kosztorys - wykaz roboét z podaniem ich ilosci (przedmiarem) w kolejnosci
technologicznej ich wykonania.

1.4.38.Teren budowy - teren udostepniony przez Zamawiajacego dla wykonania na nim robot oraz
inne miejsca wymienione w kontrakcie jako tworzace czgs$¢ terenu budowy.

1.4.39.Ustaleniach technicznych - nalezy przez to rozumie¢ ustalenia podane w normach,
aprobatach technicznych 1 szczegdétowych specyfikacjach technicznych;

1.4.40.Wtasciwym organie- nalezy przez to rozumie¢ organ nadzoru architektoniczno-budowlanego
lub organ specjalistycznego nadzoru budowlanego;

1.4.41.Wyrobie budowlanym- nalezy przez to rozumie¢ wyrdob w rozumieniu przepisow o ocenie
zgodnosci, wytworzony w celu wbudowania, wmontowania, zainstalowania lub zastosowania w
sposob trwaty w obiekcie budowlanym, wprowadzony do obrotu, jako wyrdb pojedynczy lub jako
zestaw wyrobow do stosowania we wzajemnym potaczeniu stanowigcym integralng catos$¢
uzytkowa;

1.4.42.Wspdlnym Stowniku Zamoéwien — jest systemem klasyfikacji produktow, ustug i robot
budowlanych stworzonych na potrzeby zamowien publicznych. Sktada si¢ ze stownika gtéwnego
oraz stownika uzupetiajgcego. Obowigzuje we wszystkich krajach Unii Europejskiej. Zgodnie z
postanowieniami rozporzadzenia 2151/2003, stosowanie kodow CPV do okreslania przedmiotu
zamoOwienia przez zamawiajacych z Owczesnych Panstw Cztonkowskich UE stato si¢ obowigzkowe
z dniem 20 grudnia 2003 r. Polskie Prawo Zamoéwien Publicznych przewidzialo obowiazek
stosowania klasyfikacji CPV poczawszy od dnia akcesji Polski do UE, tzn. od 1 maja 2004 r.
1.4.43.Zadanie budowlane - cze$¢ przedsiewzigcia budowlanego, stanowigca odrgbng cato$¢
konstrukcyjng lub technologiczng, zdolng do samodzielnego petienia funkcji techniczno-
uzytkowych. Zadanie moze polega¢ na wykonywaniu robo6t zwigzanych z budowa, modernizacja/
przebudowa, utrzymaniem oraz ochrong budynku lub jej elementu.



1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonanych robdt, bezpieczenstwo wszelkich

czynnosci na terenie budowy, metod uzytych przy budowie oraz za ich zgodno$¢ z dokumentacja

projektowa, SST i poleceniami Inspektora Nadzoru.

1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajacy w terminie okreslonym w dokumentach umowy przekaze Wykonawcy teren budowy

wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi oraz jeden

egzemplarz dokumentacji projektowej. Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialno$¢ za ochrong
przekazanych mu dokumentow.

1.5.2. Zgodnos¢ robot z dokumentacjg projektowa i SST

Dokumentacja projektowa, SST 1 wszystkie dodatkowe dokumenty przekazane Wykonawcy przez

Inspektora Nadzoru stanowig cze$s¢ umowy, a wymagania okreslone w choéby jednym z nich sg

obowigzujace dla Wykonawcy tak, jakby zawarte byly w catej dokumentacji.

W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegdlnych dokumentéw obowigzuje kolejnos¢ ich

waznosci wymieniona w ,,0goélnych warunkach umowy”.

Wykonawca nie moze wykorzystywa¢ btedéw lub opuszczen w dokumentach umowy, a o ich

wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Inspektora Nadzoru, ktory podejmie decyzje o

wprowadzeniu odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku rozbiezno$ci, wymiary podane na pismie sg wazniejsze od wymiaréw okreslonych na

podstawie odczytu ze skali rysunkow. Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materialty beda

zgodne z dokumentacja projektowg 1 SST.

Dane okreslone w dokumentacji projektowej i w SST beda uwazane za wartosci docelowe, od

ktérych dopuszczalne sg odchylenia w ramach okre§lonego przedziatu tolerancji. Cechy materiatéw

i elementow budynku musza wykazywac¢ zgodnos$¢ z okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych

cech nie moga przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy materialy lub roboty nie beda w peini zgodne z dokumentacjg projektowa lub

SST 1 wplynie to na niezadowalajaca jakos$¢ elementu budynku, to takie materialy zostang

zastgpione innymi, a elementy budynku rozebrane 1 wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

1.5.3. Zabezpieczenie terenu budowy

Przed przystgpieniem do robot Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru do zatwierdzenia,

uzgodniony z odpowiednim organem projekt zabezpieczenia robot w okresie trwania budowy. W

czasie wykonywania robot Wykonawca dostarczy, zainstaluje 1 bedzie obstugiwat wszystkie

tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace takie jak: zapory, $wiatla ostrzegawcze, sygnaly, itp.,
zapewniajac w ten sposob bezpieczenstwo pojazddéw 1 pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widocznos$ci w dzief i w nocy tych zapor i znakéw, dla ktorych

jest to nieodzowne ze wzgledow bezpieczenstwa.

Wszystkie znaki i1 inne urzadzenia zabezpieczajace beda akceptowane przez Inspektora Nadzoru.

Urzadzenia zabezpieczajace bedg utrzymywane przez Wykonawce w dobrym stanie przez caty

okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrgbnej zaptacie 1 przyjmuje si¢, ze jest

wlaczony w ceng umowna.

1.5.4. Ochrona Srodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowigzek zna¢ i stosowaé w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy

dotyczace ochrony srodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i1 wykanczania robot Wykonawca bedzie:

a) utrzymywac teren budowy 1 wykopy w stanie bez wody stojacej,

b) podejmowacé wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepisdw i norm
dotyczacych ochrony s$rodowiska na terenie 1 wokdt terenu budowy oraz bedzie unikaé
uszkodzen lub ucigzliwosci dla oséb lub dobr publicznych i1 innych, a wynikajacych z
nadmiernego hatasu, wibracji, zanieczyszczenia lub innych przyczyn powstatych w nastgpstwie
jego sposobu dziatania.

Stosujac si¢ do tych wymagan bedzie miat szczegolny wzglad na:

1) lokalizacje baz, warsztatow, magazynow, sktadowisk, ukopow i drég dojazdowych,

2) srodki ostroznosci 1 zabezpieczenia przed:



a) zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekdw wodnych pytami lub substancjami toksycznymi,

b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,

¢) mozliwos$cig powstania pozaru.
1.5.5. Ochrona przeciwpozarowa
Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisy ochrony przeciwpozarowe;.
Wykonawca bedzie utrzymywaé, wymagany na podstawie odpowiednich przepisow, sprawny
sprzet przeciwpozarowy na terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych,
mieszkalnych, magazynach oraz w maszynach i pojazdach.
Materialy tatwopalne beda skltadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami i
zabezpieczone przed dostepem osob trzecich.
Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywolanym jako
rezultat realizacji robdt albo przez personel Wykonawcy.
1.5.6. Materialy szkodliwe dla otoczenia
Materialy, ktore w sposob trwaty sa szkodliwe dla otoczenia, nie beda dopuszczone do uzycia.
Nie dopuszcza si¢ uzycia materiatbw wywotujacych szkodliwe promieniowanie o st¢zeniu
wiekszym od dopuszczalnego, okreslonego odpowiednimi przepisami.
Wszelkie materialty odpadowe uzyte do robot beda mialy aprobat¢ techniczng wydang przez
uprawniong jednostke, jednoznacznie okreslajacg brak szkodliwego oddziatywania tych materiatow
na $rodowisko.
Materialy, ktore sg szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robdt, a po zakonczeniu robdt ich
szkodliwos¢ zanika (np. materialy pylaste) moga by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania
wymagan technologicznych wbudowania. Jezeli wymagaja tego odpowiednie przepisy Wykonawca
powinien otrzyma¢ zgode na uzycie tych materialow od wlasciwych organéw administracji
panstwowe;j.
Jezeli Wykonawca uzyt materiatow szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze specyfikacjami, a ich
uzycie spowodowato jakiekolwiek zagrozenie S$rodowiska, to konsekwencje tego poniesie
Zamawiajacy.
1.5.7. Ochrona wlasnosci publicznej i prywatnej
Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne,
takie jak rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wtadz bedacych wiascicielami tych
urzadzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez Zamawiajacego w ramach planu ich
lokalizacji. Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie 1 zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych
instalacji 1 urzadzen w czasie trwania budowy.
Wykonawca zobowigzany jest umiesci¢ w swoim harmonogramie rezerwe czasowa dla wszelkiego
rodzaju robdt, ktoére maja by¢ wykonane w zakresie przelozenia instalacji i urzadzen podziemnych
na terenie budowy i powiadomi¢ Inspektora Nadzoru 1 wiladze lokalne o zamiarze rozpoczegcia
robot. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwlocznie powiadomi
ich wlasciciela 1 zainteresowane wladze oraz begdzie z nimi wspdlpracowat dostarczajac wszelkiej
pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykonawca bedzie odpowiadaé za wszelkie
spowodowane przez jego dzialania uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i1 urzadzen
podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajacego.
Inspektor Nadzoru bedzie na biezaco informowany o wszystkich umowach zawartych pomiedzy
Wykonawca a wlascicielami nieruchomos$ci i dotyczacych korzystania z wilasnosci i drog
wewngetrznych. Jednakze, ani Inspektor Nadzoru ani Zamawiajacy nie bedzie ingerowal w takie
porozumienia, o ile nie bedg one sprzeczne z postanowieniami zawartymi w warunkach umownych.
1.5.8. Ograniczenie obciazen osi pojazdow
Wykonawca bedzie stosowac si¢ do ustawowych ograniczen naciskdw osi na drogach publicznych
przy transporcie materialow 1 wyposazenia na 1 z terenu robdt. Wykonawca uzyska wszelkie
niezbedne zezwolenia i uzgodnienia od wtasciwych wtadz co do przewozu nietypowych wagowo
tadunkow (ponadnormatywnych) i o kazdym takim przewozie bedzie powiadamiat Inspektora
Nadzoru. Inspektor Nadzoru moze poleci¢, aby pojazdy nie spelniajace tych warunkéw zostaly
usunigte z terenu budowy.
1.5.9. Bezpieczenstwo i higiena pracy
Podczas realizacji robot Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisOw dotyczacych bezpieczenstwa i
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higieny pracy. W szczegdlnosci Wykonawca ma obowigzek zadbaé, aby personel nie wykonywat
pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spelniajacych
odpowiednich wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni 1 bg¢dzie utrzymywal wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz
sprzet i odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia 0séb zatrudnionych na budowie oraz dla
zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.

Uznaje si¢, ze wszelkie koszty zwigzane z wypeklnieniem wymagan okreslonych powyzej nie
podlegaja odrebnej zaptacie 1 sg uwzglednione w cenie umowne;.

1.5.10. Ochrona i utrzymanie robét

Wykonawca bedzie odpowiadal za ochrong robot, za wszelkie materialy i urzadzenia uzywane
do robdt od daty rozpoczecia do daty wydania potwierdzenia zakonczenia robo6t przez
Inspektora Nadzoru.

Wykonawca bedzie utrzymywacé roboty do czasu odbioru koncowego. Utrzymanie powinno by¢
prowadzone w taki sposob, aby budynek lub jej elementy byly w zadowalajacym stanie przez caty
czas, do momentu odbioru koncowego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Inspektora Nadzoru
lub Zamawiajacego powinien rozpocza¢ roboty utrzymaniowe nie pdzniej niz w 24 godziny po
otrzymaniu tego polecenia.

1.5.11. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie zarzadzenia wydane przez wladze centralne i
miejscowe oraz inne przepisy, regulaminy i wytyczne, ktore sg w jakikolwiek sposob zwigzane z
wykonywanymi robotami i bedzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie tych postanowien
podczas prowadzenia robot.

Wykonawca bedzie przestrzega¢ praw patentowych i bedzie w pelni odpowiedzialny za
wypehienie wszelkich wymagan prawnych odnos$nie znakéw firmowych, nazw lub innych
chronionych praw w odniesieniu do sprz¢tu, materiatow lub urzadzen uzytych lub zwigzanych z
wykonywaniem robot i w sposob ciagly bedzie informowa¢ Inspektora Nadzoru o swoich
dzialaniach, przedstawiajac kopie zezwolen 1 inne odnosne dokumenty. Wszelkie straty, koszty
postepowania, obcigzenia 1 wydatki wynikle z lub zwigzane z naruszeniem jakichkolwiek praw
patentowych pokryje Wykonawca, z wyjatkiem przypadkow, kiedy takie naruszenie wyniknie z
wykonania projektu lub specyfikacji dostarczonej przez Zamawiajacego.

1.5.12.Ré6wnowaznos¢ norm i zbiorow przepiséw prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotlane sa konkretne normy i przepisy, ktore
spelnia¢ maja materiaty, sprzet 1 inne towary oraz wykonane 1 zbadane roboty, beda obowigzywac
postanowienia najnowszego wydania lub poprawionego wydania powolanych norm i przepiséw o
ile w warunkach umownych nie postanowiono inaczej. W przypadku ,gdy powotane normy i
przepisy sa panstwowe lub odnosza si¢ do konkretnego kraju lub regionu, moga by¢ rowniez
stosowane inne odpowiednie normy zapewniajagce réwny lub wyzszy poziom wykonania niz
powotane normy lub przepisy, pod warunkiem ich sprawdzenia i pisemnego zatwierdzenia przez
Inspektora Nadzoru. Réznice pomiedzy powolanymi normami a ich proponowanymi zamiennikami
musza by¢ dokladnie opisane przez Wykonawce 1 przedlozone Inspektorowi Nadzoru do
zatwierdzenia.

2. MATERIALY

2.1. Zrodla uzyskania materialow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materiatow
przeznaczonych do robot, Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru, szczegdtowe informacje
dotyczace proponowanego zrodla wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych materialow jak
rowniez odpowiednie swiadectwa badan laboratoryjnych oraz probki materiatow do zatwierdzenia.
W przypadku nie zaakceptowania przez Inspektora Nadzoru materialu ze wskazanego zroédta,
Wykonawca przedstawi do akceptacji materiat z innego zrddta.

Zatwierdzenie partii materialdéw z danego Zrddla nie oznacza automatycznie, ze wszelkie materiaty
z danego zrodta uzyskaja zatwierdzenie.



Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badan w celu wykazania, ze materiaty uzyskane z
dopuszczonego zrodta w sposob ciagly spetniajg wymagania SST w czasie postepu robot.

Inspektor nadzoru ma prawo wskaza¢ laboratorium do prowadzenia tych badan. Uznaje sig, ze
wszelkie koszty zwigzane z wypelieniem wymagan okreslonych powyzej nie podlegaja odrgbne;j
zaptacie i s3 uwzglednione w cenie umowne;.

2.2.Materialy nie odpowiadajgce wymaganiom

Materialty nie odpowiadajace wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z terenu
budowy 1 zlozone w miejscu wskazanym przez Inspektora Nadzoru. Jesli Inspektor Nadzoru
zezwoli Wykonawcy na uzycie tych materiatdow do innych robot, niz te dla ktorych zostaty
zakupione, to koszt tych materialdbw zostanie odpowiednio przewarto$ciowany (skorygowany)
przez Inspektora Nadzoru.

Kazdy rodzaj robot, w ktorym znajduja si¢ nie zbadane lub nie zaakceptowane materiaty,
Wykonawca wykonuje na wiasne ryzyko, liczac si¢ z jego nie przyjeciem, usuni¢ciem 1 nie
zaptaceniem.

2.3. Wariantowe stosowanie materiatow

Jesli dokumentacja projektowa lub SST przewiduja mozliwo$¢ wariantowego zastosowania rodzaju
materialu w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru o swoim
zamiarze co najmniej 3 tygodnie przed uzyciem tego materiatu, albo w okresie dluzszym, jesli
bedzie to potrzebne z uwagi na wykonanie badan wymaganych przez Inspektora Nadzoru. Wybrany
1 zaakceptowany rodzaj materiatu nie moze by¢ p6zniej zmieniany bez zgody Inspektora Nadzoru.
2.4. Przechowywanie i skladowanie materialow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materialy, do czasu, gdy beda one uzyte do
robot, byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zachowaty swoja jakos¢ 1 wlasciwosci i byly
dostepne do kontroli przez Inspektora Nadzoru.

Miejsca czasowego skladowania materialow beda zlokalizowane w obrebie terenu budowy w
miejscach uzgodnionych z Inspektorem Nadzoru lub poza terenem budowy w miejscach
zorganizowanych przez Wykonawce 1 zaakceptowanych przez Inspektora Nadzoru.

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jako§¢ wykonywanych robot. Sprzet uzywany do robot powinien by¢
zgodny z oferta Wykonawcy 1 powinien odpowiada¢ pod wzgledem typdw 1 iloSci wskazaniom
zawartym w SST; w przypadku braku w/w ustalen, sprzgt powinien by¢ uzgodniony i
zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

Liczba 1 wydajno$¢ sprze¢tu powinny gwarantowac przeprowadzenie robdt, zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, SST 1 wskazaniach Inspektora Nadzoru.

Sprzet bedacy wlasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonania robdt ma by¢ utrzymywany w
dobrym stanie 1 gotowosci do pracy. Powinien by¢ zgodny z normami ochrony $rodowiska i
przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzoru kopie dokumentow potwierdzajacych dopuszczenie
sprzgtu do uzytkowania i badan okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Wykonawca bedzie konserwowac sprzet jak rowniez naprawia¢ lub wymieniaé sprzet niesprawny.
Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewiduja mozliwo$¢ wariantowego uzycia sprzetu przy
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru o swoim zamiarze wyboru i
uzyska jego akceptacje przed uzyciem sprzetu. Wybrany sprzet, po akceptacji Inspektora Nadzoru,
nie moze by¢ pozniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzgt, maszyny, urzadzenia i narz¢dzia nie gwarantujace zachowania warunkow
umowy, zostang przez Inspektora Nadzoru zdyskwalifikowane 1 nie dopuszczone do robot.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jako§¢ wykonywanych roboét. Sprze¢t uzywany do robot powinien by¢
zgodny z oferta Wykonawcy i1 powinien odpowiada¢ pod wzgledem typdéw 1 iloSci wskazaniom
zawartym w SST; w przypadku braku w/w ustalen, sprzgt powinien by¢ uzgodniony i
zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.



Liczba 1 wydajno$¢ sprzg¢tu powinny gwarantowac przeprowadzenie robdt, zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, SST 1 wskazaniach Inspektora Nadzoru.

Sprzet bedacy wlasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonania robdt ma by¢ utrzymywany w
dobrym stanie i gotowosci do pracy. Powinien by¢ zgodny z normami ochrony $rodowiska i
przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzoru kopie dokumentow potwierdzajacych dopuszczenie
sprzetu do uzytkowania i badan okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Wykonawca bedzie konserwowac sprzet jak rowniez naprawia¢ lub wymienia¢ sprzet niesprawny.
Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewidujg mozliwo$¢ wariantowego uzycia sprzetu przy
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru o swoim zamiarze wyboru i
uzyska jego akceptacj¢ przed uzyciem sprzetu. Wybrany sprzet, po akceptacji Inspektora Nadzoru,
nie moze by¢ pdzniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i1 narzedzia nie gwarantujagce zachowania warunkoéw
umowy, zostang przez Inspektora Nadzoru zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robot.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktére nie wptyna
niekorzystnie na wtasciwosci przewozonych materiatow.

Liczba $rodkow transportu powinna zapewnia¢ prowadzenie robdt zgodnie z zasadami okreslonymi
w dokumentacji projektowej, SST i wskazaniach Inspektora Nadzoru, w terminie przewidzianym
umows3.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spelnia¢ wymagania dotyczace przepiséw ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych naciskOw na o$ i innych parametrow technicznych.
Srodki transportu nie spehiajace tych warunkéw moga byé dopuszczone przez Inspektora Nadzoru,
pod warunkiem przywrdcenia stanu pierwotnego uzytkowanych odcinkéw drog na koszt
Wykonawcy.

Wykonawca bgdzie usuwac na biezaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia, uszkodzenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z warunkami umowy oraz za jako$¢
zastosowanych materiatow 1 wykonywanych robét, za ich zgodno$¢ z dokumentacjg projektowa,
wymaganiami SST, oraz poleceniami Inspektora Nadzoru.

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metody wykonywania robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za dokladne wykonanie wszystkich elementéw robdt zgodnie z
wymiarami 1 rz¢dnymi okreslonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanymi na piSmie przez
Inspektora Nadzoru.

Btedy popehione przez Wykonawce zostang usuni¢te przez Wykonawce na wilasny koszt, z
wyjatkiem, kiedy dany btad okaze si¢ skutkiem btedu zawartego w danych dostarczonych
Wykonawcy na pi§mie przez Inspektora Nadzoru.

Decyzje Inspektora Nadzoru dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatow i1 elementow robot
beda oparte na wymaganiach okreslonych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowej 1 w
SST, a takze w normach i1 wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Inspektor Nadzoru uwzgledni
wyniki badan materiatow 1 robdt, rozrzuty normalnie wystgpujace przy produkcji i przy badaniach
materialow, do§wiadczenia z przesziosci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wptywajace
na rozwazang kwestie.

Polecenia Inspektora Nadzoru powinny by¢ wykonywane przez Wykonawce w czasie okreslonym
przez Inspektora Nadzoru, pod grozba zatrzymania robot. Skutki finansowe z tego tytutu poniesie
Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Zasady kontroli jakosci robot

Celem kontroli robdt bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiggnac
zatozong jako$¢ robot.



Wykonawca jest odpowiedzialny za pelng kontrole robot i jakosci materiatéw. Wykonawca
zapewni odpowiedni system kontroli, wlaczajac personel, laboratorium, sprzgt, zaopatrzenie i
wszystkie urzadzenia niezbedne do badan materiatéw oraz robot.

Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materiatow oraz robdt z czestotliwoscia
zapewniajaca stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi Ww
dokumentacji projektowej i SST.

Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czgstotliwos$¢ sa okreslone w SST, normach i
wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaty one tam okreslone, Inspektor Nadzoru ustali jaki zakres
kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robot zgodnie z umowa.

Wykonawca dostarczy na zyczenie Inspektora Nadzoru $wiadectwa, ze wszystkie stosowane
urzadzenia 1 sprzgt badawczy posiadajg wazng legalizacjg, zostaty prawidlowo wykalibrowane 1
odpowiadaja wymaganiom norm okreslajacych procedury badan.

Inspektor Nadzoru bedzie przekazywa¢ Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek
niedociggnigciach dotyczacych urzadzen laboratoryjnych, sprzgtu, zaopatrzenia laboratorium, pracy
personelu lub metod badawczych. Jezeli niedociggnigcia te beda tak powazne, ze moga wplynacé
ujemnie na wyniki badan, Inspektor Nadzoru natychmiast wstrzyma uzycie do robot badanych
materialow 1 dopusci je do uzycia dopiero wtedy, gdy niedociggnigcia w pracy laboratorium
Wykonawcy zostang usunigte i stwierdzona zostanie odpowiednia jako$¢ tych materiatow.
Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem 1 prowadzeniem badan materialdw ponosi
Wykonawca.

6.2. Pobieranie probek

Probki beda pobierane losowo. Zaleca si¢ stosowanie statystycznych metod pobierania probek,
opartych na zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji moga by¢ z jednakowym
prawdopodobienstwem wytypowane do badan.

Inspektor Nadzoru bedzie mie¢ zapewniong mozliwo$¢ udziatu w pobieraniu probek.

Na zlecenie Inspektora Nadzoru Wykonawca bedzie przeprowadza¢ dodatkowe badania tych
materiatéw, ktore budza watpliwosci co do jakosci, o ile kwestionowane materiaty nie zostang
przez Wykonawce usunigte lub ulepszone z wlasnej woli. Koszty tych dodatkowych badan pokrywa
Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia usterek; w przeciwnym przypadku koszty te pokrywa
Zamawiajacy.

6.3. Badania i pomiary

Wszystkie badania 1 pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku,
gdy normy nie obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stosowaé¢ mozna wytyczne
krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru. Przed przystgpieniem do
pomiaréw lub badan, Wykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru o rodzaju, miejscu i terminie
pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi na pismie ich
wyniki do akceptacji Inspektora Nadzoru.

6.4. Raporty z badan

Wykonawca bedzie przekazywaé Inspektorowi Nadzoru kopie raportow z wynikami badan jak
najszybciej, nie pdzniej jednak niz przed rozliczeniem danej czgsci robot.

Wyniki badan (kopie) beda przekazywane Inspektorowi Nadzoru na formularzach wedtug
dostarczonego przez niego wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

6.5. Badania prowadzone przez Inspektora Nadzoru

Dla celow kontroli jakosci 1 zatwierdzenia, Inspektor Nadzoru jest uprawniony w imieniu
Zamawiajacego do dokonywania kontroli, pobierania probek i badania materialow. Do
umozliwienia jemu kontroli zapewniona bedzie wszelka potrzebna do tego pomoc ze strony
Wykonawcy i producenta materialow.

Inspektor Nadzoru, po uprzedniej weryfikacji systemu kontroli robot prowadzonego przez
Wykonawce, bedzie ocenia¢ zgodno$¢ materiatow i robot z wymaganiami SST na podstawie
wynikéw badan dostarczonych przez Wykonawce.

Inspektor Nadzoru moze pobiera¢ probki materiatow 1 prowadzi¢ badania niezaleznie od
Wykonawcy, na koszt Zamawiajacego. Jezeli wyniki tych badan wykaza, ze raporty Wykonawcy
sa niewiarygodne, to Inspektor Nadzoru poleci Wykonawcy lub zleci niezaleznemu laboratorium
przeprowadzenie powtornych badan, albo oprze si¢ wytacznie na wtasnych badaniach przy ocenie
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zgodno$ci materialow i robot z dokumentacja projektowa 1 SST. W takim przypadku catkowite
koszty powtornych lub dodatkowych badan i1 pobierania probek poniesione zostang przez
Wykonawce.

6.6. Certyfikaty i deklaracje

Inspektor Nadzoru moze dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty, ktore posiadaja:

1. certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodno$¢ z kryteriami
technicznymi okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wiasciwych
przepisOw 1 dokumentow technicznych,

2. deklaracje¢ zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z Polskag Normg lub aprobatg techniczng, w
przypadku wyrobow, dla ktorych nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli nie sg objete
certyfikacjg okreslong w pkt 1 1 ktére spetniajg wymogi SST.

W przypadku materiatéw, dla ktorych w/w dokumenty sa wymagane przez SST, kazda partia
dostarczona do robot bedzie posiada¢ te dokumenty, okreslajace w sposob jednoznaczny jej cechy.
Produkty przemystowe musza posiada¢ w/w dokumenty wydane przez producenta, a w razie
potrzeby poparte wynikami badan wykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badan beda
dostarczone przez Wykonawcg Inspektorowi Nadzoru.

Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetniajg tych wymagan beda odrzucone.

6.7. Dokumenty budowy

(1) Ksigzka obmiarow

Ksigzka obmiaréw stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postepu kazdego z
elementow robdt. Obmiary wykonanych robot przeprowadza si¢ w sposob ciagly w jednostkach
przyjetych w kosztorysie i wpisuje do ksigzki obmiardw.

(2) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zalicza si¢, oprocz wymienionych w punktach (1) - (2) nastepujace
dokumenty:

a) pozwolenie na realizacj¢ zadania budowlanego,

b) protokoly przekazania terenu budowy,

¢) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi 1 inne umowy cywilno-prawne,

d) protokoty odbioru robot,

e) protokoty z narad 1 ustalen,

f) korespondencj¢ na budowie.

g) plan bezpieczenstwa 1 ochrony zdrowia

(3) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy beda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio
zabezpieczonym. Zaginigcie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego
natychmiastowe odtworzenie w formie przewidzianej prawem. Wszelkie dokumenty budowy beda
zawsze dostepne dla Inspektora Nadzoru i przedstawiane do wgladu na Zyczenie Zamawiajacego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Obmiar robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robdt zgodnie z dokumentacja
projektowa 1 SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiar robo6t dokonuje Wykonawca i Inspektor Nadzoru po pisemnym powiadomieniu Inspektora
Nadzoru o zakresie obmierzanych robot 1 terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym
terminem.

Wyniki obmiaru beda wpisane do ksigzki obmiardw.

Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w iloSciach podanych w §lepym kosztorysie lub
gdzie indziej w SST nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukonczenia wszystkich robét. Biedne
dane zostang poprawione wg instrukcji Zamawiajacego na pismie. Obmiar gotowych robdt bedzie
przeprowadzony z czestoscig wymagang do celu miesi¢cznej platnosci na rzecz Wykonawcy lub w
innym czasie okreslonym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawce i1 Inspektora Nadzoru.
7.2. Zasady okreslania ilo$ci robdt i materialow

Zasady okreslania ilo$ci robot podane sa w odpowiednich specyfikacjach technicznych lub w
KNR-ach oraz KNNR-ach.
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Jednostki obmiaru powinny by¢ zgodne z jednostkami okreslonymi w dokumentacji projektowe;j i
przedmiarze robot.

7.3. Urzadzenia i sprz¢t pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robot beda zaakceptowane
przez Inspektora Nadzoru.

Urzadzenia i1 sprzgt pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzadzenia te lub
sprzet wymagaja badan atestujacych to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne swiadectwa legalizacji.
Wszystkie urzadzenia pomiarowe beda przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w calym
okresie trwania robot.

7.4. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary beda przeprowadzone przed czgsciowym i1 koncowym odbiorem odcinkow robét, a takze
w przypadku wystepowania dluzszej przerwy w robotach. Obmiar robot zanikajacych
przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania. Obmiar robot podlegajacych zakryciu przeprowadza
si¢ przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia bedg wykonane w sposob zrozumiaty i
jednoznaczny. Wrymiary skomplikowanych powierzchni lub objgtosci beda uzupetnione
odpowiednimi szkicami umieszczonymi na karcie ksigzki obmiaréw. W razie braku miejsca szkice
moga by¢ dotaczone w formie oddzielnego zatacznika do ksigzki obmiardéw, ktdorego wzor zostanie
uzgodniony z Inspektorem Nadzoru.

Obmiar koncowy stanowi zatacznik do protokotu koncowego robot.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbiorow roboét

W zaleznosci od ustalen odpowiednich SST, roboty podlegaja nastepujacym etapom odbioru:

a) odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

b) odbiorowi czgsciowemu,

c¢) odbiorowi konhcowemu,

d) odbiorowi po uptywie okresu rekojmi,

e) odbiorowi po uptywie okresu gwarancji.

8.2. Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbidr robdt zanikajacych i1 ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci 1 jakosSci
wykonywanych robot, ktére w dalszym procesie realizacji ulegna zakryciu.

Odbidr robot zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogdlnego postepu rob6ot. Odbioru robot
dokonuje Inspektor Nadzoru. Gotowo$¢ danej czesci robot do odbioru zgltasza Wykonawca wpisem
do dziennika budowy 1 jednoczesnym powiadomieniem Inspektora Nadzoru. Odbidr bedzie
przeprowadzony niezwtocznie, nie pdzniej jednak niz w ciggu 3 dni od daty zgloszenia wpisem do
dziennika budowy i powiadomienia o tym fakcie Inspektora Nadzoru.

Jako$¢ 1 1los¢ robodt ulegajacych zakryciu ocenia Inspektor Nadzoru na podstawie dokumentoéw
zawierajacych komplet dokumentéw i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z
dokumentacjg projektowa, SST 1 uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbior cze¢sciowy

Odbidr czesciowy polega na ocenie ilosci 1 jakosci wykonanych czesci robot. Odbioru czgsciowego
robot dokonuje si¢ dla zakresu ustalonego w umowie wg zasad, jak przy odbiorze koncowym robot.
Odbioru robot dokonuje Inspektor Nadzoru.

8.4. Odbior koncowy robot

8.4.1.Zasady odbioru koncowego robot

Odbior koncowy polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robdt w odniesieniu do ich
ilosci, jakosci 1 wartosci.

Caltkowite zakonczenie robdt oraz gotowos$¢ do odbioru koncowego bedzie stwierdzona przez
Wykonawce poprzez bezzwtoczne powiadomienie na pismie o tym fakcie Zamawiajacego.

Odbior koncowy robot nastagpi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia
potwierdzenia przez Inspektora Nadzoru zakonczenia robot i przyjecia dokumentéw, o ktorych
mowa w punkcie 8.4.2.
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Odbioru koncowego robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajagcego w obecnosci
Inspektora Nadzoru 1 Wykonawcy. Komisja odbierajgca roboty dokona ich oceny jako$ciowej na
podstawie przedtozonych dokumentéw, wynikow badan i pomiardéw, ocenie wizualnej oraz
zgodno$ci wykonania robdt z dokumentacja projektowa i SST.

W toku odbioru koficowego robot komisja zapozna si¢ z realizacja ustalen przyjetych w trakcie

odbiorow robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania robdt

uzupetniajacych i1 robdt poprawkowych. W przypadkach niewykonania wyznaczonych robodt
poprawkowych lub robot uzupehliajacych w poszczegdlnych elementach wykonczeniowych,
komisja przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru koncowego.

W przypadku stwierdzenia przez komisj¢, ze jakos¢ wykonywanych robot w poszczegdlnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacjg projektowg 1 SST z
uwzglednieniem tolerancji i nie ma wigkszego wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu, komisja
dokona potracen, oceniajgc pomniejszong warto$¢ wykonywanych robot w stosunku do wymagan
przyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru koncowego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru koncowego robot jest protokét odbioru

koncowego robdt sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Do odbioru koncowego Wykonaweca jest zobowigzany przygotowac nastepujace dokumenty:

1. szczegotowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentéw umowy i ew. uzupelniajace

lub zamienne),

recepty 1 ustalenia technologiczne,

ksigzki obmiardéw (oryginaty), obmiar koncowy,

wyniki pomiaroéw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodne z SST,

deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materialow, certyfikaty na znak

bezpieczenstwa zgodnie z SST,

6. rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot towarzyszacych (np. na przetozenie linii
telefonicznej, energetycznej, gazowej, oswietlenia itp.) oraz protokoly odbioru i przekazania
tych robot wiascicielom urzadzen,

7. geodezyjna inwentaryzacje powykonawcza robot i sieci uzbrojenia terenu,

8. kopi¢ mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie beda

gotowe do odbioru koncowego, komisja w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy ponowny termin

odbioru koncowego robot.

Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupeiniajace beda zestawione wg

wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Termin wykonania robo6t poprawkowych 1 robot uzupetniajacych wyznaczy komisja i stwierdzi ich

wykonanie.

8.5. Odbior po uplywie rekojmi i gwarancji

Odbidr po uptywie rgkojmi 1 gwarancji polega na ocenie wykonanych robot zwigzanych z

usuni¢ciem wad stwierdzonych przy odbiorze koncowym 1 zaistniatych w okresie rekojmi 1

gwarancji . Odbidr po uptywie gwarancji i rekojmi bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej

obiektu z uwzglednieniem zasad opisanych w punkcie 8.4 ,,0dbior koncowy robot”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia ogdlne

Podstawa ptatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke obmiarowa

ustalong dla danej pozycji kosztorysu przyjeta przez Zamawiajagcego w umowie.

Cena jednostkowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynnosci, wymagania i

badania sktadajgce si¢ na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w SST 1 w dokumentacji

projektowe;.

Ceny jednostkowe rob6t bedg obejmowac:

— robocizng bezposrednig wraz z towarzyszacymi kosztami,

— warto$¢ zuzytych materialow wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkow i
transportu na teren budowy,

il
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— warto$¢ pracy sprzetu wraz z towarzyszacymi kosztami,

— koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

— podatki obliczone zgodnie z obowigzujagcymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

9.2. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

9.2.1.Koszt wybudowania objazdow( przejazdow ) i organizacji ruchu obejmuje :

- opracowanie oraz uzgodnienie z Inspektorem Nadzoru i odpowiedzialnymi instytucjami
projektu organizacji ruchu na czas trwania budowy wraz z dostarczeniem kopii projektu
Inspektorowi Nadzoru i wprowadzeniem dalszych zmian 1 uzgodnien wynikajacych z postepu
robot,

- ustawienie tymczasowego oznakowania 1 o$wietlenia zgodnie z wymaganiami bezpieczenstwa
ruchu,

- opflaty ( dzierzawy) terenu,

- przygotowanie terenu,

- konstrukcje tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikow, kraweznikow, barier oznakowan i
drenazu,

- tymczasowg przebudowe urzadzen obcych.

9.2.2.Koszt utrzymania objazdow( przejazdow ) i organizacji ruchu obejmuje :

- oczyszczenie, przestawienie, przykrycie i1 usunigcie tymczasowych oznakowan pionowych,
poziomych, barier i $wiatel,

- utrzymanie ptynnoS$ci ruchu publicznego

9.2.3.Koszt likwidacji objazdow( przejazdéw ) i organizacji ruchu obejmuje :

- usuni¢cie wbudowanych materiatow 1 oznakowania

- doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego

9.3. Warunki umowy i wymagania ogoélne.

Koszt dostosowania si¢ do wymagan warunkow umowy 1 wymagan ogdlnych zawartych w

niniejszej SST obejmuje wszystkie warunki okreslone w ww. dokumentach, a nie wyszczegodlnione

w kosztorysie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dz. U. Nr 89, poz. 414 z pdzniejszymi
zmianami).

2. Ustawa z dnia 29 stycznia 2004 r. — Prawo Zamowien Publicznych ( Dz.U. Nr 164 z 2006 r.
poz1163 z pdzn. zm.).

3. Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. — o wyrobach budowlanych (Dz.U. Nr 92 z 2004 r.,poz. 881 ).

4. Ustawa z dnia 24 sierpnia 1991 r. — o ochronie przeciwpozarowej (tj. Dz.U. Nr 147 z 2002 r. ,
poz. 1229).

5. Ustawa z dnia 21 grudnia 2004 r. — o dozorze technicznym ( Dz.U. Nr 122 z 2004 r. , poz. 1321
Z pozn. zm. ).

6. Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 r. — Prawo ochrony Srodowiska ( Dz.U. Nr 62 z 2001 r. , poz.
627 z pdzn. zm. ).

7. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. — o drogach publicznych (tj. Dz.U. Nr 204 z 2004 r.,poz. 2086).

8. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 27 sierpnia 2004 r. — zmieniajgce rozporzadzenie
w sprawie dziennika budowy, montazu i rozbidrki tablicy informacyjnej oraz ogloszenia
zawierajacego dane dot. bezpieczenstwa pracy 1 ochrony zdrowia (Dz. U. Nr 198z 2004 r., poz.
2042).

9. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 wrzes$nia 2004 r. - w sprawie szczegdlowego
zakresu 1 formy dokumentacji projektowej , specyfikacji technicznych wykonania i odbioru
robot budowlanych oraz programu funkcjonalno-uzytkowego ( Dz.U. Nr 202 z 2004 r. , poz.
2072).

10.Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 11 sierpnia 2004 r. - w sprawie SposoboOw
deklarowania wyrobow budowlanych oraz sposobu znakowania ich znakiem budowlanym
(Dz.U.Nr 198 22004 r. , poz. 2041 ).
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11.Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. - w sprawie bezpieczenstwa i
higieny pracy podczas wykonywania robdt budowlanych ( Dz.U. Nr 47 z 2003 1., poz. 401 ).

12.Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 grudnia 2002 r. — w sprawie systemOw oceny
zgodnosci 1 wyroboéw budowlanych oraz sposobu ich oznaczania znakowaniem CE ( Dz.U.
Nr 209 z 2002 r. , poz. 1779).

13.Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 grudnia 2002 r. — w sprawie okreslenia polskich
jednostek organizacyjnych upowaznionych do wydawania europejskich aprobat technicznych ,
zakresu 1 formy aprobat oraz trybu ich udzielania , uchylania lub zmiany ( Dz.U.Nr 209 z 2002 r.
, poz. 1780).

14.Rozporzadzenie Ministra Pracy i1 Polityki Spotecznej z dnia 26 wrze$nia 1997 r. — w sprawie
ogolnych przepisow bezpieczenstwa 1 higieny pracy ( Dz.U. Nr 169 z 1997 r. , poz. 1650).

15. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. — w sprawie bezpieczenstwa i
higieny pracy podczas wykonywania robot budowlanych ( Dz.U. Nr 47 z 2002 r. , poz. 401).

16.Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwca 2003 r. — w sprawie informacji
dotyczacej bezpieczenstwa i ochrony zdrowia oraz planu bezpieczenstwa i ochrony zdrowia
(Dz.U. Nr 120 22003 r. , poz. 1126).

INNE DOKUMENTY I INSTRUKCJE

- Warunki techniczne wykonania i1 odbioru robdt budowlano-montazowych ( tom I, 11, III, IV, V)
Arkady, Warszawa 1989-1990 r.

- Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t budowlanych. Instytut techniki Budowlane;.
Warszawa 2003 r.
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SST - PRZEBUDOWA BOISKA SPORTOWEGO ORAZ BUDOWA PLACOW REKREACJI
RUCHOWEJ PRZY V LO W LUBLINIE, uL. LIPOWA 7

SST-1 CPV-45111200-0 ROBOTY W ZAKRESIE PRZYGOTOWANIA TERENU POD
BUDOWE I ROBOTY ZIEMNE

1. Roboty wstepne — zakres

Zakres robot wstepnych-przygotowawczych: organizacja placu budowy, wyznaczenie miejsca
sktadowania materiatow z rozbidrki, wyznaczenie miejsca sktadowania materialdéw przeznaczonych
do wbudowania, wyznaczenie pomieszczenia na przechowywanie drobnego sprzetu, zdjecie
warstwy humusu i darniny, wykonywanych w ramach robot przygotowawczych.

2. Materialy

Nie wystepuja.

3. Sprzet

Wykonawca przystepujacy do robdt przygotowawczych powinien dysponowaé nastepujacym
sprzetem : miot udarowy, kilofy, topaty, szpadle, taczki.

3.1. Sprzet do zdjecia humusu i darniny

Do wykonania robot zwigzanych ze zdjgciem warstwy humusu lub/i darniny nie nadajacej si¢ do
powtdrnego uzycia nalezy stosowac:

- rOwniarki,

- spycharki,

- lopaty, szpadle i inny sprzet do recznego wykonywania robot ziemnych - w miejscach, gdzie
prawidtowe wykonanie robot sprzetem zmechanizowanym nie jest mozliwe,

- koparki 1 samochody samowyladowcze - w przypadku transportu na odlegtos¢ wymagajaca
zastosowania takiego sprzgtu.

Do wykonania robot zwigzanych ze zdjgeciem warstwy darniny nadajacej si¢ do powtdrnego uzycia,
nalezy stosowac:

- noze do cigcia darniny wedlug zasad okreslonych w p. 5.3,

- fopaty 1 szpadle.

4. Transport

Transport urobku w postaci gruzu i innych elementéw przewozi¢ taczkami bezposrednio na srodki
transportu samochodowego. Transport urobku z wykopow spycharkami na odktad do wywiezienia.
4.1. Transport humusu i darniny

Humus nalezy przemieszcza¢ z zastosowaniem réwniarek lub spycharek albo przewozic¢
transportem samochodowym. Wybor §rodka transportu zalezy od odlegltosci, warunkéw lokalnych 1
przeznaczenia humusu.

Darning nalezy przewozi¢ transportem samochodowym. W przypadku darniny przeznaczonej do
powtornego zastosowania, powinna ona by¢ transportowana w sposob nie powodujacy uszkodzen.
5. Wykonanie robot

Wykona¢ organizacje placu budowy wraz z dojazdami dla samochoddéw dostawczych. Zaplanowac
1 zorganizowaé miejsca sktadowisk materialow.

5.1. Zdjecie warstwy humusu

Warstwa humusu powinna by¢ zdjeta z przeznaczeniem do pdzniejszego uzycia przy umacnianiu
skarp, zaktadaniu trawnikow oraz do innych czynnosci okreslonych w dokumentacji projektowe;.
Zagospodarowanie nadmiaru humusu powinno by¢ wykonane zgodnie z ustaleniami SST Iub
wskazaniami Inzyniera.

Humus nalezy zdejmowa¢ mechanicznie z zastosowaniem rowniarek lub spycharek. W
wyjatkowych sytuacjach, gdy zastosowanie maszyn nie jest wystarczajagce dla prawidlowego
wykonania robot, wzglgednie moze stanowi¢ zagrozenie dla bezpieczenstwa robot (zmienna grubos¢
warstwy humusu, sgsiedztwo budowli), nalezy dodatkowo stosowa¢ reczne wykonanie robot, jako
uzupehienie prac wykonywanych mechanicznie.
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Warstwe humusu nalezy zdja¢ z powierzchni catego pasa robot ziemnych oraz w innych miejscach
okreslonych w dokumentacji projektowej lub wskazanych przez Inzyniera.

Grubo$¢ zdejmowanej warstwy humusu (zalezna od glebokosci jego zalegania, wysokos$ci nasypu,
potrzeb jego wykorzystania na budowie itp.) powinna by¢ zgodna z ustaleniami dokumentacji
projektowej, SST lub wskazana przez Inzyniera, wedlug faktycznego stanu wystepowania. Stan
faktyczny bedzie stanowil podstawe do rozliczenia czynnos$ci zwigzanych ze zdjgciem warstwy
humusu. Zdjety humus nalezy sktadowa¢ w regularnych pryzmach. Miejsca sktadowania humusu
powinny by¢ przez Wykonawce tak dobrane, aby humus byl zabezpieczony przed
zanieczyszczeniem, a takze najezdzaniem przez pojazdy. Nie nalezy zdejmowa¢ humusu w czasie
intensywnych opadow i bezposrednio po nich, aby unikng¢ zanieczyszczenia gling lub innym
gruntem nieorganicznym.

5.2. Zdjecie darniny

Jezeli powierzchnia terenu w obrebie pasa przeznaczonego pod budowe placu zabaw jest pokryta
darning przeznaczong do umocnienia skarp, darning nalezy zdja¢ w sposob, ktory nie spowoduje jej
uszkodzen i przechowywa¢ w odpowiednich warunkach do czasu wykorzystania.

Wysokie trawy powinny by¢ skoszone przed zdjeciem darniny. Darning nalezy cigé w regularne,
prostokatne pasy o szerokosci okoto 0,30 metra lub w kwadraty o dtugosci boku okoto 0,30 metra.
Grubo$¢ darniny powinna wynosi¢ od 0,05 do 0,10 metra.

Nalezy dazy¢ do jak najszybszego uzycia pozyskanej darniny. Jezeli darnina przed powtérnym
wykorzystaniem musi by¢ sktadowana, to zaleca si¢ jej roztozenie na gruncie rodzimym. Jezeli brak
miejsca na takie roztozenie darniny, to nalezy ja magazynowaé w regularnych pryzmach. W porze
rozwoju ro§lin darning nalezy sktadowa¢ w warstwach trawg do dotu. W pozostalym okresie
darning nalezy sktadowa¢ warstwami na przemian trawa do gory i trawg do dotu. Czas sktadowania
darniny przed wbudowaniem nie powinien przekracza¢ 4 tygodni.

Darning nie nadajaca si¢ do powtdrnego wykorzystania nalezy usung¢ mechanicznie, z
zastosowaniem réwniarek lub spycharek i przewiez¢ na miejsce wskazane w SST lub przez
InZyniera.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w ST-1 ,,Wymagania ogdlne” pkt 6.

6.2. Kontrola usuni¢cia humusu i darniny

Sprawdzenie jakos$ci robot polega na wizualnej ocenie kompletnos$ci usuni¢cia humusu i darniny.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST-1 ,,Wymagania og6lne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowg jest m? zdjetej warstwy humusu i darniny.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robot podano w ST-1,,Wymagania ogo6lne” pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST-1 ,,Wymagania og6lne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 m2 wykonania robot obejmuje:

- zdjecie humusu wraz z hatdowaniem w pryzmy wzdtuz drogi lub odwiezieniem na odktad,

- zdjecie darniny z ewentualnym odwiezieniem i sktadowaniem jej w regularnych pryzmach.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Nie wystepuja.
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SST-2 KOD CPV 45110000-1 ROBOTY ROZBIORKOWE

1. Wstep

Wymagania techniczne i zasady odbioru dotycza robot rozbiorkowych.

2. Przedmiot S.S.T.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot budowlanych zwigzanych z przebudowa boiska sportowego oraz budowg placow rekreacji
ruchowej przy V LO w Lublinie przy ul. Lipowej 7.

3. Zakres stosowania S.S.T.

Szczegbdlowa specyfikacja techniczna stanowi obowigzujaca podstawe jako dokument przetargowy
1 kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych nizej :

- rozbidrka nawierzchni asfaltowej na starych boiskach sportowych,

4. Zakres robot objetych S.S.T.

Zakres robot obejmuje

- rozbiorke nawierzchni z mas mineralno-bitumicznych gr. 7 cm z odwozem materiatu z rozbiorki
w miejsce skladowania.

- rozbidrke podbudowy o grubosci 15 cm z odwozem materiatu z rozbiorki w miejsce sktadowania.
5. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe podane w niniejszej specyfikacji technicznej sa zgodne z okresleniami w
obowigzujacych Polskich Normach i S.T.W.IO.R. ,,Wymagania og6lne".

6. Ogolne wymagania

Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jako§¢ oraz bezpieczenstwo ich wykonania oraz
zgodno$¢ z niniejsza Specyfikacja Techniczna, obowigzujagcymi normami i przepisami prawa oraz
zasadami wiedzy techniczne;.

7. Roboty rozbiorkowe

Roboty prowadzi¢ zgodnie z rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 06.02.2003 r (dz.
U. Nr 47 poz. 401) w sprawie bezpieczenstwa 1 higieny pracy podczas wykonywania robot
budowlanych oraz dz. U. Nr 45 poz. 280 z 1998 r oraz dz. U. Nr 71 poz. 649 z 2004 r.
Nawierzchnie¢ asfaltowg 1 podbudowe przewidziang do rozbiorki rozbiera¢ mechanicznie. Materiat
odwozi¢ bezposrednio na samochody cigzarowe celem wywiezienia poza teren budowy.

Podczas prowadzenia prac rozbiorkowych materiaty nalezy segregowac, oddzielajac te ktére moga
by¢ wykorzystywane jako surowce wtorne, np. gruz, asfalt.

W budynku sg wbudowane i1 byly eksploatowane materiaty szkodliwe (asfalt), wymagajace
spelienia szczegdlnych wymogoéw podczas rozbiodrki i utylizacji.

Catos¢ urobku z rozbiorki nawierzchni boiska sportowego nalezy przeznaczy¢ do utylizacji na
zorganizowanym wysypisku $mieci. Transport gruzu nalezy prowadzi¢ na biezaco, w miar¢ postepu
robot rozbidrkowych, przy wykorzystaniu samochodéw cigzarowych samowytadowczych,
zabezpieczonych plandekami przed pyleniem w czasie jazdy.

W celu zabezpieczenia §rodowiska naturalnego oraz sgsiadujacych z placem budowy budynkow
mieszkalnych 1 ustugowych przed negatywnym wptywem emisji hatasu i zapylenia, Wykonawca
powinien stosowac nastepujace sSrodki ochrony:

- zraszanie miejsc prowadzenia robot,

- zmywanie srodkow transportowych oraz drég dojazdowych,

- systematyczny wywoOz materiatu z rozbiorki.

8. Kontrola jakos$ci robot

Polega na sprawdzeniu kompletnosci dokonanej rozbidrki i sprawdzeniu braku zagrozen na
miejscu. Wymagania podano w pkt. 7.

9. Obmiar robot

Ogolne zasady 1 wymagania dotyczace obmiaru robot podano w ST-1 ,,Czes$¢ ogdlna” pkt 7
Obmiar robot okresla ilo§¢ wykonang wg pomiaréw z natury.

Wszystkie urzadzenia i1 sprzet pomiarowy stosowane do obmiaru robdt podlegaja akceptacji
Inspektora nadzoru i musza posiada¢ wazne certyfikaty legalizacji.

Jednostkami obmiaru s3:

m?> — objetos¢ materialdow z rozbiorki do wywozu
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10. Odbior robot

Wszystkie roboty rozbidrkowe podlegaja zasadom odbioru robot zanikajgcych.

Uwagi szczegotowe: ilosci robdt rozbiorkowych moga ulec zmianie na podstawie decyzji
kierownika budowy i1 Inwestora.

SST-3 KOD CPV 45111000-8 ROBOTY ZIEMNE

1. Wstep

Wymagania techniczne dotyczg wykonania 1 odbioru robdt ziemnych zwigzanych z przebudowa

boiska sportowego oraz budowg placow rekreacji ruchowej przy V LO w Lublinie, ul. Lipowa 7.

1.2. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej s3 prace ziemne zwigzane z przebudowg boiska

sportowego oraz budowg placow rekreacji ruchowej przy V LO w Lublinie przy ul. Lipowe;j 7.

1.3. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna SST stosowana jest jako dokument przetargowy i

kontraktowy przy zleceniu i realizacji robot.

1.4. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg wykonania wykopow pod projektowane boiska

wielofunkcyjne nr 1 1 nr 2 oraz place rekreacji ruchowe;.

1.5. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi polskimi normami

1.6. Ogolne wymagania dotyczace roboét

Ogolne wymagania dotyczace robot podane sg w ST-1 ,,Wymagania ogdlne”

2. Materialy

Nie wystepuja

3. Sprzet

Ogodlne wymagania dotyczace sprzgtu do wykonywania robot musza odpowiada¢ wymaganiom

okreslonym w obowigzujacych w Polsce przepisach np. o ruchu drogowym, dozorze technicznym 1

spetnia¢ wymagania technologiczne wykonania i montazu elementow.

Sprzet do wykonywania robot: topaty, sztychowki, kilofy, taczki, tadowarki, spycharki, koparki

oraz samochody wywrotki

4. Transport urobku

Odspajanie 1 tadowanie gruntu nalezy wykona¢ mechanicznie, z przemieszczeniem gruntu

bezposrednio na $rodki transportowe do wywiezienia w miejsce ustalonego wywozu gruntu.

Jako rodzaj transportu gruntu bezposrednio z wykopu wybrano spycharki i koparki.

Do transportu gruntu z terenu budowy moga by¢ stosowane samochody wywrotki. Przy stosowaniu

do transportu gruntu pojazdow samochodowych nalezy dostosowa¢ rodzaj pojazdu

samochodowego do:

odleglo$ci przewozonego gruntu i sposobu jego zaladowywania, przebiegu trasy i stanu

nawierzchni drog transportowych,

warunkow wystepujacych w miejscu wydobywania i wbudowywania gruntu.

Zatadunek urobku z wykopu spryzmowanego na samochody wywrotki wykonywaé za pomoca

tadowarki.

5. Zasady wykonywania wykopow

Metoda wykonywania wykopow powinna by¢ dobrana odpowiednio do wielko$ci robot, glebokosci

wykopu.

Wykonywanie wykopow w gruntach powinno si¢ odbywaé bez naruszenia naturalnej struktury

gruntu dna wykopu.

6. Odbior wykonanych robot ziemnych (odbior koncowy)

1. Sprawdzenie 1 odbior robot ziemnych powinny by¢ dokonywane na podstawie sprawdzen
wykonanych robot j.w.
2. Roboty uznane przy odbiorze za niezgodne z wymaganiami warunkow technicznych

powinny by¢ poprawione zgodnie z ustaleniami komisji odbiorczej i przedstawione do
ponownego odbioru, z ktérego sporzadzi¢ nalezy nowy protokot odbioru koncowego robot.
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7. Normy

Powyzsze roboty nalezy wykonywa¢ zgodnie z Normami Polskimi, obowigzujacymi przepisami
prawa budowlanego oraz zasadami wiedzy technicznej

PN-86/B-02480 - Grunty budowlane. Okreslenia, symbole, podziat i opis gruntow

PN-74/B-04452 - Grunty budowlane. Badania polowe

PN-88/B-04481 - Grunty budowlane. Badania probek gruntu

PN-68/B-06050 - Roboty ziemne budowlane. Wymagania w zakresie wykonywania i badania przy

odbiorze
BN-77/B-08931-12 - Oznaczanie wskaznika zaggszczenia gruntu.
PN-B — 06050/1999 - Geotechnika. Roboty ziemne. Wymagania ogolne.

SST-4 KOD CPV 45112720-8 ROBOTY W ZAKRESIE KSZTALTOWANIA TERENOW
SPORTOWYCH - KORYTO WRAZ Z PROFILOWANIEM 1 ZAGESZCZANIEM
PODLOZA, WYROWNYWANIE NAWIERZCHNI W WYKOPIE POD WYKONANIE
BOISK WIELOFUNKCYJNYCH I PLACU DO GRY W BULE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot zwigzanych z wykonywaniem koryta wraz z profilowaniem i zaggszczaniem podtoza
gruntowego. Powierzchnia robét ziemnych wynosi 1260,00 m?.

1.2. Zakres stosowania SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania zwigzane z przebudowa boiska
sportowego oraz budowa placéw rekreacji ruchowej przy V LO w Lublinie, ul. Lipowa 7.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z
wykonaniem koryta przeznaczonego do utozenia konstrukcji nawierzchni boisk.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i
definicjami podanymi w ST-1 ,,Wymagania ogdélne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Ogo6lne wymagania dotyczace robot podano w SST ,,Wymagania ogolne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

Nie wystepuja.

3. SPRZET

3.1. Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST ,,Wymagania ogdlne” pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania robot

Wykonawca przystepujacy do wykonania koryta i profilowania podloza powinien wykazaé si¢
mozliwoscig korzystania z nastepujacego sprzetu:

- rowniarek lub spycharek uniwersalnych z uko$nie ustawianym lemieszem; InZynier moze
dopusci¢ wykonanie koryta i profilowanie podioza z zastosowaniem spycharki z lemieszem
ustawionym prostopadle do kierunku pracy maszyny,

- koparek z czerpakami profilowymi (przy wykonywaniu waskich koryt),

- walcow statycznych, wibracyjnych lub ptyt wibracyjnych.

Stosowany sprzet nie moze spowodowac niekorzystnego wptywu na wlasciwosci gruntu podioza.

4. TRANSPORT

4.1. Ogodlne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST-1 ,,Wymagania ogdlne” pkt 4.

4.2. Transport materialow

Wymagania dotyczace transportu materialdow podano w ST-1 pkt 4.
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5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robot podano w SST ,,Wymagania ogdlne” pkt 5.

5.2. Warunki przystapienia do robét

Wykonawca powinien przystapi¢ do wykonania koryta oraz profilowania i zaggszczenia podtoza
bezposrednio przed rozpoczeciem robot zwigzanych z wykonaniem warstw nawierzchni.
Weczesniejsze przystgpienie do wykonania koryta oraz profilowania i zaggszczania podloza, jest
mozliwe wytacznie za zgoda Inzyniera, w korzystnych warunkach atmosferycznych.

W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i zaggszczonym podlozu nie moze odbywac si¢
ruch budowlany, niezwigzany bezposrednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.

5.3. Wykonanie koryta

Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztattowania koryta w planie i profilu powinny by¢ wcze$niej
przygotowane. Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinno umozliwia¢ naciggniecie sznurkow
lub linek do wytyczenia robot w odstepach nie wigkszych niz co 10 metrow.

Rodzaj sprzetu, a w szczegolno$ci jego moc nalezy dostosowaé do rodzaju gruntu, w ktérym
prowadzone sg roboty i do trudnosci jego odspojenia.

Koryto mozna wykonywac rgcznie, gdy jego szeroko$¢ nie pozwala na zastosowanie maszyn, na
przyktad na poszerzeniach lub w przypadku robot o malym zakresie. Spos6b wykonania musi by¢
zaakceptowany przez Inzyniera.

Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta powinien by¢ wykorzystany zgodnie z ustaleniami
dokumentacji projektowej 1 SST, tj. wbudowany w nasyp lub odwieziony na odklad w miejsce
wskazane przez Inzyniera. Profilowanie i zaggszczenie podtoza nalezy wykonaé zgodnie z
zasadami okreslonymi w pkt 5.4.

5.4. Profilowanie i zageszczanie podloza

Przed przystapieniem do profilowania podloze powinno by¢ oczyszczone ze wszelkich
zanieczyszczen. Po oczyszczeniu powierzchni podioza nalezy sprawdzi¢, czy istniejace rzedne
terenu umozliwiaja uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanych rzednych podtoza. Zaleca si¢, aby
rzedne terenu przed profilowaniem byly o co najmniej 5 cm wyzsze niz projektowane rz¢dne
podtoza. Grunt rodzimy w podbudowie boisk nr 1 i nr 2 Wykonawca powinien zagesci¢ do
uzyskania warto$ci wskaznika zageszczenia 1s=0,90. Do profilowania podtoza nalezy stosowac
rowniarki. Sciety grunt powinien byé wykorzystany w robotach ziemnych lub w inny sposob
zaakceptowany przez Inzyniera.

5.5. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego podloza

Podloze (koryto) po wyprofilowaniu powinno by¢ utrzymywane w dobrym stanie. Jezeli po
wykonaniu robot zwigzanych z profilowaniem 1 zaggszczeniem podloza nastapi przerwa w robotach
1 Wykonawca nie przystagpi natychmiast do uktadania warstw nawierzchni, to powinien on
zabezpieczy¢ podtoze przed nadmiernym zawilgoceniem, na przyktad przez roztozenie folii lub w
inny sposob zaakceptowany przez Inzyniera. Jezeli wyprofilowane podioze ulegto nadmiernemu
zawilgoceniu, to do ukladania kolejnej warstwy mozna przystapi¢ dopiero po jego naturalnym
osuszeniu. Po osuszeniu podtoza Inzynier oceni jego stan i1 ewentualnie zaleci wykonanie
niezbednych napraw. Jezeli zawilgocenie nastgpito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to naprawe
wykona on na wilasny koszt.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jako$ci robot podano w ST-1 ,,Wymagania og6lne” pkt 6.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST-1 ,,Wymagania ogdlne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarows jest m? wykonanego i odebranego koryta.
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8. ODBIOR ROBOT

Ogo6lne zasady odbioru robot podano w ST-1 ,,Wymagania ogdlne” pkt 8. Roboty uznaje si¢ za
wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, ST-1 i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg punktu 6 daly wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST-1 ,,Wymagania og6élne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m? koryta obejmuje:

* prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- odspojenie gruntu z przerzutem na pobocze i rozplantowaniem,

- zaladunek nadmiaru odspojonego gruntu na $rodki transportowe i odwiezienie na odklad lub
nasyp,

- profilowanie dna koryta lub podtoza,

- utrzymanie koryta lub podtoza,

- przeprowadzenie pomiardw wymaganych w specyfikacji techniczne;.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu

2. PN-/B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnosci

3. BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu

SST-5 KOD CPV 45112723-9 WARSTWY ODSACZAJACE I ODCINAJACE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot zwigzanych z wykonaniem warstw odsaczajacych 1 odcinajagcych dla boiska
wielofunkcyjnego nr 1 i nr 2 oraz boiska nr 3 do gry w bule. Powierzchnia warstwy odsaczajacej
dla boisk wielofunkcyjnych nr 1 i nr 2 wynosi 1116,00 m?, powierzchnia boiska nr 3 do gry w bule
wynosi 144,0 m?,

1.2. Zakres stosowania SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania zwigzane z przebudowa boiska
sportowego oraz budowg placow rekreacji ruchowej przy V LO w Lublinie, ul. Lipowa 7.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robot zwigzanych z
wykonaniem warstw odsaczajacych 1 odcinajacych, stanowigcych czes¢ podbudowy pomocnicze;j.
1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
okresleniami podanymi w ST-1 ,,Wymagania ogélne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Ogo6lne wymagania dotyczace robot podano w ST-1 ,,Wymagania ogolne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow

Ogodlne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i skltadowania, podano w ST-1
»Wymagania og6élne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materialow

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu warstwy odsgczajacej jest piasek, kruszywo tamane o
frakcji 31,5-63 mm, kruszywo tamane o frakcji 0-31,5 mm.

2.3. Wymagania dla kruszywa

Kruszywa do wykonania warstw odsaczajacych i odcinajacych powinny speilnia¢ nastgpujace
warunki:

Piasek stosowany do wykonywania warstw odsaczajacych i odcinajagcych powinien spetniaé
wymagania normy PN-B-11113 dla gatunku 11 2.
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Kruszywo tamane o frakcji 31.5 — 63mm, kruszywo tamane o frakcji 0 - 31.5 mm,

Materialem do wykonania podbudowy z kruszyw tamanych stabilizowanych mechanicznie
powinno by¢ kruszywo tamane, uzyskane w wyniku przekruszenia surowca skalnego lub kamieni
narzutowych i otoczakéw albo ziarn zwiru wiekszych od 8 mm. Kruszywo powinno by¢ jednorodne
bez zanieczyszczen obcych i1 bez domieszek gliny.

2.4. Skladowanie materialow

2.4.1. Sktadowanie kruszywa

Jezeli kruszywo przeznaczone do wykonania warstwy odsaczajacej lub odcinajacej nie jest
wbudowane bezposrednio po dostarczeniu na budowe i zachodzi potrzeba jego okresowego
sktadowania, to Wykonawca robot powinien zabezpieczy¢ kruszywo przed zanieczyszczeniem i
zmieszaniem z innymi materiatami kamiennymi. Podtoze w miejscu sktadowania powinno by¢
rowne, utwardzone i1 dobrze odwodnione.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST-1 ,,Wymagania ogdlne” pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania robot

Wykonawca przystepujacy do wykonania warstwy odcinajacej lub odsaczajacej powinien wykazaé
si¢ mozliwoscig korzystania z nastepujacego sprzetu:

- rOwniarek,

- walcow statycznych,

- plyt wibracyjnych lub ubijakéw mechanicznych.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w ST-1 ,,Wymagania ogolne” pkt 4.

4.2. Transport kruszywa

Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych je
przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiatami, nadmiernym wysuszeniem i
zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robot podano w SST ,,Wymagania ogdlne” pkt 5.

Przekrdj przez warstwy podbudowy boisk wielofunkcyjnych nr 1 i nr 2 (od dolu):
- koryto - grunt rodzimy,

warstwa odsaczajgca z piasku grubosci 15 cm,

warstwa konstrukcyjna z kruszywa lamanego o frakcji 31.5 — 63 mm grubosci 15 cm,
warstwa klinujaca z kruszywa tamanego o frakcji 0-31.5 mm grubosci 8 cm.

warstwa elastyczna zgodna z systemem nawierzchniowym wykonana z granulatu gumowego,
zwirku kwarcowego 1 lepiszcza poliuretanowego ET grubosci 3,5 cm.

Przekroj przez warstwy konstrukcyjne boiska nr 3 do gry w bule (od dotu):

- koryto - grunt rodzimy,

- warstwa odsaczajaca z piasku grubosci min 15 cm,

-warstwa konstrukcyjna z kruszywa tamanego o frakcji 31.5-63 mm grubosci 20 cm,
- warstwa klinujaca z kruszywa tamanego o frakcji 0-31.5 mm grubosci 5 cm.

5.2. Przygotowanie podloza

Podtoze gruntowe powinno spelnia¢ wymagania okreslone w SST ,,Roboty ziemne”

Warstwy odcinajaca i odsgczajaca powinny by¢ wytyczone w sposdb umozliwiajacy wykonanie ich
zgodnie z dokumentacja projektowa, z tolerancjami okre§lonymi w niniejszych specyfikacjach.
Paliki lub szpilki powinny by¢ ustawione w osi drogi 1 w rzedach réwnolegtych do osi drogi, lub w
inny sposob zaakceptowany przez Inzyniera. Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinno
umozliwia¢ naciggni¢cie sznurkow lub linek do wytyczenia robot w odstgpach nie wigkszych niz
10 m.
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5.3. Wbudowanie i zageszczanie kruszywa
Kruszywo powinno by¢ rozkladane w warstwie o jednakowej grubosci, przy uzyciu rowniarki, z
zachowaniem wymaganych spadkéw i rzednych wysokosciowych. Grubo$¢ roztozonej warstwy
luznego kruszywa powinna by¢ taka, aby po jej zageszczeniu osiggnigto grubos$¢ projektowana.
Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewiduje wykonanie warstwy odsaczajacej lub
odcinajacej o grubosci powyzej 20 cm, to wbudowanie kruszywa nalezy wykona¢ dwuwarstwowo.
Rozpoczecie ukladania kazdej nastgpnej warstwy moze nastapi¢ po odbiorze przez Inzyniera
warstwy poprzednie;j.
W miejscach, w ktérych widoczna jest segregacja kruszywa nalezy przed zageszczeniem wymienié
kruszywo na materiat o odpowiednich wiasciwosciach.
Natychmiast po koncowym wyprofilowaniu warstwy odsaczajacej lub odcinajgcej nalezy przystapic
do jej zageszczania. Zageszczanie warstw o przekroju daszkowym nalezy rozpoczynaé od krawedzi
1 stopniowo przesuwac¢ pasami podtuznymi czesciowo naktadajagcymi si¢, w kierunku jej osi.
Zaggszczanie nawierzchni o jednostronnym spadku nalezy rozpoczyna¢ od dolnej krawedzi i
przesuwac pasami podtuznymi czg$ciowo naktadajacymi sie, w kierunku jej gornej krawedzi.
Nieréwnos$ci lub zaglebienia powstate w czasie zageszczania powinny by¢ wyréwnywane na
biezaco przez spulchnienie warstwy kruszywa i dodanie lub usunig¢cie materiatu, az do otrzymania
réwnej powierzchni. W miejscach niedostepnych dla walcow warstwa odcinajaca i odsaczajaca
powinna by¢ zageszczana plytami wibracyjnymi lub ubijakami mechanicznymi.
Wilgotno$¢ kruszywa podczas zageszczania powinna by¢ rowna wilgotnosci optymalnej z
tolerancja od -20% do +10% jej wartosci. W przypadku, gdy wilgotno$¢ kruszywa jest wyzsza od
wilgotnosci optymalnej, kruszywo nalezy osuszy¢ przez mieszanie i napowietrzanie. W przypadku,
gdy wilgotno$¢ kruszywa jest nizsza od wilgotno$ci optymalnej, kruszywo nalezy zwilzy¢
okreslong ilo$cig wody i rOwnomiernie wymieszac.
5.4. Odcinek préobny
Jezeli w ST-1 przewidziano konieczno$¢ wykonania odcinka probnego, to co najmniej na 3 dni
przed rozpoczgciem robot Wykonawca powinien wykona¢ odcinek probny w celu:
- stwierdzenia, czy sprze¢t budowlany do rozktadania 1 zageszczania jest wlasciwy,
- okre$lenia grubo$ci warstwy materialu w stanie luznym koniecznej do uzyskania wymaganej
grubosci po zaggszezeniu,

ustalenia liczby przejs¢ sprzgtu zageszczajacego, potrzebnej do uzyskania wymaganego
wskaznika zageszczenia.
Na odcinku probnym Wykonawca powinien uzy¢ takich materiatow oraz sprzgtu, jakie beda
stosowane do wykonywania warstwy odcinajacej 1 odsaczajacej na budowie.
Odcinek probny powinien by¢ zlokalizowany w miejscu wskazanym przez Inzyniera.
5.5. Utrzymanie warstwy odsaczajacej i odcinajacej
Warstwa odsaczajaca 1 odcinajaca po wykonaniu, a przed uloZeniem nastgpnej warstwy powinny
by¢ utrzymywane w dobrym stanie.
Nie dopuszcza si¢ ruchu budowlanego po wykonanej warstwie odcinajacej. W przypadku warstwy
z kruszywa dopuszcza si¢ ruch pojazdow koniecznych dla wykonania wyzej lezace] warstwy
nawierzchni. Koszt napraw wyniklych z niewtasciwego utrzymania warstwy obcigza Wykonawce
robot.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot
Ogolne zasady kontroli jako$ci robot podano w SST ,,Wymagania og6lne” pkt 6.
6.2. Badania przed przystgpieniem do robot
Przed przystgpieniem do robot Wykonawca powinien wykona¢ badania kruszyw przeznaczonych
do wykonania robot i przedstawi¢ wyniki tych badan Inzynierowi. Badania te powinny obejmowac
wszystkie wlasciwosci kruszywa okreslone w p. 2.3.
6.3. Badania w czasie robot
6.3.1. Czestotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiaréw
Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiarow dotyczacych cech geometrycznych 1 zageszczenia
warstwy odsaczajacej 1 odcinajacej podaje tablica 1.
Tablica 1. Czestotliwos¢ oraz zakres badan 1 pomiarow warstwy odsaczajgcej i odcinajacej

24



Lp. Wyszczegolnienie badan i pomiaréw

Minimalna cze¢stotliwos$¢ badan 1 pomiarow

1 Szerokos$¢ warstwy 10 razy na 1 km

2 Rownos$¢ podtuzna co 20 m na kazdym pasie

3 Grubos¢ warstwy Podczas budowy:

w 3 punktach na kazdej dziatce roboczej, lecz nie rzadziej niz raz na 400 m2

Przed odbiorem: w 3 punktach, lecz nie rzadziej niz raz na 2000 m2

6.3.2. Szeroko$¢ warstwy

Szerokos¢ warstwy nie moze si¢ rozni¢ od szerokosci projektowanej o wigcej niz +10 cm, -5 cm.
6.3.3. RoOwnos¢ warstwy

Nierownosci podtuzne warstwy odcinajacej 1 odsgczajacej nalezy mierzy¢ 4 metrowa lata, zgodnie
z normg BN-68/8931-04 [7]. Nierdwnosci poprzeczne warstwy odcinajacej i odsaczajacej nalezy
mierzy¢ 4 metrowg fatg. Nierownosci nie mogg przekracza¢ 20 mm.

6.3.4. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne warstwy odcinajacej 1 odsaczajacej powinny by¢ zgodne z dokumentacja
projektowa z tolerancja = 0,5%.

6.3.5. Rzedne wysoko$ciowe

Roéznice pomiedzy rzednymi wysoko$ciowymi warstwy i rzgdnymi projektowanymi nie powinny
przekracza¢ +1 cmi-2 cm.

6.3.6. Grubos$¢ warstwy

Grubos¢ warstwy powinna by¢ zgodna z okreslong w dokumentacji projektowej z tolerancja +1 cm,
-2 cm. Jezeli warstwa, ze wzgledow technologicznych, zostata wykonana w dwoch warstwach,
nalezy mierzy¢ taczng grubos¢ tych warstw.

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzgledem grubosci Wykonawca wykona naprawe
warstwy przez spulchnienie warstwy na gleboko$¢ co najmniej 10 cm, uzupelienie nowym
materialem o odpowiednich wlasciwosciach, wyrdwnanie i ponowne zageszczenie.

Roboty te Wykonawca wykona na wlasny koszt. Po wykonaniu tych robot nastapi ponowny pomiar
1 ocena grubo$ci warstwy, wedtug wyzej podanych zasad na koszt Wykonawcy.

6.4. Zasady postepowania z odcinkami wadliwie wykonanymi

Wszystkie powierzchnie, ktore wykazuja wigksze odchylenia cech geometrycznych od okreslonych
w p. 6.3, powinny by¢ naprawione przez spulchnienie do glebokosci co najmniej 10 cm,
wyrOwnane 1 powtornie zageszczone. Dodanie nowego materialu bez spulchnienia wykonanej
warstwy jest niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST-1 ,,Wymagania ogolne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarows jest m? (metr kwadratowy) warstwy odcinajacej i odsaczajace;.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robot podano w ST-1 ,,Wymagania ogo6lne” pkt 8.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST 1 wymaganiami
Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i1 badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki
pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST ,,Wymagania ogolne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1m2 warstwy odsaczajacej i odcinajacej z kruszywa obejmuje:

* prace pomiarowe,

- dostarczenie i roztozenie na uprzednio przygotowanym podtozu warstwy materiatu o grubosci i
jakosci okreslonej w dokumentacji

projektowej 1 specyfikacji technicznej,

- wyrownanie ulozonej warstwy do wymaganego profilu,

- zageszczenie wyprofilowanej warstwy,
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- przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych wymaganych w specyfikacji technicznej,
- utrzymanie warstwy.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu

2. PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnosci

3. PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywo naturalne do nawierzchni drogowych. Zwir i
mieszanka

4. PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywo naturalne do nawierzchni

drogowych. Piasek

5. BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu

SST-6 KOD CPV 45236410-4 WYROWNYWANIE NAWIERZCHNI BOISK
SPORTOWYCH - WYKONANIE BOISK WIELOFUNKCYJNYCH

1. WSTEP

1.1 Przedmiot i zakres inwestycji

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot zwigzanych z wykonaniem boiska wielofunkcyjnego do pitki recznej i do pitki noznej o
nawierzchni z granulatu poliuretanowej o wymiarach 40,0 m x 19,5 m, oraz boiska
wielofunkcyjnego do siatkdwki koszykowki o nawierzchni z granulatu poliuretanowego o
wymiarach 28,0 m x 12,0 m. Powierzchnia warstwy odsaczajacej dla boisk wielofunkcyjnych
wynosi 1260,00 m?.

1.2. Zakres stosowania SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania zwigzane z przebudowa boiska
sportowego oraz budowa placéw rekreacji ruchowej przy V LO w Lublinie, ul. Lipowa 7.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robot zwigzanych z
wykonaniem nawierzchni poliuretanowej typu EPDM.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
okresleniami podanymi w ST-1 ,,Wymagania ogélne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Ogoélne wymagania dotyczace robot podano w ST-1 ,,Wymagania ogolne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogodlne wymagania dotyczace materialow

Ogolne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w ST-1
»Wymagania og6élne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materialow

Materialy stosowane przy wykonywaniu nawierzchni boisk s3:

podbudowa - warstwa elastyczna zgodna z systemem nawierzchniowym wykonana z granulatu
gumowego, zwirku kwarcowego 1 lepiszcza poliuretanowego ET grubosci 3,5 cm.
nawierzchnia - warstwa dolna, bazowa, z granulatu gumowego SBR o frakcji 1-4 mm z lepiszczem
poliuretanowym, jednosktadnikowym, o grubosci 7 mm, ukladana mechanicznie, bezspoinowo,
przy pomocy rozktadarki mas poliuretanowych,

- warstwa goérna, nawierzchniowa, z barwnego granulatu gumowego EPDM o frakcji 1-3 mm
z lepiszczem poliuretanowym, jednosktadnikowym, o grubosci 7 mm, ukladana mechanicznie,
bezspoinowo przy pomocy rozktadarki mas poliuretanowych,

- impregnat UV dwukrotnie.

2.3. Wymagane dokumenty dotyczace nawierzchni boisk  wielofunkcyjnych.
Parametry nawierzchni boisk wielofunkcyjnych powinny by¢ potwierdzone dokumentami:
- potwierdzenie zgodnosci z aktualng normg PN-EN 14877:2014 wydane przez niezalezng
instytucje do tego upowazniona,

- potwierdzenie zgodnosci z normg DIN 18035-6:2014, dotyczace bezpieczenstwa ekologicznego —
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zawarto$ci substancji chemicznych,

-karta  techniczna  oferowanej  nawierzchni  potwierdzona  przez jej  producenta,
- atest Higieniczny PZH lub dokument rownowazny,

- wyniki badan reakcji na ogien,

- autoryzacja producenta nawierzchni syntetycznej, wystawiona dla wykonawcy, na realizowang
inwestycje wraz z potwierdzeniem gwarancji udzielonej przez producenta na t¢ nawierzchnie,
24. Wymagane parametry nawierzchni boisk wielofunkcyjnych.
Parametry techniczne nawierzchni boisk wielofunkcyjnych powinny by¢ zgodne z norma
PN-EN 14877:2014-02,

OKkreslenie parametru, jednostka Wartos$¢ wymagana

1 | Wyglad zewnetrzny nawierzchni Jednorodna powierzchnia o jednolitej
barwie bez uszkodzen 1 obcych wtracen

2 | Wiasciwosci granulatu EPDM granulat EPDM z pierwotnej produkcji, nie
dopuszcza si¢ barwionych powierzchniowo
granulatéw z recyklingu

3 | Grubo$¢ nawierzchni, (mm) > 14
4 | Wytrzymato$¢ na rozcigganie (MPa) >0,4
5 | Wydluzenie podczas zerwania (%) >40
6 | Tarcie (opor poslizgu) (stopnie PTV) Warto$¢ srednia
— nawierzchnia sucha 80-110
— nawierzchnia mokra 55-110
7  |Przepuszczalnos¢ wody (mm/h) >150
8 | Odpornos¢ na zuzycie (g) <4
9 | Odpornos¢ po przyspieszonym starzeniu
- wytrzymato$ci na rozcigganie (MPa) >0,4
- wydhuzenie przy zerwaniu (%) > 40
10 | Klasa reakcji na ogien Ca-s1, Ca-s2 (trudno zapalne)

2.5. Skladowanie materialow

2.5.1. Sktadowanie granulatu

Jezeli materialy przeznaczone do wykonania warstwy nawierzchniowej nie jest wbudowane
bezposrednio po dostarczeniu na budowe i1 zachodzi potrzeba jego okresowego sktadowania, to
Wykonawca robot powinien zabezpieczy¢ material przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z
innymi materialami. Podloze w miejscu sktadowania powinno by¢ rowne, utwardzone i dobrze
odwodnione.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprz¢tu

Ogo6lne wymagania dotyczace sprzgtu podano w ST-1 ,,Wymagania ogolne” pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania robot

Wykonawca przystepujacy do wykonania warstwy nawierzchni poliuretanowej powinien wykazaé
si¢ mozliwoscig korzystania z nastgpujacego sprzetu:

- rozktadarki mas poliuretanowych

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST-1 ,,Wymagania ogdlne” pkt 4.

4.2. Transport materialow

Granulat poliuretanowy mozna przewozi¢ dowolnymi S$rodkami transportu w warunkach
zabezpieczajacych je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiatami, nadmiernym
wysuszeniem i zawilgoceniem.
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5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robot podano w SST ,,Wymagania ogdlne” pkt 5.

5.2. Opis przyjetych rozwiazan

BOISKO WIELOFUNKCYJNE NR 1 — boisko o wymiarach 40,0 x 19,5 m, powierzchnia boiska
wynosi 780,00 m?, nawierzchnia poliuretanowa EPDM, przepuszczalna dla wody.

Boisko wyposazone w dwie bramki o wymiarach 2,0 x 3,0 m.

BOISKO WIELOFUNKCYJNE NR 2 — boisko o wymiarach 28,0 x x12,0 m, powierzchnia boiska
wynosi 336,00 m?, nawierzchnia poliuretanowa EPDM, przepuszczalna dla wody.

Boisko wyposazone w ruchome stupki do zawieszania siatki do gry w siatkoéwke oraz dwie
zewngetrzne konstrukcje do pitki koszykowe;.

BOISKO NR 3 — BOISKO DO GRY W BULE - boisk o wymiarach 16,0 x 9,0 m, powierzchnia
boiska wynosi 144,00 m?, nawierzchnia zwirowa przepuszczalna dla wody.

Konstrukcja nawierzchni syntetycznej poliuretanowej boiska

Plyta boiska z nawierzchnig syntetyczng poliuretanowo-gumowa o gr. ok. 14 mm na podbudowie
przepuszczalnej dla wody z kruszywa kamiennego. Linie torow i boisk malowane specjalistyczng
farbg poliuretanowa.

Nawierzchnia poliuretanowo-gumowa o grubosci ok. 14 mm jest przepuszczalna dla wody i sktada
si¢ z granulatu EPDM o granulacji 1-4 mm polaczonego lepiszczem poliuretanowym.
Nawierzchnia musi posiadaé¢ parametry nie gorsze niz:

- Wyglad zewnetrzny nawierzchni - nawierzchnia o jednorodnej strukturze 1 barwie, mieszanina
granulatu EPDM i spoiwa PU,

- Mrozoodporno$¢ oceniona

- przyrostem masy (%)

- zmiang wygladu zewnetrznego < 0,8 bez zmian

- Odpornos¢ na starzenie w warunkach sztucznych, oceniona zmiang barwy po naswietleniu, w
skali szarej (bez zmian)

Podbudowa z podkladu elastycznego ET

Nawierzchnia wymaga podbudowy odpowiednio wyprofilowanej spadkami podtuznymi i
poprzecznymi, odchytki mierzone tatag o dt. 2 m. nie powinny by¢ wieksze niz 2 mm. Podloze
powinno by¢ wolne od zanieczyszczen organicznych, kurzu, btota, piasku itp. Nie moze by¢
zaolejone ( plamy nalezy usungc).

Podbudowa z granulatu gumowego, zwirku kwarcowego i lepiszcza poliuretanowego ET grubosci
3,5 cm powinna by¢ wolna od mleczka cementowego, szorstka, nie posiada¢ odspojonych
odtamkoéw, wymaga zagruntowania impregnatem poliuretanowym, powinna by uwatowana w taki
sposOb, aby nie wystepowato wykruszania si¢ warstwy gornej, rOwniez wymaga impregnacji.
Podbudowe nalezy ograniczy¢ za pomoca obrzezy betonowych 100x30x8 cm. W podbudowie
nalezy wyprofilowac¢ spadek pomocniczy 0,5%.

Wykonanie warstwy uzytkowej - ,,elastycznej”

- warstwa dolna, bazowa, z granulatu gumowego SBR o frakcji 1-4 mm z lepiszczem
poliuretanowym, jednosktadnikowym, o grubosci 7 mm, uktadana mechanicznie, bezspoinowo,
przy pomocy rozktadarki mas poliuretanowych,

- warstwa gorna, nawierzchniowa, z barwnego granulatu gumowego EPDM o frakcji 1-3 mm

z lepiszczem poliuretanowym, jednosktadnikowym, o grubosci 7 mm, uktadana mechanicznie,
bezspoinowo, przy pomocy rozktadarki mas poliuretanowych. Catkowita grubo$¢ nawierzchni
wynosi 14 mm.

Kolor nawierzchni — zielony na polach wybiegowych, ceglasty - boisko do koszykéwki, jasno
niebieski — boisko do siatkowki, linie boisk biate 1 zolte. Wszystkie warstwy boiska uktadane
bezspoinowo, mechanicznie na terenie budowy. Nie nalezy stosowa¢ nawierzchni
prefabrykowanych w catosci lub czesciowo. Na powierzchni boiska nalezy wyprofilowa¢ spadek
pomocniczy 0,5%. Nawierzchni¢ EPDM nalezy ulozy¢ rowniez na obrzezach betonowych boiska.
Warunki niezbedne do prawidlowej instalacji nawierzchni

— podczas wykonywania prac, nalezy bezwzglednie przestrzega¢ aby wilgotno$¢ otoczenia
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oscylowata w przedziale 40-90%, a temperatura podtoza powinna by¢ wyzsza o co najmniej

3°C od panujacej w danym miejscu temperatury punktu rosy.

Sposob przeprowadzenia odbioru nawierzchni

e Nawierzchnia powinna mie¢ jednakowg grubos¢, a tam gdzie bedzie uzytkowana w obuwiu

z kolcami powinna wynosi min. 14 mm

e Powinna posiada¢ jednorodng fakturg zewngtrzng oraz jednolity kolor

e Granulat EPDM powinien by trwale zwigzany klejem

e Powstate laczenia (wynikajgce z technologii instalacji) powinny by¢ liniami prostymi, bez
uskokoéw utrudniajacych pdzniejsze uzytkowanie

e Spadki poprzeczne i podtuzne oraz grubosci nawierzchni powinny odpowiada¢ warto§ciom
okreslonych w przepisach IAAF 1 PZLA ( w przypadku stadionéw la.) lub innych przepisow

(w przypadku boisk, kortéw itp)

UWAGI!

— wyktadziny powinny by¢ stosowane zgodnie z instrukcjami producenta i projektem
technicznym opracowanym dla okreslonego zastosowania

— projekt powinien by¢ zgodny z wlasciwymi normami i obowigzujacymi przepisami,

w szczegdlnosci z rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002 r.

w sprawie warunkéw technicznych, jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie

(Dz. U. Nr 75 22002 r., poz.690)

— projekt techniczny obiektu sportowego lub rekreacyjnego powinien uwzgledniaé

wiasciwosci techniczno — uzytkowe wyktadziny

— wykonanie 1 odbidr urzadzen sportowych na podstawie aprobat technicznych ITB, atestow
higienicznych, wymogow p. poz., warunkow technicznych stosowania i Polskich Norm
Wyposazenie boisk:

Wyposazenie boiska wielofunkcyjnego nr 1.

Boisko wyposazone w 2 przeno$ne bramki o wymiarach 2,0 x 3,0 m przeznaczone do gry pitke
reczng oraz do ¢wiczen z pitka nozng. Stupki 1 poprzeczka bramek wykonane z owalnych profili
aluminiowych 100x120x10 mm wzmocnionych. Szkielet bramek o gitebokosci gornej 80 cm,
dolnej 100 cm. Pataki podtrzymujace siatke sktadane. Stupki bramek nalezy osadza¢ w tulejach
montazowych, stalowych, ocynkowanych 1 mocowa¢ §rubami wg zalecen producenta, tuleje
dhugosci 50 cm, przykrywane deklem z gwintem. Tuleje nalezy osadza¢ w stopach undamentowych
betonowych 60x60 cm, h=80 cm, z betonu C20/25. Géra stop fundamentowych powinna znajdowac
si¢ 40 cm ponizej projektowanej powierzchni boiska. W zwiazku z montazem stupkow w tulejach 1
obnizeniu stop fundamentowych o 40 cm, stupki powinny by¢ odpowiednio dtuzsze.

Elementy stalowe bramek powinny by¢ malowane proszkowo, pataki do siatki w kolorze biatym,
rama gléwna w biato-czerwone pasy.

Siatka do bramki wykonana z polipropylenu o grubosci splotu 4 mm, bezwezlowa, tkana,
mocowana do ramy gtownej za pomoca haczykow z tworzywa sztucznego. o oczkach 10x10 cm.
Zastosowane jako wyposazenie produkty powinny by¢ zgodne z norma PN-EN 748-2006, by¢
dopuszczone do obrotu handlowego 1 posiada¢ odpowiednie certyfikaty bezpieczenstwa.
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Wyposazenie boiska wielofunkcyjnego nr 2.

Boisko wyposazone w dwie konstrukcje do gry w koszykowke oraz stupki z siatkag do gry
w siatkowke.

Stojaki do koszykowki nalezy zainstalowa¢ jako jednostupowe, o wysiegu 160 cm.
Stupy stojakow stalowe, ocynkowane ogniowo, kwadratowe, o profilu 100x100x3 mm.
Stupy stojakow nalezy osadza¢ w tulejach montazowych, stalowych, ocynkowanych i mocowaé
srubami wg zalecen producenta, tuleje dlugosci 50 cm, przykrywane deklem z gwintem. Tuleje
nalezy osadza¢ w stopach fundamentowych betonowych 80x80 c¢cm, h=80 cm, z betonu C20/25.
Gora stop fundamentowych powinna znajdowaé si¢ 40 cm ponizej projektowanej powierzchni
boiska. W zwigzku z montazem stupdéw stojakow w tulejach i obnizeniu stép fundamentowych
040 cm, stlupy powinny by¢ odpowiednio dtuzsze. Stojak powinien zapewnia¢ mozliwo$¢
zawieszenia roznego rodzajow tablic (pleksi, epoksydowe, stalowe - kratownicowe) i obregczy
do koszykowki oraz mie¢ mozliwo$¢ zastosowania mechanizmu regulacji wysokosci tablicy.
Zaprojektowano tablice o wymiarach 105x180 cm z nieprzezroczystej plyty epoksydowe;j
o grubo$ci 18 mm oraz obrgcz do kosza wzmocniong wykonang z preta stalowego, malowang
proszkowo, przystosowang do mocowania siatki turniejowej lub tancuchowej. Stupy stojakéw
nalezy ostania¢ oslonami wykonanymi z pianki poliuretanowej o grubosci 5 cm oraz o wysokosci
200 cm.

Nalezy zapewni¢ zgodno$¢ konstrukcji stojaka z normg PN-EN 1270:2006, sprzgt powinien by¢
dopuszczony do obrotu handlowego i posiada¢ odpowiednie certyfikaty bezpieczenstwa.

Stupki do gry w siatkowke zaprojektowano jako aluminiowe, o profilu owalnym 120x100 mm oraz
wysokosci 3 m. Komplet sktada si¢ z dwoch stupkdw, jeden z napinaczem $rubowym siatki, drugi z
elementami zaczepowymi siatki. Stlupki powinny posiada¢ bezstopniowg regulacje zawieszenia
siatki w zakresie 1,07-2,43 m umozliwiajaca wykorzystanie ich do gry w siatkdwke, tenisa oraz
badmintona. Stupki do siatkdwki nalezy osadza¢ w tulejach montazowych, stalowych,
ocynkowanych i mocowaé $Srubami wg zalecen producenta, tuleje dlugosci 50 cm, przykrywane
deklem z gwintem. Tuleje nalezy osadza¢ w stopach fundamentowych betonowych 60x60 cm,
h=80 cm, z betonu C20/25. Gora stop fundamentowych powinna znajdowaé si¢ 40 cm ponizej
projektowanej powierzchni boiska. W zwigzku z montazem stupkow w tulejach i obnizeniu stop
fundamentowych o 40 cm, stupki powinny by¢ odpowiednio dtuzsze.
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Stupki powinny by¢ zgodne znorma PN-EN 1271:2006, sprzet powinien by¢ dopuszczony
do obrotu handlowego 1 posiada¢ odpowiednie certyfikaty bezpieczenstwa. Na stupkach
zamontowana zostanie siatka do siatkdéwki z polipropylenu, o grubosci splotu 3 mm, wzmocniona
taSmg z czterech stron, taSma na gorze o szerokosci 50 mm, na dole 35 mm.
Siatka wyposazona w linki naciggowe, gorng stalowsg, dolng polipropylenowa, antenki oraz
pokrowiec z wigzaniem. Stupki nalezy ostania¢ ostonami wykonanymi z pianki poliuretanowe;j
o grubos$ci 5 cm oraz o wysokosci 200 cm.

SST-8 CPV 45340000-2 - INSTALOWANIE OGRODZEN, PLOTOW 1 SPRZETU
OCHRONNEGO - PIEKOCHWYTY

1. WSTEP

1.1 Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania
1 odbioru robot instalowania ogrodzen plotdw 1 sprzetu ochronnego przy realizacji zadania
,Przebudowa boiska sportowego oraz budowa placoOw rekreacji ruchowej przy V Liceum
Ogo6lnoksztatcagcym im. Marii Sktodowskiej-Curie w Lublinie przy ul. Lipowej 7.

1.2 Zakres stosowania

SST Szczegdtowa specyfikacja techniczna stosowani dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3 Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot budowlanych
wymienionych ponizej: - wykopania i1 zasypanie wykopow pod fundamenty stupow,

- montaz stupow pitkochwytoéw,

- montaz siatki.

1.4 Okreslenia podstawowe Zgodnie z obowigzujacymi Polskimi Normami oraz z definicjami
podanymi w ST-1 ,,Wymagania og6lne".
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1.5 Ogoélne wymagania dotyczace robot Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jakos$¢ ich
wykonania oraz za ich zgodno$¢ z dokumentacjg projektowa, SST 1 poleceniami Inspektora
nadzoru.

2. MATERIALY

2.1 Warunki ogdlne stosowania materiatow Wedtug ST-1. ,,Wymagania ogdlne"

2.2 Wymagania szczegdétowe dla materiatow

Wokét boisk zaprojektowano pitkochwyty o wysoko$ci 6,0 m 1 rozstawie shupéw 4,5 m.
Stupy piltkochwytow — stalowe, ocynkowane, o przekroju 120x4 mm, powlekane pcv w kolorze
zielonym RAL 8005, wyposazone w dodatkowe ozebrowanie pozwalajagce na zastosowanie
haczykow taczacych siatke ze stupem.

Stupy osadzane w tulejach montazowych, stalowych, ocynkowanych i mocowane S$rubami
wg zalecen producenta, tuleje osadzane w stopach fundamentowych betonowych 60x60 cm,
h=100 cm, z betonu C20/25. Goéra stop fundamentowych stupéw powinna znajdowac si¢
min. 10 cm ponizej projektowanej powierzchni terenu. Stupy zlokalizowane zostaty w odlegtosci 50
cm od obrzezy ograniczajacych boiska.

Stezenia ukosne — pomiedzy ostatnim a przedostatnim stupem nalezy stosowac skosne stezenia
stabilizujace stupy pilkochwytow, wykonane z profili stalowych, ocynkowanych, pokrytych pcv, o
przekroju 80x3 mm.

Linki mocujace siatke — pomiedzy stupami w rozstawie w pionie co 100 cm nalezy rozpiaé
stalowe linki grubosci 4 mm do mocowania siatki.

Siatka na pilkochwyty — wodoodporna, odporna na promieniowanie UV, tkana, bezweztowa
polipropylenowa o grubosci splotu 4 mm, o oczkach 10x10 cm, obszyta sznurem, mocowana
do linek za pomocg stalowych ocynkowanych karabinczykow w ilosci 3 szt/mb siatki. Kazda $ciana
powinna by¢ wyposazona w dwie osobne linki, oraz dwie $ruby rzymskie stuzace do jej naciggania.
Jedna linka powinna obstugiwa¢ jeden blok pionowy i jeden bok poziomy. Uwaga — obie linki
powinny by¢ naciggane rownoczesnie. Zabrania si¢ obcigzania siatek zabezpieczajacych i stupow
gléwnych wszelkiego rodzaju szyldami lub reklamami mogacymi wptyna¢ na zmiane obcigzen
zwigzanych z oporem wiatru. Pitkochwyty nalezy zainstalowac, oraz konserwowac zgodnie z
zaleceniami producenta.

2.3 Sktadowanie materiatow Wedlug ST-1. ,,Wymagania og6lne".

Wszystkie materialy znajdujace si¢ na terenie robot powinny by¢ sktadowane w oryginalnych
opakowaniach w warunkach zgodnych z zaleceniami producenta. Materiaty wrazliwe na wptywy
atmosferyczne nalezy przechowywaé¢ w pomieszczeniach lub na zewnatrz odpowiednio
zabezpieczone. Wykonawca powinien zwrdci¢ szczegodlng uwage na termin uzycia materiatow.
Niedopuszczalne jest wbudowanie materialdéw przeterminowanych oraz posiadajacych niewtasciwe
parametry np.: zawilgoconych, skorodowanych, o niewlasciwej geometrii itp.

2.4 Zapewnienie jakoS$ci

Wymagang w projekcie 1 obowigzujacych przepisach jako$¢ konstrukcji powinien zapewnié
wykonawca przez stosowanie wtasciwych materialdow, metod wytwarzania i montazu oraz nadzoru
technicznego 1 kontroli. System jako$ci stosowany przez wykonawcg¢ powinien by¢ otwarty na
dodatkowg kontrole ze strony zamawiajacego lub organu niezaleznego, w caltym procesie realizacji
zamoOwienia. Kontrola ta nie zwalnia wykonawcy od odpowiedzialnosci za jako$¢ wykonanych
robot.

3. SPRZET

Ogolne wymagania dotyczace Sprzgtu podano w ST-1. ,,Wymagania og6lne".

Roboty moga by¢ wykonywane mechanicznie badz rgcznie. Roboty mozna wykonywac przy uzyciu
sprzetu zaakceptowanego przez Inwestora. Wykonawca przystepujacy do wykonania robot
powinien wykaza¢ si¢ mozliwoscig korzystania z nastepujacego sprzetu: - do recznych wykopow, -
mierniczym, typu taSmy miernicze i poziomnice, - w przypadku mieszania betonu na placu budowy
powinien dysponowac betoniarkg min 150

1. Jako $rodek transportu zaleca si¢ zastosowanie lekkiej tadowarki kotowej lub samochodu o
tadownosci do 3,5 tony oraz taczek. Rozliczenie robdt — Zgodnie z harmonogramem opracowanym
przez Wykonawece i zatwierdzonym przez Inwestora.

4. TRANSPORT
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Ogdlne wymagania dotyczace Transportu podano w ST-1. ,,Wymagania ogdlne". Wykonawca
bedzie usuwa¢ na biezaco, na wilasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego
pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1 Ogoblne zasady wykonania Robdt Ogdlne wymagania dotyczace wykonania Robot podano w
ST-1. ,,Wymagania og6lne".

5.2 Szczegodtowe zasady wykonania Robot

a. Wykopy pod fundament stupa.

Przed przystagpieniem do wykonywania wykopéw Wykonawca ma obowigzek sprawdzenia
zgodnosci rzednych terenu z danymi w dokumentacji projektowej oraz oceny warunkéw
gruntowych. Metoda wykonywania robot ziemnych powinna by¢ dobrana w zalezno$ci od
glebokosci wykopu, uksztattowania terenu oraz rodzaju gruntu. Pod fundamenty monolityczne
zaleca si¢ wykonywanie wykopow wasko przestrzennych recznie. Ich obudowa i zabezpieczenie
przed osypywaniem powinno odpowiada¢ wymaganiom BN-83/8836-02. Wykopy wykonane
powinny by¢ bez naruszenia naturalnej struktury dna wykopu i zgodnie z PN-68/B-06050. Wykop
powinien by¢ zgodny z dokumentacjg projektowa, ST lub wskazaniami Inzyniera. Wydobyty grunt
powinien by¢ sktadowany z jednej strony wykopu. Skarpy rowka powinny by¢ wykonane w sposob
zapewniajacy ich stateczno$¢. W celu zabezpieczenia wykopu przed zalaniem woda z opaddéw
atmosferycznych, nalezy powierzchni¢ terenu wyprofilowa¢ ze spadkiem umozliwiajacym latwy
odplyw wody poza teren przylegajacy do wykopu. Zasypanie fundamentu nalezy dokona¢ gruntem
z wykopu, bez zanieczyszczen (np. darniny, korzeni, odpadkow). Zasypanie nalezy wykonad
warstwami grubosci od 15 do 20 cm i zageszczac ubijakami r¢cznymi lub zageszczarka wibracyjna.
Wskaznik zageszczenia gruntu powinien wynosi¢ 0,95 wedlug BN-77/8931-12. Zaggszczenie
nalezy wykonywaé¢ w taki sposob, aby nie spowodowaé uszkodzen fundamentu. Nadmiar gruntu z
wykopu, pozostajacy po zasypaniu fundamentu lub kabla, nalezy rozplantowa¢ w poblizu lub
odwiez¢ na miejsce wskazane w ST lub przez Inzyniera.

b. Montaz pitkochwytu

Pitkochwyty nalezy wykonaé: - pitkochwyty o wysokosci 6,0m i dlugosci 117,8 m Kolejnose¢
wykonywania robot: wyznaczy¢ miejsce zamontowania pitkochwytow, wykopac gniazda pod stopy
fundamentowe, wypionowaé, wypoziomowac¢ stupki (stupki nalezy przygotowaé warsztatowo i
dostarczy¢ pomalowane na plac budowy), sprawdzi¢ usztywnienie stupkoéw, zabetonowaé — beton
C16/20 (B20), zamontowac¢ ciggna, zamontowac siatke.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1 Ogolne zasady kontroli Ogdlne wymagania dotyczace kontroli jakosci Robot podano w ST-1.
,»Wymagania ogolne".

6.2 Zakres badan prowadzonych w czasie budowy Podczas realizacji robot nie przewiduje si¢
prowadzenia badan.

7. OBMIAR ROBOT

Obmiar nie powinien obejmowaé jakichkolwiek dodatkowych elementow nie wykazanych w
Dokumentacji Projektowej, z wyjatkiem ilosci zaakceptowanych przez Inzyniera na piSmie.
Nadmierna grubo$¢ lub nadmierna powierzchnia w stosunku do Dokumentacji Projektowe;j
wykonana bez pisemnego upowaznienia Inzyniera nie moze stanowi¢ roszczen o dodatkowa
zapftate.

8. ODBIOR ROBOT

8.1 Rodzaje odbioréw robdt Roboty podlegaja nastepujacym etapom odbioru:

a) odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

b) odbiorowi ostatecznemu.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogodlne zasady dotyczace ptatnosci okreslono w ST-1. ,,Wymagania ogolne".

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1 Inne dokumenty

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. — Prawo budowlane (Dz. U. z 2002 r. Nr 106 poz. 1126) z
pdzniejszymi zmianami (ostatnia zmiana z 2003 r. Dz. U. Nr 80 poz. 718).
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2. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26.06.2002 r. w sprawie dziennika budowy,
montazu 1 rozbidrki tablicy informacyjnej oraz ogloszenia zawierajacego dane dotyczace
bezpieczenstwa pracy i ochrony zdrowia (Dz. U. z 2002 r. Nr 108 poz. 953).

3. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa i
higieny pracy podczas wykonywania rob6t budowlanych (Dz. U. z 2003 r. Nr 48 poz. 401).

SST-9 KOD CPV 45233260-9 ROBOTY BUDOWLANE W ZAKRESIE DROG PIESZYCH-
OBRZEZA BETONOWE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robot zwigzanych z ustawieniem betonowego obrzeza chodnikowego przy realizacji
zadania ,,Przebudowa boiska sportowego oraz budowa placow rekreacji ruchowej przy V Liceum
Ogolnoksztatcagcym im. Marii Sktodowskiej-Curie w Lublinie przy ul. Lipowej 7.

1.2. Zakres stosowania SST

SST Szczegdtowa specyfikacja techniczna stosowani dokument przetargowy i1 kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robo6t wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z
ustawieniem betonowego obrzeza chodnikowego wokot boisk nr 1, nr 2 i nr 3 oraz przy chodniku
przy boiskach.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Obrzeza chodnikowe - prefabrykowane belki betonowe rozgraniczajace jednostronnie lub
dwustronnie ciggi komunikacyjne od terendw nie przeznaczonych do komunikacji.

1.4.2. Pozostale okres§lenia podstawowe s3 zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami 1 definicjami podanymi w SST ,,Wymagania og6lne” pkt 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w SST ,,Wymagania og6lne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow

Ogoélne wymagania dotyczace materialdéw, ich pozyskiwania 1 sktadowania podano w ST-1
,» Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Stosowane materialy

Materiatami stosowanymi s3:

- obrzeza odpowiadajgce wymaganiom BN-80/6775-04/04 [9] 1 BN-80/6775-03/01 [8],

- zwir lub piasek do wykonania taw,

- cement wg PN-B-19701 [7],

- piasek do zapraw wg PN-B-06711 [3].

2.3. Betonowe obrzeza chodnikowe - klasyfikacja

W zalezno$ci od przekroju poprzecznego rozroznia si¢ dwa rodzaje obrzezy:

- obrzeze niskie - On,

- obrzeze wysokie - Ow.

W zaleznosci od dopuszczalnych wielkosci 1 liczby uszkodzen oraz odchylek wymiarowych
obrzeza dzieli si¢ na:

- gatunek 1 - G1, - gatunek 2 - G2.

Przyktad oznaczenia betonowego obrzeza chodnikowego niskiego (On) o wymiarach 6 x 20 x 75
cm gat. 1:

obrzeze On - 1/6/20/75 BN-80/6775-03/04

2.4. Betonowe obrzeza chodnikowe - wymagania techniczne

2.4.1. Wymiary betonowych obrzezy chodnikowych

Wymiary obrzezy w cm — 1=100cm, b=10 cm, h=30 cm

2.4.2. Dopuszczalne wady 1 uszkodzenia obrzezy/
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Powierzchnie obrzezy powinny by¢ bez rys, peknie¢ i ubytkow betonu, o fakturze z formy lub
zatartej. Krawedzie elementow powinny by¢ rowne i proste.

Dopuszczalne wady oraz uszkodzenia powierzchni i krawedzi elementdw nie powinny przekraczaé
warto$ci podanych ponize;j:

Wklestos¢ lub wypuktos¢ powierzchni i krawedzi w mm 2-3

Szczerby i1 uszkodzenia ograniczajacych powierzchnie gorne ($cieralne) — niedopuszczalne,

2.4.4. Sktadowanie

Betonowe obrzeza chodnikowe moga by¢ przechowywane na skladowiskach otwartych,
posegregowane wedlug rodzajow i gatunkow.

Betonowe obrzeza chodnikowe nalezy ukltada¢ z zastosowaniem podktadek 1 przekladek
drewnianych o wymiarach co najmniej: grubos$¢ 2,5 cm, szeroko$¢ 5 cm, dlugo$¢ minimum 5 cm
wigksza niz szeroko$¢ obrzeza.

2.4.5. Beton i jego sktadniki

Do produkcji obrzezy nalezy stosowac beton wedtug PN-B-06250 [2], klasy B 251 B 30.

2.5. Materialy na lawe i do zaprawy

Zwir do wykonania tawy powinien odpowiadaé wymaganiom PN-B-11111 [5], a piasek -
wymaganiom PN-B-11113 [6].

5.4.4. Lawa betonowa

Lawe betonowa zwykta w gruntach spoistych wykonuje si¢ bez szalowania, przy gruntach sypkich
nalezy stosowaé szalowanie. Lawg betonowa z oporem wykonuje si¢ w szalowaniu. Beton
roz$cielony w szalowaniu lub bezposrednio w korycie powinien by¢ wyrdwnywany warstwami.
Betonowanie taw nalezy wykonywaé zgodnie z wymaganiami PN-63/B-06251 [11], przy czym
nalezy stosowac co 50 m szczeliny dylatacyjne wypetnione bitumiczng masg zalewowa.

6.3.1. Sprawdzenie koryta pod lawe

Nalezy sprawdza¢ wymiary koryta oraz zaggszczenie podtoza na dnie wykopu.

Tolerancja dla szeroko$ci wykopu wynosi 2 cm.

6.3.2. Sprawdzenie faw

Przy wykonywaniu taw, badaniu podlegaja:

a) zgodno$¢ profilu podtuznego gornej powierzchni faw z dokumentacja projektowa.

Profil podtuzny gornej powierzchni lawy powinien by¢ zgodny z projektowang niwelets.
Dopuszczalne odchylenia moga wynosi¢ 1cm na kazde 100 m tawy,

b) wymiary taw.

Wymiary taw nalezy sprawdzi¢ w dwoch dowolnie wybranych punktach na kazde 100 m fawy.
Tolerancje wymiarOw wynosza:

- dla wysokosci 10% wysokosci projektowanej,

- dla szerokosci 10% szerokos$ci projektowane;,

¢) rdOwnos¢ gornej powierzchni taw.

Rownos¢ gornej powierzchni tawy sprawdza sie przez przytozenie w dwoch punktach, na kazde
100 m fawy, trzymetrowej taty.

Przeswit pomigdzy gorng powierzchnig fawy 1 przylozong tatg nie moze przekracza¢ 1 cm,

d) zageszczenie taw z kruszyw.

Zageszczenie faw bada si¢ w dwoch przekrojach na kazde 100 m. Lawy ze zwiru lub piasku nie
moga wykazywac $ladu urzadzenia zageszczajacego.

Lawy z thucznia, badane probg wyjecia poszczegdlnych ziaren thucznia, nie powinny pozwalaé na
wyjecie ziarna z lawy,

e) odchylenie linii taw od projektowanego kierunku.

Dopuszczalne odchylenie linii taw od projektowanego kierunku nie moze przekracza¢ 2 cm na
kazde 100 m wykonanej tawy.

3. SPRZET

3.1. Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST-1 ,,Wymagania ogdlne” pkt 3.

3.2. Sprzet do ustawiania obrzezy

Roboty wykonuje si¢ r¢cznie przy zastosowaniu drobnego sprzetu pomocniczego.
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4. TRANSPORT

4.1. Ogoélne wymagania dotyczace transportu

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w ST-1 ,,Wymagania ogo6lne” pkt 4.

4.2. Transport obrzezy betonowych

Betonowe obrzeza chodnikowe moga by¢ przewozone dowolnymi $rodkami transportu po
osiggnieciu przez beton wytrzymatosci minimum 0,7 wytrzymatos$ci projektowane;.

Obrzeza powinny by¢ zabezpieczone przed przemieszczeniem si¢ i uszkodzeniami w czasie
transportu.

4.3. Transport pozostalych materialow

Transport pozostatych materialow podano w SST ,,Krawezniki betonowe”.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robot podano w ST-1 ,,Wymagania ogdlne” pkt 5.

5.2. Wykonanie koryta

Koryto pod podsypke (tawg) nalezy wykonywac¢ zgodnie z PN-B-06050 [1].

Wymiary wykopu powinny odpowiada¢ wymiarom tawy w planie z uwzglednieniem w szerokos$ci
dna wykopu ew. konstrukcji szalunku.

5.3. Podloze lub podsypka (lawa)

Podloze pod ustawienie obrzeza moze stanowi¢ rodzimy grunt piaszczysty lub podsypka (lawa) ze
zwiru lub piasku, o grubo$ci warstwy od 3 do 5 cm po zageszczeniu. Podsypke (fawe) wykonuje si¢
przez zasypanie koryta zwirem lub piaskiem 1 zageszczenie z polewaniem woda.

5.4. Ustawienie betonowych obrzezy chodnikowych

Betonowe obrzeza chodnikowe nalezy ustawia¢ na wykonanym podlozu w miejscu i ze $wiatlem
(odlegtoscig gornej powierzchni obrzeza od ciggu komunikacyjnego) zgodnym z ustaleniami
dokumentacji projektowe;.

Zewnetrzna $ciana obrzeza powinna by¢ obsypana piaskiem, zwirem lub miejscowym gruntem
przepuszczalnym, starannie ubitym.

Spoiny nie powinny przekracza¢ szerokosci 1 cm. Nalezy wypeli¢ je piaskiem lub zaprawg
cementowo-piaskowa w stosunku 1:2. Spoiny przed zalaniem nalezy oczys$ci¢ 1 zmy¢ woda. Spoiny
muszg by¢ wypeltnione catkowicie na pelng giebokos¢.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jako$ci robot podano w ST-1 ,,Wymagania og6lne” pkt 6.

6.2. Badania przed przystgpieniem do robot

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien wykona¢ badania materiatdéw przeznaczonych
do ustawienia betonowych obrzezy chodnikowych 1 przedstawi¢ wyniki tych badan Inzynierowi do
akceptacji. Sprawdzenie wygladu zewngtrznego nalezy przeprowadzi¢ na podstawie ogledzin
elementu przez pomiar 1 policzenie uszkodzen wystgpujacych na powierzchniach 1 krawedziach
elementu, zgodnie z wymaganiami tablicy 3. Pomiary dlugo$ci i gleboko$ci uszkodzen nalezy
wykona¢ za pomocg przymiaru stalowego lub suwmiarki z doktadnoscia do 1 mm, zgodnie z
ustaleniami PN-B-10021 [4].

Sprawdzenie ksztaltu i wymiarow elementéw nalezy przeprowadzi¢ z doktadnoscig do 1 mm przy
uzyciu suwmiarki oraz przymiaru stalowego lub tasmy, zgodnie z wymaganiami tablicy 1 1 2.
Sprawdzenie katow prostych w narozach elementow wykonuje si¢ przez przylozenie katownika do
badanego naroza i zmierzenia odchylek z doktadno$cig do 1 mm. Badania pozostatych materiatow
powinny obejmowaé wszystkie wiasciwosci okreslone w normach podanych dla odpowiednich
materialdw wymienionych w pkt 2.

6.3. Badania w czasie robot

W czasie robot nalezy sprawdza¢ wykonanie:

a) koryta pod podsypke (fawe) - zgodnie z wymaganiami pkt 5.2,

b) podtoza z rodzimego gruntu piaszczystego lub podsypki (fawy) ze zwiru lub piasku - zgodnie z
wymaganiami pkt 5.3,

c) ustawienia betonowego obrzeza chodnikowego - zgodnie z wymaganiami pkt 5.4, przy
dopuszczalnych odchyleniach:

36



- linii obrzeza w planie, ktore moze wynosi¢ 2 cm na kazde 100 m dtugosci obrzeza,

- niwelety gornej ptaszczyzny obrzeza, ktére moze wynosi¢ 1 cm na kazde 100 m dtugosci obrzeza,

- wypehienia spoin, sprawdzane co 10 metrow, ktore powinno wykazywaé catkowite wypetnienie
badanej spoiny na peing gltebokosc.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST-1 ,,Wymagania ogo6lne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarow3 jest m (metr) ustawionego betonowego obrzeza chodnikowego.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru robot podano w ST-1 ,,Wymagania ogdlne” pkt 8.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowg, SST 1 wymaganiami
Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daly wyniki
pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogoélne ustalenia dotyczace podstawy platnosSci

Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST-1 ,,Wymagania og6élne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m betonowego obrzeza chodnikowego obejmuje:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- dostarczenie materiatow,

- wykonanie koryta,

- roz$cielenie 1 ubicie podsypki,

- ustawienie obrzeza,

- wypehnienie spoin,

- obsypanie zewngetrznej $ciany obrzeza,

- wykonanie badan 1 pomiaréw wymaganych w specyfikacji techniczne;.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

1. PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane

2. PN-B-06250 Beton zwykly

3. PN-B-06711 Kruszywo mineralne. Piasek do betonow i1 zapraw

4. PN-B-10021 Prefabrykaty budowlane z betonu. Metody pomiaru cech geometrycznych

5. PN-B-11111 Kruszywo mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Zwir i
mieszanka

6. PN-B-11113 Kruszywo mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Piasek

7. PN-B-19701 Cement. Cement powszechnego uzytku. Sktad, wymagania i ocena zgodnosci

8. BN-80/6775-03/01 Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drdg, ulic,
parkingow i torowisk tramwajowych. Wspdlne wymagania i badania.

9. BN-80/6775-03/04 Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drég, ulic,
parkingow 1 torowisk tramwajowych. Krawezniki 1 obrzeza.

SST-10 KOD CPV 45233222-1 ROBOTY BUDOWLANE W ZAKRESIE UKLADANIA
CHODNIKOW I ASFALTOWANIA

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST Przedmiotem niniejszej ST sg wymagania dotyczace wykonania 1 odbioru rob6t
zwigzanych z wykonaniem chodnikéw z betonowej kostki brukowej przy boiskach
wielofunkcyjnych przy realizacji zadania ,,Przebudowa boiska sportowego oraz budowa placow
rekreacji ruchowej przy V Liceum Ogoélnoksztalcacym im. Marii Sktodowskiej-Curie w Lublinie
przy ul. Lipowej 7.

1.2. Zakres stosowania
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SST Szczegdtowa specyfikacja techniczna stosowani dokument przetargowy i1 kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres rob6t objetych ST

Wzdtluz potudniowej i wschodniej krawedzi boisk sportowych zaprojektowano chodnik dla ruchu
pieszego o szerokosci 190 cm. Powierzchnia, ktora zajmuje chodnik wynosi 168,0 m2.

Chodnik zaprojektowano z kostki betonowej grubosci 6 cm w kolorze szarym, chodnik ograniczony
obrzezami betonowymi 100x30x8cm w kolorze szarym.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Betonowa kostka brukowa — ksztaltka wytwarzana ze betonu metoda wibroprasowania.
Produkowana jest jako ksztaltka jednowarstwowa lub w dwoch warstwach potaczonych ze soba
trwale w fazie produkc;ji.

1.4.2. Pozostate okreSlenia podane w niniejszej Specyfikacji Technicznej sa zgodne z
obowigzujacymi polskimi normami i z definicjami podanymi w ST-1 ,,Wymagania ogdlne”.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w ST-1 "Wymagania ogdlne".

2. MATERIALY

2.1. Wymagania ogolne dotyczace materialtdw Ogdlne wymagania dotyczace materialow, ich
pozyskiwania i sktadowania, podano w ST-1 "Wymagania ogdlne".

2.2. Materiaty do wykonania chodnika z kostki betonowej brukowej

Materiatami stosowanymi przy wykonaniu chodnika z kostki betonowej brukowej, wedtug zasad
niniejszej SST, sa:

- betonowa kostka brukowa w kolorze szarym o gr. 6 cm

- podsypka cementowo-piaskowa 1:4 (grysowa 2/5 mm) — 3 cm,

-ulepszone podtoze z gruntu stabilizowanego cementem C1,5/2<4,0 MPa — 20cm,

-warstwa odcinajaca z piasku - 15 cm,

- woda,

2.2.1. Podsypka

Cement na podsypke powinien by¢ cementem portlandzkim CEM I 32.5N, odpowiadajagcym
wymaganiom PN-EN 197-1:2002.

Piasek na podsypke powinien odpowiada¢ wymaganiom wg PN-EN 13242,

2.2.2. Betonowa kostka brukowa

Uzyta przez Wykonawce do wykonania chodnika betonowa kostka brukowa musi by¢
produkowana zgodnie z PN-EN 1338:2005 i1 posiada¢ ponizsze minimalne parametry:

- wygladu zewng¢trznego, ksztalt, wymiary — dopuszczalne odchylki wg punktu 5.2 ww. normy,

- wytrzymato$ci na rozcigganie przy roztupywaniu — zadawalajagca wg pkt 5.3.3.3 ww. normy

0 Tcharakterystyczna > 3,6 [MPa]

o0 Tmin > 2,9 [MPa]

- odporno$¢ na warunki atmosferyczne:

o nasigkliwo$¢ — klasa 2 (B)

o odporno$¢ na zamrazanie/rozmrazanie z uzyciem soli odladzajacych — klasa 3 (D)

o odporno$¢ na $cieranie — klasa 4 (I)

Kostka musi posiada¢ oznaczenie CE 1 deklaracje¢ zgodnosci producenta z uwzglednieniem
powyzszych wymagan.

2.2.3. Woda

Woda nie powinna pochodzi¢ ze Zrédel nie zaakceptowanych przez Inzyniera i powinna
odpowiada¢ wymaganiom normy PN-EN 1008.

2.3. Podbudowa powinna odpowiada¢ wymaganiom ST-1.

3. SPRZET

3.1. Ogo6lne wymagania dotyczace sprzetu

Ogo6lne wymagania dotyczace sprzgtu podano w ST-1 "Wymagania ogdlne".

3.2. Sprzgt do wykonywania chodnikow z kostki brukowej

Mate powierzchnie chodnika z kostki brukowej wykonuje si¢ recznie. Jesli powierzchnie sg duze, a
kostki brukowe maja jednolity ksztalt i kolor, mozna stosowa¢ mechaniczne urzadzenia uktadajace.
Urzadzenia sktada si¢ z wozka i chwytaka sterowanego hydraulicznie, stuzacego do przenoszenia z
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palety warstwy kostek na miejsce ich utozenia. Do zageszczania nawierzchni stosuje si¢ wibratory
plytowe z ostong z tworzywa sztucznego. Podbudowe wykonuje si¢ z uzyciem sprzetu wg
wymagan ST-1.

4. TRANSPORT

4.1. Ogdlne wymagania dotyczace transportu

Ogo6lne wymagania dotyczace transportu podano w ST-1 "Wymagania ogolne".

4.2. Transport betonowych kostek brukowych

Uformowane w czasie produkcji kostki betonowe uktadane sg warstwowo na palecie. Po uzyskaniu
wytrzymatosci betonu min. 0,7 wytrzymatosci projektowanej, kostki przewozone sa na stanowisko,
gdzie specjalne urzadzenie pakuje je w foli¢ i spina tasmg stalowa, co gwarantuje transport
samochodami w nienaruszonym stanie. Kostki betonowe mozna rowniez przewozi¢ samochodami
na paletach transportowych producenta.

4.3. Transport kruszywa tamanego na podbudowe

Wymagania dla transportu kruszywa na podbudowe zostaty okreslone w SST-5.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robdt Ogolne zasady wykonania robdt podano w ST-5 "Wymagania
og6lne".

Wykonawca przedstawi Inzynierowi do akceptacji Projekt Technologii i Organizacji Robdt oraz
Program Zapewnienia Jakosci uwzgledniajacy wszystkie warunki, w jakich beda wykonywane
roboty.

5.2. Koryto pod chodnik

Koryto wykonane w podtozu pod chodniki z kostki betonowej powinno by¢ wyprofilowane zgodnie
z projektowanymi spadkami podluznymi i poprzecznymi. Wskaznik zageszczenia koryta nie
powinien by¢ mniejszy niz 0,97 wedtug normalnej metody Proctora.

5.3. Podtoze

Podloze pod nawierzchnie chodnikow z betonowej kostki brukowej stanowié bedzie warstwa
podbudowy z podsypki cementowo-piaskowej 1:4 (grysowa 2/5 mm) — 3 cm, stabilizowanej
mechanicznie.

5.4. Podsypka pod chodniki z kostki betonowej

Grubos¢ podsypki po zageszczeniu powinna zawiera¢ si¢ w granicach od 3 do 5 cm. Podsypka
powinna by¢ zwilzona woda, zageszczona 1 wyprofilowana.

5.5. Nawierzchnia chodnika z betonowych kostek brukowych

Kostke uklada si¢ na podsypce lub podtozu piaszczystym w taki sposob, aby szczeliny miedzy
kostkami wynosily od 2 do 3 mm. Kostke nalezy uktada¢ ok. 1,5 cm wyzej od projektowanej
niwelety chodnika, gdyz w czasie wibrowania (ubijania) podsypka ulega zaggszczeniu. Po utozeniu
kostki szczeliny nalezy wypetni¢ piaskiem, a nastgpnie zamies¢ powierzchni¢ utozonych kostek
przy uzyciu szczotek recznych lub mechanicznych 1 przystapi¢ do ubijania chodnika. Do ubijania
utozonego chodnika z kostek brukowych stosuje si¢ wibratory ptytowe z ostong z tworzywa
sztucznego dla ochrony kostek przed uszkodzeniem i zabrudzeniem. Wibrowanie nalezy prowadzi¢
od krawedzi powierzchni ubijanej] w kierunku $rodka i jednoczesnie w kierunku poprzecznym
ksztattek. Do zageszczania nawierzchni z betonowych kostek brukowych nie wolno uzywaé¢ walca.
Po ubiciu nawierzchni nalezy uzupeli¢ szczeliny materialem do wypelniania 1 zamies¢
nawierzchni¢. Chodnik z wypelnieniem spoin piaskiem nie wymaga pielggnacji — moze by¢ zaraz
oddany do uzytkowania.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jako$ci robdt podano w ST-1 "Wymagania ogdlne".

6.2. Badania przed przystgpieniem do robot

Przed przystapieniem do robdt wykonawca powinien sprawdzi¢ czy producent kostek brukowych
posiada deklaracje zgodnosci wyrobu wg pkt 2 niniejszej SST.

Niezaleznie od posiadanej deklaracji zgodno$ci Wykonawca powinien zada¢ od producenta
oznakowywania wszystkich dostaw oznakowaniem CE. Poza tym, przed przystapieniem do robdt
Wykonawca sprawdza wyrdb w zakresie wymagan podanych w pkt. 2 i wyniki badan przedstawia
Inzynierowi do akceptacji.
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6.3. Badania w czasie robot

6.3.1. Sprawdzenie podloza Sprawdzenie podloza polega na stwierdzeniu zgodnosci z
Dokumentacjg Projektowa i odpowiednimi ST.

Dopuszczalne tolerancje wynoszg dla:

- glebokosci koryta:

szerokosci do 3 m: + 1 cm,

szeroko$ci powyzej 3 m: £ 2 cm,

- szerokosci koryta: =5 cm

Sprawdzenie podsypki w zakresie grubosci i wymaganych spadkow poprzecznych i podtuznych
polega na stwierdzeniu zgodno$ci z Dokumentacja Projektowa oraz pkt 5.4. niniejszej ST.

6.3.2. Sprawdzenie wykonania chodnika

Sprawdzenie prawidtowosci wykonania chodnika z betonowych kostek brukowych polega na
stwierdzeniu zgodno$ci wykonania z Dokumentacja Projektowa oraz wymaganiami pkt 5.5.
niniejszej ST:

- pomierzenie szerokosci spoin,

- sprawdzenie prawidlowosci ubijania (wibrowania),

- sprawdzenie prawidlowosci wypelniania spoin,

- sprawdzenie, czy przyjety desen (wzor) i kolor nawierzchni jest zachowany

6.3.3. Sprawdzenie cech geometrycznych chodnika

6.3.3.1. Sprawdzenie réwnosci chodnika Sprawdzenie rownosci nawierzchni przeprowadza¢ nalezy
tata co najmniej raz na kazde 150 do 300 m 2 utozonego chodnika i w miejscach watpliwych,
jednak nie rzadziej niz raz na 50 m chodnika. Dopuszczalny prze§wit pod tata 4 m nie powinien
przekraczac 1,0 cm.

6.3.3.2. Sprawdzenie profilu podtuznego

Sprawdzenie profilu podluznego przeprowadza¢ nalezy za pomoca niwelacji, biorac pod uwage
punkty charakterystyczne, jednak nie rzadziej niz co 100 m. Odchylenia od projektowanej niwelety
chodnika w punktach zalamania niwelety nie moga przekracza¢ + 3 cm.

6.3.3.3. Sprawdzenie profilu poprzecznego

Sprawdzenie profilu poprzecznego dokonywac¢ nalezy szablonem z poziomicg, co najmniej raz na
kazde 150 do 300 m2 chodnika i w miejscach watpliwych, jednak nie rzadziej niz co 50 m.
Dopuszczalne odchylenia od projektowanego profilu wynosza + 0,3%.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST-1 ,,Wymagania ogdlne”.

7.2. Jednostka obmiarowa Jednostka obmiarowa jest 1 m? (metr kwadratowy) wykonanego
chodnika z betonowej kostki brukowe;.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru robot podano w ST-1 ,,Wymagania ogdlne”. Roboty uznaje si¢ za wykonane
zgodnie z dokumentacja projektowa 1 ST, jezeli wszystkie pomiary 1 badania z zachowaniem
tolerancji wg pkt.6 daty wyniki pozytywne.

8.2.0dbidr robot zanikajacych

Odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu dla chodnikéw z betonowej kostki brukowej
podlega:

- wykonane koryto,

- wykonana podbudowa,

- wykonana podsypka.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST-1 ,,Wymagania ogdlne”.

9.2. Cena jednostki obmiarowej Cena 1 m? wykonanego chodnika obejmuje:

- wytyczenie 1 prace pomiarowe,

- prace przygotowawcze,

- zakup 1 dostarczenie potrzebnych materialdw na miejsce wbudowania,
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- wykonanie koryta z wyprofilowaniem i zaggszczeniem,

- wykonanie podbudowy z kruszywa famanego stabilizowanego mechanicznie,
- roz$cielenie i zageszczenie podsypki piaskowej,

- utozenie kostki

- wypetnienie spoin zaprawa,

- pielegnacja przez posypywanie piaskiem i polewanie woda,

- przeprowadzenie wymaganych pomiardw i badan laboratoryjnych,

- uporzadkowanie terenu robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

PN-EN 197-1:2002 Cement — Cze$¢ 1: Sktad, wymagania i kryteria zgodnosci dotyczace
cementow powszechnego uzytku

PN-EN 1338:2005 Betonowa kostka brukowa. Wymagania 1 metody badan

PN-EN 13242 Kruszywa do niezwigzanych i zwigzanych hydraulicznie materialow
stosowanych w obiektach budowlanych i budownictwie drogowym

PN-EN 1008:2004 Woda zarobowa do betonu — Specyfikacja pobierania probek, badanie i

ocena przydatnos$ci wody zarobowej do betonu, w tym wody odzyskanej z proceséw produkcji
betonu.

SST-11 KOD CPV-45112720-8 ROBOTY W ZAKRESIE KSZTALTOWANIA
TERENOW SPORTOWYCH
— SILOWNIA ZEWNETRZNA

SST-10 KOD CPV-37535200-9 WYPOSAZENIE PLACOW REKREACYJNYCH
— SILOWNIA ZEWNETRZNA

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej Szczegdtowej Specyfikacji Technicznej (SST) sa wymagania ogodlne
dotyczace wykonania i odbioru robot budowlanych zwigzanych z budowa sitowni plenerowej przy
V Liceum Ogolnoksztatcgcym im. Marii Sktodowskiej-Curie w Lublinie przy ul. Lipowej 7.

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja Techniczna jest podstawg opracowania Szczegdtowej Specyfikacji Technicznej (SST)
stosowanej jako dokument przetargowy przy zleceniu i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.
1.3. Zakres robot

Ustalenia zawarte w niniejszej SST obejmuja wymagania ogélne wspdlne dla poszczegdlnych
asortymentow robot objetych n/w Szczegotowymi Specyfikacjami Technicznymi:

- zdjecie warstwy nawierzchni bitumicznej, zanieczyszczen i gruzu na gitebokos¢ 40 cm,

- przygotowanie koryta i podtoza — wyprofilowanie,

- reczne wykonanie fundamentoéw pod urzadzenia,

- montaz urzadzen sitowni,

- wykonanie nawierzchni bezpiecznej z mieszanki gruntu rodzimego, piasku i ziemi ogrodniczej,

- wykonanie nawierzchni trawiastej na terenie sitowni.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i
definicjami podanymi w SST ,,Wymagania og6lne” pkt 1.4.

1.4.1. plac sitowni - wydzielona przestrzen, na ktorej znajduja si¢ konstrukcje lub elementy stuzace
do ¢wiczen,

1.4.2. urzadzenie do ¢wiczen - konstrukcja instalowana na otwartej przestrzeni, stuzaca do rekreacji
ruchowej,

1.4.3. zestaw urzadzen - zestaw dwoch urzadzen do rekreacji ruchowej potaczonych ze sobg w
sposob trwaly, bezpieczny i nie powodujacy potencjalnych zagrozen min. zakleszczenia,
zmiazdzenia lub zaklinowania ciata uzytkownika oraz nie naruszajacy strefy funkcjonowania
poszczegblnych urzadzen,
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1.4.4. podtoze bezpieczne - podtoze uzaleznione od wysokosci swobodnego upadku, nawierzchnia
powierzchni funkcjonowania (upadku) powinna spetnia¢ wymagania dotyczace ostabienia skutkow
zderzenia, zalecane rodzaje nawierzchni w zalezno$ci od potencjalnej wysokosci upadku
przedstawione sg w EN 1177,

1.4.5. strefa funkcjonowania urzadzenia — przestrzen bezpiecznego uzytkowania. Sktada si¢ ona z
przestrzeni zajetej przez samo urzadzenie i przestrzeni niezbednej do jego funkcjonowania np.
przestrzen potrzebna dla uzytkownika do wspinania i zeskoku z urzadzenia, przestrzen obejmujaca
obszar przypadkowego zeskoku lub upadku z urzadzenia oraz obszar wolny nad gtowg uzytkownika
w catym zakresie ruchu urzadzenia. Strefy funkcjonowania urzadzenia nie moga nachodzi¢ na
siebie.

1.4.6. strefa bezpieczenstwa — wolna przestrzen przylegajaca do strefy funkcjonowania urzadzenia
przeznaczona do bezpiecznego ruchu miedzy urzadzeniami,

1.4.7. minimalna strefa uzytkowania urzadzenia - minimalna przestrzen obejmujaca strefe
funkcjonowania urzadzenia i stref¢ bezpieczenstwa,

1.4.8. grupa wiekowa — jest to przyporzadkowanie grupy uzytkownikéw do odpowiedniego
przedziatu wiekowego.

1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robot

Ogodlne wymagania dotyczace robot podano w ST-1 i SST-1, SST-2, SST-3, SST-4 ,,Wymagania
og6lne”.

Podstawa wykonania robdt objetych niniejsza specyfikacja jest projekt budowlany oraz projekt
wykonawczy ,,Przebudowa boiska sportowego oraz budowa placow rekreacji ruchowej przy V LO
im. Marii Sktodowskiej-Curie w Lublinie”

2. MATERIALY

2.1. Dane ogolne

Przy wykonywaniu robot budowlanych nalezy stosowaé¢ wyroby dopuszczone do obrotu i
stosowania w budownictwie zgodnie z Rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 14
pazdziernika 2004r. W sprawie europejskich aprobat technicznych oraz jednostek organizacyjnych
upowaznionych do ich wydawania (Dz. U. 2004r. Nr 249, poz. 2497) oraz innych aktow prawnych.
Zgodnie z Ustawa o wyrobach budowlanych ( Dz. U. 04.09.881) wszystkie materialty musza by¢
oznakowane znakiem CE lub posiada¢ aprobaty techniczne lub zatwierdzone w inny sposob,
przewidziane ustawa.

Wszystkie materiaty muszg by¢ nowe 1 zastosowane zgodnie z ich przeznaczeniem.

Zmiany technologii wykonywania robot oraz ewentualne stosowanie innych materiatéw, niz podane
w projekcie, dopuszcza si¢ tylko w uzasadnionych przypadkach oraz za pisemng zgoda autora
projektu oraz inwestora.

2.2. Zrédla uzyskania materialéw i urzadzen

Wykonawca jest zobowigzany do dostarczenia materiatéw i1 urzadzen zgodnie z wymaganiami SST
oraz stosowania materiatow 1 urzadzen produkcji krajowej i zagranicznej spetniajagcych wymagania
jakosciowe okreslone Polskimi Normami, Aprobatami Technicznymi, zagranicznymi certyfikatami.
Ogo6lne wymagania dotyczace pozyskiwania materiatow 1 urzadzen podano w ST-1, cze$¢ ogodlna.
2.3. Materiaty i urzadzenia nieodpowiadajace wymogom jakosciowym.

Nie poduszcza si¢ instalowania urzadzen rekreacyjnych niespetniajacych Polskich Norm w zakresie
wyposazenia sitowni terenowych.

2.4. Materialy stosowane do wykonania projektowanych elementow:

2.4.1. Fundamenty

Fundamenty pod urzadzenia powinny uwzglednia¢ przewidziany przez producenta sposob
mocowania urzadzen. Z powodu przewidzianych do wykonywania prac termomodernizacyjnych
budynku segmentu sportowego znajdujacego si¢ w poblizu projektowanej sitowni, juz po
zamontowaniu urzadzen sitowni, najlepszym sposobem mocowania urzadzen do fundamentow jest
mocowanie na S$ruby zabetonowane w fundamencie w odpowiednim rozstawie. Umozliwi
to demontaz urzadzen sitowni na czas prac termomodernizacyjnych. Dopuszczalny jest tez montaz
urzadzen sitowni na kotwy rozprgzne lub zabetonowanie dolnej cze$ci konstrukcji urzadzenia
bezposrednio w fundamencie. Wowczas nalezy zadba¢ o nalezyte zabezpieczenie urzadzen przed
skutkami prowadzonych prac budowlanych przez szczelne przykrycie tekturami i1 folig budowlang.
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Bloki stop fundamentowych o wymiarach 60x60x80 cm nalezy wykona¢ z betonu C20/25. Stopy
nalezy wylewa¢ na warstwie chudego betonu grubosci 10 cm. Gora stop fundamentowych powinna
znajdowac¢ si¢ minimum 40 cm ponizej powierzchni terenu, co pozwoli na przykrycie kotew lub
srub fundamentowych nawierzchnig bezpieczng 0 grubosci 30 cm.
Fundamenty prefabrykowane nalezy posadowi¢ w gruncie zgodnie z instrukcja producenta.
Elementy betonowe monolityczne zala¢ w gruncie betonem C20/25. Urzadzenia montowac nie
wczesniej niz po osiggnieciu 90% wytrzymatosci betonu.

2.4.2 Odbior materialéw na budowie

- urzadzenia nalezy dostarczy¢ na budowg tacznie z certyfikatem i1 deklaracja zgodnosci jezeli to
dotyczy, lub urzadzen i elementéw nie wymagajacych certyfikatu,

- dostarczone na miejsce urzadzenia nalezy sprawdzi¢ pod wzgledem kompletnosci, zgodnosci z
projektem i danymi producenta,

- w przypadku stwierdzenia wad lub wystapienia watpliwosci co do jakosci materiatow lub
elementow, nalezy przed ich wbudowaniem poddac¢ je badaniom okreslonym przez Inzyniera.

2.4.3. Urzadzenia na placu silowni zewnetrznej:

Uwaga !

Wszystkie ponizsze zdjecia urzadzen projektowanych do zamontowania sa pogladowe.

orbitrek
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drazki potrojne
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podciag nog + drabinka

prostownik plecow + lawka do brzuszkow

Urzadzenia tj: orbitrek, drazki potrojne, wioslarz i jezdziec zamontowane zostang jako pojedyncze.
Urzadzenia: wahadto + twister, podcigg ndg + drabinka, prostownik plecow + tawka do brzuszkow
zamontowane zostang na pylonach umozliwiajacych zamontowanie dwoch urzadzen na jednym
pylonie. Wszystkie zastosowane urzadzenia powinny spetnia¢ wymagania normy EN 16630: 2015
dotyczacej wyposazenia sitowni terenowych, by¢ dopuszczone do obrotu handlowego i posiadaé
odpowiednie certyfikaty bezpieczenstwa oraz posiada¢ co najmniej trzy letni okres gwarancyjny.
Urzadzenia nalezy rozmiesci¢ wedlug projektu zagospodarowania uwzgledniajac strefy
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bezpieczenstwa dla poszczegdlnych przyboréw do ¢wiczen. Wszystkie urzadzenia powinny
posiadac instrukcje uzytkowania, na state dotgczong do urzadzen.

Instrukcje powinny spetnia¢ wymagania:

- powinny by¢ napisane czytelnie 1 w prostej formie,

- powinny zawiera¢ ilustracje, gdzie tylko jest to mozliwe,

- powinny zawiera¢ nastgpujace informacje: szczegdly dotyczace instalacji, funkcjonowania ,
kontrolowania i konserwacji urzadzenia (jezeli urzadzenie jest intensywnie uzytkowane, zachodzi
konieczno$¢ wzmozenia kontroli 1 konserwacji).

Wyposazenie silowni — zastosowane materialy.

Elementy urzadzen do ¢wiczen powinny by¢ wykonane ze stali konstrukcyjnej minimum S235,
ocynkowanej i malowane proszkowo. Elementy odporne na korozj¢ minimum ze stali EN 1.4301,
EN 1.4401 lub ze stali o lepszych parametrach.

Jako przekroje poszczegdlnych elementéw nalezy stosowac:

- stupy no$ne urzadzen pojedynczych wolnostojacych — minimum rura 108x3 mm

- stupy pylonéw — minimum rura 88,9x3 mm

- glowica i blacha podstawy pylonéw — minimum blacha grubosci 8 mm

- elementy sktadowe z rur od 21,3x2,3 mm do 48,3x2,9 mm

- elementy sktadowe z profili od 40x20x2 mm do 120x60x3 mm

- platformy do stania i siedzenia — z blachy aluminiowej ryfolwanej lub ze stali nierdzewne;j

- platformy do lezenia = z ptyty HDPE lub HDPE anty skid

- uchwyty urzadzen z tworzyw sztucznych.

Stupy nosne i elementy pylonéw no$nych powinny by¢ odpowiednio dtuzsze w zwigzku

z montazem do stop fundamentowych, ktorych gora zostata obnizona o 40 cm ponizej
projektowanej powierzchni terenu.

2.4.4. Mala architektura

Jako uzupetniajace wyposazenie szkolnych boisk i placow rekreacji ruchowej zaprojektowano
tawki z oparciem w ilo$ci 10 szt., kosze na §mieci 5 szt., stojak na 10 roweréw oraz tablice

z regulaminem 1 szt.

Lawki z oparciem — powinny posiada¢ konstrukcje stalowa malowang proszkowo, siedzisko

i oparcie drewniane, impregnowane i malowane dwukrotnie. Lawki nalezy mocowac do
fundamentow betonowych 900x300x80 mm.
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Kosze na $mieci - powinny posiada¢ shupek nosny oraz wewngtrzny wkiad stalowe malowane
proszkowo, obudowe drewniang, impregnowang i malowang dwukrotnie. Stupek nosny nalezy
mocowac¢ do fundamentéw betonowych $rednicy 300 mm i wysokosci 600 mm.

Stojak na rowery — mocowany w fundamencie betonowym wg wskazan producenta.

Tablica informacyjna — wykonane z rur stalowych, ocynkowanych, malowanych proszkowo,
o $rednicy min. 42 mm, grubo$ci min. 2,6 mm, wypehienie obustronne z ptyty alucobond. Tablice
nalezy mocowa¢ do fundamentéw betonowych o $rednicy 300 i wysokosci 800 mm.
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3. SPRZET

3.1. Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu

Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST ,,Wymagania ogdlne” pkt 3. Wykonawca jest
zobowigzany do wykorzystania jedynie takiego sprzetu i maszyn, ktére nie wptyng niekorzystnie na
jako$¢ montowanych urzadzen i wykonywanych robot.

3.2. Sprzet do wykonania robét

Wykonawca przystepujacy do wykonania sitowni zewngtrznej powinien wykazaé si¢ mozliwoscia
korzystania z nastepujacego sprzgtu:

- koparka,

- mtot udarowy,

- glebogryzarka, zageszczarka,

- betoniarka wolnoobrotowa,

- spawarka, szlifierka katowa

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w ST-1 ,,Wymagania ogolne” pkt 4.

4.2. Transport elementow i urzadzen

Urzadzenia 1 zestawy na czas transportu nalezy zabezpieczy¢ przed uszkodzeniem mechanicznym
poprzez stosowanie wkladek dystansowych drewnianych — dotyczy to elementéw drewnianych,
folii pecherzykowej oraz elementéw metalowych malowanych proszkowo. W czasie transportu
urzadzenia nalezy zabezpieczy¢ przed ich przemieszczaniem si¢ na Srodkach transportu pasami
transportowymi.

4.3. Skladowanie materialow na budowie

- urzadzenia nalezy przechowywa¢ w miejscu zabezpieczonym przed osobami niepowolanymi,

- w razie koniecznos$ci sktadowania urzadzen nalezy uktada¢ je starannie na plaskim podtozu, na
przektadkach dystansowych w warunkach poréwnywalnych do warunkéw eksploatacji (najlepiej
przewiewne wiaty).

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robot podano w ST-1 ,,Wymagania ogdlne” pkt 5.

5.1 Sposob i kolejnos¢ wykonywania robot

- wytyczenie, rozmieszczenie urzadzen z dokumentacja projektowa,

- montaz urzadzen,

- sprawdzenie prawidlowos$ci rozmieszczenia urzadzen,

- uporzadkowanie terenu wokot placu sitowni z ewentualnym wyréwnaniem nawierzchni i
zasianiem trawy.

5.2. Przygotowanie podloza

Podloze gruntowe powinno spetnia¢ wymagania okreslone w SST-3 ,,Roboty ziemne”

W chwili obecnej, w miejscu projektowanej sitowni, znajduje si¢ plac z nawierzchnig asfaltowa.
Istniejaca nawierzchni¢ nalezy rozebra¢, minimum na gltebokos¢ 40 cm oraz usungé¢ wszelkie
zanieczyszczenia budowlane typu stary gruz, kamienie itp. Rozebrane warstwy asfaltu i istniejacej
podbudowy nalezy wywiez¢ poza plac budowy. Wywieziony grunt nalezy zastapi¢ mieszankg ziemi
ogrodniczej, piasku i gruntu rodzimego bez zanieczyszczen i frakcji kamienistej w stosunku 1:1:1.
Odstonigty grunt rodzimy nalezy spulchni¢ w celu polepszenia chionnosci wody. Nanowa
nawierzchni¢ nalezy wybra¢ gatunki trawy odpornej na deptanie i przeznaczone do nawierzchni
sportowych. Nasiona, w iloéci 40 g na m?, nalezy wysiewaé na warstwie ziemi ogrodniczej grubosci
3 cm. Po wysianiu powierzchni¢ sitowni nalezy zagrabi¢ i zawatowaé oraz podlewa¢ do momentu
ukorzenienia si¢ trawy.
5.3. Wykonanie fundamentow pod urzadzenia

Fundamenty pod urzadzenia powinny uwzgledniaé przewidziany przez producenta sposob
mocowania urzadzen. Z powodu mozliwosci prowadzenia prac termomodernizacyjnych budynku
segmentu sportowego, juz po zamontowaniu urzadzen sitowni, najlepszym sposobem mocowania
urzadzen do fundamentow jest mocowanie na $ruby zabetonowane w fundamencie w odpowiednim
rozstawie. Umozliwi to demontaz urzadzen silowni na czas prac termomodernizacyjnych.
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Dopuszczalny jest tez montaz urzadzen silowni na kotwy rozpr¢zne lub zabetonowanie dolnej
czesci konstrukcji urzadzenia bezposrednio w fundamencie. Wowczas nalezy zadba¢ o nalezyte
zabezpieczenie urzadzen przed skutkami prowadzonych prac budowlanych przez szczelne
przykrycie tekturami i folig budowlana.

Bloki stop fundamentowych o wymiarach 60x60x80 cm nalezy wykona¢ z betonu C20/25. Stopy
nalezy wylewa¢ na warstwie chudego betonu grubosci 10 cm. Gora stop fundamentowych powinna
znajdowac si¢ minimum 40 cm ponizej powierzchni terenu, co pozwoli na przykrycie kotew lub
srub fundamentowych nawierzchnig bezpieczng o grubosci 30 cm.

5.4. Montaz urzadzen na placu sitlowni

Projektowana sitownia jest zgodna z wymogami norm bezpieczenstwa. Wszystkie projektowane
urzadzenia muszg posiadaé certyfikaty potwierdzajace spetnienie wymogoéw normy PN-EN 1176.
Wszystkie wbudowane urzadzenia musza posiada¢ odpowiednie atesty bezpieczenstwa.

Montaz konstrukcji urzagdzen do podtoza nalezy wykona¢ przez:

- ustawienie stupow stalowych w zaglebieniach fundamentowych w gruncie,

- tymczasowe umocowanie stupoéw w wykopach,

- wypoziomowanie konstrukcji urzadzen i zalanie shupéw betonem C20/25 lub przykrecenie do
zabetonowanych w stopach kotew.

Doktadng lokalizacj¢ elementow sitowni nalezy ustali¢ na budowie majac na uwadze strefy
bezpieczenstwa dla poszczegdlnych elementéw ( rozmieszczenie urzadzen w czesci graficznej
projektu ). Urzadzenia zabezpieczy¢ przed samowolnym demontazem.

5.5. Nawierzchnia bezpieczna placu silowni

Jako nawierzchni¢ zaprojektowano nawierzchni¢ bezpieczna, trawiasta. Nawierzchnia powinna by¢
zgodna z norma PN EN 1177 dotyczaca nawierzchni placéw zabaw. Glgbokos¢ do jakiej sigga
projektowana nawierzchnia wynosi minimum 30 cm. Wszystkie fundamenty 1 kotwy
fundamentowe powinny znajdowaé si¢ ponizej, to znaczy by¢ przykryte warstwa nawierzchni
o grubos$ci co najmniej 30 cm. W chwili obecnej, w miejscu projektowanej sitowni, znajduje si¢
plac z nawierzchnig asfaltowa. Istniejaca nawierzchni¢ nalezy rozebraé, minimum na glebokos¢ 40
cm oraz usung¢ wszelkie zanieczyszczenia budowlane typu stary gruz, kamienie itp. Rozebrane
warstwy asfaltu i istniejacej podbudowy nalezy wywiezé poza plac budowy. Wywieziony grunt
nalezy zastagpi¢ mieszanka ziemi ogrodniczej, piasku i gruntu rodzimego bez zanieczyszczen i
frakcji kamienistej w stosunku 1:1:1. Odstonigty grunt rodzimy nalezy spulchni¢ w celu
polepszenia chtonnos$ci wody.

5.6. Trawa

Na nawierzchni¢ bezpieczng sitowni nalezy wybra¢ gatunki trawy odpornej na deptanie 1
przeznaczone do nawierzchni sportowych. Nasiona, wilosci 40 gnam?, nalezy wysiewa¢ na
warstwie ziemi ogrodniczej grubosci 3 cm. Po wysianiu powierzchni¢ sitowni nalezy zagrabi€ 1
zawatowac oraz podlewaé do momentu ukorzenienia sie trawy.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Kontrola jakoSci materialow

Wszystkie materialy uzyte do wykonania zadania musza odpowiada¢ wymaganiom dokumentacji
projektowej. Ponadto Wykonawca robot ma obowiazek dostarczy¢ wszystkie wymagania
certyfikaty 1 potwierdzenie zgodnosci dostarczonych materialow, elementow, urzadzen z
dokumentacjg projektowa i wymaganiami ST.

6.2. Kontrola jako$ci wykonywanych robot

Kontrola jakosci wykonywania robot polega na sprawdzeniu zgodnos$ci wykonania robot z
dokumentacja techniczng i ST. Kontroli jakosci podlega wykonanie:

- rozmieszczenia urzgdzen w planie,

- zgodnos¢ zamontowanych urzadzen z dokumentacjg projektowa,

- montazu urzadzen tzn. sprawdzenie stabilno$ci zamontowanych urzadzen, potaczen srubowych,
czy sg odpowiednio zabezpieczone przed przypadkowym urazem,

7. OBMIAR ROBOT

7.2 Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowg jest:

metr kwadratowy (m?) -przy podlozu sypkim, (przeliczony na m?)
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szt. (sztuka) - przy urzadzeniach i zestawach.

Tloé¢ jednostek wedlug przedmiaru.

8. ODBIOR ROBOT

Inzynier oceni wyniki kontroli jakosci robot i przedlozonych dokumentéw wymaganych przez
dokumentacje projektowa i ST. W przypadku stwierdzenia usterek lub nieprawidtowosci Inzynier
ustali zakres robot poprawkowych do wykonania, a Wykonawca wykona na wlasny koszt w
ustalonym terminie

9. PODSTAWA PEATNOSCI

Podstawg platnodci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke obmiarowa
ustalong dla danej pozycji przedmiaru. Dla pozycji przedmiarowych wycenionych ryczattowo
podstawa platnoscei jest wartos¢ (kwota) podana przez Wykonawce w danej pozycji przedmiaru.
Cena jednostkowa lub kwota ryczaltowa pozycji przedmiarowe] bedzie uwzgledniaé wszystkie
czynnosci, wymagania 1 badania skladajgce sie na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w
specyfikacjach technicznych i w dokumentacji projektowej.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robot beda obejmowac:

- Robocizng bezposrednig wraz z towarzyszgcymi kosztami,

- Wartos¢ zuzytych materialow wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkow i
transportu na teren budowy,

- Warto$¢ pracy sprzetu wraz z towarzyszgcymi kosztami,

- Koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

- Podatki obliczane zgodnie z obowigzujgcymi przepisami,

- Wszystkie oplaty zwigzane z prowadzeniem robot oraz inne nieprzewidziane koszty.

Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1.Normy

1. PN-EN 1176-1; 2009 Wyposazenie placow zabaw 1 nawierzchnie cz.1, Ogolne wymagania
bezpieczenstwa i metody badan.

2. PN-EN 1176-7; 2009 Wyposazenie placow zabaw. Wylyczenie instalowania, sprawdzenia,
konserwacji 1 eksploatacji. .
2. PN-EN 1177; 2009 Nawierzchnie placow zabaw amortyzujace upadki. Wymagania
bezpieczenstwa i metody badan.
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