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. Opis sposobu odbioru robét.

9. Opis sposobu rozliczenia robot.
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Uwaga:

Uzyte w Specyfikacji i Projekcie znaki towarowe materialow i urzadzen nalezy traktowaé jako rozwiazania
techniczne umozliwiajace realizacje pozostatych elementéw obiektu.

Moga one by¢ zastapione innymi rozwiazaniami technicznymi, materiatami i urzadzeniami

o réwnowaznych lub lepszych parametrach pod warunkiem dokonania i przedstawienia

Zamawiajacemu ponownych obliczeni technicznych potwierdzajacych mozliwo$é takiej zamiany

oraz dostosowania pozostatych elementéw obiekin zwigzanych z zastosowanymi zamiennikami

bez utraty przewidzianego standardu obiektu i jakosci robot.




1. CZESC OGOLNA.

1.1. Nazwa zamdwienia.
Odwietlenie clagu pieszego i rowerowego od ul. Rézanej do wawozu w osiedlu Ruta w Lublinie.

1.2. Przedmiot specyfikacji i zakres robat instalacyjnych.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji sa wymagania techniczne zwigzane z wykonaniem robét elektrycznych,
ogblne zasady organizacji pracy na budowie, transportu, przyjmowania i sktadowania materiatdw na budowie,
zalozen kalkulacyjnych, kontroli zuzycia srodkéw produkeji, warunkéw obmiary, koordynacji robot
instalacyjnych z innymi rodzajami robot w trakcie ich wykonywania 1 przekazanie wykonanych instalacji

do eksploatacji.

Zakres robot:

- wykonanie o$wietlenia ciagu pieszego i rowerowego

Zakres robdt w kolejnosei technologicznej wykonywania jest nastepujacy:
- wykopanie rowdw kablowych wg projektowanych tras

- wykonanie przewiertéw pod nawierzchniami istniejgcymi oraz przy drzewie
- wykonanie wykopéw pod fundamenty shupdw oswietleniowych

- montaz fundamentow

- uwlozenie w wykopie rur oslonowych

- ufozenie w wykopie kabli

- dokonanie odbioru czgéciowego kabli przed zasypaniem

- zasypanie kabli z ubijaniem warstwami

- demontaz istniejacych shupow

- montaz stupow oswietleniowych z oprawami

- wykonanie pomiaréw i badan

- dokonanie odbioru kencowego

1.3. Nazwy i kody grup, Klas i kategorii robot (wg wspélnego slownika zamowien CPV).
45310000-3 Roboty instalacyjne elektryczne

1.4. Okreslenia podstawowe,
Okreélenia podstawowe w niniejszej Specyfikacji Technicznej sg zgodne z obowiazujacymi przepisami.

2. WYMAGANIA DOTYCZACE WEASCIWOSCI MATERIALOW,

2.1. Ogélne wymagania.

1. Nalezy stosowaé wyroby posiadajace stosowne certyfikaty zgodnosci i aprobaty techniczne

lub deklaracje zgodnoéci.

2. Parametry techniczne materialow i wyrobdw powinny by¢ zgodne z wymogami podanymi w projekeie
wykonawczym i powinny odpowiadaé¢ wymaganiom obowigzujacych norm i przepisow. Materialy i wyroby
o zblizonych, lecz nie o identycznych parametrach jak w projekcie lub kosztorysie mozna zastosowaé

na budowie wylacznie za zgoda projektanta i Inwestora.

2.2, Kable.
Nalezy stosowaé kable o rodzaju zyl, izolacji, przekroju i napieciu wedlug projektu wykonawczego.
Bebny z kablami nalezy przechowywa¢ w miejscu zapobiegajacym ich uszkodzeniu.

2.3. Przepusty kablowe,
Przepusty kablowe powinny by¢ wykonane z materiatéw niepainych, z tworzyw sztucznych, wytrzymalych
mechanicznie, chemicznie i odpornych na dziatanie tuku elektrycznego.

Rury uzywane do wykonania przepustow powinny by¢ dostatecznie wytrzymale na dziatajace na nie obcigzenia.

Whnetrza $cianek powinny byé gladkie lub powleczone warstwa wygladzajaca ich powierzchnie dla utatwienia
przesuwania sig¢ kabli.

Zaleca sig stosowanie rur gietkich i sztywnych z PCW.

Rury nalezy przechowywaé w miejscach zabezpieczonych przed ich uszkodzeniem.

2.4. Slupy oswietleniowe.

Pod stupy zaleca si¢ stosowanie fundamentdéw prefabrykowanych wedlug ustalen dokumentacji projektowe;.
Skladowanie prefabrykatéw powinno odbywac si¢ na wyréwnanym, utwardzonym i edwodnionym podtozu,
na przekiadkach z drewna.

Stupy oswietleniowe wraz z oprawami powinny by¢ zgodne z dokumentacja. Kazdy stup w dolnej cz¢éci




powinien posiada¢ jedng wngke zamykana drzwiczkami. Wneka powinna by¢ przystosowana do zainstalowania
tabliczki bezpiecznikowej na sruby M8 z wylacznikiem nadpradowym.

Sktadowanie stupoéw o$wietleniowych na placu budowy powinno byé na wyréwnanym podtozu w pozycji
poziomej, z zastosowaniem przekladek z drewna.

Do oswietlenia stosowac oprawy LED wedhug dokumentacii.

3. WYMAGANIA DOTYCZACE SPRZETU I MASZYN.

1. Urzadzenia pomocnicze, transportowe 1 ochronne stosowane przy robotach powinny odpowiadaé ogdlnie
przyjetym wymaganiom co do ich jakosci 1 wytrzymalogct.

2. Maszyny, urzadzenia i sprzet zmechanizowany powinny mie¢ ustalone parametry techniczne

i powinny by¢ ustawione zgodnie z wymaganiami producenta oraz stosowane zgodnie z ich przeznaczeniem.

3. Nalezy uniemozliwi¢ dostep do maszyn i urzadzen na miejscu prowadzenia robdt osobom nieupowaznionym
do obstugi.

4. Uzywane na budowie maszyny i urzadzenia mozna uruchamiac dopiero po uprzednim zbadaniu ich stanu
technicznego i dziatania. Nalezy je zabezpieczyé przed mozliwodécia uruchomienia przez osoby niepowolane.

5. Przekroczenie warunkdw technicznych okreslonych przez producenta jest zabronione.

4. WYMAGANIA DOTYCZACE SRODKOW TRANSPORTU.

1. Srodki i urzadzenia transportowe powinny by¢ odpowiednio przystosowane do transportu materialow,
elementdw, urzadzen itp. niezbednych do wykonania robot.

2. W czasie transportu nalezy zabezpieczy¢ przemieszezane przedmioty w sposob zapobiegajacy ich
uszkodzeniu. :

3. Podczas transportu, zatadunku i wytadunku oraz skladowania materialow i urzadzen nalezy przestrzegac
zalecelt wytworcow.

5, WYMAGANIA DOTYCZACE WYKONANIA ROBOT.

5.1. Wymagania egdlne. _

1. Roboty winny by¢ wykonywa\he zgodnie z przepisami i zasadami obowigzujacymi w tym zakresie,

a w szczegdlnosci z aktualnymi hormami oraz niniejsza specyfikacja techniczna,

2. Normy zuzycia materialéw przewidujq zastosowanie materiaiow odpowiadajacych wymaganiom
Jjakodciowym, okreslonym w polskich i branzowych normach.

3 Naklady pracy sprzetu uwzgledniaja zastosowanie petnosprawnego sprzetu i maszyn oraz srodkow

transportu technologicznego, wiasciwych dla danego rodzaju robét, a takze wymogdw wynikajacych

z racjonalnego ich wykorzystania na budowie.

4. Naklady sg wyliczone i ustalone dla robét wykonywanych w przecigtnych warunkach, umozliwiajacych
dowoz i skladowanie materiatéw na stanowiskach przyobiektowych.

5. W nakfadach uwzgledniono calo$¢ proceséw technologicznych, przy zalozenin whasciwej organizacji

i technologii wykonywania robét oraz przy uwzglednieniu wszystkich czynnosei i nakladéw niezbednych

do wykonania elementéw lub robot. ‘ '

6. Naklady robocizny obejmuja oprécz czynnosel podstawowych rdwniez nastgpujace roboty i czynnodei:

- transport technologiczny sprzetu, materialow, wyrobow i narzedzi ze skiadowiska przyobicktowego do miejsca
whudowania

- dokonanie kontroli stanu jakosci materialow

- przemieszczanie sprzgtu w obrebie stanowiska roboczego

- wykonywanie nie wymienionych w wyszczegdlnieniach robdt i czynnosci pomocniczych

- obshuge sprzetu nie posiadajacego obstugi etatowej

- usuwanie wad i usterek zawinionych przez wykonawce

- udziat brygadzisty w przeprowadzaniu wewnegtrznego obmiaru i odbioru robét

7. Rodzaj, typ oraz wymagania techniczne materialéw nalezy przyjmowac z dokumentac]ji projektowe;.

8. Naklady zurycia materialéw nalezy uzupelni¢ o naktady na materialy pomocnicze. W zaleznosci od potrzeb
do materiatéw pomocniczych zaliczono przykladowo: cement, drut aluminiowy i elektrody do spawania, farby,
gips, kit uszezelniajacy, kleje, kotki rozporowe 1 wstrzeliwane z nabojem, lepik asfaltowy, nakretki, desld, papier
icierny, podktadki okragle i sprezynujace, proszek do spawania aluminium, rozpuszczalnik do farb, $ruby, tagme
izolacyjna, wkrety do drewna, wazeling techniczng, koszulki igielitowe, klamerki, uchwyty do mocowania
przewodow, itp.

5.2. Wykopy pod fandamenty i kable.
Przed przystgpieniem do wykonywania wykopdw Wykonawca ma obowiazek sprawdzenia zgodnosci rzednych
terenu z danymi w dokumentacji projektowej oraz oceny warunkow gruntowych.




Metoda wykonywania robot ziemnych powinna by¢ dobrana w zaleznosei od glebokosci wykopu,
uksztaltowania terenu oraz rodzaju gruntu. Wydobyty grunt powinien by¢ skladowany z jednej strony wykopu.
Skarpy rowu powinny by¢ wykonane w sposéb zapewniajacy ich statecznosé.

Zasypania fundamentu lub kabla nalezy dokonaé gruntem z wykopu bez zanieczyszezefi, ap. korzeni, odpadkéw.
Zasypanie nalezy wykona¢ warstwami grubodci od 15 do 20 cm i zaggszezaé ubijakami reeznymi

lub zaggszczarka wibracyjna. Zageszezenie nalezy wykonywac w taki sposob aby nie spowodowaé uszkodzen
fundamentu lub kabla.

Nadmiar gruntu z wykopu, pozostajacy po zasypaniu fundamentu lub kabla, nalezy rozplantowaé w poblizu

lub wywiezc.

5.3. Montaz fundamentéw prefabrykowanych.

Montaz fundamentéw nalezy wykonaé zgodnie z wytycznymi montazu dla konkretnego fundamentu
zamieszezonymi w dokumentacji producenta.

Fundament powinien byé ustawiony na 10 cm warstwie betonu B10 lub zaggszczonego zwiru. Przed jego
zasypaniem nalezy sprawdzi¢ rzedne posadowienia oraz stan zabezpieczenia antykorozyinego $cianek.

5.4, Montaz stupdw i opraw.

Shipy nalezy ustawia¢ dzwigiem na uprzednio posadowionych fundamentach. Odchytka osi shupa od pionu nie
moze byé wieksza niz 0,001 wysokosdcei stupa.

Montaz opraw na stupach nalezy wykonywad ze zwyzki. Kazda oprawg¢ przed zamontowaniem nalezy podlaczye
do sieci i sprawdzi¢ jej dzialanie, Oprawy nalezy montowaé po uprzednim weiggnieciu przewoddw zasilajacych
do shupdw. Od tabliczki bezpiecznikowej do kazdej oprawy nalezy prowadzi¢ dwie zyly przewodu. Oprawy
nalezy mocowac na szczytach shupdw w sposéb wskazany przez producenta opraw. Oprawy powinny by¢
mocowane w sposdb trwatly, aby nie zmienialy swego polozenia pod wplywem warunkéw atmosferycznych.

5.5. Ukladanie kabli.

Kable nalezy uktada¢ w trasach wytyczonych przez uprawnionego geodete. Kable powinny by¢ ukladane

w sposdb wykluczajacy ich uszkodzenie przez zginanie, skrecanie, rozciaganie, itp. Temperatura otoczenia

przy uktadaniu kabli nie powinna by¢ mniejsza niz 0°C. Promiefi giecia kabli powinien by¢ mozliwie duzy,

nie mniejszy niz 10-krotna zewnetrzna érednica kabla.

Bezposrednio w gruncie kable nalezy uktadaé na glebokosei 0,7m. Jako ochrong przed uszkodzeniem
mechanicznym, wzdhiz calej trasy 25 ¢m ponad kablem, nalezy uklada¢ folie koloru niebieskiego szerokosei

20 ecm. Kabel na calej dlugodci nalezy uktada¢ w rurze karbowanej fi 75mm. Przejscia pod nawierzchniami
istniejacymi oraz przy drzewie wykonaé metoda przewiertu w rirze sztywnej fi 110mm, na glgbokosei Im

od rzednej terenu.

Po wykonaniu linii kablowej nalezy pomierzy¢ rezystancjg izolacji poszezegélnych odcinkéw kabla induktorem
o0 napigciu nie mnigjszym niz 2,5kV,

Odlegiosm kabla od innych urzadzef podziemnych przy zblizeniach i skrzyzowaniach powinny by¢ nie mme_] S78
niz podane W normie.

6. OPIS DZIALAN ZWIAZANYCH Z KONTROLAT ODBIOREM ROBOT.

Szezegdtowy zakres kontroli i badan odbiorczych powinien by¢ okreélony w umowie pomigedzy Inwestorem
i wykonawca.

6.1. Zasady kontroli jakosci robét.

I. Celem kontroli robot bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiagna¢ zalozong
jakos¢ robodt.

2. Wykonawea jest odpowiedzialny za petng kontrolg robot 1 jakoéci materiatéw. Wykonawca zapewni
odpowiedni system kontroli, wlaczajac personel, sprzet, zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia niezbedne

do wykonania robot.

3. Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inspektor Nadzoru moze zazada¢ od Wykonawcy przeprowadzenia
badan w celu zademonstrowantia, ze poziom ich wykonywania jest zadowalajacy.

4. Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materialow oraz robdt z czgstotliwosdcia zapewniajaca
stwierdzenie, Ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji projektowej i ST.

5. Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czestotliwosc sa okredlone w ST, normach

i wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaly one tam ckreslone, Inspektor Nadzoru ustali jaki zakres kontroli
jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robdt zgodnie z umowa.

6. Wykonawca dostarczy do Inspektora Nadzoru $wiadectwa, Zze wszystkie stosowane urzadzenia

i sprzet badawczy posiadaja wazng legalizacjg, zostaly prawidlowo wykalibrowane i odpowiadaja wymagamom
norm okreslajacych procedury badar.

7. Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem 1 prowadzeniem badan materialéw ponesi Wykonawca.




6.2. Badania i pomiary.

1. Wszystkie badania i pomiary bgda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm.

2. Stosowad mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.

3. Przed przystapieniem do pomiarow lub badan, Wykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru o rodzaju,
miegjscu i terminie pomiara lub badania.

4, Po wykonaniu pomiaru Tub badania, Wykonawca przedstawi na pismie ich wyniki do akceptacji Inspektora
Nadzoru.

6.3. Protokoly badaft i pomiardw.

1. Wykonawca bgdzie przekazywaé do Inspektora Nadzoru kopie raportow z wynikami badan.

2. Wyniki badan (kopie) bgda przekazywane do Inspektora Nadzoru na formularzach wedhug dostarczonego
przez niego wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

6.4. Certyfikaty i deklaracje.

1. Inspektor Nadzoru moze dopuéci¢ do uzycia tylko te materialy, ktore posiadaja;

- certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodno$¢ z kryteriami technicznymi
okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wlasciwych przepisow i dokumentow
technicznych :

- deklaracje zgodnoéci tub certyfikat zgodnosci z Polska Norma lub aprobata techniczna, w przypadku wyrobow,
dla ktérych nie ustanowiono Polskiej Normy

2. Aparaty i osprzet musza posiada¢ w/w dokumenty wydane przez producenta, a w razie potrzeby poparte
wynikami, wykonanych przez niego, badan. Kopie wynikow tych badah beda dostarczone przez Wykonawce
Inspektorowi Nadzoru.

3. Jakiekolwiek materialy, ktore nie spelniaja tych wymagan beda odrzucone.

6.5, Dokumenty budowy.

1. Dziennik budowy

2. Pozostate dokumenty budowy:

a) pozwolenie na realizacj¢ zadania budowlanego

b} protokoty przekazania terenu budowy

¢) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne
d} protokoty odbioru robdét

e) protokoly z narad i ustalen

f) korespondencja na budowie

6.6. Przechowywanie dokumentéw budowy.

1. Dokumenty budowy beda przechowywane na terenie budowy w migjscu odpowiednio zabezpieczonym.

2, Zaginiecie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduge jegoe natychmiastowe odtworzenie w formie
przewidzianej prawem.

3. Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dos‘{q:pne dla Inspektora Nadzoru 1 przedstawiane do wgladu na
zyczenie Zamawiajacego.

7. WYMAGANIA DOTYCZACE PRZEDMIARU I OBMIARU ROBOT.
Obmiar robot obejmuje catodé instalacji elektrycznych. Jednostka obmiarowa jest komplet robdt — ryczalt.
8. OPIS SPOSOBU ODBIORU ROBOT.

8.1. Rodzaje odbioréw robot.

Roboty podlegaja nastepujacym etapom odbioru:

a) odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu
b) odbiorowi czesciowemu

¢) odbiorowi ostatecznemu

d} odbiorowi pogwarancyjnemu

8.2. Odbidr robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu.

1. Odbidr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci 1 jakosci wykonywanych
robét, ktére w dalszym procesie realizacji ulegna zakryciu.

2, Odbidr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogolnego postepu robot.

3. Odbioru robét dokonuje Inspektor Nadzor.

4. Gotowosé danej czesei robot do odbioru zglasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy



z jednoczesnym powiadomieniem Inspektora Nadzoru. Odbiér bedzie przeprowadzony niezwlocznie, |
nie pdZniej jednak niz w ciagu 3 dni od daty zgloszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tym |
fakcie Inspektora Nadzoru.

5. Jakosé i ilos¢ robét ulegajacych zakryeiu ocenia Inspektor Nadzoru w oparciu o przeprowadzone pomiary,
w konfrontacji z dokumentacja projektowa, ST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbior czesciowy.
Odbidr czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci robét. Odbioru czgsciowego robot
dokonuje sie wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robét. Odbiora robot dokomje Inspektora Nadzoru.

8.4. Odbiér ostateczny robdt.

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robdt.

1. Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robét w odniesieniu do ich iloéei,
jakosci 1 wartosei.

2. Calkowite zakoficzenie roboét oraz gotowos¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez Wykonawce
wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na piSmie o tym fakcie Inspektora Nadzoru.
3. Odbiér ostateczny robot nastapi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia potwierdzenia
przez Inspektora Nadzoru zakoficzenia robét i przyjecia dokumentdw, o ktorych mowa w punkceie 8.4.2.

4. Odbioru ostatecznego robét dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosci Inspektora
Nadzoru i Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jakoéciowej na podstawie przediozonych
dokumentow, wynikéw badan 1 pomiaréw, oceny wizualnej oraz zgodnosci wykonania robot z dokumentacja
projektowa 1 ST.

5. W toku odbioru ostatecznego robot komisja zapozna si¢ z realizacja ustalef przyjetych w trakcie odbioréw
robdt zanikajacych  ulegajacych zakryciu, zwlaszeza w zakresie wykonania robdt uzupelniajacych i robot
poprawkowych.

6. W przypadkach niewykonania wyznaczonych robét poprawkowych, robot uzupemiajacych lub robot
wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czynnodci 1 ustali nowy termin odbioru ostatecznego. '

7. W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jako$é wykonywanych robot w poszezegdlnych asortymentach
nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacja projektowa i ST z uwzglednieniem tolerancji i nie ma
wiekszego wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona potracen,
oceniajac pomniejszong wartos¢ wykonywanych robét w stosunku do wymagan przyjgtych w dokumentach

UmMowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego.

1. Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robot jest protokét odbioru ostatecznego
robot sporzadzony wg wzorn ustalonego przez Zamawiajacego.

2. Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowiazany przygotowac nastepujace dokumenty:

- dokumentacje projektowa podstawowa z naniesionrymi zmianami oraz dodatkows, jesli zostata sporzadzona
w trakcie realizacji umowy

- specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentow umowy i ew. uzupelniajace lub zamienne)

- wytyczne i ustalenia technologiczne

- dzienniki budowy : .

- wyniki pomiarow kontrolnych oraz badan, zgodnie z ST

- dekiaracje zgodnodci lub certyfikaty zgodnogci wbudowanych materialéw zgodnie z ST

3. W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie beda gotowe
do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy ponowny termin odbioru
ostatecznego robdt,

4. Wszystkie zarzadzone przez komisjg roboty poprawkowe lub uzupelniajace beda zestawione

wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

3. Termin wykonania robdt poprawkowych i robot uzupehniajacych wyznaczy komisja.

8.5. Odbiér pogwarancyjny.

1. Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robét zwigzanych z usunigeiem wad stwierdzonych
przy odbiorze ostatecznym i zaistnialych w okresie gwarancyjnym.

2. Odbidér pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obicktu z uwzglednieniem zasad
opisanych w punkcie 8.4 ,,Odbior ostateczny rob6t”.

9. OPIS SPOSOBU ROZLICZENIA ROBOT.

Podstawe platnoscei stanowi komplet wykonanych robdt i pomiaréw pomontazowych jako ryczalt.




10. DOKUMENTY ODNIESIENIA.

10.1. Pokumentacja projektowa.
1. Projekt wykonawezy odwietlenia ciagu pieszego i rowerowego.

10.2. Rozporzadzenia.

1. Ustawa Prawo budowlane z dn. 7 lipca 1994 r (Dz. I Nr 106/100 poz. 1126, Nr 109/00 poz. 1157,

Nr 120/00 poz. 1268, Nr 5/01 poz. 42, Nr 100/0] poz, 1085, Nr 110/01 poz, 1190, Nr 115/01 poz. 1229,

Nr 129/01 poz. 1439, Nr 154/01 poz. 1800, Nr 80/03 poz. 718).

2. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dn. 12 kwietnia 2002 r w sprawie warunkéw technicznych jakim
powinny odpowiadaé budynki i ich usytuowanie (Dz.U.Nr 75/02 poz. 690, Nr 109/04 poz. 1156).

3. Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dn. 31 lipca 1998 r w sprawie systemow
oceny zgodnoscei deklaracji zgodnosci oraz sposobu znakowania wyrobow budowlanych dopuszezonych do
obrotu i powszechnego stosowania w budownictwie (Dz.U.Nr 113/92 poz. 728).

4. Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 5 sierpnia 1998 r w sprawie aprobat
i kryteriow technicznych oraz jednostkowego stosowania wyrobdw budowlanych (Dz.U.Nr 107/98 poz. 679,
Nr 8/02 poz. 71).

3. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 wrzesnia 2004 r w sprawie szczegétowego zakresu i formy
dokumentaciji projektowej, specyfikacji technicznych wykonania i odbioru robét budowlanych oraz programu
funkcjonalno-uzytkowego (Dz.U.Nr 202/04 poz. 2072).

6. Rozporzadzenie Ministra Pracy i Polityki Spoteczne] z dnia 28.08.2003 r w sprawie ogloszenia jednolitego
tekstu rozporzadzenia Ministra Pracy i Polityki Socjainej w sprawie ogélnych przepisow bezpieczenstwa

i higieny pracy (Dz.U.Nr 169/2003, poz. 1650).

7. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 futego 2003 r w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy
podczas wykonania robot budowlanych (Dz.U.Nr 47/03 poz. 401).

8. Rozporzadzenie Ministra Gospodarki z dn. 17.09.1999 r w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy przy
urzadzeniach i instalacjach energetycznych (Dz.U.Nr 80/1999, poz. 912).




