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ST.00.00.00. OGOLNA SPECYFIKACJA TECHNICZNA.

1. WYMAGANIA OGOLNE

1.1. Nazwa zamodwienia
Budowa zajezdni trolejbusowej przy ul. Grygowej w Lublinie- Trakcja trolejbusowa

i zasilanie.

1.2. Przedmiot i zakres robot

a) Przedmiot robdt:

* Budowa trakcji trolejbusowej na terenie zajezdni przy ul. Grygowej oraz na

odcinku dojazdowym w ul. Pancerniakdw wraz zasilaniem kablowym.

b) Zakres robot:
+* Roboty ziemne

+  Montaz stupdw wraz z wyposazeniem

*  Montaz konstrukcji nosnych sieci trolejbusowej
+ Montaz przewodow jezdnych

+ Rozbidrka i odtworzenie chodnika

+ Budowa linii kablowych zasilaczy pradu staiego

1.3. Prace towarzyszace i roboty tymczasowe

= Qdtworzenie stanu zniszczonych krzewow i zieleni
*  Wykonanie prébnych przekopdw pod lokalizowane stupy

*  Organizacja ruchu komunikacyjnego

1.4. Informacja o terenie budowy

Terenem budowy jest teren ogolnodostepny, miejski.

1.5. Organizacja robot, przekazanie terenu budowy

Zamawiajgcy w terminie okreslonym w Warunkach Kontrakiu przekaze
Wykonawcy teren budowy wraz ze wszystkimi uzgodnieniami prawnymi i
administracyjnymi, lokalizacje i wspétrzedne znakdéw geodezyjnych, Dziennik
Budowy, Ksiege Obmiaru Robét oraz dokumentacje projektowg i Specyfikacje

Techniczne(ST). Wykonawca robot jest odpowiedzialny za prawidtowg organizacje
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robot na terenie budowy oraz ich zgodnos¢ z dokumentacjg projekiows, ST,
obowigzujacymi przepisami prawnymi oraz poleceniami nadzoru inwestorskiego
(Inzyniera). Podstawowe uwarunkowania ograniczajgce swobode realizacji kontraktu
jest fakt, ze terenem budowy jest teren ogodlnodostepny (chodniki, trawniki, jezdnia).
Wykonawca ifak zorganizuje roboty budowlane, aby ograniczy¢é do minimum

uciagzliwosci zwigzane z ich realizacja.

1.6. Zabezpieczenie intereséw osoéb trzecich

Wykonawca odpowiada za ochrone instalacji na powierzchni ziemi i za
urzadzenia podziemne, takie jak rurociggi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich
wiadz bedgcych wiascicielami tych urzadzen potwierdzenie informacji dostarczonych
mu przez Zamawiajgcego w ramach planu ich lokalizacji.

Wykonawca zapewni wiasciwe oznaczenia i zabezpieczenie przed
uszkodzeniem tych instalacji i urzgdzen w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowigzany jest umiesci¢ w swoim harmonogramie rezerwe
czasowg dla wszelkiego rodzaju robot, ktore majg by¢ wykonane w zakresie
przetozenia instalacji i urzadzen podziemnych na terenie budowy i powiadomic
Nadzér inwestorski (Inzyniera) i wladze lokalne o zamiarze rozpoczecia robét. O
fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwtocznie
powiadomi Inzyniera i zainteresowane wladze oraz bedzie z nimi wspotpracowat
dostarczajgc wszelkiej pomocy potrzebnej przy wykonywaniu napraw. Wykonawca
bedzie odpowiadac za wszelkie spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia
instalacji na powierzchni ziemi i urzgdzen podziemnych wykazanych w dokumentach
dostarczonych mu przez Zamawiajgcego.

Wykonawca w swoim harmonogramie prac uwzgledni konieczne prace
kontrolne na budowie zwiazane ze sprawdzeniem usytuowania istniejacego
uzbrojenia podziemnego w zakresie wyeliminowania ewentualnych kolizji.

Wykonawca stosowaé sie bedzie do ustawowych ograniczen obciazenia na 0$
przy transporcie materiatow i wyposazenia na i z terenu robét. Uzyska on wszelkie
niezbedne zezwolenia od wtadz, co do przewozu nietypowych wagowao fadunkéw i w
sposdb ciggly bedzie o kazdym takim przewozie powiadamiat Nadzér inwestorski
(inzyniera). Pojazdy i fadunki powodujgce nadmierne obcigzenie osiowe nie beda
dopuszczone na $wiezo ukonczony fragment budowy w obrebie terenu budowy i
Wykonawca bedzie odpowiadat za naprawe wszelkich robdt w ten sposdb

uszkodzonych, zgodnie z poleceniami [nzyniera.



1.7. Ochrona Srodowiska
Wykonawca ma obowigzek znac i stosowac w czasie prowadzenia robot
wszelkie przepisy dotyczgce ochrony srodowiska naturainego.
W okresie trwania budowy i robot wykoriczeniowych VWykonawca bedzie:
utrzymywac teren budowy i wykopy w stanie bez wody stojgcej
podejmowac wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie sie do
przepisdw i norm dotyczacych ochrony srodowiska na terenie i wokét terenu budowy
oraz bedzie unika¢ uszkodzen lub ucigzliwosci dla osob lub wlasnosci spoteczne;j i
innych, a wynikajacych ze skazenia, hatasu lub innych przyczyn powstatych w
nastepstwie jego sposcbu dziatania. Stosujac sie do tych wymagan bedzie miat
szczegolny wzglad na:
- lokalizacje baz, warsztatéw, magazynow, skiadowisk, zwatowania gruntu
- i drég dojazdowych
- érodki ostroznosci | zabezpieczenia przed:
- zanieczyszczeniem zbiornikow | ciekow wodnych pytami lub
- substancjami technicznymi
- zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami

- mozliwoscig powstania pozaru

1.8. Warunki bezpieczenstwa pracy i ochrona przeciwpozarowa na budowie

Podczas realizacji robét Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisow
dotyczgcych bezpieczenstwa i higieny pracy W szczegodlnosci Wykonawca ma
obowiazek zadba¢, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajgcych odpowiednich
wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni | bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia
zabezpieczajgce, socjalne oraz sprzet i odpowiednig odziez dla ochrony Zzycia i
zdrowia os6b zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia bezpieczenstwa
publicznego.

Uznaje sie, ze wszelkie koszty zwigzane z wypedieniem wymagan
okreslonych powyze] nie podlegajg odrebnej zaptacie i sg uwzglednione w cenie
kontraktowej.

W odniesieniu do robdt budowlanych stwarzajacych zagrozenie dla

bezpieczenstwa i zdrowia nalezy, zgodnie przepisami ustawy Prawo Budowlane
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sporzadzi¢ (w oparciu o informacje projektanta) plan bezpieczenstwa i ochrony
zdrowia (zwany ,planem BiOZ).

Wykonawca bedzie przestrzegaé przepiséw ochrony przeciwpozarowe;.

Wykonawca bedzie utrzymywaé sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany
przez odpowiednie przepisy, na terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach
biurowych, i magazynach oraz w maszynach i pojazdach.

Materiaty tatwopalne bedg skiadowane w sposob zgodny z odpowiednimi
przepisami i zabezpieczone przed dostepem osdb trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem

wywotanym jako rezuitat realizacji robot albo przez personel Wykonawcy.

1.9. Ogrodzenie placu budowy

Wykonawca bedzie zobowigzany do:

przedstawienia Nadzorowi inwestorskiemu (Inzynierowi) projekiu
zagospodarowania terenu budowy wraz z planami ogrodzenia, ochrony terenu
budowy, utrzymania porzadku na terenie budowy, oraz utrzymania czystosci drog
publicznych i ulicy przy terenie budowy.

Wykonawca uzyska akceptacie Zamawiajgcego dla przedstawionego projekiu

zagospodarowania terenu budowy.

1.10. Zabezpieczenie chodnikow i jezdni

Wykonawca opracuje i uzgodni z Nadzorem inwestorskim (Inzynierem) projekt
zabezpieczenia chodnikdw i jezdni dla budowy usytuowanej przy ulicy wymagajgcej
odpowiednich zabezpieczen, a takze uzyska odpowiednie uzgodnienia.

Wykonawca zobowigzany jest do zorganizowania ruchu zastepczego
(objazdu) w przypadku zajecia pasa ulicznego przylegtego do terenu budowy
podczas prowadzenia robét. W takim przypadku Wykonawca opracuje projekt
organizacji ruchu na czas prowadzenia robét i uzgodni go z InZynierem i wtascicielem
drogi.

W cenie kontraktowej Wykonawca uwzgledni rowniez koszty opracowania
projektu organizacji ruchu, koszty wykonania oznakowania i zabezpieczenia terenu
robét oraz koszty oznakowania objazddw i koszty utrzymania tego oznakowania na

okres wykonywania robot.



1.11. Okreslenia podstawowe
Uzyte w ST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumieé¢ w kazdym

przypadku nastepujaco:

1.11.1. Inzynier — osoba powotana przez Zamawiajgcego do dziatania jako Inzynier

kontraktu

1.11.2. Kierownik budowy — osoba wyznaczona przez Wykonawce, uprawniona do
kierowania robotami i do wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji

kontrakiu

1.11.3. Laboratorium — kazde laboratorium badawcze, zaakceptowane przez
Zamawiajgcego, niezbedne do przeprowadzenia badan i préb zwigzanych z oceng

jakosci materiatow i robot.

1.11.4. Materialy — wszelkie materialy i tworzywa niezbedne do wykonania robot,
zgodne z dokumentacig projektowg i Specyfikacjami Technicznymi, zaakceptowane
przez Inzyniera. Materialy uzyte do wykonania rob6t powinny by¢ nowe

i petnowartosciowe, za wyjgtkiem materiatow uzywanych do odtworzenia czesci
chodnikow, kraweznikow, nawierzchni z piyt betonowych, w pozycjach kosztorysu,

w ktdrych zostato fo wskazane jako ,materiat z odzysku”.

1.11.5. Odpowiednia (bliska) zgodnos¢ — zgodnoscé wykonywanych robdt z
dopuszczonymi folerancjami, a jesli przedziat tolerancji nie zostat okreslony — z

przecietnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju robot.

1.11.6. Projektant — uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedgca autorem

dokumentacji projektowej.

1.11.7. Aprobata techniczna — dokument potwierdzajgcy pozytywng ocene
techniczna wyrobu, stwierdzajaca jego przydatnosé do stosowania w okreslonych
warunkach, wydany przez jednostke upowazniong do udzielania aprobat

technicznych; spis jednostek aprobujacych zawarty jest w Rozporzgdzeniu Ministra



Gospodarki i Budownictwa z dnia 19 grudnia 1994 r. w sprawie aprobat i kryteriow
technicznych dotyczacych wyrobow budowlanych (Dz. U. Nr 10 z dnia 8 lutego 1995
r. poz. 48, rozdziat 2).

1.11.8. Atest higieniczny (opinia higieniczna) — dokument potwierdzajacy
przydatnos¢ wyrobu lub elementu do stosowania w kontakcie z woda uzytkowa. atest

higieniczny wydaje Panstwowy Zaktad Higieny.

1.11.9. Certyfikat na znak bezpieczenstwa — dokument wykazujgcy, ze wyrob
spefnia wymagania dotyczace bezpieczenstwa, ustalone w Polskich Normach (PN)
wprowadzonych do obowigzkowego stosowania i/lub wiadciwych przepisach
prawnych; w odniesieniu do wyrobdw dopuszczonych do obrotu-i stosowania w
budownictwie ( zgodnie z Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. Prawo Budowiane)
wymagania sg szersze i certyfikat wykazuje, ze zapewniono zgodnos¢ danego
wyrobu, procesu lub ustugi z kryteriami technicznymi okreslonymi na podstawie PN,
aprobat technicznych i wtasciwych przepisow i dokumentow technicznych; w
Rozporzgdzeniu Ministra Gospodarki i Budownictwa z dnia 9 grudnia 1994 r. (Dz. U.
Nr 10 z dnia 8 lutego 1995 r. poz. 48 rozdz. 6) podano zakres, zasady i tryb

opracowania i zatwierdzania kryteridw technicznych.

1.11.10. Certyfikat zgodnosci — dokument wydany zgodnie z zasadami systemu
certyfikacji wykazujacy, ze zapewniono odpowiedni stopien zaufania, iz nalezycie
zidentyfikowano wyrob, proces lub ustuge, i ze sg one zgodne z okreslona normag lub
innymi dokumentami normatywnymi w odniesieniu do wyrobow dopuszczonych do
obrotu i stosowania. w budownictwie (zgodnie z Ustawg z dnia 7 lipca 1894 r. Prawo
budowlane art. 10} certyfikat zgodnosci wykazuje, ze zapewniono zgodnos¢ wyrobu

z PN lub aprobate techniczng ( w wypadku wyrobdw, dla kiérych nie ustalono PN).

1.11.11. Znak zgodnosci — zastrzezony znak, nadawany lub stosowany zgodnie z
zasadami systemu certyfikacji, wskazujacy, ze zapewniono odpowiedni stopien
zaufania, iz dany wyréb, proces lub ustuga sa zgodne z okreslong normag lub innym

dokumentem normatywnym.



2. WYMAGANIA DOTYCZACE WEASCIWOSCI WYROBOW BUDQWLANYCH

2.1. Wymagania ogdine dotyczace wiasciwosci materialow i wyrobow

budowlanych

Przy wykonywaniu robét budowlanych nalezy stosowaé wyroby budowlane o
wiasciwosciach uzytkowych umozliwiajgcych prawidlowo zaprojekiowanym i
wykonanym obiektomn budowlanym spetnienie wymagan podstawowych, okreslonych
w art.5.ust.1 ustawy Prawo budowlane, dopuszczone do obrotu powszechnego lub
jednostkowego stosowania w budownictwie, a takze wymaganiami okreslonymi w

szczegotowych wymaganiach.

2.2. Wymagania ogodlne dotyczace przechowywania i skladowania,
transportu, warunkéw dostaw, i kontroli jakosci materialéw 1 wyrobow
Wykonawca zapewni wlasciwe sktadowanie i zabezpieczenie materiatow na terenie
budowy.

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu gdy
beda one potrzebne do robdt, byty zabezpieczone przed zanieczyszczeniem,
zachowaty swoja jakos¢ i wtasciwosci do robot i byty dostepne do kontroli przez
Inzyniera.

Miejsca czasowego sktadowania bedg zlokalizowane w obrebie terenu
budowy w migjscach uzgodnionych z Zamawiajgcym (Inzynierem) lub poza terenem

bodowy w miejscach zorganizowanych przez Wykonawce.

2.3. Materialy dopuszczone do obrotu i stosowania w budownictwie

Wykonawca jest odpowiedzialny, aby wszystkie materialy, elementy
budowlane i urzgdzenia wbudowane, moniowane lub instalowane w trakcie realizaciji
robdt budowlanych odpowiadaly wymaganiom okreslonym w art.10 ustawy Prawo
budowlane oraz szczegdtowym wymaganiom technicznym.

Wykonawca uzgodni z Inzynierem sposéb i termin przekazania informacji o
przewidywanym uzyciu podstawowych materiatow oraz elementow konstrukcyjnych

do wykonania roboét, a takze o aprobatach technicznych lub certyfikatach zgodno$ci.

2.4. Materialy nie odpowiadajgce wymaganiom
Materiaty nie odpowiadajgce wymaganiom zostang przez Wykonawce
wywiezione z terenu budowy, badz zlozone w migjscu wskazanym przez Inzyniera.

Jesli Inzynier zezwoli Wykonawcy na uzycie tych materiatow do innych robét, niz te,
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dla ktérych zostaly zakupione, to zostanie dokonana przez Inzyniera stosowna
korekta ich kosztéw. Kazdy rodzaj robot, w kidrym znajdujg sie niezbadane i nie
zaakceptowane materiaty, Wykonawca wykonuje na wiasne ryzyko, liczac sie z jego

nie przyieciem 1 nie zaptaceniem.

2.5. Wariantowe stosowanie materialow

Jesli dokumentacja projekiowa lub ST przewidujg mozliwos¢ wariantowego
zastosowania rodzaju materiatdow w wykonywanych robotach, Wykonawca
powiadomi Inzyniera i autora projekiu o swoim zamiarze, co najmniej 3 tygodnie
przed uzyciem materiatu, albo w okresie diuzszym, jesli bedzie to wymagane dla
badan prowadzonych przez Inzyniera. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu nie

moze by¢ pdzniej zmieniany bez zgody inzyniera

3. WYMAGANIA DOTYCZACE SPRZETU | MASZYN DO WYKONYWANIA
ROBOT BUDOWLANYCH

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu kidry nie

spowoduje niekorzystnego wptywu na jakos¢ wykonywanych robot. Sprzet uzywany
do robét powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy i powinien odpowiadac pod
wzgledem typow i ilosci wskazaniom zawartym w Specyfikaciji Technicznej, Planie
Zapewnienia Jakosci. lub projekcie organizacji robot, zaakceptowanym przez
Inzyniera; w przypadku braku ustalen w takich dokumentach sprzet powinien byc
uzgodniony i zaakceptowany przez Inzyniera.

Liczba i wydajnos¢ sprzetu bedzie gwarantowac przeprowadzenie robot,
zgodnie z zasadami okre$lonymi w dokumentacji projekiowej, Specyfikacji
Technicznej wskazaniach Inzyniera w terminie przewidzianym kontraktem.

Sprzet bedacy wiasnoscig Wykonawcy lub wynajety do wykonania robot ma
by¢ utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z
normami ochrony Srodowiska i przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi kopie dokumentow potwierdzajgcych
dopuszczenie sprzetu do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.
Jezeli dokumentacja projekiowa lub ST przewidujg mozliwosé wariantowego uzycia
sprzetu przy wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera o swoim
zamiarze wyboru i uzyska jego akceptacje przed uzyciem sprzetu. Wybrany sprzet,
po akceptacii Inzyniera, nie moze by¢ pozniej zmieniany bez jego zgody. Jakikolwiek

sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia niegwarantujgce zachowania warunkow
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kontraktu, zostang przez Inzyniera zdyskwalifikowane i niedopuszczone do robot.
W zaleznos$ci od przyjetej organizacji Wykonawca do wykonania robdt uzyje
kompletnego sprzetu podstawowego i pomocniczego zatwierdzonego przez
Inzyniera, w ilosci niezbednej do prawidlowego wykonania robét przy zachowaniu

wymaganych warunkdw bezpieczenstwa i higieny pracy oraz ochrony Srodowiska.

4. WYMAGANIA DOTYCZACE SRODKOW TRANSPORTOWYCH

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkéw

transportu, ktére nie wplyna niekorzystnie na jakosc wykonywanych robot §
wiasciwosci przewozonych materiatow. Liczba srodkdw transportu bedzie zapewniac
prowadzenie robot zgodnie z zasadami okreSlonymi w dokumentacji projektowe],
Specyiikacji Technicznej i wskazaniach Inzyniera, w terminie przewidzianym

kontraktem.

4.1. Transport poziomy

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spetniac wymagania
dotyczace przepiséw ruchu drogowego, w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen
na osie i innych parametrow technicznych. Srodki transportu nie odpowiadajgce
warunkom kontraktu na polecenie Inzyniera beda usuniete z terenu budowy.

Wykonawca bedzie usuwaé na biezgco, na wtasny koszt, wszelkie
zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz
dojazdach do terenu budowy. Wykonawca w zalezno$ci od organizacji robét uzyje
podstawowych i pomocniczych srodkow transportowych niezbednych do
kompletnego wykonania robét spetniajace wymagania przepisdw transportowych |

zatwierdzone przez Inzyniera.

5. WYMAGANIA DOTYCZACE WEASCIWOSCI WYKONANIA ROBOT
BUDOWLANYCH

5.1. Ogdélne wymagania dotyczace wykonania robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robét, zgodnie z kontraktem
oraz za jakos¢ zastosowanych materiatéw i wykonywanych rob6t, za ich zgodnosé
z dokumentacjg projektowa, wymaganiami Specyfikacji Technicznej, Planem
Zabezpieczenia Jakosci oraz poleceniami Inzyniera.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$é, za doktadne wytyczenie w planie

i wyznaczenie wysokosci wszystkich elementow robot zgodnie z wymiarami
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i rzednymi okreslonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanymi na pismie
przez Inzyniera.

Nastepstwa jakiegokolwiek btedu spowodowanego przez Wykonawce w
wytyczeniu | wyznaczeniu robét zostana, jesli wymagac tego bedzie Inzynier,
poprawione przez Wykonawce na wtasny koszi.

Sprawdzenie wytyczenia robét lub wyznaczenia wysokosci przez [nzyniera nie
zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich dokfadnosé.

Decyzje Inzyniera dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatow i
elementow robdt bedg oparte na wymaganiach sformutowanych w kontrakcie,
dokumentacji projektowej | w ST, a takze w normach i wytycznych. Przy
podejmowaniu decyzji Inzynier uwzgiedni wyniki badarni materiatow i robét, rozrzuty
normalnie wystepujace przy produkcji i przy badaniach materiatéw, doswiadczenia z
przesztosci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wpitywajgce na rozwazang
kwestie.

Polecenia Inzyniera beda wykonywane nie pdznie] niz w czasie przez niego
wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozbg zatrzymania robot.

Skutki finansowe z tego tytutu ponosi Wykonaweca.

5.2, Projekt zagospodarowania placu budowy

Wykonawca opracuje projekt zagospodarowania placu budowy uwzgledniajac
warunki miejscowe wynikajgce z lokalizacji placu budowy zachowuijgc
bezpieczenstwo 0sob postronnych, bezpieczenstwo pracy na budowie i przy
robotach rozbiorkowych (demontazu).

5.3. Projekt organizacji budowy
Wykonawca opracuje projekt organizacji budowy uwzgledniajgc specyfike robot
budowlanych wynikajacg z dokumentacji projektowej, zakresu robét | warunkow

miejscowych.

5.4. Czynnosci geodezyjne na budowie

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za prawidtowe, zgodne z dokumentacjg
projektowa, wytyczenie wszystkich nowo projektowanych obiektéw przez
uprawnionego geodete, kiory przeniesie wysokosci z reperdw, wyznaczy kierunki i

spadki zgodnie z dokumentacjg projektowa.
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5.5. Likwidacja placu budowy
Wykonawca jest zobowigzany po zakonczeniu robét do likwidaciji placu budowy
i petnego uporzadkowania terenu wokét budowy. Uprzatniecie terenu budowy
stanowi wymog okreslony przepisami administracyjnymi o porzadku,

6. KONTROLA, BADANIA | ODBIOR WYROBOW ORAZ ROBOT
BUDOWLANYCH
6.1. Zasady kontroli jakosci robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za peina kontrole roboét, jakosci wyrobdow
budowlanych, zapewni odpowiedni system kontroli oraz mozliwosci pobierania
probek i badania materiatow, robot. Wykonawca bedzie prowadzit pomiary i badania
materiatow oraz robét z czestotliwo$cig gwarantujgcg wykonanie robot zgodnie
dokumentacjg projektowa, wymaganiami ninigjszej specyfikacji technicznej i
wskazaniami inzyniera.

Do obowigzkéw Wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do aprobaty
Inzyniera programu zapewnienia jakosci (PZJ), w ktorym przedstawi on zamierzony
sposdb wykonywania robét, mozliwosci techniczne, kadrowe i organizacyjne
gwarantujace wykonanie robot zgodnie z dokumentacja projektows, ST oraz

poleceniami i ustaleniami przekazanymi przez Inzyniera.

Program zapewnienia jako$ci bedzie zawieraé:

czesé ogoblng opisujaea:

organizacje wykonania robét, w tym terminy i sposéb prowadzenia robot,
organizacje ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,

bhp,

wykaz zespotdw roboczych, ich kwalifikacje | przygotowanie prakiyczne,
wykaz oséb odpowiedzialnych za jakosé i terminowosé

wykonania poszczegdinych elementdw robdt,

system (sposab i procedure) proponowanej, kontroli sterowania
jakoscia wykonywanych robot,

wyposazenie w sprzet i urzadzenia do pomiardw i kontrol

sposdb oraz forme gromadzenia wynikéw badan, zapis pomiarow,
nastaw mechanizmow sterujgcych, a takze wycigganych wnioskow

I zastosowanych korekt w procesie technologicznym, proponowany sposob

i forme przekazywania tych informacji Inzynierowi;
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czes¢ szczegolowg opisujacg dla kazdego asortymentu robot:

wykaz maszyn i urzgdzen stosowanych na budowie z ich

parametrami technicznymi oraz wyposazeniem w mechanizmy do sterowania
i urzadzenia pomiarowo-kontrolne,

rodzaje i ilosci Srodkdw transportu oraz urzgdzen do magazynowania

i zatadunku materiatow,

sposbdb zabezpieczenia i ochrony fadunkdw przed utratg ich wtasciwosci
w czasie transportu,

sposob | procedure pomiarow | badan (rodzaj i czestotliwose, legalizacja
i sprawdzanie urzgdzen, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatéw
I wykonywania poszczegolnych elementdw robét,

sposob postepowania z materiatami i robotami nie

odpowiadajagcymi  wymaganiom.

6.2. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary Wykonawca przeprowadzi zgodnie wymaganiami
norm, instrukcji i przepisami bhp. W przypadku, gdy normy nie obejmujg badania
wymaganego szczegétowg specyfikacjg techniczna, nalezy stosowaé wytyczne
krajowe lub procedury zaakceptowane przez Inzyniera.

Przed przystgpieniem do pomiaréw lub badan, Wykonawca powiadomi
Inzyniera o rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru
lub badania, Wykonawca przedstawi na pismie ich wyniki do akceptaciji Inzyniera.

Wykonawca bedzie przekazywaé Inzynierowi kopie raportoéw z wynikami
badan jak najszybciej, nie pdzniej jednak niz w terminie okreslonym w programie
zapewnienia jakosci.

Wvyniki badan (kopie) beda przekazywane Inzynierowi na formularzach wediug
dostarczonego przez niego wzoru lub innych formularzach, przez niego

zaakceptowanych.

6.3. Badania prowadzone przez Inzyniera

Inzynier jest uprawniony do dokonywania koniroli pobierania probek i badania
materiatdw u zrodta ich wytwarzania. Wykonawca zapewni wszelkg potrzebng pomoc
w tych czynnosciach.

Inzynier, po uprzedniej weryfikacji systemu kontroli robdt przeprowadzonego
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przez Wykonawce, bedzie oceniaé¢ zgodnos¢ materiatdw i robét z wymaganiami ST
na podstawie wynikéw badan dostarczonych przez Wykonawce.

Inzynier moze prowadzi¢ badania niezaleznie od Wykonawcy, na swdj koszt. Jezel
wyniki tych badan wykaza, ze raporty Wykonawcy sa niewiarygodne, to Inzynier
poleci Wykonawgcy lub zleci niezaleznemu laboratorium przeprowadzenie probnych
lub dodatkowych badan, albo oprze sie wylacznie na wiasnych badaniach przy
ocenie zgodnosci materiatow | robot z dokumentacja projektowg | ST. W takim
przypadku catkowite koszty powtdrnych lub dodatkowych badan i pobierania probek

poniesione zostang przez Wykonawce.

Atesty jakosci materiatow i urzadzen

Przed wykonaniem badan jakosci materiatéw przez Wykonawce, Inzynier
moze dopuscic¢ do uzytku materialy posiadajgce atest producenta stwierdzajgcy ich
petng zgodnosc z warunkami podanymi w ST.

W przypadku materiatow, dla ktérych atesty sg wymagane przez ST, kazda
partia dostarczona do robdt bedzie posiadaé atest okreslajgcy w sposob
jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe beda posiadac atesty wydane przez producenta
poparte w razie potrzeby wynikami wykonanych przez niego badan. Kopie wynikow
tych badan beda dostarczone przez Wykonawce Inzynierowi.

Materialy posiadajace atesty a urzadzenia — wazne legalizacje moga by¢
badane w dowolnym czasie. Jezeli zostanie stwierdzona niezgodnosé ich

wiasciwosci z ST to takie materialy i/lub urzgdzenia zostang odrzucone.

6.4. Dokumentacja budowy
Dokumentacja budowy powinna by¢ zgodna z art.3 pki. 13 ustawy Prawo
budowlane.

Do dokumentacji budowy zalicza sie:

Dziennik Budowy

Dziennik Budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowiazujacym
Zamawiajacego | Wykonawce w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy
do konca okresu gwarancyjnego. Odpowiedzialnos¢ za prowadzenie dziennika
budowy zgodnie z obowigzujgcymi przepisami spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowy bedg dokonywane na biezgco i beda dotyczyé
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przebiegu robot, stanu bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz technicznej | gospodarczej
strony budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowy bedzie opatrzony datg jego dokonania,
podpisem osoby, ktora dokonata zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz
stanowiska stuzbowego. Zapisy beda czytelne, dokonane trwatg technika, w
porzadku chronologicznym, bezposrednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zataczone do dziennika budowy protokoty i inne dokumenty beda oznaczone

kolejnym numerem zatacznika i opatrzone datg i podpisem Wykonawcy i Inzyniera.

Ksigzka obmiaru

Ksigzka obmiaru stanowi dokument pozwalajgcy na rozliczenie faktycznego
postepu kazdego z elementow robot. Obmiary wykonanych robét przeprowadza sie
w sposdb ciggty w jednostkach przyjetych w wyceniony przedmiarze robét | wpisuje

do ksiegi obmiaru.

Pozostate dokumenty budowy
Do dokumentéw budowy zalicza sie, oprécz wyzej wymienionych nastepujace
dokumenty:
pozwolenie na budowe,
protokoty przekazania terenu budowy,
umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,
protokdty odbioru robét,
protokoty z narad i ustalen,
korespondencje na budowie.
Przechowywanie dokumentow budowy
Dokumenty budowy beda przechowywane na terenie budowy w migjscu
odpowiednio zabezpieczonym. Zaginiecie kitdéregokolwiek z dokumentdéw budowy
spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w formie przewidzianej prawem.
Wszelkie dokumenty budowy bedg zawsze dostepne dla Inzyniera i

przedstawiane do wgladu na zyczenie Zamawiajgcego.

7. WYMAGANIA DOTYCZACE PRZEDMIARU | OBMIARU ROBOT

7.1. Ogodlne zasady obmiaru robot i prowadzenia ksigzki obmiaréow

Obmiar robo6t powinien okresli¢ faktyczny zakres wykonanych robot zgodnie z

dokumentacja projektows i specyfikacjg techniczng, w jednostkach i zasadach
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ustalonych w przedmiarze inwestorskim. Ksigzka obmiaréw stanowi dokument
zapisujacy rzeczywisty obmiar robét budowlanych. Obmiaru wykonanych robét
dokonuje w sposob ciggty kierownik budowy i kierownicy roboét. Prawidiowosé
obmiaru potwierdza Inzynier.

Jakikolwiek biad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w
przedmiarze robét lub gdzie indziej w specyfikacjach technicznych nie zwalnia
Wykonawcy od obowigzku ukonczenia wszystkich robét. Btedne dane zostang
poprawione wg instrukcji Inzyniera na pismie.

Obmiar gotowych robét bedzie przeprowadzony z czestoscig wymagang do
celu ptatnosci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okreslonym w kontrakcie lub

oczekiwanym przez Wykonawece i Inzyniera.

7.2. Zasady okreslania ilosci robot i materialow

Dilugosci i odlegtosci pomiedzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymi beda
obmierzone poziomo wzdtuz linii osiowej i podawane w (m).

Jesli specyfikacje techniczne wiasciwe dla danych robét nie wymagajg tego
inaczej, objetosci beda wyliczone w (m?) jako dlugo$é pomnozona przez sredni
przekrd).

llosci, ktdére maja by¢ obmierzone wagowo, bedg wazone w tonach lub
kilogramach zgodnie z wymaganiami specyfikaciji technicznych. Sprzet i urzadzenia
w (szt.).Obowigzuje doktadno$¢ do dwoch znakéw po przecinku.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci bedg uzupetniane
odpowiednimi szkicami dotgczonymi do ksigzki obmiaréw, wzglednie umieszczonymi

na karcie obmiarowe;j.

7.3. Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Wszysikie urzadzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robot
bedg zaakceptowane przez Inzyniera.

Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli
urzadzenia te lub sprzet wymagajg badar atestujgcych, to Wykonawca bedzie
posiada¢ wazne swiadectwa legalizacji.

Wszystkie urzgdzenia pomiarowe beda przez Wykonawce uirzymywane w

dobrym stanie, w calym okresie trwania robot.
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7.4. Czas przeprowadzenia pomiaréw
Obmiary bedg przeprowadzane przed czesciowym lub koncowym odbiorem
robot, a takze w przypadku wystepowania dtuzszej przerwy w robotach i zmiany
Wykonawcy robot.
Obmiar robot zanikajgcych przeprowadza sie w czasie ich wykonywania.

Obmiar robot podlegajacych zakryciu przeprowadza sie przed ich zakryciem.

8. ODBIOR ROBOT BUDOWLANYCH

8.1. Rodzaje odbiorow

W zalezno$ci od ustalen odpowiednich specyfikacji technicznych, roboty
podlegaja nastepujgcym etapom odbioru, dokonywanym przez Inzyniera przy udziale
Wykonawcy:

odbiér robét zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu,

odbior czesciowy,

odbior etapowy,

odbidr koncowy,

odbior po okresie rekojmi,

odbidr ostateczny (pogwarancyjny).

8.2. Odbidr robét zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu

Odbiér robdt zanikajacych i ulegajgcych zakryciu polega na finalnej ocenie
ifosci i jakosci wykonywanych robét, ktore w dalszym procesie realizacji ulegng
zakryciu.

QOdbiér robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie
umozliwiajgcym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania
ogdlnego postepu robot.

Gotowosc danej czesci robdt do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do
dziennika budowy z jednoczesnym powiadomieniem Inzyniera. Odbior bedzie
przeprowadzony niezwiocznie, nie pézniej jednak niz w ciggu 3 dni od daty
zgtoszenia wpisem do dziennika budowy | powiadomienia o tym fakcie Inzyniera.

Jakosc i ilos¢ robdt ulegajgeych zakryciu ocenia Inzynier na podstawie
dokumentéw zawierajgcych komplet wynikdw badan laboratoryjnych i w oparciu o
przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z dokumentacjg projektows, ST i uprzednie

ustalenia.
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8.3. Odbior czesciowy i etapowy
Odbior czesciowy dokonuje sie wedtug zasad jak przy odbiorze korcowym.
Odbior kazdego odcinka polega na ocenie iloéci i jakosci wykonanych robdt.

Odbioru robét dokonuje Inzynier.

8.4. Odbiodr koncowy

Odbhiér koncowy przeprowadza sie w trybie i zgodnosci z warunkami okreslonymi
w umowie o wykonanie robot budowlanych (Kontrakcie)

Kiedy catosé robét zostanie zasadniczo ukonczona i przejdzie zadawalajgco
proby kofcowe przewidziane kontraktem, Wykonawca zawiadamia o tym Inzyniera i
zobowigzuje sie zakonczy¢ wszystkie zalegte roboty w okresie gwarancyjnym

Odbioru koncowego dokonuje komisja wyznaczona przez Zamawiajgcego w
obecnosci Inzyniera | Wykonawcy. W toku odbioru ostatecznego komisja zapoznaje
si¢ z realizacja ustalen przyjetych w trakcie odbiordw robot zanikowych zwiaszcza w

zakresie wykonania robot uzupetniajgcych i robot poprawkowych.

8.5. Odbidr ostateczny pogwarancyjny
Odbiér ostateczny ( pogwarancyjny) polega na ocenie wykonanych robdt
zwiazanych z usunieciem wad stwierdzonych przy cdbiorze koncowym oraz wad

zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

8.6. Dokumentacja powykonawecza, instrukcje eksploatacji i konserwaciji
urzadzen

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie ewidencji wszelkich zmian w
dokumentaciji projektowej umozliwiajgcej przygotowanie dokumentacji obiekiu
budowlanego. Ponadto Wykonawca przekaze Zamawiajgcemu w ramach kontraktu
niezbedne instrukcje eksploatacii i konserwacii urzadzen pozwalajgce na

bezawaryjng eksploatacje obiekiu.

8.7. Dokumenty do odbioru obiektu budowlanego
Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru korncowego robét jest
protokét odbioru koncowego robét sporzadzony wg wzoru ustalonego przez

Zamawiajacego.



20

Do odbioru koricowego Wykonaweca jest zobowigzany przygotowac
nastepujace dokumenty:

dokumentacje projektowa z naniesionymi zmianami,
dokumentacja geodezyjna powykonawcza,
specyfikacje techniczne,
uwagi i zalecenia Inzyniera, zwtaszcza przy odbiorze robét zanikajacych
i ulegajgcych zakryciu i udokumentowanie jego zalecen,
recepty i ustalenia technologiczne,
dziennik budowy,
ksiega obmiaru,
wyniki pomiarow kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych zgodnie
zSTiPZJ,
deklaracje zgodnosci z zbudowanych materiatow,
aprobaty techniczne dla materiatéw nie objetych normami,
atesty jakosciowe wbudowanych materiatdw,
opinie technologiczng sporzadzong na podstawie wszystkich wynikow badan
i pomiaréw zataczenych do dokumentacji odbioru, a wykonanych
zgodnie z PZJ i ST,
sprawozdanie techniczne,
wyniki badan i pomiaréw elekirycznych,
inne dokumenty wymagane przez Zamawiajacego.
Sprawozdanie techniczne bedzie zawieraé:
zakres i lokalizacje wykonanych robot,
wykaz wprowadzonych zmian w stosunku do dokumentacii
projekiowej przekazanej przez Zamawiajgcego,
uwagi dotyczgce warunkdw realizacji robot.

W przypadku, gdy weditug Komisji, roboty pod wzgledem przygotowania
dokumentacyjnego nie bedg gotowe do odbioru koricowego, Inzynier w porozumieniu
z Wykonawca wyznaczy ponowny termin odbioru koficowego robdt.

Wszystkie zarzadzone przez Komisje roboty poprawkowe lub uzupetniajgce
bedg zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.

Termin wykonania robdt poprawkowych i robot uzupetniajgecych wyznaczy

Inzynier.



9. ROZLICZENIE ROBOT

9.1. Ustalenia ogélne

Podstawg ptatnosci jest cena jednostkowa, skalkulowana przez Wykonawce
za jednostke obmiaru ustalong dla danej pozycji przedmiaru robét. Cena
jednostkowa z pozycji bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynnosci, wymagania i
badania sktadajgce sie na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w ST 1w
dokumentacji projektowe;.

Cena jednostkowa bedzie obejmowac:

robocizne bezposrednig,

wartosé zuzytych materiatdw wraz z kosztami ich zakupu,

wartos¢ pracy sprzetu wraz z kosztami jednorazowymi, (sprowadzenie sprzetu

na teren budowy i z powrotem, montaz i demontaz na stanowisku pracy),

koszty posrednie, w skiad ktérych wchodzg: ptace personelu i kierowniciwa
budowy, pracownikow nadzoru i laboratorium, koszty urzadzenia i eksploatacii
zaplecza budowy, koszty dotyczgce oznakowania robot, wydatki dotyczgce bhp,
ustugi obce na rzecz budowy, opiaty za dzierzawe placéw i bocznic, ekspertyzy
dotyczgce wykonanych robdt, ubezpieczenia oraz koszty zarzadu przedsiebiorstwa
Wykonawcy,

zysk kalkulacyjny zawierajacy ewentualne ryzyko Wykonawcy z tytutu innych
wydatkdw mogacych wystapi¢ w czasie realizacji rob6t w okresie gwarancyjnym,

podatki obliczane zgodnie z obowigzujgcymi przepisami.

Cena jednostkowa zaproponowana przez Wykonawce za dana pozycje w
wycenionym przedmiarze robét jest ostateczna i wyklucza mozliwosé zadania

dodatkowej zaptaty za wykonanie rob6t objetych i3 pozycjg kosztorysowa,

9.2. Platnosé

21

Podstawg pfatnosci jest cena ryczattowa, skalkulowana przez Wykonawce dla

danej pozycji Przedmiaru Robét. Cena ryczattowa pozycji bedzie uwzgledniac
wykonanie robdét okreslonych w ST | dokumentacji projektowej craz wszystkie
czynnosci, wymagania i badania skifadajace sie na jej wykonanie, okreslone dla tgj

Roboty w ST i w Dokumentacji Projektowej oraz w umowie (kontrakcie).
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10. DOKUMENTY ODNIESIENIA

10.1. Akty prawne, normy, aprobaty techniczne i inne dokumenty i ustalenia

techniczne

Specyfikacje techniczne w roznych miejscach powolujg sie na Polskie Normy
(PN), przepisy branzowe, instrukcje. Nalezy je fraktowac jako integralna czesc i
nalezy je czytac tgcznie z Rysunkami i Specyfikacjami, jak gdyby tam one
wystepowaty.

Rozumie sie, ze Wykonawca jest w petni zaznajomiony z ich zawartoscig i
wymaganiami.

Zastosowanie bedag miaty ostatnie wydania Polskich Norm (datowane nie
pdznigj niz 30 dni przed datg skiadania ofert), o ile nie postanowiono inaczej. Roboty
bedg wykonywane w bezpieczny sposob, scisle w zgodzie z Polskimi Normami i
przepisami obowigzujgcymi w Polsce.

Wykonawca jest zobowiazany do przestrzegania innych norm krajowych, ktére
ocbowigzujg w zwiazku z wykonywaniem prac objetych kontraktem i stosowania ich
postanowien na rowni z wszystkimi innymi wymaganiami, zawartymi w
specyfikacjach technicznych.

Zaktada sie, ze Wykonawca dogiebnie zaznajomit sie z tresciag | wymaganiami

tych norm.

10.1.1. Przepisy zwigzane
Ustawa z dnia 7 lipca 1984r. — Prawo budowtane (Dz. U. Nr 89 poz. 414
Z poéznigjszymi zmianami)
Zarzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopada 2001r. w
sprawie dziennika budowy, montazu i rozbiorki oraz tablicy informacyjnej
(Dz. U. Nr 14 poz. 60) |
Szczegotowe przepisy | Polskie Normy podane sg w p.10 szczegdtowej specyfikaci

techniczne.
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ST 01.00.00 Szczegotowa Specyfikacja Techniczna.

Trakcja Trolejbusowa.

1. CZESC OGOLNA

1.1. Nazwa zadania

Budowa trakcji rolejbusowej na terenie zajezdni przy ul. Grygowej w lublinie

oraz na odcinku dojazdowym w ul. Pancemiakdw.

1.2. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Techniczne] sg wymagania dotyczace budowy

trakgji trolejbusowych w ramach zadania wymienionego w pkt. 1.1.

1.3. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zleceniu i realizacii:

e budowa trakgji trolejbusowej na terenie zajezdni przy ul. Grygowej w Lublinie.
1.4. Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotycza prowadzenia robét zwigzanych z

budowa i przebudowa trakcji trolejbusowych wymienionych w p. 1.3. i obejmuja:
= wykonanie fundamentéw pod stupy wraz z robotami ziemnymi,

* rozbiorka i oditworzenie chodnika,

*  ustawienie stupdw,

+ montaz konstrukcji nosnych i osprzetu sieciowego,

* zawieszenie przewodow jezdnych,

+ montaz uziemien,

1.5. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w ninigjszej ST sg zgodne lub rownowazne z Polskimi Normami
przywotanymi w Rozporzadzeniu Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002r. —
Zat.nr 1 (Dz.U.Nr 75 p0z.690) oraz definicjami podanymi w ST.00.00 Wymagania
ogolne p.1.4.
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1.6. Ogolne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robét oraz za zgodnosé
z dokumentacjg projektowsg, ST 1 poleceniami Inzyniera. Ogdlne wymagania

dotyczace robdt podano w ST.00.00 Wymagania ogélne p.1.5.

2. MATERIALY

Ogdlne wymagania dotyczgce materiatow podano w ST.00.00 Wymagania ogolne
p.2

2.1. Fundamenty

Fundamenty typu stupowego srednicy 85 i 30cm betonowane w wykopie wierconym.

Beton klasy B30, stal zbrojeniowa A-lll 34GS. Przewidziano 107 typow fundamentow
usytuowanych w terenie zielonym oraz 20 w terenie zabrukowanym(kostka). Diugosé
(gtebokosc) fundamentéw —,290,,310, 330, 350, 370 390 cm.

2.2. Slupy
Stupy trakcyjno-oswietleniowe stalowe rurowe lub wielokgtne o wys. 10m z

podstawa dostosowang do przykrecania do elementow kotwigcych. Dopuszcza sie
zastosowanie stupow o porownywalnych parametrach technicznych innych
producentow. Stupy nalezy zabezpieczy¢ antykorozyjnie powtoka cynkowg o gr.
min.95 um naniesiong przez cynkowanie ogniowe na zewnatrz i od srodka-wg normy
DIN 50876 oraz dodatkowo przez dwukrotne malowanie powierzchni ocynkowanych

farbami polwinylowymi.

2.3. Konstrukcje nosne i osprzet sieci frolejbusowej

Jako konsirukcje nosne stosowac zawieszenie poprzeczne siecl z linki stalowe] N35 i
N50 w ul. Pancemniakow , N35 na terenie zajezdni oraz z linki izolacyinej] PARAFIL w
halach obstugowo-naprawczych. W halach obstugowo-naprawczych zawieszenia
sztywne bezzatomowe z wykorzystaniem uchwytow zawieszeniowych klinowych. Na
terenie zajezdni i w ul. Pancerniakdw zastosowano wysiegniki izolacyjne wykonane
z petnego szkiolaminatu o Srednicy 55mm. Do podwieszania przewodow jezdnych
stosowac zawieszenia wahadiowe. Na zalomach zastosowano zawieszenia wahliwe

z prowadnicami jedno, dwu i trzyuchwytowymi.
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2.4. Przewody jezdne

Przewody jezdne powinny spefnia¢ wymagania PN-E-90090-1996. Zastosowaé
przewody typu Djp100 (lub réwnorzedne) o nastepujgcych parametrach:

«  przekrdj przewodu: s=100[mm?]

+ wspdtczynnik wydtuzenia cieplnego: a=17-10"% [1/°C]

*  wspbiczynnik wydiuzenia sprezystego p=7,85-10° [mm¥N]

+ obciazenie jednostkowe g=87,2-10 [N/m-mm?]

* najwigksze naprezenie przewodu P,=80,0 [MPa]

2.5. Przewody wyréwnawcze
Do potaczen wyrownawczych w sieci jezdnej stosowac linke miedziang gietka

Cu 120mm?, 750V

2.6. Zwrotnice

Sterowanie zwrotnic odbywaé sie bedzie nadajnikiem radiowym z trolejbusu.
Zasilanie napeddéw 24V zwrotnic odbywaé sie bedzie napieciem 660V z sieci

trakcyjnej za poSrednictwem przetwornika pradu stalego 660/24V.

2.7. Odiaczniki
Odtaczniki z podwojng izolacjg na prad 2000A, z napedem silnikowym 24 DC, z

baterig akumulatoroéw tadowang przetwornicg 660/24V przystosowane do sterowania
zdalnego.

System sterowania odlgcznikéw winien posiadaé:

e zabezpieczenie przed przejeciem sesji transmisji danych

e zabezpieczenie przed bledami transmisji danych

e  zabezpieczenie informacji o stanie odigcznika

e  zabezpieczenie polecen wykonawczych

2.8. lzolatory sekcyjne

Do sekcjonowania sieci jezdne] zastosowano izolatory sekcyjne diodowe 750V

zawieszone wahadiowo na lince nosne;.



2.9. Uziemienia

Zaprojekiowano uziomy pionowe wykonane z pretow miedziowanych 14,2 mm i

dhugosci @ m oraz powierzchniowe, wykonane bednarka FeZn 25x4.

2.10. Thumiki drgan.

W zawieszentach poprzecznych przy konstrukcjach wsperczych zastosowano ttumiki
drgan o dt. 1,5m wykonane z linki izolacyjnej PARAFIL lub KWVLAR 13,5mm

dt. 1,5m.

2.12.Rozpory betonowe.

Dla stupdw usytuowanych w gruntach stabonosnych , w poblizu kraweznikow jezdni
nalezy zastosowac dodatkowe ich podparcie w czgéci gornej rozporami betonowymi.
Rozpory z betonu B20(C16/20) o przekroju 60x20cm wykonac pomiedzy podbudowg
kraweznika, a przedmiotowym fundamentem. Géra rozpory 15cm ponizej rzednej

terenu zaréwno w zielenti jak i w chodniku.

3. SPRZET

Wymagania ogolne dotyczgce sprzetu i maszyn podano w ST.00.00 Wymagania
ogdine p.3. Wykonawca przystepujgcy do budowy trakcji trolejbusowej winien
posiadaé nastepujgcy sprzet:

+ gietarka mechaniczna do pretéw zbrojeniowych @ 40 mm,

= nozyce elektromechaniczne do pretéw g 40 mm,

+ pompa do betonu na samochodzie 60mh, rurociag do 20m

* sprezarka powietrzna przewozna spalinowa,

+ spawarka elekiryczna wirujaca 500A,

+ zestaw wiertniczy,

+* zuraw samochodowy 5-6 i,

*  wibromiot spalinowy.
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4. TRANSPORT
Ogdlne wymagania dotyczace srodkow transportu podano w ST.00.00 Wymagania
0godlne p.4. Wykonawca przystepujacy do budowy trakcji trolejbusowych powinien
wykazac sie mozliwoscig korzystania z nastepujgcych srodkéw transportu:
ciggnik kotowy 75-85 KM,

#* samochod samowytadowczy 5-10 1,

#*

#*

samochdéd dostawczy,

*  przyczepa skrzyniowa,

#

samochod wiezowy teleskopowy z balkonem do 12 m.
Na srodkach transportu przewozone materialy powinny byé zabezpieczone przed ich

przemieszczaniem i uktadane zgodnie z warunkami transporiu wydanymi przez ich

wytwarce.

5. WYKONANIE ROBOT
Ogdlne wymagania dot. wykonania robot podano w ST.00.00 Wymagania ogdlne
p.5.

5.1. Wykopy pod fundamenty

Przed przystapieniem do wykonania wykopdw Wykonawca ma obowigzek
sprawdzenia zgoednosci rzednych terenu z danymi w dokumentacji projektowej oraz
oceny warunkéw gruntowych. Wykopy pod fundamenty nalezy wykonywac przy
pomocy zestawu wiertniczego(wierinica samojezdna).Ze wzgledu na niestabilnosé
gruntow zalecane jest wykonywanie wykopow w stalowej rurze ostonowej Budowe
fundamentow nalezy poprzedzi¢ przekopami kontrolnymi do giebokosci min 1,0m. W
czasie betonowania nalezy osadzi¢ element kotwigcy oraz rure ochronng na
wprowadzenie kabli.

Nalezy zwrdcié uwage, aby nie byla naruszona strukiura gruntu dna wykopu, a
wykop byt zgodny z PN-68/B-06050.

5.2. Stawianie sfupow

Stupy na fundamentach nalezy ustawia¢ zurawiem samochodowym. Odchylenie
stupa od pionu nie moze byé wieksze niz 1,0° w kierunku odwrotnym do sity
wypadkowej. Mocowanie stupow na fundamentach nalezy wykonaé za pomoca
kotew. Obcigzenie stupow naciggami od zawieszen moze nastapi¢ po uzyskaniu

przez fundament pefne] wytrzymatosci- okolo 2 tygodni. Po wykonaniu robét
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montazowych nalezy sprawdzi¢ stan powierzchni malowanych i w przypadku

miejscowych ubytkdw uzupetni¢ powtoke zgodnie z wymaganiami projektowymi.

5.3. Montaz konstrukcji no$nych. osprzetu i przewoddéw jezdnych

Montaz zawieszenia poprzecznego, osprzetu (zawieszen wahliwych) oraz
przewodow jezdnych nalezy przeprowadzi¢ zgodnie z rozwigzaniami podanymi
w katalogu producentéw. Przy montazu przewodow jezdnych korzystaé z tabel

zataczonych w dokumentacji projekiowe;.

6. KONTROLA JAKOSCI
Ogdlne zasady kontroli jakosci robét podano w ST.00.00 Wymagania ogolne p.6.

Celem kontroli jest stwierdzenie osiagniecia zatozonej jakosci wykonywanych robét

przy budowie trakcji irolejbusowe;.

6.1. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystgpieniem do robdt Wykonawca powinien uzyskaé od produceniéw
zaswiadczenia o jakosci lub atesty stosowanych materiatdw 1 urzadzen oraz

przestawi¢ je Inzynierowi.

6.2. Badania w czasie wykonywania robot

Sprawdzeniu podiega lokalizacja wykopdw pod fundamenty, ich wymiary oraz
ewentualne zabezpieczenie scianek przed osypywaniem sie ziemi. Wykopy powinny
by¢ tak wykonane, aby zapewnione bylo w nich ustawienie (wykonanie)
fundamentow, ktérych lokalizacja i rzedne posadowienia byly zgodne z dokumentacjg

projektowsg.

6.3. Fundamenty

Program badan powinien obejmowaé sprawdzenie ksztatiu i wymiaréw, wygladu
zewnetrznego oraz wytrzymatosci. Parametry te powinny by¢ zgodne z wymaganiami
zawartymi w dokumentacji projektowej oraz wymaganiami PN-80/B-03322. Ponadto
nalezy sprawdzi¢ usytuowanie fundamentdw w planie i rzedne posadowienia. Po
zasypaniu fundamentow nalezy sprawdzi¢ stopien zageszczenia gruntu, kidry

powinien wynosi¢ conaimniej0,85 wg BN-72/8932-01.

6.4. Stupy
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Stupy po zamontowaniu i ustawieniu w pozycji pracy podlegaja sprawdzeniu
w zakresie:
+  lokalizaciji,
+* kompletnosci wyposazenia i prawidiowo$ci montazu,
+ doktadnosci ustawienia w pionie i kierunku — tolerancja wg p.5.2.
* stanu antykorozyjnych powtok ochronnych konstrukeji stalowych i osprzetu,

* zgodnosci posadowienia z dokumentacja projektowa.

6.5. Zawieszenie przewodow jezdnych

Podczas montazu przewodéw nalezy sprawdzic jako$¢ montazu zawieszen
poprzecznych, stanu izolacji pomiedzy przewodami jezdnymi i konstrukcjami
wsporczymi. Po zawieszeniu przewodow nalezy sprawdzic wysokosS¢ zawieszenia
przewodow nad jezdnig. Przewody te powinny byé zawieszone zgodnie z tabelami

zatgczonymi w dokumentacji projekiowe].

6.6. Uziomy
Po wykonaniu uziomoéw nalezy sprawdzi¢ stan potgczen spawanych, nalezy wykonaé

pomiar ich rezystanciji. Wartos¢ pomierzonych rezystancji R, =Q.

7. OBMIAR ROBOT

Ogédine wymagania dot. obmiaru robét podanoc w ST.00.00 Wymagania ogélne p.7.

Jednostkami obmiarowymi trakcji irolejbusowej sa: rury—1mb; fundamenty—1szt;
stupy—1szt.; linki stalowe ocynkowane—1mb; wysiegniki-1kpl;, zawieszenia—1kp!;

osprzet—1 kp; odgromniki-1szt; rozbiorka i odtworzenie chodnika — 1m?,

8. ODBIOR ROBOT

Ogdlne wymagania dotyczace odbioru robot podano w ST.00.00 Wymagania ogolne

p.8. Przy przekazywaniu frakcji trolejousowej do eksploatacji Wykonawca
zobowigzany jest dostarczy¢ Zamawiajacemu nastepujgce dokumenty:

= projektowg dokumentacje powykonawcza,

= geodezyjng dokumentacje powykonawczg,

= protokoty z dokonanych pomiarow,

x  protokoty odbioru robét zanikowych.

Robotami zanikowymi sg wykopy i fundamenty.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI

Podstawg ptatnosci jest harmonogram rzeczowo-finansowy opracowany przez

wykonawce i zatwierdzony przez Inwestora.

Ptatnosci nalezy przyjmowac¢ na podstawie jednostek obmiarowych wg punkiu 7

zgodnie z obmiarem po odbiorze robdt.

Cena jednostkowa bedzie obejmowac:

= robocizne bezposrednia,

*  wartosc zuzytych materiatow wraz z kosztami ich zakupu,

* wartos¢ pracy sprzetu wraz z kosztami jednorazowymi, (sprowadzenie sprzetu na
teren budowy i z powrotem, montaz i demontaz na stanowisku pracy),

* Kkoszty posrednie, w sktad kiérych wchodzg: ptace personelu i kierownictwa
budowy, pracownikow nadzoru i laboratorium, koszty urzadzenia i eksploataci
zaplecza budowy, koszty dotyczace oznakowania robét, wydatki dotyczace bhp,
ustugi obce na rzecz budowy, oplaty za dzierzawe placéw i bocznic, ekspertyzy
dotyczace wykonanych robot, ubezpieczenia oraz koszty zarzadu
przedsiebiorstwa Wykonawcy,

+ zysk kalkulacyjny zawierajgcy ewentualne ryzyko Wykonawcy z tytutu innych
wydatkéw mogacych wystgpi¢ w czasie realizacji robot w okresie gwarancyjnym,

= podatki obliczane zgodnie z obowigzujgcymi przepisami.

+ (Cena jednostkowa zaproponowana przez Wykonawce za dana pozycje w
wycenionym przedmiarze robot jest ostateczna it wyklucza mozliwosé zgdania

dodatkowej zaptaty za wykonanie robét objetych tg pozycjg kosztorysowa.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
*  PN-K-92002 Sie¢ jezdna tramwajowa i trolejbusowa.
+ Katalog firmy ELLEKTRLINE Czechy.
+ PN-68/B-06050 Roboty ziemne budowlane.
+  PN-E-80090 Przewody jezdne.
+ PN-87/B-03265 Elekiroenergetyczne linie napowietrzne.
Zelbetowe i sprezone konstrukcje wsporcze.
*  PN-80/B-03322 Elektroenergetyczne linie napowietrzne.
Fundamenty konstrukcji wsporczych.
Instrukcja w sprawie zabezpieczenia przed korozjg konstrukcji stalowych za pomoca

pokry¢ malarskich-KOR-
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ST.02.00.00 Szczegébtowa Specyfikacja Techniczna .
Zasilacze trakcji trolejbusowej.

1. CZESC OGOLNA

1.1. Nazwa zadania

Budowa trakcji trolejbusowej na terenie zajezdni przy ul. Grygowej w Lublinie i w ul.

Pancerniakow. .

1.2. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejsze] Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace budowy

linii kablowych zasilaczy pradu statego dla sieci trakeyjnej wymienionej w p.1.1

1.3. Zakres stosowania ST

Specyfikacia Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zleceniu i realizacji budowy linii kablowych zasilaczy wymienionych w p. 1.2.w

ramach zadania wym. w p. 1.1..

1.4. Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikaciji dotycza prowadzenia robét zwigzanych z

budowa linii kablowych zasilaczy pradu statego wymienionych w p. 1.2. i obejmuja:
+ linie kablowa od Podstacji Trakcyjnej Baza do stupa nr 121 (+)
a do stupa 122 (-),

1.5. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe w ninigjsze] ST sg zgodne lub rownowazne z Polskimi
Normami przywotanymi w Rozporzadzeniu Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia
2002 zat. Nr 1 (Dz. U. Nr 75 poz. 690) oraz definicjami podanymi w ST. 00.00.00.
Czes¢ ogdlnap 1.1.

1.6. Ogolne wymagania dotyczace roboét

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonania robdt oraz za zgodnos$é z
dokumentacjg projektowa, ST i poleceniami Inzyniera.

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w ST. 00.00.00. — Czesc ogalna p. 5.
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2. MATERIALY
Ogdlne wymagania dotyczace maieriatow podano w ST. 00.00.00. Czes¢ ogdlna — p.
2.

2.1. Kable
Zastosowano kable typu YKY 1x400 RMC 0,6/1kV — wg PN — 76/E — 90301 (po dwa
kable na jedna linie (biegun) wym. w p. 1.4.). Bebny z kablami nalezy przechowywaé

w pomieszczeniach pokrytych dachem, na uiwardzonym podiozu.

2.2. Mufy kablowe
Mufy kablowe (zestaw montazowy) , 1kV powinny by¢ zgodne z PN - 74/E - 06401,

2.3. Piasek
Piasek do ukiadania kabli w gruncie powinien odpowiadac¢ wym. BN — 87/6774 — 04.

2.4 Folia

Folie nalezy stosowa¢ do ochrony kabli przed uszkodzeniami mechanicznymi. Zaleca
sie stosowac folie kalandrowang z uplastycznionego PCW o grubosci od 0,5 mm,
gat. I. Do ochrony kabli o napigciu do 1kV nalezy stosowac folie koloru niebieskiego.
Szerokosé folii powinna by¢ taka, aby przykrywata utozone kable, lecz nie wezsza od
20cm.

Folia powinna speniaé wymagania BN — 68/6353 — 03.

2.9. Przepusty kablowe

Przepusty kablowe powinny by¢ wykonane z materiatow niepalnych, tworzyw
sztucznych lub stali, wytrzymatych mechanicznie, chemicznie i odpornych na
dziatanie tuku elektrycznego. Rury uzywane na przepusty powinny by¢ dostatecznie

wytrzymate na dziatanie sit Sciskajgcych.

3. SPRZET

Wymagania ogodine dotyczgce sprzetu i maszyn podano w ST>00.00.00 — Czes¢
ogolna p. 3.

Wykonawca przystepujacy do budowy linii kablowej winien wykazaé sie mozliwoscig
korzystania z nastepujacych maszyn i sprzetu, gwarantujgcych wtasciwg jakosc

robat:
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* spawarka transformatorowa 500A
* zageszczarka wibracyjna spalinowa
*  reczny zestaw Swidrow do wiercenia poziomego otwordw do 15¢cm
* wciggarka mechaniczna z napedem elektrycznym 5 - 10 t
= zespot pradotwoérczy trojfazowy przewoznego 20kVA

= pompa wysokocisnieniowa elektryczna

4. TRANSPORT

Wymagania ogélne dotyczace transportu podano w ST.00.00.00. — Czes¢ ogdlna —
p. 4.

Wykonawca przystepujacy do budowy linii kablowych winien wykazac sie
mozliwoscig korzystania z nastepujgcych srodkdéw transportu:

* samochod skrzyniowy

+ samochod dostawczy

* przyczepa do przewozenia Kabli

+ samochéd samowytadowczy

+  ciggnik kotowy

*  zuraw samochodowy

Na $rodkach transportu przewozone materiaty powinny by¢ zabezpieczone przed ich

przemieszczaniem i uktadaniem zgodnie z warunkami wydanymi przez ich wytworce.

5. WYKONANIE ROBOT
Wymagania ogodlne dotyczace wykonania robot podano w ST7.00.00.00. p. 5.

5.1. Rowy pod kable

Rowy pod kable wykona¢ nalezy za pomoca sprzetu mechanicznego lub recznie, w
zaleznosci od warunkdw terenowych i podziemnego uzbrojenia terenu, po uprzednim
wytyczeniu ich tras przez stuzby geodezyjne.

Gtebokosé rowu pod kable — 85cm, szerokos¢ rowu uzalezniona jest od ilosci kabli w

jednej warstwie — dla dwéch kabli — 30cm, dia czterech kabli — 50cm.
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5.2. Ukiadanie kabli

5.2.1. Ogolne wymagania

Uktadanie kabli powinno by¢ wykonane w sposoéb wykluczajacy ich uszkodzenie
przez zginanie, skrecanie, rozcigganie itp. Ponadto przy ukifadaniu powinny by¢
zachowane $rodki ostroznosci zapobiegajace uszkodzeniu innych kabli lub urzgdzen
znajdujgecych sie na trasie budowanej linii.

Przy ukfadaniu kabli (zasilaczy) nalezy stosowaé rolki. Rolki powinny by¢ ustawione
w takich odlegtosciach od siebie, aby spoczywajgcy na nich kabel nie dotykat
podtoza.

Podczas przechowywania, ukfadania i montazu, konce kabla nalezy zabezpieczyé
przed wilgocig oraz wptywami chemicznymi i atmosferycznymi przez natozenie

kapturka z tworzywa sztucznego (rodzaju jak izolacja).

5.2.2. Temperatura otoczenia i kabla

Przy uktadaniu kabli temperatura nie powinna by¢ nizsza od 0 stopni Celsjusza.

Zabrania sie podgrzewania kabli ogniem.

5.2.3. Zginanie kabli

Przy uktadaniu kabli mozna zginaé kabel tylko w przypadkach koniecznych, przy

czym promien giecia powinien by¢ mozliwie duzy, nie mniejszy niz 20-krotna

zewnetrzna srednica kabla.

5.2.4. Ukladanie kabli bezposrednio w gruncie

Kable nalezy uktada¢ na dnie rowu, na warstwie piasku o grubesci, co najmniej
10cm. Kable nalezy zasypywa¢ warstwa piasku o grubosci, co najmniej 10cm,
nastepnie warstwg rodzimego gruntu o grubosci, co najmnigj 15cm, a nastepnie
przykry¢ folig z tworzywa sztucznego koloru niebieskiego.

Odlegtosc folii od kabla powinna wynosic¢, co najmniej 25cm. Grunt nalezy
zageszczac warstwami, co 20cm. Wskaznik zageszczenia gruntu 0,85 wg BN —
72/8932 - 01.

Gtebokos¢ utozenia kabli w gruncie mierzona od powierzchni gruntu do zewnetrznej
powierzchni kabla powinna wynosi¢ nie mniegj niz 70cm.

Kable powinny by¢ utozone w rowie linig falistg z zapasem (ok. 3% dtugosci wykopu}
wystarczajagcym do skompensowania mozliwych przesuniec¢ gruntu. Przy mufach

pozostawi¢ zapas kabla 1m po obu stronach mufy, przy stupach trakcyjnych — 2,5m.
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5.3. Skrzyzowanie i zblizenie kabli miedzy soba

Skrzyzowanie miedzy kablami nalezy wykonywac tak, aby kabel wyzszego napiecia
byt zakopany gtebiej niz kabel nizszego napiecia, a linia energetyczna gtebiej niz

telekomunikacyjna.

5.4. Skrzyzowania i zblizenia kabli z innymi urzagdzeniami podziemnymi i

drogami
Zaleca sie krzyzowac kable z urzadzeniami podziemnymi pod katem zblizonym do 90

o

W miejscu skrzyzowan i zblizen linii kablowych z instalacjami istniejacego uzbrojenia
terenu, kable nalezy uktada¢ w rurach ochronnych. Wszystikie przejScia przez drogi
jezdne nalezy wykona¢ metodg przepychu bez naruszania konstrukcji jezdni, z
zastosowaniem odpowiednich rur ochronnych. Pod jezdniami rury ochronne uktadac

na gtebokosci 1,1m. w jednej rurze ochronnej moze by¢ utozony tylko jeden kabel.

5.5. Oznaczenie linii kablowych

Kable utozone w gruncie powinny by¢ zaopatrzone na catej dtugosci w trwate
oznaczniki kablowe (opaski kablowe OK) rozmieszczone w odstepach nie wiekszych
niz 10m, oraz przy mufach, skrzyzowaniach i stupach.

Na oznacznikach powinny znajdowac sie trwate napisy zawierajgce:

= symbol i numer ewidencyjny linii

* pznaczenie kabla

# znak uzytkownika kabla

= znak bieguna (+;-)

+ rok utozenia kabla.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogodlne zasady kontroli jakosci robdt podano w ST.00.00.00. — Czes¢ ogdina — p. 6.
Celem kontroli jest stwierdzenie osiggniecia zatozonej jakosci wykonywanych robét
przy budowie linii kablowych. Wykonawca powiadamia pisemnie Inzyniera o
zakonczeniu kazdej roboty zanikajgcej, ktdrg mozna kontynuowac, dopiero po

stwierdzeniu przez Inzyniera zatozonej jakosci.
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6.1. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystapieniem do robét, wykonawca powinien uzyskac od producentdw

zaswiadczenia o jakosci lub atesty materiatow.

6.2. Badania podczas wykonywania robét
6.2.1. Rowy pod kable

Po wykonaniu rowdw pod kable, sprawdzeniu podlegajg wymiary poprzeczne rowu i

zgodnosc ich tras z dokumentacja geodezyjna.
6.2.2. Ukladanie kabli

W czasie wykonywania i po zakoriczeniu robét kablowych nalezy przeprowadzic

nastepujgce pomiary:

+ giebokosé zakopania kabla

+  grubosé podsypki piaskowej

+ odlegtosé folii ochronnej od kabla

+ stopient zageszczenia gruntu nad kablem i rozplanowanie nadmiaru gruntu
Pomiary nalezy wykonywac, co 10m budowanej linii kablowej, a uzyskane wyniki
moga by¢ uznane za dobre, jezeli odbiegajg od zatozonych w dokumentacji nie

wigcej niz o 10%.

6.2.3. Sprawdzanie ciagtosci zyly kabla

Sprawdzanie ciagtosci zyt nalezy wykonac przy uzyciu przyrzadow napieciu 24V.
Wynik jest pozytywny, jeZzeli zyly nie majg przerw.

6.2.4. Pomiar rezystancii izolacji

Pomiar nalezy wykonaé za pomocg megaomomierza o napieciu nie mniejszym niz
2,5kV, dokonujac odczytu po czasie niezbednym do ustalenia sie mierzonej wartosci.
Wynik nalezy uznac za dodatni, jezeli rezystancja izolacji wynosi, co najmnigj
50MQ/km.

7. OBMIAR ROBOT

Ogolne wymagania dotyczgce robot podano w ST.00.00.00. — Czes¢ ogdlna - p. 7.
Obmiaru robét dckonaé nalezy w oparciu o dokumentacje projekitowg i ewentualnie
dodatkowe ustalenia, wynikte w czasie budowy, akceptowane przez Inzyniera.

Jednostkg obmiarowa dla linii kablowych jest metr.
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ODBIOR ROBOT

Ogolne wymagania dotyczace odbioru robdt podano w ST.00.00.00. — Czes¢ ogdlna

-p. 8.

Przy przekazywaniu linii kablowych do eksploatacji, Wykonawca zobowigzany jest

dostarczy¢ Zamawiajgcemu nastepujgce dokumenty:

*

*

*

9.

projektowg dokumentacje powykonawcza
geodezyjna dokumentacje powykonawczg
protokoty z dokonanych pomiarow

protokoty odbioru robét zanikajacych

PODSTAWA PLATNOSCI

Ogolne wymagania dotyczace ptatnosci podano w ST.00.00.00. — Cze$¢ ogoéina — p.

9.

Zasady rozliczania i ptatno$ci za wykonane roboty pomiedzy Wykonawca a

Zamawiajgcym zostang okreslone w umowie (w kontrakcie).

10. PRZEPISY ZWIAZANE

&

PN — 76/E — 90301 Kable elektroenergetyczne o izolacji z tworzyw
termoplastycznych powtoce polwinitowej na napiecie 0,6/1kV

PN — 74/E — 06401 Elektroenergetyczne linie kablowe. Osprzet do kabli o

napieciu znamionowym do 60kV. Ogdlne wymagania i badania

BN — 87/6774 — 04 Kruszywa mineralne do nawierzchni drogowych. Piasek

BN — 68/6353 — 03 Folia kalandrowana techniczna z uplastycznionego polichlorku
winylu

PN — 76/E — 05125 Elekiroenergetyczne linie kablowe i sygnalizacje. Projektowanie i

budowa



