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LEGENDA:
SYGNALIZATORY:

< K1 - isteniejacy sygnalizator kotowy ogolny

+<] - istniejgcy sygnalizator kolowy ogdiny z
K2 ekranem kontrastowym

A AK& - istniejacy sygnalizator kotowy kierunkowy
« - istniejacy sygnalizator pomocniczy
EC| - istniejacy sygnalizator autobusowy
/\p, -istniejacy sygnalizator pieszy
zﬁs R3 - istniejacy sygnalizator rowerowy
A pz - istniejacy sygnalizator pieszo/rowerowy
©= §7 - istniejacy sygnalizator strzatka warunkowa

®m 57 - projektowany sygnalizator strzatka warunkowa
G - grupa sygnalizacyjna

DETEKTORY:
@ pps -istniejacy przycisk dla pieszych i rowerzystow
x Péa - istniejace petle indukcyjne

L4 - kamera wideodetekcji
KAM.1

- wirtualne strefy detekgji

- detektor radarowy
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Skrzyzowanie S025: Al. Solidarnosci - Al. Sikorskiego - ul. gen. B. Ducha
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